Inversor de Frequéncia LG

serie 1G5
1/2 - 5 HP (230V/440V)

Instrucoes de instalacao,
operacao e manutencao

Leia este manual antes de instalar, operar ou programar o inversor.
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CAPITULO 1 -INSTALACAO

1.1 Inspecao

| 1

Inversor LG Poténcia do inversor
004 : 0.5 HP
008:1HP
015: 2 HP
022 : 3 HP
040:5.4 HP

1.2 Ventilacao
Painel Painel
inversor
inversor| |inversor
\ / inversor
ventiladores
CORRETO (0) ERRADO (X)

[Instalagdo sem ventiladores no painal]

1.2 Ligacoes Basicas

SV 008 iG5 —

Série do inversor Tensao de entrada
iG5:0.5 ~ 5.4 HP 1:200 ~ 230V(1 Fase)
iG: 1~5HP 2:200 ~ 230V(3 Fase)
iS5:1~30HP 4: 380 ~ 460V(3 Fase)
iS3:1~30HP
iH : 40 ~ 290 HP

Ventiladores

v A

4

CORRETO(0) ERRADO (X)

A\
A

[Instalacdo com ventiladores no painel]



DB Resistor!

Disjuntor

B1 B2

REDE —Om

O Hux

Partir/Parar - Avante Saida analégica

[

o FX Muli-fungéo

Partir/Parar - Reverso 0-10Vee

5 o QI RX cMm ‘[O
Parada de emergéncia
———— o o—()BX
Reset de faha [

0 0 (O|RsT
Jog —

0 O (lJoG
Entrada mufti-fungdo 1

5 o Ol
Entrada mufti-fungao2 Configuragéo de fabrica:

0 0 (P2 | ‘SpeedL’
Entrada mutti-funcao 3 55 O P3 ‘Speed-M’

Speec-H A Saida - Rele indicador de faha
Comum 250VAC, 1A
O cm c 30VDC , 1A
B
Potenciémetro
(12 10K, 1/2W) Fonte Saida a transistor mutti-funcéo
O VR +11V, 10mA ] (24Vce , 50mA)

@)

Referéncia de velocidade:
Vi 0~10V

| Referéncia de velocidade:

Comunicagéo Serial
4 ~20mA (2500hm)

hd O CM Comum para:
VRViel.

Entrada de sinal de
velocidade

Nota) @ Terminais de poténcia, O Terminais de comando

1. DB resistor opcional .

1.4 Terminais de Poténcia

Alimentacao com 3 fases : R,S,T
Alimentacdo com 1 fase: R, T




DB Resistor

Simbolos Funcoes
R Entrada da rede AC
S 3(1) fase, 200 ~ 230V AC para a classe 200V e 380 ~ 460V AC para
T a classe 400V. Terminais para entrada monofasica: Re T
U
)\ Terminais para alimentacdo do Motor
W
B1 . . A
B2 Terminais para resistor de freio dindmico

—a L 7 p—

AT

/

1.5 Terminais de controle

Parafuso de aterramento

30A | 30C | 30B
1123|456 |7 8|9 (10,12 3|4|5]6 819 |10
MO /MG |CM | FX | RX |[CM | BX |JOG/RST|CM | P1 | P2 | P3|VR|VlI|CM FM | S+ | S-




Tipo Simbolo Nome Descricao
P1,P2,P3 | Entrada multi-fungdo 1,2 e 3 | Usado para executar fugdes pré definidas
FX Comando de partida avante | Quando é acionado, parte 0 motor no sentido avante.
RX Comando de partida reverso | Quando é acionado, parte 0 motor no sentido reverso.
s J0G J Quando é acionado em conjunto com “FX” ou RX, parte 0 motor em uma
k=2 0g \ ) . "
s| B velocidade fixa pré definida.
g BX Parada de emergéncia Quando é acionado, o inversor desliga o motor, fazendo o mesmo parar livre
o RST Reset de falha Usado para resetar o inversor depois de uma falha
3 cM Comum Terminal comum
8 VR Fonte de 12Vcc / 10mA Fonte usada para referéncia de velocidade via tensao (V1)
@ © Vi Referéncia de velocidade Entrada analdgica de tenséo (definida entre 0 e 12 Vcc), para referéncia de
= (tensdo) velocidade
< | Referéncia de velocidade Entrada analdgica de corrente (definida entre 0 e 20mA), para referéncia de
< (Corrente) velocidade
CM Comum Terminal comum
2 . L Saida analdgica multi-funcéo para indicacéo de: Velocidade , corrente de
‘%Oé) | FM-CM I\S/lallttj'i‘ ana~|og|ca 0-10Vee saida, tensao de saida, tensdo do barramento DC
5|5 uii-iingao (Sinal PWM 500Hz)
& 30A . Rele ativado quando ocorre uma falha no inversor. 250Vac / 1A ou 30Vcc/
8 o s0c | Contato reversivel para 1A Falha : (30A-30C fecha) (30B-30C abre)
E| = qop | Indicagao de falha Normal : (30B-30C fecha) (30A-30C abre)
? 38 MO - MG Saida multi-funcdo Saida multi-funcéo a transistor.
i (transistor- coletor aberto) 24Vcc , 50mA
RS-485 S+, S- | Comunicacdo serial Port para comunicagao serial MODBUS-RTU




CAPITULO 2 - OPERACAO

2.1 Descricao do teclado

DISPLAY
(7-Segmentos)
LED SET s LED FWD
LEDRUN | 7~ LED REV
CsEr o [DOZOTCT [0 ewo
RUN (O | LD | O Rev/
Tecla FUNC |, N - Tecla
N || A { . Let00 | /| STOP/RESET
TeclaRUN .- LUINRANS Tecla
e
UP/DOWN
Classe Display Name Description
FUNC Tecla programa Usada para acessar um grupo de parametros, um parametro e
confirmar uma alteragdo no mesmo .
s (Up) Tecla UP Usada para pular (p/ cima) de pardmetros e alterar o valor do
mesmo.
Tecla v (Down) Tecla DOWN Eizcrl;lopara pular (p/ baixo) de parametros e alterar o valor do
RUN Tecla RUN Usada para partir o motor no modo de controle via teclado.
Tecla Usada para parar o motor no modo de controle via teclado.
STOP/RESET STOP/RESET |Usada para resetar o inversor depois de uma falha.
REV Reverso ‘[Indica que o motor esta no sentido reverso.
FWD Avante Indica que o motor esta no sentido avante.
LED - A
SET Set Indica que se esta ascesando um parametro.
RUN Marcha ‘{Indica que o motor esta em funcionamento.

2.2 Grupos de parametros

A série iG-S possui uma estrutura de programacao dividida em 4 grupos:




Nome do grupo Descricao
Grupo principal Parametros bésicos(Freqiiéncia no motor, corrente, tempo de
(DRYV) aceleracdo e desaceleragdo e etc.) e acesso aos outros grupos
Grupo de funcdo 1 Parametros relacionados a Freqiiéncia (maxima, basica e etc.),
(FU1) Torque, Protecdes e etc.
Grupo de fungdo 2 Parametros relacionados a Caracteristicas do motor, modo de
(FU2) controle, reset de parametros e etc..
Grupo de entradas e saidas [Parametros relacionado a entradas e saidas (controle) do
I/0) inversor.

O Estrutura do grupo PRINCIPAL (DRYV)

SETO'-'-"-"-‘ O FWD
/ RUN Of bt M 00t OF{
SET O -'-'- OFWD SETO ' "‘ OFWD
RUN O HLL O REV RUN O ) L{|o Rev
SET O = - |O Fwo SET O = )( =(|O Fwo
RUN O dt'. O REV RUN O l-'-‘d O REV
SET O d O FWD SET O FN (|0 Fwo
RUN O |5 Rev RUN O L (|5 Rev
SET O - = |O Fwp SET O = |O Fwp
RUN O Frq O REV RUN O dr'- O REV
SET O - (|0 Fwo SET O O FWD
RUN O ht (| Rev RUN O O | Rev
SET O - - |O Fwp SET O ) |0 Fwp
RUN O hte O REV RUN O WO |5 Rev
SET O - - |O Fwp SET O =) |O Fwo
RUN O htﬂ O REV RUN O d'.'. O REV

SET O ™~ O FWp =P SET O - w |O FWD
X! IJ
RNO| kM o Rrev = runO| TV Vo Ry

(v

N

2.3 Exemplos de programacoes




O Alterando o valor de freqiiéncia no teclado.

* Quando selecionado o controle de velocidade via teclado (DRV-04 = 0)

FUNC v
QFWD SET @ = QFWDQ SET @
— -

Woﬁnnn hnnn qnnn'm
RUN O M Ml bt W |5 REV RUN O b W 0 WA | 5 Rev RUN O LG (| o Rev
SET O qnﬂn ® FWD J @ |

RUN O U-UU O REV

O Monitorando a corrente do motor

FUNC
Y FWD SET @ ° FWD@ SET O - ® FWD
- Py ) (

SETOL )¢ = 7T )
roNO|  da MUV |o Rev v O <L) Rev rn O M= MO o Rev
O Acessando e alterando o valor de um pariametro dentro do grupo FU1
Ex. Alterando o valor do parametro “F5” de O para 1.
)¢ ‘.FWD@SETOF (| ® Fwo oy SETOF HQFWD
W (o Rev RUN O W |5 Rev RUN O O REV

SET O g
RUN O F

SET O @ FWD

RUN O rt O REV @

[(alw) }

.FWD@ SET O ( .FWD@ SET @ (| ® Fwo
-«— -«—

SET O =
RUN O F h O REV RUN O (|0 Rev RUN O W | Rev

*Q exemplo citado acima serva para os grupos FU2 e I/0



CAPITULO 3 - LISTA DE PARAMETROS

3.1 Grupo principal [DRV]

. . . . . Valor de AT
Céd. Descricao Display | Faixa de ajuste | Und. Fabrica durante
Run
Frequéncia de saida durante
marcha, 0 a Freq. Max. :
DRV-00 Referéncia de freqliéncia 0.00 (FU1-20) i 001 160.00[Hz]|  sim
durante STOP.
DRV-01 |Tempo de aceleragao RACC |0 to 6000 [seq] 0.1 [10.0[seg]| sim
DRV-02 [Tempo de desaceleragao DEC |0 to 6000 [seq] 0.1 |20.0[seg]| sim
0 (Teclado)
Método de partida e parada do 1(Fx/Rx-1) Fx/Rx-1 ~
DRV-03 motor Drv 2 (Fx/Rx2) - 1 Nao
3 (RS485)
0 [Teclado -1]
1(Teclado -2)
Método de controle de 2 (V1 Teclado 1 -
DRV-04 | 1 cidade Frq 3 E') ) - 0 Nao
4 (V1+])
9 (RS485)
DRV-05 |Freqiiéncia fixa 1 (P1) St [Freq. De partida 10.00 [Hz]
DRV-06 |Freqliéncia fixa 2 (P2) St2 ((FU1-22) a 0.01 [20.00[Hz]| Sim
DRV-07 |Freqiiéncia fixa 3 (P3) $t3  |freq. Max (FU1-20) 30.00 [Hz]
DRV-08 |Corrente de saida Cur |*[A] - - [A]
DRV-09 (Velocidade do motor (RPM) RPM |" [rpm] - - [rpm]
DRV-10 |Tensao do barramento DC DCL |*[V] - - V]
VoL Selecione em
DRV-11 |Indicacao definida pelo usuario |  Por, |- /5 50
tor
nenhuma
DRV-12 |Falha non |- non
. : F (Avante) .
DRV-13 |Dire¢ao do giro (DRV-03 =0) drc r (Reverso) F Sim
DRV-20 (Grupo FU1 FU1
DRV-21 Grupo FU2 FU2
DRV-22 |Grupo I/O 10




Capitulo 3 — Lista de Parametros

3.2 Grupo de funcoes 1 [FU1]

. . - . . . Valor de A
Cod. Descricao Display | Faixa de ajuste | Und. Fabrica durante
RUN
FU1-00 [Pulo de parametros FO |[1t099 1 3 Sim
0 (Nenhum) Nenhurm
FU1-03 |Sentido de giro proibido F3 [1(Avante) 0 Nao
2 (Reverso)
0 (Linear)
1(curva - S) Linear
FU1-05 |Método de aceleragéo F9 |2 (curva-U) 0 Nao
3 (Minimo )
4 (Ideal )
0 (Linear)
1(curva - S) Linear
FU1-06 [Método de desaceleragao F6 |2 (curva-V) 0 Nao
3 (Minimo )
4 (Ideal )
0 (Desaceleragdo) Desacel
FU1-07 |Método de parada F1 [1(Freio DC) 0 "| Nao
2 (Parada livre)
FU1-081 | o01encia de alvagRodofielo) g \eiy1.99 & 60[Hz] | 0.01 | 5.00[Hz] | Nao
FU1-09 ;ﬁ\gg:fggirm ‘[’)%f’esace" ® | F9 |0to60[seg] 001 | 0.5[seg] | Nao
FU1-10 (Tensé&o do freio DC F10 |0 to 200 [%] 1 50 [%] Nao
FU1-11 {Tempo de frenagem F11 |0to 60 [seg] 0.1 | 1.0[seq] Nao
FU1-12 [Tensao do freio DC na partida F12 |0 to 200 [%] 1 50 [%] Nao
FU1-13 (Tempo de freio DC na partida F13 [0to 60 [seq] 0.1 |0.01[seg]| Nao
FU1-20 |Freqliéncia maxima F20 |40to400[Hz] 0.01 [50.00[Hz]| Néao
FU1-21 |Freqliéncia de base F21 |30to FU1-20 0.01 |50.00[Hz]| Nao
FU1-22 |Freqiéncia de partida F22 (0.1t010[Hz] 0.01 [0.50[Hz]| Nao
— " o 0 (Nao) Nao <
FU1-23 |Ativagdo do limite de freqiéncia| F23 1(5im) 0 Nao
FU1-242 |Limite minimo de freqiiéncia F24 |FU1-22to FU1-25 | 0.01 | 0.50[Hz] | Nao
FU1-25 |Limite maximo de freqiiéncia F25 |FU1-24to FU1-20 | 0.01 [50.00 [Hz]| Né&o
. 0 (Manual) Manual .
FU1-26 (Método do reforgo de torque F26 1 (Automatico) 0 Nao
FU1-27 |Torque no sentido avante F21 0to 15 [%] 0.1 2.0 [%)] Nao
FU1-28 (Torque no sentido reverso F28 0.1 | 2.0[%] Nao

"FU1-08 & FU1-11 ficam acessiveis quando é selecionado o “Freio DC” no parametro FU1-07.
2 FU1-24 & FU1-25 ficam acessiveis quando é selecionado “Sim” no parametro FU1-23.




Capitulo 3 — Lista de parametros

. - . . . Valor de A
Caod. Descricao Display | Faixa de ajuste | Und. Fabrica durante
RUN
0 (Linear)
Método de controle 1(Square Linear ~
FU1-29 | F29 2(( C‘Lrva \)/ = . Néo
definida )
FU1-308 |V/F — FreqUéncia 1 F30 |[0aFuU1-32 0.01 |1250[Hz]| Nao
FU1-31 |V/F - Tensé&o 1 F31 [0a100[%] 1 25 [%)] Nao
FU1-32 |V/F - Freqiiéncia 2 F32 |[FU1-30aFU1-20 | 0.01 [25.00[Hz]| Nao
FU1-33 |V/F - Tens&o 2 F33 (04100 [%] 1 50 [%] Nao
FU1-34 |V/F - Freqliéncia 3 F34 |[FU1-32aFU1-20 | 0.01 [37.5[Hz]| Nao
FU1-35 |V/F - Tens&o 3 F35 (0a 100 [%] 1 75 [%)] Nao
FU1-36 |V/F - Freqiiéncia 4 F36 |FU1-34aFU1-20 | 0.01 |50.00[Hz]| Nao
FU1-37 |V/F - Tens&o 4 F37 [0a100[%] 1 100 [%] Nao
FU1-38 |Ajuste da tenséo de saida F38 (4024 110[%] 0.1 |100.0[%]| Néo
FU1-39 [Nivel de redugdo de energia F39 (0a30[%)] 1 0 [%] Sim
Ativacdo do rele térmico 0 (Nao) Nao Sim
FU1-50 eletrégnico Fo0 1(Sim) 0
FU1-514 [Nivel do rele térmico p/ 1 min. F91 |[FU1-52 a 150 [%] 1 150 [%] Sim
FU1-52 |Nivel do rele térmico F92 (50 to FU1-51 1 100 [%] Sim
Caraf:tgristicg do rele térmigo 0 (normal) normal Sim
FU1-53 |eletronico (Tipo da ventilagdo Fo3
do motor) 1(forgada) 0
FU1-54 N|'ve] do aviso de sobre carga F54 304150 %] 1 150 [%] Sim
( Saida digital MO “I/0-44)
FU1-55 gsr:ggrgi;?ge;a”c'a Praviso | 55 10430 seg] 01 [100[seg)| M
Ativagéo da protecao contra 0 (N&o) Sim Sim
FU1-56 sobregcargap : Fo6 1(Sim) 1
FU1-57 |Nivel de sobre carga F97 (302200 [%] 1 180 [%] Sim
FU1-58 ;I'aegso de tolerancia p/ sobre F58 |04 60 [seg] 1 160.0]seg] Sim
000 - 111 (bit set)
Bit 0: durante
~ . ~ Aceleragéo
FU1-59 | g pec dometododeprotecao) - pgg g 1 durante bt | 000 | Nao
marcha
Bit 2: durante
Desaceleracéo
FU1-60 (Nivel da protegdo STALL F60 |30a 150 [%] 1 150 [%] Nao
FU1-99 [Retorna ao grupo principal n -

3 FU1-30 & FU1-37 ficam acessiveis quando é selecionado “Curva V/F definida” no parametro FU1-29.
* FU1-51 a FU1-53 ficam acessiveis quando é selecionado “Sim” no parametro FU1-50.




Capitulo 3 — Lista de parametros

3.3 Grupo de funcoes 2 [FU2]

Valor de Ajustavel
Cod Descricao Display | Faixa de ajuste | Und. Fabrica dlqurlajl:lte
FU2-00 (Pulo de parametros HO (1t099 1 30 Sim
FU2-01 (12 ultima falha H1
FU2-02 |2° ultima falha H2 non
FU2-03 [3° ultima falha H3 - nenhuma
FU2-04 |4° ultima falha Ha 0
FU2-05 [5° ultima falha H5
FU2-06 |Apagar registro de falhas HG6 0 (Nao) - Nao Sim
1(Sim) 0
Freqliéncia de partida c/ reforgo
FU2-07 |de torque durante tempo H7 |[0aFuU1-20 0.01 |5.00[Hz] | Nao
determinado(FU2-08)
e |T€Mpo da freqliéncia de partida s ~
FU2-08 com reforco de torque H8 [0a10(seg] 0.1 |0.0[seg]| Nao
~ o 0 (Nao) Nao ~
FU2-10 (Selec@o de pulo de freqiiéncia H10 1(5im) 0 Nao
FU2-115 |Pulo de freqliéncia 1 (inicio) H11 |[FU1-22aFU2-12 | 0.01 [0.00[Hz]| Nao
FU2-12 |Pulo de freqtiéncia 1 (fim) H12 |[FU2-11aFU1-20 | 0.01 [0.00[Hz]| Néao
FU2-13 |Pulo de frequiéncia 2 (inicio) H13 |[FUt1-22aFU2-14 | 0.01 [0.00[Hz]| Nao
FU2-14 |Pulo de freqiiéncia 2 (fim) H14 |[FU2-13aFU1-20 | 0.01 [0.00[Hz]| Néao
FU2-15 (Pulo de freqliéncia 3 (inicio) H15 |FU1-22aFU2-16 | 0.01 |0.00[Hz]| Nao
FU2-16 (Pulo de freqiiéncia 3 (fim) H16 |FU2-15aFU1-20 | 0.01 |0.00[Hz]| Nao
Il (bits)
Bit 0 (direita): falta
_10 |S€lecao de protegao contra defasenaentrada| I .
FU2-19 falta de fase na entrada e saida H19 Bit 1 (esquerda): Sim
falta de fase na
saida
FU2-20 Seleggo d~e partllda domotorna| H20 |0 (Ngo) ) Nao Sim
energizacdo do inversor 1 (Sim) 0
o4 |S€lecao de auto partida do 0 (N&o) ) Nao .
FU221 | otor apds um reset de falha H21 1 (Sim) 0 Sim

3 FU1-11 & FU1-16 ficam acessiveis quando é selecionado “Sim (1)” no parametro FU1-10.



Capitulo 3 — Lista de parametros

. . . . . Valor de IS,
Cod Descricao Display | Faixa de ajuste | Und. Fabrica durante
RUN
T (bits)
Bit 0: durante acel.
Bit 1: depois do
reset de falha
Selecdo de retomada de Bit 2: apds a 2
FU2-22 veloédade apds uma falha H22 partida gepois de 0000 Nao
uma falha na
alimentacao
Bit 3: quando FU2-
20 =1 (Sim).
FUz-23 | e €8 conerle duaniea | - yag 10 4200 [% 1| 100[%] | Sim
Ganho proporcional durante X Sim
FU2-24 retomac?a c?e velocidade H24 1029999 1 100
Ganho integral durante N Sim
FU2-25 retomada dge velocidade H25 1029999 1 1000
FU2-26 fl\:lhdaes auto partidas depois de H26 l0a10 1 0 Sim
FU2-27 [Tempo p/ auto partida H27 |0a60 [seg] 0.1 | 1.0[seq] Sim
0.4 (0.37kW)
Selecdo da poténcia nominal 0.8(0.75kW) .
FU2-30 do motor utilizado H30 (15 (1.5kW) 6 Nao
2.2 (2.2kW)
4.0 (4.0kW)
FU2-31 [N° de pélos do motor H31 23412 1 4 Nao
FU2-328 |Escorregamento do motor H32 (0a10[HZ] 0.01 Nao
FU2-33 |Corrente nominal do motor H33 |0.1299.9([A] 1 ; Nao
FU2-348 (Corrente do motor em vazio H34 (0.1399.9[A] 1 Nao
FU2-36 |Eficiéncia do motor H36 [504a 100 [%] 1 Nao
FU2-37 |(Inércia da carga H31 [0a2 1 0 Nao
FU2-39 |Freqliéncia de chaveamento H39 |12a10[kHz] 1 3 [kHz] Sim
0 (V/F) Nao
FU2-40 |Selecdo do modo de controle H40 1(compensagéo de vIF
escorregamento) 0
2 (PID)
Selecao da entrada de sinal de 0() I Nao
hUZ:50¢ retor%o (erro) p/ PID H 30 1(V1) 0

" Este valor é automaticamente ajustado de acordo com o parametro FU2-30. Se a corrente for diferente ajustar o FU2-33.

% FU2-32 e FU1-34 ficam acessiveis quando é selecionado “Compensagéo de escorregamento ( 1)” no pardmetro FU2-40.
% FU2-50 & FU1-54 ficam acessiveis quando é selecionado “PID (2 )" no parametro FU2-40.




Capitulo 3 — Lista de parametros

Valor de Ajustavel
Cod Descricao Display | Faixa de ajuste | Und. - durante
Fabrica RUN
Ganho proporcional no modo X .
FU2-51 de controle PID H51 [029999 1 3000 Sim
Ganho integral no modo de s Sim
FU2-52 controle PID H52 (0249999 1 300
Ganho derivativo no modo de . Sim
FU2-53 controle PID H53 [02a9999 1 0
Limite de frequiéncia no modo Sim
FU2-54 de controle PID H54 |(0toFU1-20 0.01 |60.00 Hz
FU2-70 Referéncia de frequéncia para H70 2 ((gﬂeﬁgrgfez;eq') max. freq. Néo
Aceleracao e desaceleragao 10 25 3 1/0 28 0
0(0.01 seg) Sim
4 |Escala de tempo para 0.1[seq]
Fu2-71 aceleracdo e desaceleragdo W 1(0.1seq) 1
2 (1 seg)
0 (Freq. de saida ) Sim
1(Tempo de acel.)
2 (Tempo de dec.)
3 (DRV - 03)
4 (DRV - 04)
9 (Freq. Fixa 1)
N : 6 (Freq. Fixa 2)
2o |Indicagao do display no ,
FU2-72 momento da energizacao H12 11 (Freq. Fixa 3) 1 0
8 (Corrente)
9 (RPM do motor)
10(Tensao do
barramento)
11(DRV-11)
12 (Falhas)
13 (Motor direction)
T, 0 (Tens&o) . Sim
Definicao da indicagéo no — Tensao
FU2-73 - H13 (1(Poténcia)
rupo principal (DRV - 11 0
grupo principal ) 2 (Torque)
FU2-74 |Ganho p/ indicagéo de RPM H74 141000 [%] 1 100 [%] Sim
. . 0 (Nenhum) Sim
Sele¢éo do resistor de Externo
FU2-75 frenagem dindmica 15 [1(Nenhum) 2
2 (Externo)
Duty do resistor de freio Sim
FU2-76 dinamico H76 |0to30[%)] 1 10 [%]
FU2-79 |Verséo do software H19




Capitulo 3 — Lista de parametros

Valor de Ajustavel
Cod Descricao Display | Faixa de ajuste | Und. - durante
Fabrica RUN
FU2-8110(2° Tempo de aceleragéo H81 |0a6000 [seq] 0.1 | 5.0[seq] Sim
FU2-82 |2° Tempo de desaceleragdo H82 (026000 [seq] 0.1 |[10.0[seg]| Sim
FU2-83 |2° Freqliéncia de base H83 [30aFU1-20 0.01 |60.00[Hz]| Nao
0 (Linear)
_aa |2 Método de controle 1(Square) Linear <
FUZ84 |\ oits/Hz "8 o CuvaViF 0 e
definida)
FU2-85 |2° Torque no sentido avante H85% [0a15[%] 0.1 2.0 [%)] Nao
FU2-86 |2° Torque no sentido reverso H86 [0a15[%] 0.1 2.0 [%)] Nao
FU2-87 2° Nivel da protecdo STALL H87 (3024150 (%] 1 150[ %] Nao
Fug.gg [° NVeldo e emco T ygg Irpgoatsos | 1 [ tsop% | O
_ o At . 50 a FU2-88 o Sim
FU2-89 |2° Nivel do rele térmico H89 (méximo 150%) 1 100 [%)]
FU2-90 |2° Corrente nominal do motor H90 [0.1299.9A] 0.1 1.8 [A] Nao
a4 |Copia os parametros do 0 (Néo) Nao Nao
FU2-91 inversor para o Display (IHM) Hot 1(Sim) 0
_a |Copia 0s parAmetros do 0 (Néo) Nao Nao
FU2-92 Display (IHM) para o inversor H92 1(Sim) 0
0 (N&o) Nao
1(Todos grupos)
_aa |Volta 0s pardmetros para os 2 (Grupo DRV) Nao
FU2-93 valores de fabrica e 3 (Grupo FU1) 0
4 (Grupo FU2)
9 (Grupo 1/0)
FU2-94 |Trava de programagédo H94 [0to 255" 1 0 Sim
FU2-99 [Retorna ao grupo principal rn 1 Sim

10 FU2-81 & FU2-90 ficam acessiveis quando ¢é selecionado “2° motor (7 ) " no parametro I/0-12, 1/0-13 ou I/0-14.
11
Senha =12
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3.4 Grupo Entradas/Saidas [I/O]

16 (Controle em
malha aberta - V/F)

11 (Habilita placa
opcional)

18 (Trava entrada
analdgica)

19 (Desabilita
Acc/Dec(L, M e H)

Valor de Ajustavel
Cod. Descricao Display | Faixa de ajuste | Und. - durante
Fabrica RUN
I/0-00 |Pulo de parametros 10 [1a99 1 1 Sim
I/0-01 |Filtro da entrada analdgica V1 11 (0249999 [ms] 1 11,000 [ms]| Sim
I/0-02 (Tensdo minima na entrada V1 12 |0al/0-04 0.01 | 0.00[V] Sim
V0-03 |"reduencia correspondentea |4 |55 Fj1.90 001 | 0.00[Hz | SIM
tensdo minima na entrada V1
I/0-04 |Tensdo maxima na entrada V1 14 |I/0-02a10([V] 0.01 | 10.00 [V] Sim
1/0-05 Freq~uenc[a .correspondente a I5 |0aFui-20 0.01 |60.00[Hz Sim
tensdo maxima na entrada V1
I/0-06 |Filtro da entrada analdgica | 16 (0249999 [ms] 1 11,000 [ms]| Sim
I/0-07 |Corrente minima na entrada | 17 [0a41/0-09 0.01 | 4.00[mA]| Sim
Frequéncia correspondente a . Sim
1/0-08 corrente minima na entrada | I8 |0aFuU1-20 0.01 | 0.00 [Hz]
I/0-09 |Corrente maxima na entrada | 19 [/0-07a20[mA] | 0.01 |20.00 [mA]| Sim
Vo-10 | requencia correspondente a |y g 1o 5 g9 001 [6000[Hz| ™
corrente maxima na entrada |
L : 0 (Nenhum) Sim
10-11 Criteria for Analog Input Signal I [1(Half of x1) Nenhum
Loss 0
2 (Below x1)
0 (Frequiéncia - L)
1(Freqtiéncia — M)
2 (Freqliéncia — H)
3 (Acc/Dec - L)
4 (Acc/Dec — M)
Definicao da entrada multi- 5 (Acc/Dec — H)
fungao P1 6 (Freio DC)
1(2° Motor)
10 (Up)
11 (Down) Freq. Fixa
1/0-12 112 |12 (3-Fios) A Nao
13 (Falha ext. A) 0
14 (Falha ext. B)
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. - . . . Valor de A
Cod. Descricao Display | Faixa de ajuste | Und. Fabrica durante
RUN
- , Freq. Fixa
/0-13 Ejf]fggalfzda entrada mult- 113 [iguais a anterior B | Nao
1
- , Freq. Fixa
/0-14 Biférggassda entrada multi 114 |lguais & anterior g Nao
Estado dos terminais de 00000000 -
V0-15 | trada 15154111111 (bit set)
I/0-16 |Estado dos terminais de saida 116 [0-1 (bit set) - -
I/0-17 |Filtro dos terminais de entrada 117 [2a50 1 15 Sim
I/0-20 |Freqliéncia de JOG 120 |[FU1-22 aFU1-20 10.00 [Hz]| Sim
I/0-21 |Freqliéncia fixa 4 121 |FU1-22 a FU1-20 40.00 [Hz]| Sim
I/0-22 |Frequéncia fixa 5 122 |[FU1-22aFU1-20 | 0.01 |50.00[Hz]| Sim
I/0-23 |Freqliéncia fixa 6 123 |FU1-22 a FU1-20 40.00 [Hz]| Sim
I/0-24 |Freqliéncia fixa 7 124 |FU1-22 a FU1-20 30.00 [Hz]| Sim
I/0-25 (Tempo de aceleragéo 1 125 (026000 [seq] 0.1 |20.0[seg]| Sim
I/0-26 |Tempo de desaceleracéo 1 126 |0a6000 [seg] 0.1 [20.0[seg]| Sim
I/0-27 (Tempo de aceleracéo 2 127 (026000 [seq] 0.1 [30.0[seg]| Sim
I/0-28 |Tempo de desaceleracédo 2 128 |0 46000 [seg] 0.1 |30.0[seg]| Sim
1/0-29 |Tempo de aceleragdo 3 129 |0a6000 [seq] 0.1 |40.0[seg]| Sim
I/0-30 [Tempo de desaceleragé@o 3 130 |0a6000 [seq] 0.1 |40.0[seg]| Sim
I/0-31 |Tempo de aceleragéo 4 131 (026000 [seq] 0.1 |50.0[seg]| Sim
I/0-32 [Tempo de desaceleragéo 4 132 (026000 [seq] 0.1 |50.0[seg]| Sim
I/0-33 |[Tempo de aceleragéo 5 133 |02 6000 [seg] 0.1 |40.0[seg]| Sim
I/0-34 |Tempo de desaceleracéo 5 134 (026000 [seq] 0.1 |40.0[seg]| Sim
I/0-35 |Tempo de aceleragédo 6 135 |0a6000 [seq] 0.1 [30.0[seg]| Sim
I/0-36 |Tempo de desaceleragéo 6 136 (026000 [seq] 0.1 [30.0[seg]| Sim
I/0-37 |Tempo de aceleragéo 7 137 |0a6000 [seg] 0.1 |20.0[seg]| Sim
I/0-38 [Tempo de desaceleragdo 7 138 (026000 [seq] 0.1 |20.0[seg]| Sim
0 (Freqliéncia) Sim
Definicdo da saida analdgica 1 (Correinte) - feqiiéncia
1/0-40 multi-funcao FM 140 |2 (tensdo c{e saida) 0
3 (tensdo do
barramento DC)
I/0-41 |Ajuste da saida analdgica FM 141 102200 [%] 1 100 [%] Sim
I/0-42 |Nivel (frequiéncia) FDT 142 |0aFU1-20 0.01 {30.00[Hz]| Sim
I/0-43 |Banda FDT 143 [0aFU1-20 0.01 [10.00[Hz]| Sim
Definicéo da saida digital MO 0 (FDT-1) Sim
1(FDT-2) Run
Vo-44 M heora 12

3(FDT-4)
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Cad.

Descricao

Display

Faixa de ajuste

Und.

Valor de
Fabrica

Ajustavel
durante
RUN

4 (FDT-5)

9 (Sobre carga)

6 (Aviso de Sobre
carga)

7(Stall)

8 (Sobre tensao)

9 (Sub tensao)

10 (Sobre
temperatura)

11 (perda de ref. )

12 (Run)

13 (Stop)

14 (Steady)

11 (retomada de
velocidade)

1/0-45

Definicao da saida de falha a
rele (30A, 30B, 30C)

145

000 — 111 (bit set)

Bit 0: sub tensao
Bit 1: todas falhas
Bit 2: auto reset

010

Sim

1/0-46

N® do inversor (comunic. serial)

146

11032

Sim

1/0-47

Velocidade da comunicagao
serial

141

0 (1200 bps)

1(2400 bps)

(4800 bps)

2
3 (9600 bps)
4 (19200 bps)

9600 bps
3

Sim

1/0-48

Comportamento do inversor
depois da perda de referéncia

148

0 (Nenhum)

1(Parada livre)

2 (Stop)

Nenhum

Sim

1/0-49

Tempo de tolerancia para
detecgdo da perda de referénc.

149

0.1 to 120 [seq]

0.1

1.0 [seq]

Sim

1/0-50

Selecdo do protocolo de
comunicacao serial

0 (LG- BUS)

1~6 (ModbusASC
I1)

1-9

RTU)

(Modbu S—

Sim

1/0-99

Retorna ao grupo principal

Sim
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Nota 1: Para parametros que trabalham com bits(F59, H19, H22, 15, 116, 145) temos:

1 = led em baixo
0 =led em cima

Exemplo: Quando temos ‘00000011’

u
|'

(
(

(+——— 1N
(4—— 1.0FF

Bit 7 J

L Bit 0

Nota 2 : I/0 - 12, 13 e 14 [Freqiiéncia - L, Freqiiéncia - M, , Freqiiéncia - H]

Quando definimos as entradas P1, P2 e P3 como, Freqiiéncia - L, Freqiiéncia - M, ,
Freqiiéncia - H respectivamente temos 8 velocidades ajustdveis nos parametros: DRV-05 ~ DRV-
07 e /0-20 ~ I/0O-24.

Combina-se as entradas P1, P2 e P3 para obter as 8 velocidades

Freqiiéncia | Parametro | Freq.H Freq. M Freq. L
Fixa (ajuste) (P3) (P2) (P1)
Freq. Fixa-0 | DRV-00 0 0 0
Freg. Fixa-1 DRV-05 0 0 1
Freq. Fixa-2 | DRV-06 0 1 0
Freq. Fixa-3 DRV-07 0 1 1
Freq. Fixa-4 I/0-21 1 0 0
Freq. Fixa-5 l/0-22 1 0 1
Freq. Fixa-6 l/0-23 1 1 0
Freq. Fixa-7 1/0-24 1 1 1
0: OFF, 1: ON

Nota 3 :1/0-12, 13 e 14 [Acc/Dec-L, Acc/Dec-M, Acc/Dec-H]

Quando definimos as entradas P1, P2 e P3 como Acc/Dec-L, Acc/Dec-M e Acc/Dec-H
respectivamente temos 8 tempos de aceleracdo e desaceleracdo ajustiveis nos pardmetros DRV-01
~ DRV-02 e I/0-25 ~ 1/0O-38.

Combina-se as entradas P1, P2 e P3 para obter os 8 tempos de Acel. e Desacel.

Accel/Decel | Parameter | XCEL-H | XCEL-M | XCEL-L
Time Code (P3) (P2) (P1)

Accel time-0 DRV-01 0 0 0
Decel time-0 DRV-02

Accel time-1 1/0-25 0 0 1
Decel time-1 I/0-26

Accel time-2 I/0-27 0 1 0
Decel time-2 I/0-28

Accel time-3 1/0-29 0 1 1
Decel time-3 1/0-30

Accel time-4 1/0-31 1 0 0
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Accel/Decel | Parameter | XCEL-H | XCEL-M | XCEL-L
Time Code (P3) (P2) (P1)

Decel time-4 1/0-32

Accel time-5 1/0-34

Decel time-5 1/0-35 ! 0 1
Accel time-6 I/0-36 ” 1 0
Decel time-6 I/0-37

Accel time-7 I/0-38 1 1 1

Decel time-7 1/0-39

0: OFF, 1: ON

= |/0-20 [Jog Frequency] can be used as one of the step frequencies.



Capitulo 3 — Lista de parametros

CAPITULO 4 - FALHAS
4.1 Indicacao de falha no Display
Display Falha Descricao
I Corrente de saida acima de 200% da corrente nominal, causada por:
= : : Sobre corrente |- Tempo de partida(Acel.) baixo, curto-circuito no motor, curto-circuito na
fiacdo de saida ou curto-circuito no IGBT.
- Tensé&o interna do inversor(barramneto DC) elevada, causada por:
M Sobre Tensdo |- Tempo de parada(Desacel.) baixo, maqui inércia elevad tensa
28y po de p . , maquina com inércia elevada ou tensao
de alimentacg@o elevada.
) F Protecdo por  |Corrente de saida acima do valor ajustado no pardmetro FU1-57.
L{ . . |limite de corrente |- Motor sobrecarregado, Motor travado e efc.
- Sobre Temperatura elevada no dissipador do inversor, causada por:
: : H temperatura no |- Falha ou queima do ventilador de refrigeracdo do inversor, Inversor alocado
inversor em local fechado ou Temperatura ambiente elevada.
g F )_( |Protecao Térmica |Desligamento do motor por protegéo térmica eletronica (Sobre carga no
e b ) Eletronica  |motor por mais de 1 min.) cujo valor é ajustado no pardmetro FU1-51.
) Baixa Tensao ~ . . oo
Y : ~  |Tensao de alimentacao Baixa
I N na alimentacao
- - Falta de fase na alimentacao do inversor (R,S,T), causada por:
> o) Falta de fase na . ) ~
- Rompimento de cabo(s) de alimenta¢do, Mau contato nos parafusos do
UG U entrada : : 9
inversor(R,S,T) ou nas emendas na rede de alimentagao.
- Falta de fase na saida do inversor(U,V,W - Motor), causada por:
™ 0 ¢ | Faltade fase na . :
b( P b ( saida - Rompimento de cabo(s) que vai p/ o0 motor, Mau contato nos parafusos do
. . inversor(U,V,W) ou nas emendas no motor.
Protecao BX
h H (borne externo  |Falha proveniente do acionamento do borne BX (Parada de emergéncia).
BX)
) :-‘ ) F Inversor Corrente de saida acima de 150% da corrente nominal por um periodo de
» W4 | sobrecarregado |1min.

-
N

=

Falha externa A

Falha proveniente do acionamento de um dos bornes de entrada multi-
funcdo P1, P2 ou P3 (Pardmetros 1/0-12,13 ou 14 = “Falha externa A).

' -
=

Falha externa B

Falha proveniente do acionamento de um dos bornes de entrada multi-
funcdo P1, P2 ou P3 (Pardmetros 1/0-12,13 ou 14 = “Falha externa B).

Perda de sinal de

Perda do sinal de referéncia de velocidade (habilita-se esta falha quando o

) A
--ak referer)ma de parametro 1/0-48 = “Parada livre” ou “Stop”
velocidade
F " Erro 1 de Erro de comunicagdo na EEPROM no processo de transferéncia de dados
- 1 EEPROM |entre Inversor e Display (parametro FU2-91 e 92)
F (| Erro 2 de Erro de incompatibilidade de versdo da memadria ROM do inversor e do
- ) EEPROM Display(IHM).

o=
» =

Falha no Inversor

A falha HW refere-se a falha internas do inversor, que s@o definidas por
codigos.
CPU2, EEP, Wire, FAN, GF e NTC (falhas descritas a seguir

x|
==

Erro na CPU

Falha na placa de controle do inversor
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Display Falha Descrigao

E E F‘ Erro na EEPROM |Falha na memoria EEPROM na placa de controle do inversor

'O -E Mis-wiring  [fiagéo is wrong.

Dl F‘ Falha no Ventilador travado por estar sujo, queimado ou com corrosao em seu circuito
ALK ventilador |interno.
GF Fuga aterra [Motor com fuga a terra(em massa) ou fiagdo que vai para 0 motor em massa
NTC Falha no NTC |Sensor de temperatura que se encontra dentro do médulo IGBT, danificado.

Nota: Quando o “HW” aparece no display precisamos verificar qual falha esta ocorrendo no
inversor.

Para acessar o codigo da falha pressiona-se a tecla FUNC e depois a tecla UP 3(trés)
vezes.

Aparecera um dos cddigos a seguir, que diz respeito a falha: “CPU2”, “EEP”, “WIRE”,
FAN’, “GF” ou “NTC".
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