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Caracteristicas

Desempenho excepcional 4
Processador com frequéncia
de 1 Ghz
velocidade de execucgéo de instrugdes significativamente
maior que produtos tradicionais

Controle de movimento de alta velocidade e alta precisdo

Controle de processo altamente estavel

Série VH500 tipo barramento EtherCAT

Design modular, leve e compacto
Suporta até 16 modulos de expanséo a direita e
1 cartdo de expansao a esquerda

Suporta controle via barramento EtherCAT e fungao
de troca de rede com duas portas Ethernet

Permite encapsulamento e reutilizacdo de processos
via fungées FB/FC

Suporta comunicagdo em multiplos niveis via
interfaces RS485, Ethernet, CAN e EtherCAT

Comunicagdo em

multiplos niveis
de rede

A propria unidade possui uma porta RS-485 e
suporta CANopen

Suporta até 72 escravos EtherCAT

Design com duas portas Ethernet, facilitando a
configuragéo de rede em cascata

Controle de movimento _

por barramento + pulso
Suporta até 48 eixos reais via barramento EtherCAT
Total de 64 eixos (reais + virtuais)

8 canais de entradas/saidas de pulso de alta velocidade
a 200 kHz

Software de

programagao e

proprietario
Suporta programacgao na linguagem ST (Structured Text),
facilitando a criagdo de algoritmos e l6gicas complexas

Suporta depuragéo offline e modificagao online, reduzindo
o esforgo de configuragéo no local

Suporta encapsulamento de blocos de fungéo, permitindo
reutilizagédo de algoritmos de processo
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Controle de movimento de 48 eixos
via barramento EtherCAT

Controle de alta velocidade de 48 eixos via barramento, suportando movimento sincronizado, permitindo
processos complexos com alta velocidade e alta precisao, fazendo com que os equipamentos industriais
operem rapidamente e aumentem a eficiéncia para o usuario final.

As instrugdes suportam aceleragao/desaceleragao
no modo Jerk; ajustar o valor de Jerk suaviza a
curva e reduz impactos mecanicos.

Nao requer fiagao complexa, economizando tempo de
projeto e instalagao, além de facilitar a manutencgao
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(O eixo horizontal em todos os graficos representa o tempo;
no primeiro grafico, o eixo vertical representa a velocidade;

| no segundo, representa a aceleragéo; no terceiro, representa
a taxa de variagdo da aceleragao)

Até 48 eixos

e Nao é necessario calcular; é possivel obter a taxa de variagao
de aceleragéo correspondente diretamente pelo tempo de
aceleragao/desaceleragao

Permite visualizar de forma intuitiva a suavidade da curva de
aceleragao/desaceleracao

Software de programagéao
°
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Numero total
de eixos reais

64

Imaginarios

N~ —

Ciclo de
comunicagao

mais rapido

250..

m

Numero maximo
de barramentos
EtherCAT

48

ot

—
Precisao do

Numero maximo
de escravos
EtherCAT

712

Suporta Ethernet industrial avangada, operagao
distribuida em mestre/escravo, instalagao pratica
que reduz o tempo de transmissao de informacgoes,
comunicagao rapida com tempo de sincronizagao

tempo de

sincronizagao

+80.

h—r )
curto, suporta modos de controle de movimento
8 Entradas como linear, circular e can
e saidas

8Canais de

h/

® Rede de movimento EtherCAT, com ciclo de
comunicagao de até 250 ps

e Suporta instrugoes multi-eixo como engrenagem
eletrénica e can eletrénico

e Suporta instrugées de movimento mono-eixo como
posicao, velocidade e retorno a referéncia

Ln/LzmkH;/

O eixo principal pode ser configurado como codificador,
eixo virtual ou eixo real, com entrada externa, entre outros

Suporta sonda de servo, sonda de contador de alta
velocidade e sonda de codificador

Suporta compensacao de fase e sobreposigcao de
movimentos
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Programagao do computador host

CANopen

Comunicacao

N18080
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16 modulos de expansao a direita

Com duas portas de rede Ethernet

ATy ERP 1
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: wioquete Modbus TCP
|

e —

Encoder de 4 entradas locais

de rede em multiplos niveis

Servico

de controle tudo em um
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Série VH500 - Especificagoes

DC24V

Tipo de alimentagao

VH522-0808TN/P VH523-0808TN/P VH524-0808TN/P

Capacidade do programa

200K Bytes

Memoria de dados em
queda de energia

128 KB de memdria do usuario (84 KB preservados na falta de energia); 1 MB de varidveis (128 KB preservados na falta de energia).

Linguagem de programacao

Software proprio AutoStudio, suporta LD, ST, FBD e SFC

Expansao lateral (Direita)

Suporta até 16 moédulos de expansao a direita da série VH

RTC (Relégio de tempo Real)

N&o possui relégio de tempo real, mas é possivel adicionar um através de um médulo de expanséo a esquerda.

Expansao lateral (Esquerda)

E possivel opcionalmente adicionar uma placa de expansao & esquerda da série VH

Cartdao SD Atualizagao de firmware e programas via cartdo SD
USB USB 2.0, interface Type-C, suporta download de programas, monitoramento e atualizagéo de firmware/software.
Entrada | 8 entradas de pulso 200 kHz, com suporte a contagem monofasica, bifasica (Up/Down) e AB (1x/4x), entre outros modos
Maodulos I/0
Saida 8 saidas de pulso 200 kHz, com instrugdes de controle de posicionamento
Protocolo de . . A A i
Porta serial | comunicacdo 1 porta integrada + até 2 expansdes a esquerda, suportando Modbus, porta livre e N:N.
RS-485 Resistor de : ! . = . . .
terminagao Possui resistor de terminacéo, pode atuar como mestre ou escravo, suporta até 31 dispositivos escravos Modbus-RTU
CAN N&o possui Suporta CANopen mestre, com até 31 escravos
Numero de . L. . L. . i
portas Uma Unica porta Ethernet |Duas portas Ethernet em uma Unica placa de rede; compartilham um Unico IP, suportando comutagdo de rede (switch).
Ethernet
Protocolo de - g 13 Modbus TCP mestrefescravo (16 escravos + 4 mestres), download/monitoramento e TCP livre (4 conexdes)
comunicagao p b

Controle de movimento

Suporta instrugées de posicionamento, interpolagao linear/circular, engrenagem e came eletrénicos..

Eixos
suportados

8 eixos 16 eixos 32 eixos 48 eixos

Numero de
escravos

EtherCAT

Até 72 escravos (incluindo eixos servo), com um total de 48 eixos reais e virtuais.

Desempenho
por eixo

Ciclo de comunicagéo de 0,25 ms a 8,00 ms, com jitter de sincronizagdo de +80 ns
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