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Conteúdo rápido 

Como definir parâmetros de maneira conveniente 

Escolha apenas a finalidade do ventilador, bomba ou esteira transportadora, etc., para definir automaticamente os melhores 
parâmetros. 
⇒ 4.7 Configuração Automática de Parâmetros para Propósito Específico (Página 37) 

Como realizar o auto-ajuste do motor 

Quando o motor está funcionando, os parâmetros relacionados ao motor são automaticamente aprendidos e ajustados. 

⇒ 4.8 Auto-ajuste (Página 37) 

Como diagnosticar uma falha 

Quando um aviso ou falha é exibido no teclado 

⇒ 6.2 Tipos de Falhas, Avisos e Códigos de Aviso (Página 57) 

Quando nenhum alarme ou falha é exibido no teclado 

⇒ 6.7 Solução de problemas sem avisos no teclado (Página 79) 
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1 Prefácio e Cuidados 

1.1 Antes do uso 

Termos e abreviaturas relacionados a este manual 

1.2 Instruções para uso seguro 

Obrigado por adquirir o inversor de controle vetorial da série AC310 projetado e fabricado pela Suzhou VEICHI Electric Co., Ltd. 
Este manual descreve como usar este produto corretamente para obter melhores receitas. Por favor, leia este manual com 
atenção antes de usar o produto (instalação, fiação, operação, manutenção, inspeção, etc.). Além disso, entenda completamente 
as precauções de segurança descritas neste manual antes de usar este produto. 

Precauções de segurança 

Para garantir o uso seguro, confiável e razoável deste produto, use o produto após entender completamente as precauções de 
segurança descritas neste m anual. 

Sinais de Alerta e Indicações 

As seguintes marcas são usadas neste manual para indicar precauções de segurança. A não observância dessas precauções 
pode resultar em ferimentos pessoais ou morte, danos ao produto e sistemas relacionados. 

 
  

Termos e abreviaturas neste manual Descrição 

Inversor AC310 

AM-VF Assíncrono - Controle VF 

AM-FVC Assíncrono - Controle Vetorial sem PG 

AM-SVC Assíncrono - Controle Vetorial com PG 

AM-VF- separação Assíncrono - Separação de frequência de tensão 

PM-VF Síncrono - Controle VF 

PM-FVC Síncrono - Controle Vetorial sem PG 

PM-SVC Síncrono - Controle Vetorial com PG 

PG Feedback de velocidade 

Pedaço Bits em dígitos binários 

D raiva Perigo: A operação falsa pode causar a morte ou um grave acidente de segurança. 

aviso _ Aviso: A operação falsa pode causar a morte ou um acidente de segurança grave. 

Cuidado _ Cuidado: A operação falsa pode causar ferimentos leves. 

Avisos Avisos: A operação falsa pode causar danos ao produto e sistemas relacionados. 
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Cuidados Gerais 

Para apresentar os detalhes do produto, as ilustrações neste manual às vezes mostram o produto com a tampa externa ou 
tampa de segurança removida. Ao usar este produto, certifique-se de instalar a tampa externa ou a tampa de segurança 
conforme necessário e opere de acordo com os regulamentos deste manual. 

As figuras neste manual são apenas exemplos representativos e podem ser diferentes dos produtos que você encomendou. 

Devido a melhorias no produto ou alterações de especificações, bem como para melhorar a conveniência do próprio Manual, 
este Manual pode ser alterado sem aviso prévio. 

Se você precisar adquirir este manual devido a danos ou perdas, entre em contato com nossas agências ou nosso escritório 
de vendas mais próximo de você, conforme indicado na contracapa deste documento, e informe o número do material na 
capa. 

 

Perigo 

Por favor, siga todas as instruções de segurança neste manual. 

O não cumprimento das precauções pode resultar em morte ou ferimentos graves. Por favor, seja cauteloso. Não assumimos 
qualquer responsabilidade por lesões pessoais e danos ao equipamento causados por sua empresa ou seus clientes devido 
ao não cumprimento do conteúdo deste manual. 

Para evitar choque elétrico 

Não realize inspeção ou trabalho de fiação enquanto a energia estiver ligada. Antes de ligar ou reparar, certifique-se de cortar 
a energia de todos os inversores. Mesmo que a energia seja cortada, ainda há tensão residual no capacitor dentro do 
inversor. Para evitar choque elétrico, espere pelo menos o tempo especificado pela etiqueta de advertência no painel frontal 
do produto. Após os indicadores a luz estiver completamente apagada, remova a tampa frontal e a tampa do terminal e meça 
a tensão de alimentação de entrada e a tensão CC do circuito principal para garantir que a tensão seja segura. 

 

Aviso 

Para segurança mecânica 

Depois que o trabalho de fiação e a configuração dos parâmetros estiverem concluídos, certifique-se de realizar um teste para 
garantir que o inversor possa operar com segurança; caso contrário , poderá causar ferimentos pessoais ou danos ao 
equipamento. 

Certifique-se de verificar os pontos de ajuste dos parâmetros para a função de entrada/saída virtual antes do teste de 
funcionamento do inversor. 

A função de entrada/saída virtual é baseada na fiação virtual dos terminais de entrada/saída dentro do inversor. Portanto, mesmo que 
não haja fiação física nos terminais de entrada/saída, o funcionamento do inversor pode ser diferente das configurações de fábrica. 
Na falta de verificação, ações inesperadas do inversor podem causar acidentes pessoais . 

Antes de ligar o inversor, certifique-se de que não há pessoas ao redor do inversor, motor e máquinas. Além disso, certifique-se 
de que a tampa, acoplamento, eixo e maquinário do inversor estejam devidamente protegidos. 

Em alguns sistemas, o maquinário pode se mover repentinamente quando o circuito principal é energizado, o que pode causar 
morte ou ferimentos graves. 

Com controle de terminal externo do inversor , a função dos terminais de entrada/saída do inversor será diferente da 
configuração de fábrica, portanto a ação do inversor pode ser diferente da ação sob a configuração de fábrica descrita no 
manual. Antes do teste do inversor, use o controle de terminal externo para confirmar os sinais de entrada/saída do inversor e 
o controle de sequência interno . 

Para evitar choque elétrico 

É estritamente proibido modificar o inversor. 

 Não nos responsabilizamos pela modificação do produto por sua empresa ou seus clientes. 
 Profissionais não elétricos não estão autorizados a realizar fiação, instalação, manutenção, inspeção, substituição de 

componentes ou operações de reparo. 
 Não remova a tampa externa do inversor nem toque na placa de circuito impresso quando a alimentação estiver ligada. 

Para evitar incêndio 

Certifique-se de usar a tensão correta da fonte de alimentação do circuito principal. Antes de energizar, confirme se a tensão 
nominal do inversor é consistente com a tensão da fonte de alimentação. 

Siga os padrões locais para configurar circuitos de proteção de bypass . A fiação inadequada pode causar incêndio ou acidentes 
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pessoais. 

 

Cuidado 

Para evitar lesões 

Não mova o inversor segurando a tampa frontal ou a tampa do terminal do inversor. Além disso, certifique-se de que os 
parafusos estejam devidamente apertados antes de mover. 

Se você mover o inversor segurando a tampa frontal ou a tampa do terminal, o inversor pode cair devido a parafusos soltos , o 
que pode causar ferimentos. 

 

Avisos 

Por favor, use motores que atendam aos requisitos de isolamento do inversor PWM , a fim de evitar curto-circuito devido ao 
envelhecimento do isolamento ou curto-circuito de aterramento. 

Ao operar o inversor ou desmontar placas de circuito impresso, siga as etapas especificadas nas medidas de proteção contra 
descarga eletrostática (ESD) . A operação falsa pode causar danos ao circuito interno do inversor devido à eletricidade 
estática. 

Nenhum teste de resistência à tensão pode ser realizado em qualquer parte do inversor. Este inversor está equipado com 
instrumentos de precisão que podem ser danificados devido à alta tensão. 

Não opere uma máquina danificada. Se a máquina estiver obviamente danificada ou faltando peças, não a conecte ou opere, 
caso contrário, agravará os danos da máquina e causará problemas adicionais. 

Quando o fusível estiver queimado ou o disjuntor de fuga estiver desarmado, não ligue imediatamente a energia ou opere o 
inversor. Verifique se a conexão do cabo e a seleção das unidades externas estão corretas e descubra a causa do problema. 
Se você não conseguir determinar a causa, entre em contato com nossa empresa e não ligue a energia ou opere o inversor 
sem autorização. 

Quando as embalagens são de madeira os materiais precisam ser desinfetados e vermifugados processo, devem ser utilizados 
outros métodos que não a fumigação, como o tratamento térmico (mais de 30 minutos com a temperatura central de 56 °C ). 
Além disso, processe os materiais da embalagem antes da embalagem, em vez de processar todo o produto após a 
embalagem. 

Quando materiais de madeira fumigados são usados para embalar produtos elétricos (somente inversor ou instalados em 
máquinas), o gás e vapor gerados pelos materiais de embalagem podem causar danos fatais aos produtos eletrônicos. Em 
particular, desinfetantes de halogênio (flúor, cloro, bromo, iodo, etc.) podem causar corrosão no interior do capacitor, e o gás 
DOP (ftalato) pode causar rachaduras na resina. 

1.3 Instruções para Fins Especiais 

Se você precisar usar este produto para fins especiais, como tripulados, médicos, aeroespaciais, energia nuclear, energia 
elétrica, equipamentos ou sistemas de comunicação de relé submarino, consulte nossos agentes ou vendedores responsáveis. 
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2 Antes do uso 

2.1 Cuidados de Segurança 

Perigo 

Por favor, siga todas as instruções de segurança neste manual. 

O não cumprimento das precauções pode resultar em morte ou ferimentos graves. Por favor, seja cauteloso. Não assumimos 
qualquer responsabilidade por danos pessoais e de equipamentos causados por sua empresa ou seus clientes devido ao não 
cumprimento do conteúdo deste Manual. 

2.2 Modelo do Inversor e Placa de Nome 

Após receber o produto, confirme o seguinte: 

• Verifique a aparência de arranhões ou sujeira no inversor. Se houver danos, entre em contato imediatamente com a empresa 
de transporte. Danos causados pelo transporte do produto não são cobertos por nossa garantia. 

• Confirme se o modelo do inversor é compatível com o produto que você encomendou. Consulte a coluna "MODELO" na placa 
de identificação na lateral do inversor para o modelo. 

• Se algum defeito for encontrado, entre em contato imediatamente com nosso distribuidor ou com o vendedor responsável de 
quem você comprou o produto. 

Placa de identificação 

Inverter model

Output specifications 1

Output specifications 

Production serial

Input specification

 
 

  



Antes de usar 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 5 

Referência do modelo 

O método de verificação do modelo do inversor é mostrado na figura abaixo: 

AC310 - T 3 – 011G / 015P – B 
1  2 3       4 5     6 

Código do parâmetro Nome 

1 Série do inversor 

2 

Nível de tensão 

T: Trifásico 

S: Monofásico 

3 

Nível de tensão 

2 : 220V 

3 : 380V 

6 : 660V 

1 1:1140V 

4 

Potência do motor correspondente (kW) 

7R5G : 7,5 

011G : 11 

132G : 132 

5 

Tipo de inversor 

G: Carga pesada 

P: Carga leve 

6 

Tipo de acessório 

B: Unidade de frenagem 

L: reator DC 

2.3 Especificações Técnicas do Inversor 

Tabela 2-1: Especificações Técnicas 

Item Especificação 

E
ntrada de energia 

Tensão e 
frequência 

S2: Monofásico 200 V-240 V 50/60 Hz. 

T2: Trifásico 200 V-240 V 50/60 Hz. 

T3: Trifásico 380 V-480 V 50/60 Hz. 

T6: Trifásico 660 V-690 V 50/60 Hz. 

Flutuação 
permitida 

T/S2 : -10 % ~10 % ; T3 : -15 % ~10 %; T6 : -10 % ~10 % 

Taxa de desequilíbrio de tensão: < 3%; Frequência: ±5%. 

A taxa de distorção atende a IEC61800-2. 

Comutação de 
corrente de pico 

Corrente inferior à nominal 

R
esultado 

Voltagem de 
saída 

Saída sob condições nominais: Trifásica, 0 V para tensão de entrada, imprecisão inferior a 5%. 

Faixa de 
frequência de 
saída 

Modelo G/P: 0,00 Hz - 600,00 Hz. 

Precisão da 
frequência de 
saída 

±0,5% da Freq. 

Capacidade de 
sobrecarga 

Modelo G: 150% da corrente nominal por 89 s, 180% da corrente nominal por 10 s e 200% da 
corrente nominal por 3 s. 

Modelo P: 120% da corrente nominal por 35 s, 140% da corrente nominal por 7 s e 150% da 
corrente nominal por 3 s. 

Desempenho do controle principal Tipo de motor Motor assíncrono, motor síncrono e motor de relutância síncrono 
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Modo de controle 
do motor 

Controle V/F, controle vetorial de malha aberta, controle vetorial de malha fechada e controle de 
separação VF . 

Modo de 
modulação 

Modulação otimizada do vetor espacial PWM. 

Frequência da 
operadora 

1,0 kHz ~ 16,0 kHz 

Faixa de controle 
de velocidade 

Controle vetorial sem PG, carga nominal: 1:200. 

Controle vetorial com PG, carga nominal: 1:1000. 

Precisão de 
velocidade em 
estado 
estacionário 

Controle vetorial sem PG: ≤ 0,5% da velocidade síncrona nominal (assíncrona), ≤ 0,1% da 
velocidade síncrona nominal (síncrona). 

Controle vetorial com PG: ≤ 0,02% da velocidade síncrona nominal. 

Torque de partida 
Controle vetorial sem PG: torque nominal de 150% a 0,25 Hz. 

Controle vetorial com PG: torque nominal de 200% a 0 Hz. 

Resposta de 
torque 

Controle vetorial sem PG: < 10 ms , controle vetorial com PG: < 5 ms. 

Precisão de 
torque 

Controle vetorial sem PG: ±5%, controle vetorial com PG: ±2,5%. 

Precisão de 
frequência 

Configuração digital: Frequência máxima × ±0,01%; Configuração analógica: Frequência máxima 
× ±0,2%. 

Resolução de 
frequência 

Configuração digital: 0,01 Hz; Configuração analógica: frequência máxima × ±0,05%. 

Compensação de 
torque 

Compensação automática de torque: 0,0% a 100,0%. 

Compensação de torque manual: 0,0% a 30,0%. 

Curva V/F 
Quatro modos: curva característica de torque linear, curva V/F auto-ajustável, curva característica 
de torque reduzido (à potência de 1,1 a 2,0) e curva V/F quadrada. 

Curva de 
aceleração e 
desaceleração 

Dois modos: aceleração e desaceleração linear, aceleração e desaceleração da curva S. 

Quatro conjuntos de tempo de aceleração e desaceleração; a unidade de tempo é 0,01 s, a mais 
longa é 650,00 s. 

Tensão de saída 
nominal 

Com a compensação da tensão de alimentação, a tensão nominal do motor atinge 100%, que 
pode ser ajustada na faixa de 50% a 100% (a saída não pode ultrapassar a tensão de entrada). 

Regulagem 
automática de 
tensão 

Quando a tensão da rede elétrica flutua, pode manter automaticamente a tensão de saída 
constante. 

Operação 
automática de 
economia de 
energia 

No modo de controle V/F, a tensão de saída é otimizada automaticamente de acordo com a carga 
para realizar uma operação de economia de energia. 

Limitação 
automática de 
corrente 

A corrente é limitada automaticamente durante a operação para evitar desarmes causados por 
falhas frequentes de sobrecorrente. 

Processamento 
instantâneo de 
falha de energia 

Em caso de falha de energia instantânea, a operação ininterrupta pode ser realizada através do 
controle de tensão do barramento. 

Características 
padrão 

Controle PID, rastreamento de velocidade e reinicialização após falha de energia, frequência de 
salto, controle de limite de frequência superior e inferior, operação do programa, multivelocidade, 
comunicação RS485, saída analógica e saída de pulso de frequência. 

Canal de 
configuração de 
frequência 

Teclado configuração digital, terminal analógico de tensão/corrente AI1, terminal analógico de 
tensão/corrente AI2, entrada de pulso PUL, configuração de comunicação e seleção de terminal 
multicanal, combinação de canal principal/auxiliar e cartão de extensão podem ser comutados de 
várias maneiras. 
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Canal de entrada 
de feedback 

Terminal analógico de tensão/corrente AI1, terminal analógico de tensão/corrente AI2, 
configuração de comunicação e entrada de pulso PUL. 

Executar canal de 
comando 

Configuração do painel de operação, configuração do terminal externo, configuração de 
comunicação e configuração do cartão de extensão . 

Sinal de ordem de 
entrada 

Partida, parada, avanço e retrocesso, jogging, multi-velocidade, parada livre , reset, seleção de 
tempo de aceleração e desaceleração, seleção de canal de ajuste de frequência e alarme de 
falha externa. 

Sinal de saída 
externo 

1 saída de relé, 1 saída de coletor, 1 saída AO (pode ser selecionada como saída de 0 V - 10 V 
ou 0 mA - 20 mA ou 4 mA - 20 mA ou saída de pulso de frequência). 

Função de proteção 
Sobretensão , subtensão, limite de corrente, sobrecorrente, sobrecarga, relé térmico eletrônico, 
superaquecimento, parada de sobretensão , proteção de dados, proteção rápida, proteção contra 
perda de fase de entrada e saída. 

E
xibição do teclado 

Visor LED 

Visor de tubo digital de 5 dígitos de 
linha única 

1 display de status do inversor 

Visor de tubo digital de 5 dígitos de 
linha dupla 

2 displays de status do inversor 

Cópia do 
parâmetro 

As informações do código de função do inversor podem ser carregadas e baixadas para realizar a 
cópia rápida dos parâmetros. 

Monitoramento de 
status 

Todos os parâmetros do grupo de parâmetros de monitoramento, como frequência de saída, 
frequência determinada, corrente de saída, tensão de entrada, tensão de saída, velocidade do 
motor, feedback PID, PID fornecido, temperatura do módulo, etc. 

Alarme de falha 
Sobretensão , subtensão, sobrecorrente, curto-circuito, perda de fase, sobrecarga, 
superaquecimento, velocidade rápida, proteção de dados danificados, status de falha atual e 
histórico de falhas. 

M
eio A

m
biente 

Lugar de 
instalação 

A altitude deve ser inferior a 1.000 m. Se a altitude exceder 1.000 m, deve ser reduzida em 1% 
para cada 100 m de aumento; 

Estar livre de condensação, gelo, chuva, neve, granizo, etc., com radiação solar inferior a 700 
W/m 2 e pressão do ar entre 70 kPa - 106 kPa. 

Temperatura e 
umidade 

-10 ° C - +50 ° C . Pode ser reduzido acima de 40 ° C , e a temperatura máxima é de 60 ° C 
( operação sem carga). 

5% RH - 95% RH (sem condensação). 

Vibração 5,9 m/s 2 (0,6 G) a 9 Hz - 200 Hz. 

Temperatura de 
armazenamento 

-30 ° C - +60 ° C . 

Método de 
instalação 

Tipo de armário montado na parede ou vertical. 

Nível de proteção IP20. 

Grau de poluição II 

Método de 
resfriamento 

Resfriamento de ar forçado. 

2.4 A Relação entre a Corrente de Saída Nominal, Nível de Tensão e Potência do 
Inversor 

                  Tensão de entrada (V) 
 
 

Corrente de saída (A) 
 
Potência (kW) 

220 380 660 1140 

0,75 4 3 —— —— 

1,5 7 4 —— —— 
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2.2 10 6 —— —— 

4 16 10 —— —— 

5,5 20 13 —— —— 

7,5 30 17 10 —— 

11 42 25 15 —— 

15 55 32 18 —— 

18,5 70 38 22 —— 

22 80 45 28 —— 

30 110 60 35 —— 

37 130 75 45 25 

45 160 90 52 31 

55 200 110 63 38 

75 260 150 86 52 

90 320 180 98 58 

110 380 210 121 75 

132 420 250 150 86 

160 550 310 175 105 

185 600 340 198 115 

200 660 380 218 132 

220 720 415 235 144 

250 —— 470 270 162 

280 —— 510 330 175 

315 —— 600 345 208 

355 —— 670 380 220 

400 —— 750 430 260 

450 —— 800 466 270 

500 
 

—— 860 540 325 

560 —— 990 600 365 

630 —— 1100 680 400 

710 —— 1260 750 480 

2.5 Tempo de Aceleração e Desaceleração Padrão do Inversor 

A aceleração e desaceleração padrão do inversor varia com o nível de potência. Consulte a tabela abaixo para obter detalhes. 

Potência nominal do inversor (kW) 
Padrão de tempo(s) de aceleração e 

desaceleração 

0,4 6,00 

0,75 6,00 

1,5 6,00 

2.2 6,00 

3,0 6,00 

4,0 6,00 

5,5 6,00 

7,5 6,00 

11,0 6,00 

15,0 6,00 

18,5 6,00 

22,0 12h00 

30,0 12h00 

37,0 12h00 
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45,0 18h00 

55,0 18h00 

75,0 24h00 

90,0 30,00 

110,0 36,00 

160,0 48,00 

185,0 54,00 

200,0 60,00 

220,0 e acima 60,00 

2.6 Ponto de Proteção de Tensão Padrão do Inversor 

O valor de tensão padrão do inversor inclui nível de tensão, tensão nominal, ponto de supressão de subtensão, ponto de 
supressão de sobretensão , ponto de sobretensão e ponto de frenagem dinâmica, etc. Consulte a tabela abaixo para obter 
detalhes. 

Nota: As unidades para os valores na tabela são todos volts (V). 

Grau de 
tensão 

Tensão 
nominal 

Ponto de 
Supressão de 

Subtensão 

Ponto de 
subtensão 

Sobretensão 
Ponto de 

Supressão 

Sobretensão 
Ponto 

Ponto de 
Frenagem 
Dinâmico 

220 311.1 240 190 370 400 360 

380 537,4 430 320 750 820 740 

660 933,2 700 560 1100 1180 1080 

1 140 1 612 1 200 1.000 _ 1 900 2 100 1 870 

2.7 Frequência da Portadora do Inversor 

Valor padrão : 

 

Nota: O inversor deve ser reduzido em condições de alta frequência portadora; quanto maior a portadora, maior a redução. 

2.8 Tipos e Características dos Modos de Controle 

O inversor pode escolher o controle AM-V/F (configuração inicial), AM - controle vetorial de malha aberta, AM - controle vetorial 
de malha fechada, controle PM-V/F, PM - controle vetorial de malha aberta, PM - fechado - controle vetorial de loop e controle de 
separação VF. 

◆ Controle V/F do motor assíncrono 
 Quando a frequência (F) é variável, a razão entre a frequência de controle e a tensão (V) permanece constante. 
 Este modo de controle é usado para todos os controles de velocidade variável que não requerem resposta rápida e controle 

de velocidade preciso, bem como um inversor para vários motores. Este modo também é usado quando os parâmetros do 
motor não estão limpos ou o auto-ajuste não pode ser executado. 

◆ Controle vetorial de malha aberta do motor assíncrono 
 A corrente de saída do inversor pode ser calculada através do cálculo vetorial e dividida em corrente de excitação e 

corrente de torque, para realizar a compensação de frequência e tensão, de modo que a corrente do motor correspondente 
ao torque de carga possa fluir para melhorar o torque de baixa velocidade. Ao mesmo tempo, a compensação da frequência 
de saída (compensação de escorregamento) é implementada para tornar a velocidade de rotação real do motor mais 

Grau de tensão (V) Portadora padrão (kHz) 

220 

Menos de 11 kW 4,0 

11 kW - 45 kW 3,0 

Acima de 45 kW 2,0 

380 

Menos de 11 kW 4,0 

11 kW - 45 kW 3,0 

Acima de 45 kW 2,0 

660 2,0 

1140 2,0 
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próxima do valor da instrução de velocidade. 
 Este modo de controle é usado para aplicações que exigem precisão de controle de alta velocidade. Com resposta de alta 

velocidade e resposta de torque, alto torque pode ser produzido mesmo sob baixa velocidade. É adequado para ocasiões 
gerais de controle de alto desempenho, e um inversor só pode acionar um motor. 

◆ Controle vetorial de malha fechada do motor assíncrono 
 Este modo de controle é usado onde o controle de velocidade de alta precisão ou controle de torque é necessário, e o 

controle de velocidade de alta precisão é necessário mesmo em velocidade zero. 
 Um encoder deve ser instalado na extremidade do motor e o inversor deve ser equipado com um cartão PG do mesmo tipo 

do encoder. Um inversor só pode acionar um motor. 

◆ Controle V/F do motor síncrono (PMV/F) 
 Quando a frequência (F) é variável, a razão entre a frequência de controle e a tensão (V) permanece constante. 
 Este modo de controle é usado para todos os controles de velocidade variável que não requerem resposta rápida e controle 

de velocidade preciso. Este modo também é usado quando os parâmetros do motor não estão limpos ou o auto-ajuste não 
pode ser executado. 

◆ Controle vetorial de malha aberta do motor síncrono (PMSVC) 
 Combinando com um motor PM (ímã permanente) que é mais eficiente que um motor de indução, é possível obter o 

controle do motor com precisão de controle de alta velocidade de forma mais eficiente. Sem a necessidade de um detector 
de velocidade como o PG, a velocidade de rotação do motor é estimada através da tensão de saída e corrente de saída do 
inversor. Além disso, para maximizar a eficiência do motor e controlar o motor PM, a corrente é minimizada quando a carga 
é aplicada. 

 Este modo de controle é usado para aplicações que exigem controle preciso de velocidade e funções de limite de torque. 

◆ Controle vetorial de malha fechada do motor síncrono (PMFVC) 
 Este modo de controle é usado onde o controle de velocidade de alta precisão ou controle de torque é necessário, e o 

controle de velocidade de alta precisão é necessário mesmo em velocidade zero. 
 Um encoder deve ser instalado na extremidade do motor e o inversor deve ser equipado com um cartão PG do mesmo tipo 

do encoder. Um inversor só pode acionar um motor. 

◆ Controle de separação de frequência de tensão ( separação VF_ ) 
 Este modo de controle é usado para controlar a tensão de saída e a frequência separadamente. 
 Esta função é válida apenas para os modelos T3 com 7,5 kW e superiores e modelos T/S2 com 5,5 kW e superiores. 

Observação: 

 Para obter o melhor efeito de controle, insira os parâmetros corretos do motor e execute o ajuste automático do motor. O 
grupo F02.0x é o grupo de parâmetros básico do motor. 

 No controle vetorial em malha aberta e em malha fechada, o inversor só pode acionar um motor; e não deve haver muito 
grande entre o nível de capacidade do inversor e a capacidade do motor. A potência do inversor pode ser dois níveis 
superior ou um nível inferior à do motor, caso contrário pode causar desempenho de controle degradado ou falha do 
sistema de acionamento. 
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3 Instalação e Fiação 

3.1 Cuidados de Segurança 

Esta seção explica as várias precauções que devem ser seguidas para garantir o uso seguro deste produto, desempenho 
maximizado do inversor e operação confiável do inversor. 

Cuidado ao usar o inversor 

 

●  Ao instalar o inversor em um gabinete fechado, configure um ventilador ou ar condicionado de 
resfriamento para resfriar totalmente o inversor. Certifique-se de que a temperatura de entrada de ar 
do inversor esteja abaixo de 40 ° C para garantir que o inversor possa operar com segurança e 
confiabilidade. 

Importante 

●  Durante a instalação, cubra a parte superior do inversor com pano ou papel para evitar que lascas de 
metal, óleo, água e outros detritos caiam no inversor durante as operações de instalação e 
perfuração. Remova essa tampa com cuidado após a instalação. 

●  Por favor, siga as medidas e métodos especificados nas medidas de prevenção de ESD durante a 
operação no inversor, caso contrário, o inversor pode ser danificado. 

●  Se vários inversores forem instalados em um gabinete, deve ser reservado espaço suficiente na parte 
superior dos inversores para facilitar a substituição do ventilador de refrigeração. 

●  Não use o inversor além da faixa nominal do inversor, caso contrário, o inversor pode ser danificado . 

●  Ao mover o inversor, segure a caixa estável. Se apenas a tampa frontal for segurada, o corpo 
principal do inversor pode cair, o que pode causar ferimentos pessoais ou danos ao inversor. 

Cuidado no uso do motor 

Importante 

●  A velocidade máxima permitida varia com os modelos de motor é diferente. Por favor, não exceda a 
velocidade máxima permitida do motor. 

●  Quando o inversor estiver funcionando em baixa velocidade, o efeito de auto-resfriamento do motor 
será severamente reduzido. O funcionamento prolongado do motor em baixa velocidade causará 
danos ao motor devido ao superaquecimento; se você precisar operar o motor em baixa velocidade 
por muito tempo, use um motor especial para conversão de frequência. 

●  Quando uma máquina funcionando em velocidade constante é operada em velocidade variável, pode 
ocorrer ressonância. Instale borracha antivibração sob o suporte do motor ou use a função de controle 
de frequência de salto para evitá-lo. 

●  As características de torque do motor acionado por um inversor e da fonte de alimentação de 
frequência industrial são diferentes. Confirme as características de torque do equipamento mecânico a 
ser conectado. 

●  A corrente nominal do motor submersível é maior que a do motor padrão. Confirme a corrente nominal 
do motor e selecione um inversor apropriado. 

●  Quando a distância entre o motor e o inversor for grande, o torque máximo do motor será reduzido 
devido à queda de tensão. Portanto, use um cabo grosso o suficiente para conectar a longa distância. 

 

3.2 Ambiente de Instalação 

O ambiente de instalação é muito importante para dar pleno desempenho ao desempenho deste produto e manter sua função por 
muito tempo. Instale este produto em um ambiente que atenda aos requisitos mostrados na tabela abaixo. 

Tabela 3-1: Condições ambientais necessárias para operação confiável dos inversores da série AC310 

Meio Ambiente R requisitos 

Lugar de instalação Instalação interna, livre de luz solar direta. 

Usar temperatura -10 ° C ~ +50 ° C 

Temperatura de 
armazenamento 

-30 ° C ~ +60 ° C 

Umidade ambiente Sem condensação abaixo de 95% RH. 

Arredores 

Instale o inversor nos seguintes locais: 

●  Locais livres de névoa de óleo, gás corrosivo, gás inflamável e poeira; 

●  Locais onde pó de metal, óleo, água e outros objetos estranhos não entrem no inversor (não 
instale o inversor em materiais inflamáveis, como madeira); 
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●  Locais livres de materiais radioativos e materiais inflamáveis; 

●  Locais livres de gases e líquidos nocivos; 

●  Locais com menor erosão salina; 

●  Locais sem luz solar direta; 

Altitude Abaixo de 1.000 m; deve ser reduzida para uso acima de 1.000 m. 

Vibração 5,9 m/s2 ( 0,6 G) a 9 Hz - 200 Hz . 

Instalação e refrigeração 

●  O inversor não deve ser instalado na horizontal, mas sim na vertical; 

●  Instale os resistores de frenagem e outros dispositivos de alto aquecimento de forma 
independente, em vez de instalá-los no mesmo gabinete do inversor. É estritamente proibido 
instalar dispositivos de alto aquecimento, como resistores de frenagem, na entrada de ar do 
inversor. 

 

●  Para melhorar a confiabilidade deste produto, use o inversor em um local onde a temperatura não mude bruscamente; ao 
usá-lo em um espaço fechado, como um gabinete de controle, use um ventilador de resfriamento ou ar condicionado de 
resfriamento para resfriamento para evitar que a temperatura interna exceda a temperatura permitida; evite congelar o 
inversor, pois uma temperatura muito baixa pode causar falhas em alguns dispositivos devido ao congelamento. 

●  Após exceder a temperatura ambiente permitida, o inversor deve ser reduzido conforme mostrado na figura a seguir . 
 

 

Figura 3-1: Curva de desclassificação do inversor da série AC310 após exceder a temperatura de operação permitida 

●  Após exceder a altitude permitida, o inversor deve ser reduzido conforme mostrado na figura a seguir 

 

Figura 3-2 Curva de redução do inversor da série AC310 após exceder a altitude permitida 
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3.3 Direção e Espaço de Instalação 

●  Direção 
Certifique-se de instalar o inversor verticalmente para evitar a redução do efeito de resfriamento. 

●  Espaço 
Instalação autônoma: Para garantir o espaço de ventilação e o espaço de fiação necessários para o resfriamento do inversor, 
certifique-se de cumprir as condições de instalação mostradas na figura abaixo. Instale o inversor com a parte traseira bem 
presa à parede para que o ar de resfriamento ao redor da aleta de resfriamento flua suavemente para garantir o efeito de 
resfriamento. 

 

Figura 3-3: Requisitos de espaço de instalação do inversor 

3.4 Dimensões 

3.4.1 Dimensões do inversor ( P lastic) 

 

Modelo do Inversor 
Dimensão do limite (mm) Dimensão de Instalação (mm) Instalação 

Diâmetro do 
furo C H H1 D D1 W1 W2 H2 UMA B 

AC310-T/S2-R75G-B 
76 200 192 155 149 65 65 193 5,5 4 3-M4 

AC310-T/S2-1R5G-B 

AC310-T/S2-2R2G-B 
100 242 231 155 149 84 86,5 231,5 8 5,5 3-M4 

AC310-T/S2-004G-B 

AC310-T/S2-5R5G-B 116 320 307,5 175 169 98 100 307,5 9 6 3-M5 

AC310-T3-R75G/1R5P-B 
76 200 192 155 149 65 65 193 5,5 4 3-M4 

AC310-T3-1R5G/2R2P-B 
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AC310-T3-2R2G-B 

AC310-T3-004G/5R5P-B 
100 242 231 155 149 84 86,5 231,5 8 5,5 3-M4 

AC310-T3-5R5G/7R5P-B 

AC310-T3-7R5G/011P-B 
116 320 307,5 175 169 98 100 307,5 9 6 3-M5 

AC310-T3-011G/015P-B 

 

Modelo do Inversor 
Dimensão do limite (mm) 

Dimensão de Instalação 
(mm) 

Instalação 
Diâmetro do furo 

C H H1 D D1 W1 W2 H2 B 

AC310-T/S2-7R5G-B 
142 383 372 225 219 125 100 372 6 4-M5 

AC310-T/S2-011G-B 

AC310-T/S2-015G 

172 430 / 225 219 150 150 416,5 7,5 4-M5 AC310-T2-018G 

AC310-T2-022G 

AC310-T3-015G/018P-B 

142 383 372 225 219 125 100 372 6 4-M5 AC310-T3-018G/022P-B 

AC310-T3-022G/030P-B 

AC310-T3-030G/037P 
172 430 / 225 219 150 150 416,5 7,5 4-M5 

AC310-T3-037G/045P 
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3.4.2 Dimensões do inversor ( invólucro de aço ) 

W

H

D

H1

W1

H2

安装孔径

 

Modelo do Inversor 
Dimensão do limite (mm) 

Posição do furo de 
instalação (mm) 

Diâmetro do 
Furo de 

Instalação C H H1 D W1 H2 

AC310-T2-030G 

240 560 520 310 176 544 4-M6 AC310-T2-037G 

AC310-T2-045G 

AC310-T2-055G 270 638 580 350 195 615 4-M8 

AC310-T3-045G/055P 

240 560 520 310 176 544 4-M6 AC310-T3-055G/075P 

AC310-T3-075G/090P 

AC310-T3-090G/110P 
270 638 580 350 195 615 4-M8 

AC310-T3-110G/132P 

AC310-T3-132G/160P-L 
350 738 680 405 220 715 4-M8 

AC310-T3-160G/185P-L 

AC310-T3-185G/200P-L 

360 940 850 480 200 910 4-M16 AC310-T3-200G/220P-L 

AC310-T3-220G/250P-L 

AC310-T3-250G/280P-L 
370 1140 1050 545 200 1110 4-M16 

AC310-T3-280G/315P-L 

AC310-T3-315G/355P-L 

400 1250 1140 545 240 1213 4-M16 AC310-T3-355G/400P-L 

AC310-T3-400G/450P-L 

AC310-T3-450G/500P-L 
460 1400 1293 545 300 1363 4-M16 

AC310-T3-500G/560P-L 
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AC310-T3-560G/630P-L 

3.4.3 Dimensões do inversor ( C abinet) 

W

HH
1

D

W1 W1W2 W2

D
1

D
2

D
2

 

Modelo do Inversor 
Dimensão do limite (mm) 

Posição do furo de 
instalação (mm) 

Diâmetro do 
Furo de 

Instalação C H H1 D W1 D1 

AC310-T3-630G/710P-L 

1201 2198 2078 7 98 5 20 711 φ14 AC310-T3-710G/800P-L 

AC310-T3-800G/900P-L 
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3.4. 4 Dimensões do teclado 

 Dimensão do limite e dimensão do furo da linha dupla externa teclado (unidade: mm) 
Modelo: KBD300-25 
Nota: As dimensões do limite e as dimensões do orifício dos teclados LCD e LED são totalmente compatíveis. 

 

Dimensões do Limite e Dimensões do Furo da Linha Dupla Externa Teclado 

 

Dimensões do Limite e Dimensões do Furo da Linha Dupla Externa Bolso do teclado 
 

 Dimensões do Limite e Dimensões do Furo do Teclado Externo de Linha Única 
Modelo: KBD10-15 
Nota: Dimensões do furo da placa de montagem: 61 mm x 36 mm. (Unidade: mm) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

linha simples externa Teclado 

  

60.6

5

35.6

66

42

26.6

38.3

参考开孔尺寸：61x36mm
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3.5 Fiação Padrão 

Esta seção descreve várias precauções e requisitos que devem ser seguidos para garantir o uso seguro deste produto, 
desempenho maximizado do inversor e operação confiável do inversor. 

Considerações de segurança 

 

●  O inversor deve ser aterrado de forma confiável quando for colocado em operação, caso 
contrário pode causar ferimentos pessoais ou morte e falha do dispositivo. 

●  Para garantir a operação segura do inversor, a instalação e a fiação devem ser realizadas por 
profissionais treinados. 

●  Não execute operações relacionadas à fiação enquanto a alimentação estiver ligada, caso 
contrário, há risco de morte devido a choque elétrico. 

●  Corte a fonte de alimentação de todos os equipamentos relacionados antes de realizar as 
operações de fiação. Confirme se a tensão CC do circuito principal caiu para um nível seguro 
e aguarde 5 minutos antes de realizar as operações relacionadas. 

 

●  A fiação do cabo de controle e o cabo de potência do inversor, e o cabo de conexão ao motor 
devem ser isolados um do outro, ao invés de dispô-los na mesma calha de cabos ou no 
mesmo rack de cabos. 

●  Este dispositivo só pode ser usado para a finalidade especificada pelo fabricante. Se precisar 
usá-lo em outras ocasiões especiais, consulte nosso departamento de vendas. 

Importante 

●  É proibido usar dispositivo de teste de isolamento de alta tensão para testar o isolamento do 
inversor e o isolamento dos cabos conectados ao inversor. 

●  Quando o inversor e dispositivos externos (filtros, reatores, etc.) precisam de teste de 
isolamento, sua resistência de isolamento ao terra deve ser medida primeiro com um 
megametro de 500 V, e a resistência de isolamento não deve ser inferior a 4 MΩ. 
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3.5.1 Diagrama de conexão padrão  

Note2

Note:Function description in brackets is

factory default
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Figura 3-4: Diagrama de conexão padrão 

Observação: 

1.  Para os modelos T3 com potência de 22 kW e inferior, e modelos com unidade de frenagem integrada, os resistores de 
frenagem podem ser conectados conforme necessário; para modelos sem unidade de frenagem embutida, unidades de 
frenagem externas podem ser instaladas conforme necessário. 

2.  Os terminais (X1 - X5/PUL) podem suportar sinais de entrada de transistor NPN ou PNP, e a alimentação de tensão pode ser 
selecionada a partir da alimentação interna do inversor (terminal +24 V) ou alimentação externa (terminal PLC). 

3.5.2 Capacidade de saída do terminal auxiliar 

terminal Definição de Função Saída máxima 

+10V 
Saída de alimentação auxiliar de 10 V, formando um loop com 
GND. 

50mA 

A0 Saída analógica, formando um loop com GND. 
A saída máxima é de 2 mA para o sinal de 
frequência e tipo de tensão. 

+24V Saída de alimentação auxiliar de 24 V, formando um loop com 100mA 
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COM. 

S 
Saída de coletor aberto; o objeto de ação pode ser definido por 
programa. 

DC24V/50mA 

AT/TB/TC 
Saída de contato passivo; o objeto de ação pode ser definido 
por programa. 

3A/240VAC 

3.5.3 Ilustração e descrição da função do interruptor DIP 

Número da 
posição 

Posição Descrição da função 

 

RS 485 Comunicação RS485 conectada à resistência do terminal de 120 Ω. 

Frequência de saída AO 
saída AO; saída de 0,0 kHz - frequência de 100 kHz. 
Mude para ON de AO-F; é necessário pull-up externo (geralmente puxa até 10 V 
ao conectar a 5,1 kΩ ). 

Corrente de saída AO saída AO; saída de corrente de 0 mA - 20 mA ou 4 mA - 20 mA. 

Tensão de saída AO Saída de tensão de 0 V - 10 V 

Corrente/tensão de 
entrada AI1 

Entrada AI1 de 0 mA - 20 mA ou entrada AI1 de 0 V - 10 V. 

Corrente/tensão de 
entrada AI2 

Entrada AI2 de 0 mA - 20 mA ou entrada AI2 de 0 V - 10 V. 

3.5.4 Ponto de entrada multifuncional conexão _ 

Método de fiação do transistor PNP característico: 

 

Método de fiação do transistor característico NPN: 
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3.5.5 Diagrama de conexão dos jumpers "+24V", "PLC", "COM" 

 

3.6 Fiação do Circuito Principal 

3.6.1 Disposição e definição de terminais 

 

Tabela 3-2: Disposição e Definição dos Terminais do Circuito Principal do Inversor Série AC310 

Símbolo Terminal Nome do Terminal Definição Funcional 

(+) 
Terminal de alimentação CC 

Potência DC de saída; (-) é o cátodo do barramento CC e (+) é o 
ânodo do barramento CC; para conectar uma unidade de frenagem 
externa. (-) 

(+) 
Terminal do resistor de freio 

Para conectar o resistor de frenagem externo para realizar a parada r

ápida . PB 

R 
Terminal de entrada do 

inversor 
Para conectar a alimentação CA trifásica. S 

T 

você 

Terminal de saída do inversor Para conectar o motor. V 

C 

 
Aterramento Terminal de aterramento, com resistência de aterramento < 10 Ω. 

E 
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3.6.2 Fiação do circuito principal _ _ de 3 inversores trifásicos de 380 V 

inversor trifásico de 380 V 

Modelo 

Especificações de Parafusos 
para 

Terminal do Circuito 
Principal (mm) 

Torque Fixo 
Recomendado 

( N·m ) 

Especificações do cabo de 
núcleo de cobre recomendado 

(mm 2 ) 
(AWG) 

AC310-T3-R75G M3 0,8 ~ 1,0 1,5 mm 2 (14) 

AC310-T3-1R5G M3 0,8 ~ 1,0 2,5 mm 2 (12) 

AC310-T3-2R2G M3 0,8 ~ 1,0 2,5 mm 2 (12) 

AC310-T3-004G M3.5 1,2 ~ 1,5 4mm 2 (10) 

AC310-T3-5R5G M3.5 1,2 ~ 1,5 6mm 2 (9) 

AC310-T3-7R5G M4 1,2 ~ 1,5 6mm 2 (9) 

AC310-T3-011G M4 1,2 ~ 1,5 10 mm 2 (7) 

AC310-T3-015G M6 4 ~ 6 10 mm 2 (7) 

AC310-T3-018G M6 4 ~ 6 16 mm 2 (5) 

AC310-T3-022G M6 4 ~ 6 16 mm 2 (5) 

AC310-T3-030G M6 4 ~ 6 25 mm 2 (3) 

AC310-T3-037G M6 4 ~ 6 25 mm 2 (3) 

AC310-T3-045G M8 8 ~ 10 35mm 2 (2) 

AC310-T3-055G M8 8 ~ 10 35mm 2 (2) 

AC310-T3-075G M8 8 ~ 10 50 mm 2 (1) 

AC310-T3-090G M8 8 ~ 10 50mm 2 (1/0) 

AC310-T3-110G M8 8 ~ 10 70 mm 2 (2/0) 

AC310-T3-132G M12 14 ~ 16 95mm 2 (3/0) 

AC310-T3-160G M12 14 ~ 16 95mm 2 (4/0) 

AC310-T3-185G M12 14 ~ 16 120 mm 2 

AC310-T3-200G M12 14 ~ 16 150 mm 2 

AC310-T3-220G M12 14 ~ 16 150 mm 2 

AC310-T3-250G M12 14 ~ 16 185 mm 2 

AC310-T3-280G M12 14 ~ 16 185 mm 2 

AC310-T3-315G M16 20 ~ 23 240 mm 2 

AC310-T3-355G M16 20 ~ 23 240 mm 2 

AC310-T3-400G M16 20 ~ 23 300 mm 2 

AC310-T3-450G M16 20 ~ 23 400 mm 2 

AC310-T3-500G M16 20 ~ 23 400 mm 2 

AC310-T3-560G M16 20 ~ 23 500 mm 2 

AC310-T3-630G M16 20 ~ 23 500 mm 2 

AC310-T3-710G M16 20 ~ 23 500 mm 2 

Nota: Para inversores acima de 185 kW, recomenda-se o uso de barras de cobre como conexões elétricas para o circuito 
principal. Para a área da seção transversal de as barras de cobre, consulte as "Especificações do cabo de núcleo de cobre 
recomendado (mm 2 )" na tabela acima. 

3.6.3 Fiação do circuito principal do inversor monofásico / trifásico de 220 V 

inversor monofásico/trifásico de 220 V 

Modelo 

Especificações dos 
parafusos para o terminal 

do circuito principal 
(milímetros) 

Torque Fixo 
Recomendado ( N·m ) 

Especificações do cabo de 
núcleo de cobre recomendado 

(mm 2 ) (AWG) 

AC310 -T/S2-R40G M3 0,8 ~ 1,0 1,5 mm 2 (14) 

AC310-T/S2-R75G M3 0,8 ~ 1,0 2,5 mm 2 (12) 

AC310-T/S2-1R5G M3 0,8 ~ 1,0 2,5 mm 2 (12) 

AC310-T/S2-2R2G M3.5 1,2 ~ 1,5 4mm 2 (10) 

AC310-T/S2-004G M3.5 1,2 ~ 1,5 4mm 2 (10) 

AC310-T/S2-5R5G M4 1,2 ~ 1,5 10 mm 2 (7) 

AC310-T/S2-7R5G M6 4 ~ 6 16 mm 2 (5) 
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AC310-T/S2-011G M6 4 ~ 6 16 mm 2 (5) 

AC310-T/S2-015G M6 4 ~ 6 25 mm 2 (3) 

AC310-T2-018G M6 4 ~ 6 25 mm 2 (3) 

AC310-T2-022G M6 4 ~ 6 25 mm 2 (3) 

AC310-T2-030G M8 8 ~ 10 35mm 2 (2) 

AC310-T2-037G M8 8 ~ 10 50 mm 2 (1) 

AC310-T2-045G M8 8 ~ 10 50 mm 2 (1) 

AC310-T2-055G M8 8 ~ 10 70 mm 2 (2/0) 

3.6.4 Especificação recomendada dos componentes do circuito principal 

inversor trifásico de 380 V 

Modelo Especificação 
do contator 

Especificação 
do disjuntor 

Reator DC Filtro de 
entrada 

Filtro de saída 

AC310-T3-R75G 10A 10A ------ NFI-005 NFO-010 

AC310-T3-1R5G 10A 10A ------ NFI-005 NFO-010 

AC310-T3-2R2G 16A 15A ------ NFI-010 NFO-010 

AC310-T3-004G 16A 20A ------ NFI-010 NFO-010 

AC310-T3-5R5G 25A 20A ------ NFI-020 NFO-020 

AC310-T3-7R5G 25A 30A ------ NFI-020 NFO-020 

AC310-T3-011G 32A 40A ------ NFI-036 NFO-036 

AC310-T3-015G 40A 50A ------ NFI-036 NFO-036 

AC310-T3-018G 50A 60A ------ NFI-050 NFO-050 

AC310-T3-022G 50A 75A ------ NFI-050 NFO-050 

AC310-T3-030G 63A 100A DCL-80 NFI-080 NFO-080 

AC310-T3-037G 80A 125A DCL-100 NFI-100 NFO-100 

AC310-T3-045G 100A 150A DCL-110 NFI-100 NFO-100 

AC310-T3-055G 125A 175A DCL-125 NFI-150 NFO-150 

AC310-T3-075G 160A 200A DCL-150 NFI-150 NFO-150 

AC310-T3-090G 220A 250A DCL-200 NFI-200 NFO-300 

AC310-T3-110G 220A 300A DCL-200 NFI-200 NFO-300 

AC310-T3-132G 250A 400A DCL-300 NFI-300 NFO-300 

AC310-T3-160G 300A 500A DCL-300 NFI-300 NFO-300 

AC310-T3-185G 400A 600A DCL-400 NFI-400 NFO-400 

AC310-T3-200G 400A 700A DCL-400 NFI-400 NFO-400 

AC310-T3-220G 630A 800A DCL-500 NFI-600 NFO-600 

AC310-T3-250G 630A 1000A DCL-600 NFI-600 NFO-600 

AC310-T3-280G 630A 1200A DCL-600 NFI-600 NFO-600 

AC310-T3-315G 630A 1200A DCL-800 ------ ------ 

AC310-T3-355G 800A 1400A DCL-800 ------ ------ 

AC310-T3-400G 1000A 1600A DCL-1000 ------ ------ 

AC310-T3-450G 1000A 2000A DCL-1000 ------ ------ 

AC310-T3-500G 1000A 2000A DCL-1200 ------ ------ 

AC310-T3-560G 1200A 2000A DCL-1200 ------ ------ 

AC310-T3-630G 1200A 2000A DCL-1200 ------ ------ 

AC310-T3-710G 1400A 2000A DCL-1200 ------ ------ 

Observação: Para especificações detalhadas e formas de conexão do circuito de reatores CC, filtros de entrada, filtros de 
saída, etc., consulte a seção "Unidades externas e peças opcionais". 
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3.7 Fiação do Circuito de Controle 

3.7.1 Disposição dos terminais do circuito de controle 

 
 

Tabela 3-6: Disposição e definição dos terminais do circuito de controle do inversor da série AC310 

Tipos 
Símbolo 
Terminal 

Nome do Terminal Definição Funcional 

Fonte de 
energia 

+10V-GND 
Fonte de alimentação 
externa de +10 V 

Fornecer alimentação de +10 V, com corrente máxima de 
saída de 50 mA; geralmente usado como fonte de 
alimentação para potenciômetro externo com faixa de 
resistência de 1 kΩ - 5 kΩ . 

+24V-COM 
Fonte de alimentação 
externa de +24 V 

Fornece alimentação de +24 V, geralmente usada como fonte 
de alimentação para terminais de entrada e saída digital e 
para sensores externos. 
Corrente máxima de saída: 100 mA 

PLC Terminal comum externo 

Conectado a +24 V por padrão 
Quando X1-X5/PUL é acionado com sinais externos, o PLC 
precisa ser conectado à fonte de alimentação externa e 
desconectado da fonte de alimentação de +24 V (consulte o 
diagrama de conexão "+24V", "PLC", "COM" para obter 
detalhes). 

Entrada 
analógica 

AI1-GND 
Entrada analógica de tensão 
ou corrente 

1. Faixa de corrente de entrada: DC 0 V - 10 V/0 mA - 20 mA. 
2. Impedância de entrada do modelo de tensão: 100 kΩ . 
3. Impedância de entrada de corrente: 500 kΩ . 

AI2-GND 
Entrada analógica de tensão 
ou corrente 

1. Faixa de entrada: DC 0 V - 10 V/0 mA - 20 mA. 
2. Impedância de entrada de tensão: 100 kΩ . 
3. Impedância de entrada de corrente: 500 kΩ . 

Entrada 
digital 

X1-PLC 
Entrada de contato 
multifuncional 1 

Isolamento opto-acoplador, compatível com entrada bipolar. 
1. Impedância de entrada: 4,4 kΩ . 
2. Faixa de tensão de entrada de alto nível: 10 V - 30 V. 
3. Faixa de tensão de entrada de baixo nível: 0 V - 5 V. 

X2-PLC 
Entrada de contato 
multifuncional 2 

X3-PLC 
Entrada de contato 
multifuncional 3 

X4-PLC 
Entrada de contato 
multifuncional 4 

X5-PLC 
Entrada de contato 
multifuncional 5 

X5/PUL-PLC 
Entrada de contato 
multifuncional 5/entrada de 
pulso de alta velocidade 

Além das características de X1 - X4, X5 também pode ser 
usado como um canal de entrada de pulso de alta velocidade 
(modelo único). 
1. Isolamento opto-acoplador, compatível com entrada bipolar, 

com frequência máxima de entrada de 100 kHz. 
2. Impedância de entrada: 1,5 kΩ . 
3. Faixa de nível de entrada de pulso: 10 V - 30 V. 
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Saída 
analógica 

AO-GND Saída analógica 
1. Faixa de tensão de saída: DC 0 V - 10 V. 
2. Faixa de corrente de saída: DC 0 mA - 20 mA. 
3. Faixa de saída de pulso: 0 kHz - 50 kHz. 

Saída digital Y-COM Saída digital 1 
Isolamento de optoacoplador, saída de coletor aberto 
1. Faixa de tensão de saída: DC 0 V - 30 V. 
2. Faixa de corrente de saída: DC 0 mA - 50 mA. 

Saída de relé 

TA-TC 
Terminal normalmente 
aberto 

Capacidade de contato ou acionamento: 
240 VCA, 3 A. 
30 VCC, 5 A. TB-TC 

Terminal normalmente 
fechado 

Terminal de 
comunicação 

A+ Terminal de comunicação A+ Interface de comunicação RS485. 
De acordo com a ilustração e descrição da função da chave 
DIP, a posição da chave DIP RS485 determina se a 
comunicação RS485 está conectada ao resistor terminal de 
120 Ω. 

B- Terminal de comunicação B- 

3.7.2 Especificações de fiação dos terminais do circuito de controle 

Tabela 3-7: Especificações de fiação dos terminais do circuito de controle 

Nome do Terminal 

Modelo de 
parafuso 

(milímetros) 

Torque Fixo 

( N·m ) 

Modelo do 
cabo 

( mm2 ) 

Tipo de cabo 

A+B- M2,5 0,4 ~ 0,6 0,75 
Cabo de par 

trançado blindado 

+10V GND A0 AI1 AI2 M2,5 0,4 ~ 0,6 0,75 
Cabo de par 

trançado blindado 

+24V COM Y TA TB TC PLC X1 X2 X3 X4 X5/PUL M2,5 0,4 ~ 0,6 0,75 Cabo blindado 

3.8 Configurações do resistor de frenagem 

●  Conexão do resistor de freio para máquinas abaixo de 22 kW (inclusive) 

 
Figura 3-5: Diagrama de conexão do resistor de frenagem para inversor da série AC310 abaixo de 22 kW (inclusive) 

●  Conexão da unidade de frenagem para o inversor acima de 30 kW (inclusive). 

Nota: A unidade de frenagem é opcional para máquinas de 30 kW - 110 kW 
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Dynamic Brake Unit

POWER ACTIVE

- + + PB

Braking resistor

 
Figura 3-6: Diagrama de conexão do resistor de frenagem para inversor da série AC310 acima de 30 kW (inclusive) 

●  Especificações recomendadas do resistor de freio 

O valor da resistência e a potência do resistor de frenagem descritos na tabela a seguir são determinados para a carga de inércia 
normal e o modo de frenagem intermitente. Se precisar ser usado em aplicações com grande carga de inércia e frenagem 
frequente de longa duração, ajuste o valor da resistência e a potência do resistor de frenagem adequadamente de acordo com as 
especificações do inversor e os parâmetros nominais da unidade de frenagem . Se você tiver alguma dúvida, consulte o 
departamento de atendimento ao cliente da Suzhou VEICHI Electric Co., Ltd. 

Trifásico 380 V 

Potência do motor (kW) Valor de resistência 
Poder de Resistência 

(W ou kW) 
Torque de frenagem (%) 

0,75 kW 750Ω 150 W 100% 

1,5 kW 400Ω 300W 100% 

2,2 kW 250Ω 400 W 100% 

4,0 kW 150Ω 500 W 100% 

5,5 kW 100Ω 600 W 100% 

7,5 kW 75Ω 780 W 100% 

11 kW 50Ω 1,2 kW 100% 

15 kW 40Ω 1,5 kW 100% 

18,5 kW 35Ω 2,0 kW 100% 

22 kW 32Ω 2,5 kW 100% 

30 kW 24Ω 3,0 kW 100% 

37 kW 20Ω 3,7 kW 100% 

45 kW 16Ω 4,5 kW 100% 

55 kW 13Ω 5,5 kW 100% 
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75 kW 9,0Ω 7,5 kW 100% 

90 kW 6,8Ω 9,3 kW 100% 

110 kW 6,2Ω 11,0 kW 100% 

132 kW 4,7Ω 13,0 kW 100% 

160 kW 3,9Ω 15,0 kW 100% 

185 kW 3,3Ω 17,0 kW 100% 

200 kW 3,0Ω 18,5 kW 100% 

220 kW 2,7Ω 20,0 kW 100% 

250 kW 2,4Ω 22,5 kW 100% 

280 kW 2,0Ω 25,5 kW 100% 

315 kW 1,8Ω 30,0 kW 100% 

355 kW 1,5Ω 33,0 kW 100% 

400 kW 1,2Ω 42,0 kW 100% 

450 kW 1,2Ω 42,0 kW 100% 

500 kW 1,0Ω 42,0 kW 100% 

560 kW 1,0Ω 50,0 kW 100% 

630 kW 0,8Ω 60,0 kW 100% 

710 kW 0,8Ω 70,0 kW 100% 

220 V monofásico/trifásico 

Potência do motor (kW) Valor de resistência 
Poder de Resistência 

(W ou kW) 
Torque de frenagem (%) 

0,4 kW 400Ω 100 W 100% 

0,75 kW 200Ω 120 W 100% 

1,5 kW 100Ω 300W 100% 

2,2 kW 75,0Ω 300W 100% 

4,0 kW 50,0Ω 500 W 100% 

5,5 kW 32,0Ω 600 W 100% 

7,5 kW 25,0Ω 780 W 100% 

11kW 16,0Ω 1,2 kW 100% 

15kW 13Ω 1,5 kW 100% 

18,5 kW 8,2Ω 2,0 kW 100% 
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Tabela 3-8: Especificações recomendadas de resistores de freio para inversores da série AC310 

O resistor de frenagem deve ser selecionado de acordo com a potência gerada pelo motor na aplicação real. Está relacionado à 
inércia do sistema, tempo de desaceleração , carga potencial de energia, etc. O cliente deve fazer a seleção de acordo com a 
situação real. Para o sistema com maior inércia, menor tempo de desaceleração e frenagem mais frequente, a potência do 
resistor de frenagem necessária deve ser maior e o valor da resistência menor. 

 Seleção de resistência 

Fórmula: P B = U 2 /R 

Em que U é a tensão de freio selecionada; P B é a potência de frenagem. 

 Seleção de energia 

O resistor de freio precisa ser reduzido em 70%. 

Fórmula: P R = P B * Kc/0,7 

Em que P R é a potência do resistor de frenagem; P B é a potência de frenagem; Kc é a frequência de frenagem. 

O valor da frequência de frenagem Kc para tipos de carga comuns é geralmente o seguinte: 

Elevador: Kc = 10-15% 

Máquina de kowtow do campo petrolífero: Kc = 10-20% 

Desenrolamento e enrolamento : Kc = 50-60% 

Centrífuga: Kc = 5-20% 

Guindastes com altura de descida superior a 100 m: Kc = 20-40% 

Carga de frenagem acidental: Kc = 5% 

Outros: Kc = 10% 

 

●  A saída máxima de frenagem da unidade de frenagem integrada 

Em uso real, você pode selecionar uma unidade de frenagem integrada para produtos da série AC310 com baixa potência 
nominal de acordo com as especificações recomendadas do resistor de frenagem na Tabela 3-8. Nas aplicações com grande 
carga de inércia e frenagem frequente de longa duração, pode ser necessário aumentar o torque de frenagem. A tabela abaixo 
mostra a saída máxima de frenagem. Em uso real, a faixa indicada na tabela abaixo não deve ser excedida , caso contrário o 
dispositivo pode ser danificado. Se você tiver alguma dúvida, consulte o departamento de atendimento ao cliente da Suzhou 
VEICHI Electric Co., Ltd. 

Tabela 3-9: Saída máxima de frenagem da unidade de frenagem integrada para o inversor da série AC310 

Trifásico 380 V 

Modelo do Inversor Potência do motor Máx. Corrente de frenagem Min. Resistência 

AC310-T3-R75G-B 0,75 kW 8A 100Ω 

AC310-T3-1R5G-B 1,50 kW 8A 100Ω 

AC310-T3-2R2G-B 2,2 kW 8A 100Ω 

AC310-T3-004G-B 4,0 kW 20A 40Ω 

AC310-T3-5R5G-B 5,5 kW 20A 40Ω 

AC310-T3-7R5G-B 7,5 kW 
 

kW 

20A 40Ω 

AC310-T3-011G-B 11,0 kW 28A 28Ω 

22kW 7,5Ω 2,5 kW 100% 

30kW 6,2Ω 3,0 kW 100% 

37kW 4,7Ω 3,7 kW 100% 

45kW 3,9Ω 4,5 kW 100% 

55kW 3,0Ω 5,5 kW 100% 
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AC310-T3-015G-B 15,0 kW 40A 20Ω 

AC310-T3-018G-B 18,5 kW 40A 20Ω 

AC310-T3-022G-B 22,0 kW 60A 15Ω 

220 V monofásico/trifásico 

Modelo do Inversor Potência do motor Máx. Corrente de frenagem Min. Resistência 

AC310-T/S2-R40G-B 0,40 kW 8A 50Ω 

AC310-T/S2-R75G-B 0,75 kW 8A 50Ω 

AC310-T/S2-1R5G-B 1,50 kW 8A 50Ω 

AC310-T/S2-2R2G-B 2,2 kW 20A 20Ω 

AC310-T/S2-004G-B 4,0 kW 20A 20Ω 

AC310-T/S2-5R5G-B 5,5 kW 28A 15Ω 

AC310-T/S2-7R5-B 7,5 kW 40A 10Ω 

AC310-T/S2-011G-B 11kW 60A 6,5Ω 

3.9 Sistema de Controle de Backup 

Os inversores são compostos de dispositivos semicondutores, dispositivos eletrônicos passivos e dispositivos de movimento. 
Esses dispositivos têm uma vida útil. Mesmo em condições normais de trabalho, algumas alterações de características ou falhas 
podem ocorrer nestes dispositivos, levando a falhas no produto. Para evitar que falhas no produto causem perda de parada de 
produção , é recomendado configurar um sistema de controle de backup durante o uso do inversor. 

A figura a seguir mostra o sistema de controle de backup que alterna manualmente para a energia da rede para acionar 
diretamente o motor após a falha do inversor. No uso real, você pode selecionar, de acordo com as necessidades reais e o 
ambiente de uso, o modo de partida rebaixado Y/Δ de energia da rede, o modo de partida rebaixado de acoplamento automático 
de energia da rede e o modo de partida suave de energia da rede para acionar o motor e outros sistemas de controle de espera, 
como o sistema de conversão de frequência de espera. 

 

Figura 3-7: Sistema de controle de espera com rede elétrica acionando diretamente o motor 
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4 Partida inicial e execução de teste 

4.1 Cuidados de Segurança 

Perigo 

Por favor, siga todas as instruções de segurança neste manual. 

O não cumprimento das precauções pode resultar em morte ou ferimentos graves. Por favor, seja cauteloso. Não assumimos 
qualquer responsabilidade por danos pessoais e de equipamentos causados por sua empresa ou seus clientes devido ao não 
cumprimento do conteúdo deste Manual. 

4.2 Nome e Função de Cada Parte do Teclado 

●  Nome do teclado 

Teclado de linha única embutido Teclado de duas linhas integrado 

(para inversores com 37 kW e abaixo)              ( para inversores acima de 37 kW) 

 

●  Funções do teclado 

Símbolo 
Teclado de linha 

única embutido 

Teclado de duas 
linhas integrado 

Função 

UMA Indicador de unidade 
Hz: Frequência A : Corrente V: Tensão A/V: Corrente ou Tensão 
RPM: Revoluções por minuto % : Porcentagem 

B Indicador de status 
Ativado: status de execução avante 
Piscando: status de execução reversa 
Desligado: status S top 

C 

Botão de menu 

 

Botão de menu Pressione para entrar na interface do menu de funções em estado de 
espera ou em execução; pressione este botão para sair da 
modificação no estado de modificação do parâmetro; pressione e 
segure (por 1 segundo) este botão para entrar diretamente na 
interface de status em estado de espera ou em execução. 

D 

Botão Set/Shift 
 Definir função: Após alterar o valor, pressione este botão para 

confirmar a alteração. 
Função Shift: Pressione e segure (por 1 segundo) este botão para 
mover a posição de operação; pressione e segure para realizar o 
deslocamento cíclico. 

E 

Botões para cima 
e para baixo 

 
Pressione o botão Acima para aumentar o valor da operação e o 
botão Abaixo para diminuir o valor da operação. 
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F 

Botão Executar 
Botão Executar Quando a função executar/parar é controlada pelo teclado , pressione 

este botão e o inversor funcionará para frente. O indicador de status 
está sempre aceso para a marcha à frente e piscando para a marcha 
à ré. 

Parar /Reiniciar 
 

Parar /Reiniciar 
 

Quando o canal de comando dado é controlado pelo teclado , 
pressione este botão para parar o inversor; você pode definir se 
outros canais de comando são válidos através do parâmetro 
[F11.03] ; pressione este botão no estado de falha para reinicializar o 
inversor. 

G  

 

Potenciômetro digital: Gire no sentido horário para aumentar o valor 
de operação; gire no sentido anti-horário para diminuir o valor 
operacional. 

Botão OK: Pressione este botão após modificar o valor para confirmar 
a modificação. 

Deslocamento à 
esquerda e botão 

de deslocamento à 

direita 
em s 

Mova a posição de operação para a esquerda e para a direita. 

H  

Jog/Reverse 

Selecione a função deste botão pelo parâmetro [F11.02]. 

   

●  Tabela de comparação de dígitos/textos 

Tabela 4-1: Tabela de comparação de dígitos/texto 

 

  



Inicialização inicial e execução de teste 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 32 

4.3 Luzes indicadoras de status de LED 

Na tabela abaixo,       indica que a luz está acesa, indica que a luz      está apagada e indica que a luz está piscando 

 

4.4 Operação do teclado 

●  Definir parâmetros básicos 
Tome a configuração F01.22 [Tempo de aceleração 1] = 10,00 s como exemplo para ilustrar a operação básica do Teclado 

LED . 

 

Nota: Use os botões de deslocamento do teclado para selecionar rapidamente o Led “00”, Led “000” e Led “0000” dos valores 
dos parâmetros para modificação. 

●  Visualizando o status de monitoramento em execução 
Veja os parâmetros de estado de monitoramento padrão como um exemplo para ilustrar a mudança de variável no estado de 

monitoramento. 
 

Observação: Para um teclado externo , a tecla shift esquerda é usada para percorrer a primeira linha de parâmetros de 
monitoramento e a tecla shift direita é usada para percorrer a segunda linha de parâmetros de monitoramento. 

●  Visualização de parâmetros de monitoramento 
Veja a visualização C02.05 [PLC running stage] como exemplo para ilustrar a operação básica do Teclado LED . 

Indicador de execução 

CORRE Desligado: status de parada . 

CORRE Ligado: Correndo para a frente. 

CORRE Piscando: Execução reversa. 

Indicador de unidade 
(Hz: Frequência A : Corrente V: Tensão  
RPM: Rotações por minuto %: Porcentagem) 

 On: Indica a unidade do valor 
monitorado. 

 Desligado: inválido. 

PRG Long press 

SET 

SET 

SET 

SET 

PRG Short press Upper key 

Down key 

PRG Short press 

Upper key Down key 

Upper key 

Down key 

SET 
Given frequency 

Output frequency 

Output current 

Inpt voltage 

SET 

SET 

SET 
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4.5 Itens a serem confirmados no início inicial 

Confirmação antes de ligar 

Antes de conectar a fonte de alimentação, certifique-se de confirmar os seguintes itens para garantir a segurança do pessoal e 
do inversor. 

Itens a serem confirmados Conteúdo Relacionado 

Especificação da tensão de 
alimentação de entrada 

Confirme se a especificação da tensão de alimentação de entrada está correta. 

Monofásico 220 V ~ 240 V      50Hz/60Hz 

Trifásico 220 V ~ 240 V     50Hz/60Hz 

Trifásico 380 V ~ 480 V    50Hz/60Hz 

Trifásico 660 V ~ 690 V      50Hz/60Hz 

Trifásico 1140 V         50Hz/60Hz 

Certifique-se de que a fonte de alimentação não flutuará muito. 

Confirme se o inversor e o motor estão devidamente aterrados. 

Conexão dos terminais de 
saída do inversor e terminais 

do motor 

Confirme se os terminais de saída do inversor (U, V, W) estão conectados aos terminais do 
motor de forma adequada e correta. 

Fiação dos terminais de 
controle 

Confirme se os terminais do circuito de controle do inversor estão conectados corretamente e 
corretamente. 

Status dos terminais de 
controle 

Confirme se os sinais de entrada dos interruptores conectados aos terminais do circuito de 
controle do inversor estão todos desconectados. 

Status da conexão do motor 
e da máquina 

Confirme se o motor e o maquinário estão conectados corretamente e corretamente. 

Confirmação após ligar 

Depois de conectar a fonte de alimentação, verifique se o inversor apresenta uma falha. Se o inversor estiver normalmente 
ligado, você pode seguir as etapas razoáveis , se ocorrer uma falha, realizar a solução de problemas de acordo com o código de 
falha e realizar as operações relacionadas após a solução de problemas. 

4.6 Etapas iniciais de início 

As etapas iniciais básicas de inicialização do nosso inversor são explicadas abaixo. Para o uso inicial, consulte o fluxograma 
correspondente de acordo com a situação real; apenas as configurações mais básicas são apresentadas aqui, e o usuário pode 
operar de acordo com os passos: Fluxograma 1: Operação básica; Fluxograma 2: Motor Operação de auto-ajuste; Fluxograma 3: 
Otimização da operação vetorial. 
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Fluxograma 1 

O fluxograma 1 é um guia para comissionar o inversor para operação de teste. Quando o inversor é comissionado pela primeira 

vez, o cliente pode operar de acordo com o seguinte processo. (Para auto-ajuste estático , altere F02.07 para 2, pressione a 

tecla RUN e aguarde o final do aprendizado) 
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Fluxograma 2 

O fluxograma 2 é o processo de auto-ajuste dos parâmetros do motor . Para controlar melhor o motor para o inversor, é 
necessário o parâmetro Auto-tuning do motor ; (Nota: os parâmetros nominais do motor devem ser ajustados antes do Auto-
tuning ) 
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Fluxograma 3 

O fluxograma 3 é o processo de controle vetorial para depuração do modo vetorial, de modo a obter um melhor desempenho de 
controle do inversor. 
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4.7 Configuração Automática de Parâmetros para Finalidade Específica (Seleção de 
Finalidade) 

Este produto possui configurações predefinidas especiais para determinada finalidade. Desde que F00.01 esteja configurado 
para o propósito, o inversor irá ajustar automaticamente os parâmetros relacionados ao propósito para o valor ideal; o objetivo 
deste produto é dividido em estilo geral, estilo de ventilador e estilo de bomba de água; os usuários podem selecionar 
adequadamente os parâmetros definidos para o propósito de acordo com suas próprias necessidades (consulte F00.01 descrição 
detalhada dos parâmetros) para melhor desempenho de controle. 
 

4,8 Afinação automática 

Autoajuste é determinar automaticamente o valor característico do motor necessário para controle vetorial e definir 

automaticamente o valor para o código de função do inversor. Os métodos para o inversor obter os parâmetros elétricos internos 
do motor controlado incluem: Auto-ajuste dinâmico, Auto- ajuste estático , resistência do estator Auto - ajuste , entrada manual 
dos parâmetros do motor, etc. Selecione o Auto-ajuste mais adequado - modo de ajuste de acordo com o tipo de motor utilizado, 
o modo de controle do inversor e o ambiente de instalação do motor, e insira os parâmetros necessários de acordo com o modo 
de ajuste automático selecionado e o modo de controle definido por F01.00 . 

Aviso! 
autoajuste rotativo , o motor girará a uma velocidade acima de 50% da frequência nominal. Por favor, confirme a 
segurança ao redor. Caso contrário, pode causar acidentes pessoais ou danos mecânicos. 

◆ Auto-ajuste do motor assíncrono 

ajuste automático dos parâmetros do motor para motores assíncronos. Os parâmetros a seguir precisam ser definidos para o 

ajuste automático . 

 Parâmetros do motor: F02.01 - F02.06. 
 Parâmetros de realimentação de velocidade: F2.30 - F2.38 (ajustado para controle vetorial com PG). 

Observação: O autoajuste estático é uma função alternativa quando o autoajuste giratório não está disponível. Às vezes, os 
resultados da medição do autoajuste estático podem apresentar um grande erro com os parâmetros característicos do motor. 
Confirme os valores característicos do motor medidos através dos parâmetros após a conclusão do autoajuste . 

Tabela 4-2: Modo de ajuste automático do motor assíncrono 

Configuração de 
parâmetro para o 
modo de ajuste 

automático 

Condição de aplicação e vantagens 

Modo de controle 
(Definir valor de F01.00) 

V/F ( 0 ) SVC (1 ) FVC (2 ) 

Auto-ajuste 
rotativo 

(F02.07 = 1) 

•  Quando o motor pode ser separado da carga mecânica; o 
motor pode girar durante o autoajuste . 

•  Ao operar um motor com características de saída 
constantes. 

•  Para controle de alta precisão, a fim de obter o controle 
de motor de alta precisão, escolha o autoajuste rotativo o 
máximo possível. 

•  Quando o motor não pode ser separado da carga 
mecânica, com a carga do motor inferior a 30%. 

Válido Válido Válido 

Auto-ajuste 
estático 

(F02.07 = 2) 

•  Quando o motor não pode ser separado da carga 
mecânica, com a carga do motor superior a 30%. 

•  Quando o relatório de teste do motor ou os dados 
marcados na placa de identificação do motor não 
puderem ser obtidos, o Autoajuste estático pode ser 
usado para aprender e medir os dados necessários do 
motor quando o motor estiver parado. 

Nota: Quando a carga do motor é inferior a 20%, o motor 
pode girar em um pequeno ângulo durante o aprendizado; 
quanto maior o nível de potência, maior o tempo de 
aprendizado (em minutos). 

Válido Válido Válido 

Resistência do 
estator Auto-ajuste 

• Foi realizado o  auto-tuning , mas após a instalação do 
motor, a distância da fiação entre o inversor e o motor 

Válido Válido Válido 
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(F02.07 = 3) passa de 50 metros. 
•  Quando a distância da fiação sob controle V/F for superior 

a 50 metros. 
•  Quando a potência do motor for diferente da capacidade 

do inversor. 

■  Dados de entrada do motor assíncrono Auto-ajuste 

Antes do autoajuste , confirme o relatório de teste do motor ou os dados marcados na placa de identificação do motor e insira os 
itens marcados com ○ na tabela a seguir. 

Tabela 4-3: Dados de entrada do motor assíncrono Auto-ajuste 

Nome do parâmetro 
Código de 

função 
Unidade 

Auto-ajuste 
rotativo  

( F02.07 = 1) 

Auto-ajuste 
estático  

( F02.07 = 2) 

Auto-ajuste da 
resistência do 

estator ( F02.07 = 
3) 

Número de pólos do motor F02.01 - ○ ○ - 

Potência nominal do motor F02.02 kW ○ ○ ○ 

Frequência nominal do 
motor 

F02.03 Hz ○ ○ - 

RPM nominal do motor F02.04 RPM ○ ○ - 

Tensão nominal do motor F02.05 V ○ ○ ○ 

Corrente nominal do motor F02.06 UMA ○ ○ ○ 

Tipos de codificador de 
feedback de velocidade 

F02.30 - 

Entrada quando F01.00 = 2 [Controle vetorial malha fechada do 
motor assíncrono]. 

Número de linhas do 
codificador ABZ 

F02.33 - 

Número de pólos rotativos 
do transformador 

F02.34 - 

◆ Auto-ajuste do motor síncrono 

ajuste automático dos parâmetros do motor para motores PM. Os parâmetros a seguir precisam ser definidos para o ajuste 

automático . 

 Parâmetros do motor: F02.01 - F02.06. 
 Parâmetros de realimentação de velocidade: F2.30 - F2.38 (ajustado para controle vetorial com PG). 

Tabela 4-4: Modo de ajuste automático do motor síncrono 

Configuração de 
parâmetro para o 
modo de ajuste 

automático 

Condição de aplicação e vantagens 

Modo de controle 

(Definir valor de F01.00) 

V/F (10 ) SVC (11 ) FVC (12 ) 

Auto-ajuste rotativo 
dinâmico 

F02.07 = 1 

•  Quando o motor pode ser separado da carga 
mecânica; o motor pode girar durante o Auto-ajuste . 

•  Ao operar um motor com características de saída 
constantes. 

•  Para controle de alta precisão, a fim de obter o 
controle do motor de alta precisão, escolha o auto-
ajuste rotativo o máximo possível. 

•  Quando o motor não pode ser separado da carga 
mecânica, com a carga do motor inferior a 30%. 

Válido Válido Válido 

Auto-ajuste 
estático 

F02.07 = 2 

•  Quando o motor não pode ser separado da carga 
mecânica, com a carga do motor superior a 30%. 

•  Quando o relatório de teste do motor ou os dados 
marcados na placa de identificação do motor não 

Válido Válido Válido 



Inicialização inicial e execução de teste 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 39 

puderem ser obtidos, o Auto-tuning estático pode ser 

usado para aprender e medir os dados necessários do 
motor quando o motor estiver parado. 

Nota: Quando a carga do motor é inferior a 20%, o motor 
pode girar em um pequeno ângulo durante o 
aprendizado; quanto maior o nível de potência, maior o 
tempo de aprendizado (em minutos). 

Resistência do 
estator Auto-ajuste 

F02.07 = 3 

• Foi realizado o  auto-tuning , mas após a instalação do 
motor, a distância da fiação entre o inversor e o motor 
passa de 50 metros. 

•  Quando a distância da fiação sob controle V/F for 
superior a 50 metros. 

•  Quando a potência do motor for diferente da 
capacidade do inversor. 

Válido Válido Válido 

■  Dados de entrada do motor síncrono Auto-ajuste 

Tabela 4-5: Modo de ajuste automático do motor síncrono 

Nome do parâmetro 
Código de 

função 
Unidade 

Auto-ajuste 
rotativo  

( F02.07 = 1) 

Auto-ajuste 
estático 

( F02.07 = 2) 

Auto-ajuste da 
resistência do estator 

( F02.07 = 3) 

Número de pólos do 
motor 

F02.01 - ○ ○ - 

Potência nominal do 
motor 

F02.02 kW ○ ○ ○ 

Frequência nominal do 
motor 

F02.03 Hz ○ ○ - 

RPM nominal do motor F02.04 RPM ○ ○ - 

Tensão nominal do 
motor 

F02.05 V ○ ○ ○ 

Corrente nominal do 
motor 

F02.06 UMA ○ ○ ○ 

Tipos de codificador de 
feedback de 
velocidade 

F02.30 - 

Entrada quando F01.00 = 12 [Controle vetorial malha fechada do motor 
síncrono]. 

Número de linhas do 
codificador ABZ 

F02.33 - 

Número de pólos 
rotativos do 
transformador 

F02.34 - 

4.9 Teste-Execução 

Defina os parâmetros básicos e inicie o teste de funcionamento após a conclusão do autoajuste do motor . 

Aviso! 

Para segurança mecânica: Depois que o trabalho de fiação e a configuração dos parâmetros estiverem 
concluídos, certifique-se de realizar um teste para garantir que a máquina possa operar com segurança; 
caso contrário , poderá causar ferimentos pessoais ou danos ao equipamento. 

4.9.1 Sem - teste de carga 

Antes de conectar o motor à máquina, confirme o estado de funcionamento do motor. 

◆ Precauções antes da operação 

Antes de operar o motor, confirme os seguintes itens. 

•  Confirme a segurança ao redor do motor e da máquina. 
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•  Verifique se o circuito de parada de emergência e o dispositivo de segurança do lado da máquina estão 
funcionando corretamente. 

◆ Itens a serem confirmados durante a operação 

Durante a operação do motor, confirme os seguintes itens. 

•  Se o motor está funcionando para frente. 

•  Se o motor gira suavemente (se há sons e vibrações anormais). 

•  Se o motor acelera e desacelera suavemente. 

4.9.2 Teste sem carga 

As etapas para a execução de teste sem carga são descritas abaixo. 

1.  Ligue o inversor e o teclado será exibido normalmente. 

2.  Pressione o PRG no teclado para definir o número do teclado para definir o parâmetro de frequência F01.09 
e defina a frequência para 5,00 Hz. 

3.  Pressione o botão RUN, o indicador de funcionamento acenderá e o motor girará para frente a 5,00 Hz. 

4.  Confirme se o motor gira no sentido correto e se o inversor não apresenta falhas; se ele mostrar uma falha, 
realize a solução de problemas. 

5.  Aumente a frequência ajustada do inversor, pressione Up/Down para alterar o valor de F01.09, e ao mesmo 
tempo confirme a resposta do motor, ajustando F01.09 em uma amplitude de 10 Hz. 

6.  Cada vez que o valor ajustado for aumentado, a corrente de saída do inversor deve ser confirmada através 
de C00.02 (corrente de saída). É normal que a corrente de saída do inversor não exceda a corrente nominal 
do motor. 

Exemplo: 5,00 Hz→10,00 Hz→20,00 Hz→30,00 Hz→40,00 Hz→50,00 Hz 

7.  Depois de confirmar que o motor pode girar normalmente, pressione STOP, e o indicador de funcionamento 
se apagará após o motor ter parado completamente. 

Depois de confirmar que não há problema ao operar sem carga , conecte o motor ao sistema mecânico para 
teste de funcionamento. 

◆ Precauções antes da operação 

•  Confirme a segurança ao redor do motor e da máquina. 

•  Certifique-se de que o motor parou completamente. 

•  Por favor, conecte o motor e a maquinaria. Confirme se os parafusos de montagem estão soltos e fixe bem o 
eixo do motor e o sistema mecânico. 

•  Para evitar ações anormais, esteja preparado para pressionar o botão STOP do manipulador a qualquer 
momento. 

◆ Itens a serem confirmados durante a operação 

•  Verifique se a máquina funciona na direção correta (se o motor gira na direção correta). 

•  Se o motor acelera e desacelera suavemente. 

4.9.3 Teste com carga 

Depois de conectar a máquina ao motor, execute o teste de funcionamento de acordo com as mesmas etapas de 
operação do teste sem carga . 

Confirme se C00.02 (corrente de saída) é muito grande. 

1.  Ligue o inversor e o teclado será exibido normalmente. 

2.  Pressione o PRG no teclado para definir o número do teclado para definir o parâmetro de frequência F01.09 
e defina a frequência para 5,00 Hz. 

3.  Pressione o botão RUN, o indicador de funcionamento acenderá e o motor girará para frente a 5,00 Hz. 

4.  Confirme se o motor gira no sentido correto e se o inversor não apresenta falhas; se ele mostrar uma falha, 
realize a solução de problemas. 

5.  Aumente a frequência ajustada do inversor, pressione Up/Down para alterar o valor de F01.09, e ao mesmo 
tempo confirme a resposta do motor, ajustando F01.09 em uma amplitude de 10 Hz. 
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6.  Cada vez que o valor ajustado for aumentado, a corrente de saída do inversor deve ser confirmada através 
de C00.02 (corrente de saída). É normal que a corrente de saída do inversor não exceda a corrente nominal 
do motor. 

Exemplo: 5,00 Hz→10,00 Hz→20,00 Hz→30,00 Hz→40,00 Hz→50,00 Hz 

7.  Depois de confirmar que o motor pode girar normalmente, pressione STOP, e o indicador de funcionamento 
se apagará após o motor ter parado completamente. 

8.  Altere o comando de frequência e a direção de rotação para confirmar se há sons e vibrações anormais. 

9.  Se houver uma falha de controle, como desequilíbrio ou vibração, faça os ajustes. 

4.10 Ajuste preciso durante o teste (otimização do desempenho do controle) 

A seguir, descreve como ajustar falhas de controle, como desequilíbrio ou vibração que ocorre durante o teste . 
Por favor, ajuste os parâmetros correspondentes na tabela de acordo com o modo de controle usado e o estado 
do inversor. 

Nota: Esta seção lista apenas os parâmetros que são ajustados com frequência. Se você precisar fazer ajustes 
mais rigorosos no inversor, entre em contato conosco. 

◆ Modo de controle V/F 

Parâmetros usados para ajuste fino do inversor (modo de controle V/F) 

Culpa Nº do parâmetro Contramedidas Predefinição 
Valor 

recomendado 

1.  O ruído 
eletromagnético do 
motor é grande. 

2.  Desequilíbrio ou 
vibração ocorre em 
velocidade baixa 
(abaixo de 10 Hz) e 
velocidade média 
(10 Hz – 40 Hz). 

F01.40 

[Frequência da 
operadora] 

•  Quando o ruído 
eletromagnético do motor for 
grande, aumente a frequência 
portadora. 

•  Quando ocorrer desequilíbrio 
ou vibração em velocidades 
baixas e médias, diminua a 
frequência da portadora. 

Dependendo do 
modelo 

1,0 para o limite 
superior 

1.  O torque é 
insuficiente em 
baixa velocidade 
(abaixo de 10 Hz). 

2.  Desequilíbrio ou 
vibração. 

F04.01 

[Aumento de torque] 

•  Quando o torque for 
insuficiente em baixa 
velocidade, aumente o valor 
ajustado. 

•  Se ocorrer desequilíbrio ou 
vibração com carga leve, 
diminua o valor definido. 

Dependendo do 
modelo 

0,0 ao limite 
superior 

Precisão de velocidade 
ruim 

F04.03 

[Ganho de 
compensação de 

deslizamento] 

•  Após configurar F02.06 
[Corrente nominal do motor], 
F02.04 [RPM nominal do 
motor] e F02.10 [Corrente do 
motor sem carga], ajuste 
F04.03 adequadamente. 

0,0% 50,0% - 150,0% 
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◆ Controle vetorial sem modo PG 

Parâmetros usados para ajuste fino do inversor (controle vetorial sem modo PG) 

Culpa Nº do parâmetro Contramedidas Predefinição 
Valor 

recomendado 

1. A resposta de torque 
e velocidade é 
lenta. 

2. Desequilíbrio ou 
vibração ocorre em 
velocidade média 
(10 Hz - 40 Hz). 

F03.02 

[Ganho proporcional da 
malha de velocidade 1] 

F03.06 

[Ganho proporcional da 
malha de velocidade 2] 

•  Quando for necessário 
melhorar a resposta de torque 
e velocidade, diminua 
gradualmente o valor 
ajustado em 0,05. 

•  Quando ocorrer desequilíbrio 
ou vibração, aumente 
gradualmente o valor definido 
em 0,05. 

10,00 0,01 ~ 100,00 

F03.03 

[Tempo integral da 
malha de velocidade 1] 

F03.07 

[Tempo integral da 
malha de velocidade 2] 

•  Quando for necessário 
melhorar a resposta de torque 
e velocidade, enquanto 
confirma a resposta, diminua 
gradualmente o valor definido 
em 0,01. 

•  Quando ocorrer desequilíbrio, 
vibração ou grande inércia 
rotacional da carga, enquanto 
confirma a capacidade de 
resposta, aumente 
gradualmente o valor definido 
em 0,05. 

0,100 0.000s ~ 6.000s 

Uma falha de 
sobretensão ocorre no 
final da aceleração, no 
início da 
desaceleração ou 
quando a carga muda 
bruscamente. 

F03.04 

[Tempo de filtro de 
malha de velocidade 1] 

F03.08 

[Tempo de filtro de 
malha de velocidade 2] 

•  Quando ocorrer uma falha de 
sobretensão, aumente 
gradualmente o valor definido 
em 4 ms enquanto confirma a 
capacidade de resposta. 

•  Quando a resposta for lenta, 
diminua gradualmente o valor 
definido em 2 ms enquanto 
confirma a resposta. 

0,0 ms 0,0 ms ~ 100,0 ms 

Precisão de velocidade 
ruim 

F03.23 

[Escorregar 
compensação] 

•  Quando a velocidade for 
lenta, aumente gradualmente 
o valor definido em 10%. 

•  Quando a velocidade for 
rápida, diminua gradualmente 
o valor definido em 10%. 

100% 0% ~ 250% 

1. O ruído 
eletromagnético do 
motor é grande. 

2. Desequilíbrio ou 
vibração ocorre em 
baixa velocidade 
(abaixo de 10 Hz). 

F01.40 

[Seleção de frequência 
da portadora] 

•  Quando o ruído 
eletromagnético do motor for 
grande, aumente a frequência 
portadora. 

•  Quando ocorrer desequilíbrio 
ou vibração em velocidades 
baixas e médias, diminua a 
frequência da portadora. 

1,0 kHz 
1,0 kHz para o 
limite superior 
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◆ Controle vetorial com modo PG 

Parâmetros usados para ajuste fino do inversor (controle vetorial com modo PG) 

Culpa Nº do parâmetro Contramedidas Predefinição 
Valor 

recomendado 

1. A resposta de torque 
e velocidade é 
lenta. 

2. Desequilíbrio ou 
vibração. 

•  Lado de alta velocidade 

F03.06 [Ganho 
proporcional da malha 
de velocidade 2] 

•  Lado de baixa 
velocidade 

F03.02 [Ganho 
proporcional da malha 
de velocidade 1] 

•  Em caso de torque lento e 
resposta de velocidade, 
aumente gradualmente o 
valor definido em 5,00. 

•  Em caso de offset e 
vibração, diminua o valor 
ajustado. 

10,00 0,01 ~ 100,00 

•  Lado de alta velocidade 

F03.07 [Tempo integral 
da malha de velocidade 
2] 

•  Lado de baixa 
velocidade 

F03.03 [Tempo integral 
da malha de velocidade 
1] 

•  Em caso de resposta lenta 
de torque e velocidade, 
diminua o valor ajustado. 

•  Em caso de offset e 
vibração, aumente o valor 
ajustado. 

0,100s 0.000s ~ 6.000s 

O ganho proporcional 
ASR e o tempo 

integral não podem ser 
garantidos em baixa 
ou alta velocidade. 

•  F03.05 [Frequência de 
comutação ASR do 
controle de velocidade 
1] 

•  F03.09 [Frequência de 
comutação ASR do 
controle de velocidade 
2] 

Altere o ganho proporcional 
ASR e o tempo integral com 
base na frequência de saída. 

0,0Hz 
0,0 Hz - frequência 
máxima de saída 

Deslocamento e 
vibração. 

F03.04 [Tempo de filtro de 
malha de velocidade 1] 

F03.08 [Tempo de filtro de 
malha de velocidade 2] 

•  Quando a resposta de 
torque e velocidade for 
lenta, diminua gradualmente 
o valor definido em 0,010. 

•  Quando a rigidez mecânica 
é baixa e a vibração tende a 
ocorrer, aumente o valor 
definido. 

0,0 ms 0,0 ms ~ 100,0 ms 

1.  O ruído 
eletromagnético do 
motor é grande. 

2.  Desequilíbrio ou 
vibração ocorre em 
baixa velocidade 
(abaixo de 3 Hz). 

F01.40 [Seleção de 
frequência da portadora] 

•  Quando o ruído 
eletromagnético do motor 
for grande, aumente a 
frequência portadora. 

•  Quando ocorrer 
desequilíbrio ou vibração 
em velocidades baixas e 
médias, diminua a 
frequência da portadora. 

1kHz 
2,0 kHz para o 
limite superior 

◆ Controle vetorial sem modo PG para PM 

Parâmetros usados para ajuste fino do inversor (controle vetorial sem modo PG para PM) 

Culpa Nº do parâmetro Contramedidas Predefinição 
Valor 

recomendado 
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O motor não age de 
acordo com o 
comando. 

Parâmetros do motor 
F02, parâmetros F02.20 
- F02.29 

•  Confirme o ajuste de F02.03 
(frequência nominal do 
motor). 

•  Visualize os parâmetros do 
motor síncrono e confirme se 
todos os parâmetros 
relacionados ao motor estão 
configurados corretamente. 

  

A resposta de torque e 
velocidade é lenta. 

F03.04 [Tempo de filtro 
de malha de velocidade 
1] 

F03.08 [Tempo de filtro 
de malha de velocidade 
2] 

Diminua o valor definido. 0,0 ms 
Altere 

gradualmente 
em 0,1. 

1.  A vibração ocorre 
quando o motor dá 
partida. 

2.  O motor para. 

F03.20 [Corrente de 
alimentação de baixa 
frequência] 

Aumente o valor definido. 20% 
Aumentar 

gradualmente 
em 5,0%. 

F07.23 [Corrente de 
freio CC] 

F07.21 [Tempo de 
frenagem CC na 
inicialização] 

Execute a frenagem CC quando 
o motor iniciar. 

F07.23: 60,0% 

F07.21: 0,0s 

F07.23: Ajuste 
conforme 

necessário. 

F07.21: 0,0 s 

A corrente excessiva é 
gerada em alta 
frequência. 

F03.20 [Corrente de 
alimentação de alta 
velocidade] 

Diminua o valor definido. 10,0% 

Diminua 
gradualmente o 
ponto de ajuste 

em 2,0%. 

O motor trava ou vibra 
quando está 
conectado à carga e 
funcionando a uma 
determinada 
velocidade. 

F03.20 [Corrente de 
alimentação de baixa 
frequência] 

F03.21 [Corrente de 
alimentação de alta 
frequência] 

Aumente o valor definido. 
F03.20: 20,0% 

F03.20: 10,0% 

Aumentar 
gradualmente 

em 5,0%. 

Deslocamento e 
vibração. 

F03.04 [Tempo de filtro 
de malha de velocidade 
1] 

F03.08 [Tempo de filtro 
de malha de velocidade 
2] 

Aumente o valor definido. 0,0 
Aumente 

gradualmente o 
valor em 0,5. 

◆ Controle Vetorial PM com PG 

Parâmetros para ajuste fino do inversor (controle vetorial PM com PG) 

Culpa Nº do parâmetro Contramedidas Predefinição 
Valor 

recomendado 

•  Torque lento e 
resposta de 
velocidade. 

•  Offset e vibração. 

•  Lado de alta 
velocidade 

F03 .02 [Ganho 
proporcional de alta 
velocidade da malha 
de velocidade] 

•  Lado de baixa 
velocidade 

F03.06 [Ganho 
proporcional de baixa 
velocidade da malha 
de velocidade] 

•  Em caso de torque lento e 
resposta de velocidade, 
aumente gradualmente o 
valor definido em 5,00. 

•  Em caso de offset e 
vibração, diminua o valor 
ajustado. 

10,00 0,01 ~ 100,00 

•  Lado de alta 
velocidade 

F03. 03 [Tempo 

•  Em caso de resposta lenta 
de torque e velocidade, 
diminua o valor ajustado. 

0,100 s 0.000s ~ 6.000s 
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integral de alta 
velocidade da malha 
de velocidade] 

•  Lado de baixa 
velocidade 

F03. 07 [Tempo 
integral de baixa 
velocidade da malha 
de velocidade] 

•  Em caso de offset e 
vibração, aumente o valor 
ajustado. 

A resposta de 
velocidade não pode 
ser garantida no lado 
de baixa ou alta 
velocidade. 

F03.05 [Frequência de 
comutação ASR 1 do 
controle de velocidade] 
F03.09 [Frequência de 
comutação ASR 2 do 
controle de velocidade] 

Altere o ganho proporcional 
ASR e o tempo integral com 
base na frequência de saída. 

0,0Hz 
0,0 Hz até a 

frequência de 
saída máxima 

Deslocamento e 
vibração. 

F03.04 [Tempo de filtro 
de malha de velocidade 
1] 

F03.08 [Tempo de filtro 
de malha de velocidade 
2] 

•  Quando a resposta de 
torque e velocidade for 
lenta, diminua 
gradualmente o valor 
definido em 0,010. 

•  Quando a rigidez mecânica 
é baixa e a vibração tende 
a ocorrer, aumente o valor 
definido. 

0,0 ms 
0,0 ms ~ 100,0 

ms 

Desvio. 
F02 Parâmetros do 
motor, parâmetros do 
motor síncrono 

Verifique o relatório de teste 
ou a placa de identificação do 
motor e defina os parâmetros 
do motor corretamente. 

—— —— 

4.11 Lista de verificação de execução de teste 

 Verifique os itens a seguir antes de executar um teste . 

Verificar NÃO. Descrição 

 1 Leia este manual cuidadosamente antes de executar um teste . 

 2 Verifique a fiação do circuito principal. 

 3 Ligue o inversor. 

 4 Certifique-se de que a tensão de alimentação de entrada corresponda ao modelo do inversor. 

Verifique os itens necessários com base no modo de controle. 

Aviso! 

Medidas de segurança ao reiniciar a máquina: Faça a fiação correta dos circuitos de partida/parada e de segurança e 
certifique-se de que a máquina funcione corretamente após o inversor ser ligado. A não obediência pode causar 
ferimentos pessoais devido a uma partida repentina da máquina. 

 Controle V/F [F01.00 = 0] 

Verificar NÃO. Descrição 

 5 Selecione a melhor curva V/F com base na aplicação e nas especificações do motor. 

 Controle Vetorial sem PG [F01.00 = 1] 

Verificar NÃO. Descrição 

 6 Execute o auto-ajuste rotativo. 

 7 Desacople o eixo do motor da máquina antes de realizar o Auto-tuning rotativo. 
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8 

Defina os seguintes itens corretamente com base nas informações listadas na placa de 
identificação antes de realizar o auto-ajuste rotativo. 

•Número de postes          • Potência de saída nominal (kW) 

• Tensão nominal (V)          • Corrente nominal (A) 

• Frequência nominal (Hz)       • Velocidade nominal (RPM) 

 Controle Vetorial com PG [F01.00=2] 

Verificar NÃO. Descrição 

 9 Execute o auto-ajuste rotativo . 

 

10 

Desacople o eixo do motor da máquina antes de realizar o Auto-tuning rotativo . 

Defina os seguintes itens corretamente com base nas informações listadas na placa de 
identificação antes de realizar o auto-ajuste rotativo . 

•Número de postes      • Potência de saída nominal (kW) 

• Tensão nominal (V)      • Corrente nominal (A) 

• Frequência nominal (Hz)   • Velocidade nominal (RPM) 

Configure F02.30 [Tipo de encoder], F02.33 [Número de pulsos PG] ou F02.34 [Número de 
pólos do resolver]. 

 Controle V/F do Motor Síncrono [F01.00=10] 

Verificar NÃO. Descrição 

 11 Com base na aplicação e nas especificações do motor. 

 Controle Vetorial do Motor Síncrono sem PG [F01.00=11] 

Verificar NÃO. Descrição 

 12 Execute o auto-ajuste rotativo . 

 

13 

Desacople o eixo do motor da máquina antes de realizar o Auto-tuning rotativo . 

Defina os seguintes itens corretamente com base nas informações listadas na placa de 
identificação antes de realizar o auto-ajuste rotativo . 

•Número de postes         • Potência de saída nominal (kW) 

• Tensão nominal (V)         • Corrente nominal (A) 

• Frequência nominal (Hz)      • Velocidade nominal (RPM) 

 Controle Vetorial do Motor Síncrono com PG [F01.00=12] 

Verificar NÃO. Descrição 

 14 Execute o auto-ajuste rotativo . 

 

15 

Desacople o eixo do motor da máquina antes de realizar o Auto-tuning rotativo . 

Defina os seguintes itens corretamente com base nas informações listadas na placa de 
identificação antes de realizar o auto-ajuste rotativo . 

•Número de postes        • Potência de saída nominal (kW) 

• Tensão nominal (V)        •  Corrente nominal (A) 

• Frequência nominal (Hz)     •  Velocidade nominal (RPM) 

Configure F02.30 [Tipo de encoder], F02.33 [Número de pulsos PG] ou F02.34 [Número de 
pólos do resolver]. 

 Depois de verificar No.5 a 15, verifique os seguintes itens. 

Verificar NÃO. Descrição 

 16 Certifique-se de que o teclado seja exibido corretamente ao iniciar a execução. 

 
17 

Certifique-se de que F01.01=0 e F01.02=0 ao inserir o comando de operação e o comando de 
frequência do teclado . 

 
18 

Troque quaisquer dois terminais de saída do inversor U, V e W quando o motor girar na 
direção errada durante o teste de funcionamento . 

 
19 

Defina F10.55 (modelo de sobrecarga do motor) e F10.56 (classe de isolamento do motor) 
corretamente para garantir o funcionamento adequado da proteção de sobrecarga do motor. 
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20 

Certifique-se de que F01.01=1 e F01.02=2 (VS1) ao inserir o comando de operação e o 
comando de frequência do terminal do circuito de controle. 

 

21 

Ao inserir o comando de frequência do terminal de entrada analógica AI1: 

•  Entrada de tensão 

-  Certifique-se de que a chave DIP AI1 do inversor esteja ajustada no terminal U. 

-  Certifique-se de que F01.02 = 2 [Configuração de frequência canal A da fonte = 
configuração do terminal AI1]. 

•  Entrada de corrente 

-  Certifique-se de que a chave DIP AI1 do inversor esteja ajustada no terminal I. 

-  Certifique-se de que F01.02 = 2 [Configuração de frequência canal A da fonte = 
configuração do terminal AI1]. 

 

22 

Ao inserir o comando de frequência do terminal de entrada analógica AI2: 

•  Entrada de tensão 

-  Certifique-se de que a chave DIP AI2 do inversor esteja ajustada no terminal U. 

-  Certifique-se de que F01.02 = 3 [configuração de frequência canal A da fonte = 
configuração do terminal AI1]. 

•  Entrada de corrente 

-  Certifique-se de que a chave DIP AI2 do inversor esteja ajustada no terminal I. 

-  Certifique-se de que F01.02 = 3 [configuração de frequência canal A da fonte = 
configuração do terminal AI1]. 

 

23 

Certifique-se de que o comando de frequência atingiu o valor mínimo/máximo desejado. 

Caso o valor desejado não seja atingido, verifique os seguintes itens: 

Ajuste de ganho: Defina o valor máximo de tensão/corrente e ajuste o ganho da entrada 
analógica até que o comando de frequência atinja o valor desejado. (Ganho do canal A de 
configuração de frequência: F01.03; ganho do canal B de configuração de frequência: F01.05.) 

Ajuste de polarização: Defina o valor máximo de tensão/corrente e ajuste a polarização da 
entrada analógica até que o comando de frequência atinja o valor mínimo desejado. (Ao entrar 
pelo terminal AI1: F05.50 - F05.53; ao entrar pelo terminal AI2: F05.55 - F05.58.) 
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5 Comunicação de Rede 

5.1 Precauções de Segurança 

Por favor, siga todas as instruções de segurança neste manual. 

A não observância das instruções de segurança pode resultar em ferimentos graves ou morte. A empresa não será 
responsabilizada por qualquer lesão ou dano ao equipamento causado por sua empresa ou pelos clientes de sua empresa que 
não cumpriram as instruções deste manual. 

5.2 Comunicação Modbus 

Os inversores de frequência da série AC310 são equipados como padrão com interface de comunicação RS485 e adotam o 
protocolo de comunicação Modbus padrão internacional para comunicação mestre-escravo. Você pode usar PC/PLC, 
computador host e inversor de estação mestra para implementar o controle centralizado (configuração do comando de controle 
do inversor e frequência de operação, modificação dos parâmetros do código funcional relacionado, monitoramento do status de 
funcionamento do inversor e mensagem de falha, etc.) requisitos de aplicação. 

5.2.1 Configuração Mestre / Escravo 

A comunicação (comunicação serial) entre o mestre e o escravo geralmente é realizada pelo mestre iniciando a comunicação e o 
escravo respondendo. O mestre pré-configura o número do endereço para cada escravo e especifica o número para 
comunicação do sinal. O escravo que recebe o comando do mestre executa a função especificada pelo mestre e responde ao 
mestre. 

5.2.2 Regras de comunicação 

O formato de comunicação Modbus é mostrado na tabela abaixo. 

Item Descrição 

Interface RS-485 (a interface RS232 requer um inversor RS232/RS485 adicional ). 

Sincronização Assíncrono 

Quadro de comunicação 

Taxa de transmissão: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 bps. 

Comprimento de dados: 8 bits (fixo). 

Verificar: ímpar, par, nenhum. 

Bit de parada: 1 bit (fixo). 

Protocolo de comunicação Protocolo Modbus (somente modo RTU). 

Nota: A série AC310 suporta apenas o modo RTU. 

5.2.3 Formato de informação 

No modo RTU, um novo quadro começa com um intervalo de pausa de tempo de transmissão de pelo menos 3,5 bytes. Os 
campos de dados transmitidos posteriormente são: endereço do escravo, código de comando de execução, dados e palavra de 
verificação. Após a transmissão do último byte, um intervalo de tempo de transmissão de pelo menos 3,5 bytes é usado para 
indicar o fim do quadro. O formato do quadro de dados RTU é mostrado na figura abaixo. 

 

Endereço Escravo 

Defina um valor de 0 a 247 (decimal). Quando o endereço do escravo é definido como 0, o mestre envia o comando em modo 
broadcast e todos os escravos recebem o comando. 

Para transmissão broadcast, a estação escrava não envia uma mensagem de resposta à estação mestre. 
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Código de comando 

Código de comando Função 

03H Ler parâmetros escravos 

06H Gravar parâmetros escravos 

08H Autoteste de loop 

Dados 

O número do código de parâmetro do inversor e os dados correspondentes ao código de parâmetro são combinados em uma 
série de dados, incluindo a leitura dos dados do código de parâmetro ou endereço específico, gravação de dados no código de 
parâmetro ou endereço específico, etc. 

Verificar 

A comunicação Modbus padrão usa dois métodos de detecção de erros: a verificação de paridade é usada para verificar cada 
caractere e a verificação CRC é usada para verificar um quadro de dados. 

1. Verificação de Paridade 

O usuário pode configurar paridade ímpar ou par, ou sem paridade para o controlador. Isso determinará como o bit de paridade 
em cada caractere é definido. 

Se a paridade ímpar ou par for especificada, o número de "1" será contado no número de bits por caractere (7 bits de dados no 
modo ASCII e 8 bits de dados no modo RTU). Por exemplo, o quadro de caracteres RTU contém os seguintes 8 bits de dados: 1 
1 0 0 0 1 0 1, e o número total de "1" é 4. 

Se for usada paridade par, o bit de paridade do quadro será 0 e o número total de "1" ainda será 4. Se for usada paridade ímpar, 
o bit de paridade do quadro será 1 e o número total de "1" será 5. 

Se nenhum bit de paridade for especificado, não haverá bit de verificação durante a transmissão e nenhuma verificação de 
paridade será executada. Um bit de parada adicional será preenchido no quadro de caracteres na transmissão. 

2. CRC-16 (Verificação de Redundância Cíclica) 

Usando o formato de quadro RTU, o quadro inclui um campo de detecção de erro de quadro calculado com base no método 
CRC. O campo CRC detecta o conteúdo de todo o quadro. O campo CRC tem dois bytes e contém um valor binário de 16 bits. É 
calculado pelo dispositivo de transmissão e adicionado ao quadro. O dispositivo receptor recalcula o CRC do quadro recebido e o 
compara com o valor no campo CRC recebido. Se os dois valores de CRC não forem iguais, indica que ocorreu um erro na 
transmissão. 

O CRC é armazenado primeiro em 0xFFFF e, em seguida, um procedimento é chamado para processar os seis ou mais bytes 
consecutivos no quadro com os valores do registrador atual. Apenas os dados de 8 bits em cada caractere são válidos para CRC, 
e o bit de início, o bit de parada e o bit de paridade são inválidos. 

Durante o processo de geração de CRC, cada caractere de 8 bits é submetido a XOR individualmente com o conteúdo do 
registrador, o resultado se move para o bit menos significativo e o bit mais significativo é preenchido com 0. O LSB é extraído 
para detecção. Se o LSB for 1, o registro será submetido a XOR individualmente com o valor predefinido. Se o LSB for 0, 
nenhuma operação será executada. Todo o processo é repetido 8 vezes. Depois que o último bit (bit 8) é concluído, o próximo 
octeto é individualmente XORed com o valor atual do registro. O valor no registrador final é o valor CRC depois que todos os 
bytes no quadro foram executados. 

Este método de cálculo CRC adota a regra de verificação CRC padrão internacional. Ao editar o algoritmo CRC, você pode 
consultar o algoritmo CRC do padrão relevante e escrever um programa de cálculo CRC que atenda totalmente aos requisitos. 

5.2.4 Exemplos de comandos de comunicação 

Código de comando para leitura dos parâmetros do escravo: 03H , que lê N palavras. Até 20 palavras podem ser lidas 
continuamente. 

Por exemplo: Se o endereço do escravo do inversor for 01H, o endereço inicial da memória for 2100H ([C00.00]), e forem lidas 3 
palavras consecutivas, a estrutura do quadro será descrita da seguinte forma: 

Informações do Comando Mestre da RTU: 

COMEÇAR 3,5 bytes de tempo de transmissão 

Endereço Escravo 01H 

Código de comando 03H 
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Endereço inicial alto 21H 

Endereço inicial baixo 00H 

Número de dados alto 00H 

Número de dados baixo 03H 

CRC CHK baixo 0FH 

CRC CHK alto F7H 

FIM 3,5 bytes de tempo de transmissão 

Informações de Resposta do Escravo RTU (Normal): 

COMEÇAR 3,5 bytes de tempo de transmissão 

Endereço Escravo 01H 

Código de comando 03H 

Número de bytes baixo 06H 

Endereço de dados 2100H alto 13H 

Endereço de dados 2100H baixo 88H 

Endereço de dados 2101H alto 00H 

Endereço de dados 2101H baixo 00H 

Endereço de dados 2102H alto 00H 

Endereço de dados 2102H baixo 00H 

CRC CHK baixo C3H 

CRC CHK alto C9H 

FIM 3,5 bytes de tempo de transmissão 

Informações de resposta do escravo RTU (anormal): 

COMEÇAR 3,5 bytes de tempo de transmissão 

Endereço Escravo 01H 

Código de comando 83H 

Erro de código 04H 

CRC CHK baixo 40H 

CRC CHK alto F3H 

FIM 3,5 bytes de tempo de transmissão 

Código de comando para escrever os parâmetros do escravo: 06H, que grava uma palavra de dados no endereço de dados 
especificado e é usado para modificar o valor do parâmetro do inversor. 

Por exemplo: Se 5000 (1388H) for escrito no endereço 3000H do inversor com endereço escravo 1, a estrutura do quadro será 
descrita da seguinte forma: 

Informações do Comando Mestre da RTU: 

COMEÇAR 3,5 bytes de tempo de transmissão 

Endereço Escravo 01H 

Código de comando 06H 

Gravar endereço de dados alto 30H 

Gravar endereço de dados baixo 00H 

Conteúdo de dados alto 13H 

Conteúdo de dados baixo 88H 

CRC CHK baixo 8BH 

CRC CHK alto 9CH 

FIM 3,5 bytes de tempo de transmissão 
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Informações de Resposta do Escravo RTU (Normal): 

COMEÇAR 3,5 bytes de tempo de transmissão 

Endereço Escravo 01H 

Código de comando 06H 

Gravar endereço de dados alto 30H 

Gravar endereço de dados baixo 00H 

Conteúdo de dados alto 13H 

Conteúdo de dados baixo 88H 

CRC CHK baixo 8BH 

CRC CHK alto 9CH 

FIM 3,5 bytes de tempo de transmissão 

Informações de resposta do escravo RTU (anormal): 

COMEÇAR 3,5 bytes de tempo de transmissão 

Endereço Escravo 01H 

Código de comando 86H 

Erro de código 01H 

CRC CHK baixo 83H 

CRC CHK alto A0H 

FIM 3,5 bytes de tempo de transmissão 

Código de comando de autoteste de loop: 06H, que retorna as informações de resposta do escravo correspondentes às 
informações de comando do mestre e é usado para detectar se a transmissão do sinal entre o mestre e o escravo está normal. O 
código de detecção e os dados podem ser definidos para qualquer valor, e o código de detecção é independente do endereço do 
parâmetro do inversor. 

Por exemplo: Se 5000 (1388H) for escrito no código de detecção 0000H do inversor com endereço escravo 1, a estrutura do 
quadro será descrita da seguinte forma: 

Informações do Comando Mestre da RTU: 

COMEÇAR 3,5 bytes de tempo de transmissão 

Endereço Escravo 01H 

Código de comando 08H 

Código de detecção alto 00H 

Código de detecção baixo 00H 

Dados altos 13H 

Dados baixos 88H 

CRC CHK baixo EDH 

CRC CHK alto 5DH 

FIM 3,5 bytes de tempo de transmissão 

Informações de Resposta do Escravo RTU (Normal): 

COMEÇAR 3,5 bytes de tempo de transmissão 

Endereço Escravo 01H 

Código de comando 08H 

Código de detecção alto 00H 

Código de detecção baixo 00H 

Dados altos 13H 

Dados baixos 88H 

CRC CHK baixo EDH 

CRC CHK alto 5DH 

FIM 3,5 bytes de tempo de transmissão 
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Informações de resposta do escravo RTU (anormal): 

COMEÇAR 3,5 bytes de tempo de transmissão 

Endereço Escravo 01H 

Código de comando 88H 

Erro de código 03H 

CRC CHK baixo 06H 

CRC CHK alto 01H 

FIM 3,5 bytes de tempo de transmissão 

 

5.2.5 Dados de comunicação _ 

Regras de representação de endereço de parâmetro de função da série AC310 

O número do parâmetro da função do inversor serve como endereço de registro, que é dividido em duas partes: byte alto e byte 
baixo. O byte alto indica o número do grupo do parâmetro da função e o byte baixo indica o número de série no grupo do 
parâmetro da função, que precisa ser convertido em hexadecimal. 

Definição de Byte Alto do Campo de Endereço: 

Número do Grupo de Parâmetros Endereço do parâmetro do grupo 

Grupo de parâmetros do aplicativo de ambiente F00 
0x00xx (não armazenado em EEPROM) 

0x10xx (armazenado em EEPROM) 

F01 Grupo de parâmetros básicos 
0x01xx (não armazenado em EEPROM) 

0x11xx (armazenado em EEPROM) 

Grupo de parâmetros F02 Motor 1 
0x02xx (não armazenado em EEPROM) 

0x12xx (armazenado em EEPROM) 

F03 Grupo de parâmetros de controle vetorial 
0x03xx (não armazenado em EEPROM) 

0x13xx (armazenado em EEPROM) 

Grupo de parâmetros de controle F04 V/F 
0x04xx (não armazenado em EEPROM) 

0x14xx (armazenado em EEPROM) 

F05 Grupo de parâmetros do terminal de entrada 
0x05xx (não armazenado em EEPROM) 

0x15xx (armazenado em EEPROM) 

F06 Grupo de parâmetros do terminal de saída 
0x06xx (não armazenado em EEPROM) 

0x16xx (armazenado em EEPROM) 

F07 Grupo de parâmetros de controle de operação 
0x07xx (não armazenado em EEPROM) 

0x17xx (armazenado em EEPROM) 

F08 Grupo de parâmetros de controle auxiliar 1 
0x08xx (não armazenado em EEPROM) 

0x18xx (armazenado em EEPROM) 

F09 Grupo de parâmetros de controle auxiliar 2 
0x09xx (não armazenado em EEPROM) 

0x19xx (armazenado em EEPROM) 

Grupo de parâmetros de proteção F10 
0x0Axx (não armazenado em EEPROM) 

0x1Axx (armazenado em EEPROM) 

Grupo de parâmetros do teclado F11 
0x0Bxx (não armazenado em EEPROM) 

0x1Bxx (armazenado em EEPROM) 

F12 Grupo de parâmetros de comunicação 
0x0Cxx (não armazenado em EEPROM) 

0x1Cxx (armazenado em EEPROM) 

F13 Grupo de parâmetros de controle PID 
0x0Dxx (não armazenado em EEPROM) 

0x1Dxx (armazenado em EEPROM) 

F14 Multi-velocidade e função PLC simples 
0x0Exx (não armazenado em EEPROM) 

0x1Exx (armazenado em EEPROM) 

F15 Reservado 
0x0Fxx (não armazenado em EEPROM) 

0x1Fxx (armazenado em EEPROM) 

F16 Grupo de parâmetros de controle de tensão 0x50xx (não armazenado em EEPROM) 
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0xD0xx (armazenado em EEPROM) 

Grupo de parâmetros F17 Motor 2 
0x51xx (não armazenado em EEPROM) 

0xD1xx (armazenado em EEPROM) 

Grupo de parâmetros de controle F18 Motor 2 
0x52xx (não armazenado em EEPROM) 

0xD2xx (armazenado em EEPROM) 

F19 Função programável pelo usuário 1 
0x53xx (não armazenado em EEPROM) 

0xD3xx (armazenado em EEPROM) 

F20 Função programável pelo usuário 2 
0x54xx (não armazenado em EEPROM) 

0xD4xx (armazenado em EEPROM) 

Função de extensão do aplicativo F21 Industry 
0x55xx (não armazenado em EEPROM) 

0xD5xx (armazenado em EEPROM) 

C00 Grupo de parâmetros de monitoramento básico 0x2100 

C01 Grupo de parâmetros de monitoramento de 
falhas 

0x2200 

C02 Grupo de parâmetros de monitoramento de 
aplicativos 

0x2300 

C03 Grupo de parâmetros de monitoramento de 
manutenção 

0x2400 

C04 Grupo de parâmetros de monitoramento de 
aplicativos da indústria 

0x2500 

C05 Grupo de parâmetros de monitoramento de 
controle 

0x2600 

C06 Grupo de parâmetros de monitoramento do 
cartão opcional A 

0x2700 

C07 Grupo de parâmetros B de monitoramento do 
cartão opcional 

0x2800 

Grupo de parâmetros de controle de comunicação 
Modbus 

0x30xx ou 0x20xx 

Grupo de parâmetros de controle de comunicação do 
cartão opcional 

0x31xx 

Grupo de comunicação da interface de entrada/saída 0x34xx 

Grupo de comunicação de registro de cache 0x35xx 

Falha de extensão e grupo de parâmetros de 
desligamento 

0x36xx 

Observação: Os valores dos parâmetros podem ser substituídos com frequência na comunicação. A EEPROM terá uma vida útil 
reduzida se for gravada com frequência. Para os usuários, alguns parâmetros de código de função não precisam ser 
armazenados no modo de comunicação. Os requisitos do aplicativo podem ser atendidos alterando o valor na RAM no chip. O 
protocolo de comunicação AC310 estipula que ao utilizar o comando de escrita (06H), se o bit mais significativo do campo de 
endereço do parâmetro do código de função for 0, ele será escrito apenas na RAM do inversor e não será armazenado no 
desligamento. Se o nibble mais significativo do campo de endereço do parâmetro do código de função for 1, ele será gravado na 
EEPROM e armazenado ao desligar. 

Por exemplo: Ao substituir o parâmetro da função [F00.14], ele não será armazenado na EEPROM se o endereço for 000EH, e 
será armazenado na EEPROM se o endereço for 100EH. 

Descrições do Endereço do Grupo de Parâmetros de Controle de Comunicação Modbus: 

Endereço de 
comunicação 

Nome 

Ler/  
Gravar 

(R/W) 

Dimensão 

(Variar) 
Descrição 

0x2000  
/0x3000 

Definir frequência R/W 
0,01Hz 

(0,00 ~ 320,00) 
A frequência é definida via comunicação. 
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0x2001 
/0x3001 

Configuração do 
comando 

R/W 
0x0000 

(0x0 ~ 0x0103) 

0x0000: inválido . 

0x0001: execução para frente  0x0002: 
execução reversa 
0x0003: jogging para frente  0x0004: jogging 
reverso 
0x0005: Parada de desaceleração  0x0006: 
Parada gratuita  
0x0007: comando de redefinição 
0x0008: Execute o comando de proibição. Se 8 
for escrito no endereço 3001 via comunicação, o 
inversor irá parar livremente . Para permitir que 
o inversor funcione novamente, escreva 9 no 
endereço 3001 ou ligue-o novamente. 
0x0009: Execute o comando de permissão. 
0x0101: Equivalente a F02.07 = 1 [Auto-ajuste 
do parâmetro de rotação], mais o comando de 
execução. 
0x0102: Equivalente a F02.07 = 2 [Auto-ajuste 
do parâmetro estático], mais o comando de 
execução. 
0x0103: Equivalente a F02.07 = 3 [Ajuste da 
resistência do estator], mais o comando de 
operação. 

0x2002 
/0x3002 

Informações de 
status do inversor 

R Binário 

Bit0: 0 - Parar  1 - Executar 
Bit1: 0 - Sem aceleração  1 - Aceleração 
Bit2: 0 - Não desaceleração  1 - Desaceleração 
Bit3: 0 - Frente  1 - Reverso 
Bit4: 0 - Normal  1 - Defeituoso 
Bit5: 0 - Desbloqueado  1 - Bloqueado 
Bit6: 0 - Sem aviso  1 - Aviso 
Bit7: 0 - Incapaz de executar  1 - Capaz 
de executar 

0x2003 
/0x3003 

Código de falha do 
inversor 

R 
0 

(0 ~ 127) 
A comunicação lê o valor do código de falha. 

0x2004 
/0x3004 

Limite de 
frequência superior 

R/W 
0,01Hz 

(0,00 ~ 320,00) 
O limite superior de frequência é definido via 
comunicação. 

0x2005 
/0x3005 

Ajuste de torque R/W 
0,0% 

(0,0 % ~ 100,0%) 
O ponto de ajuste de torque é definido via 
comunicação. 

0x2006 
/0x3006 

Limite de 
velocidade de 

avanço do controle 
de torque 

R/W 
0,0% 

(0,0 % ~ 100,0%) 
O limite de velocidade de avanço do controle de 
torque é definido via comunicação. 

0x2007 
/0x3007 

Limite de 
velocidade reversa 

do controle de 
torque 

R/W 
0,0% 

(0,0 % ~ 100,0%) 
O limite de velocidade reversa do controle de 
torque é definido via comunicação. 

0x2008 
/0x3008 

Configuração de 
PID 

R/W 
0,0% 

(0,0 % ~ 100,0%) 
O ponto de ajuste do PID é definido via 
comunicação. 

0x2009 
/0x3009 

Feedback do PID R/W 
0,0% 

(0,0 % ~ 100,0%) 
O valor de feedback do PID é definido via 
comunicação. 

0x200A 
/0x300A 

Configuração de 
tensão de 

separação VF 
R/W 

0,0% 
(0,0 % ~ 100,0%) 

Um parâmetro de aplicação exclusivo para 
alimentação do inversor. 

0x200B 
/0x300B 

Configuração de 
tensão 

R/W 
0,0 N/0 N 

(0 a tensão 
máxima) 

O número de casas decimais depende do dígito 
das centenas de F16.03. 

0x200C 
/0x300C 

Ajuste do diâmetro 
do rolo 

R/W 
0 milímetros 

(0 ao diâmetro 
máximo do rolo) 
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0x200D 
/0x300D 

Configuração de 
velocidade linear 

R/W 
0,0 m/min 

(0 a velocidade 
linear máxima) 

 

0x200E 
/0x300E 

Tempo de 
aceleração 1 

R/W 
0,00s 

(0,00s ~ 600,00s) 
Lê e grava o valor de F01.22. 

0x200F 
/0x300F 

Tempo de 
desaceleração 1 

R/W 
0,00s 

(0,00s ~ 600,00s) 
Lê e grava o valor de F01.23. 

0x2010 
/0x3010 

Aviso de falha e 
código de aviso 

R 
0 

(0 ~ 65535) 
1 a 127: códigos de falha; 128 a 159: códigos de 
advertência; 0: Sem falha. 

0x2011 
/0x3011 

Componente de 
corrente de torque 

R 
0,0% 

(0,0 % ~ 400,0%) 
Um parâmetro de aplicação exclusivo para 
máquina de esteira. 

0x2012 
/0x3012 

Tempo de filtro de 
torque 

R/W 
0,000s 

(0.000s ~ 6.000s) 
Lê e grava o valor de F03.47. 

0x2013 
/0x3013 

Feedback do PID 
de tensão 

R/W 
0 a 1000 

(Correspondente a 
100,0%) 

 

0x2014 
/0x3014 

Limite de torque 
elétrico definido 

por comunicação 
R/W 

0 a 4000 
(Correspondente a 

400,0%) 
 

0x2015 
/0x3015 

Limite de torque de 
geração de energia 

definido por 
comunicação 

R/W 
0 a 4000 

(Correspondente a 
400,0%) 

 

0x2016 
/0x3016 

Reservado R/W -- Use com cartões opcionais. 

0x2017 
/0x3017 

Reservado R/W -- Use com cartões opcionais. 

0x2018 
/0x3018 

Controle de saída 
do terminal 

C Binário 

Para a função do terminal de saída, ajuste 
F06.21 - F06.24 para 30 [Saída de controle de 
comunicação]. 
Bit0: terminal Y 
Bit1: Relé 
Bit2: Y1 expandido 
Bit3: relé expandido 

0x2019 
/0x3019 

Saída AO C 
0,01 

(0 ~ 100,00) 
F06.01 = 18 [Seleção de saída da função AO = 
saída de comunicação]. 

0x201A 
/0x301A 

Saída AO 
expandida 

C 
0,01 

(0 ~ 100,00) 
F06.11 = 18 [Seleção da saída da função AO 
expandida = saída de comunicação]. 

0x201B 
/0x301B 

Personalizado 1 R/W 
0 

(0 ~ 65535) 
Use com o computador host. 

0x201C 
/0x301C 

Personalizado 2 R/W 
0 

(0 ~ 65535) 
Use com o computador host. 

0x201D 
/0x301D 

Personalizado 3 R/W 
0 

(0 ~ 65535) 
Use com o computador host. 

0x201E 
/0x301E 

Personalizado 4 R/W 
0 

(0 ~ 65535) 
Use com o computador host. 

0x201F 
/0x301F 

Personalizado 5 R/W 
0 

(0 ~ 65535) 
Use com o computador host. 

  

5.2.6 Código de erro 

Os códigos de falha da comunicação Modbus são mostrados na tabela abaixo. Quando ocorrer uma falha, solucione o problema 
antes de iniciar a comunicação novamente. 

Erro de código Descrição 

1 Código de comando incorreto. 

2 Reservado. 

3 Erro CRC. 
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4 Endereço ilegal. 

5 Dados ilegais. 

6 Os parâmetros não podem ser alterados durante a operação. 

7 Reservado. 

8 O inversor está ocupado (armazenando na EEPROM). 

9 O valor do parâmetro excede o limite. 

10 O parâmetro reservado não pode ser alterado. 

11 O número de bytes de parâmetro a serem lidos está incorreto. 
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6 Solução de problemas 

6.1 Precauções de Segurança 

 

●  Este produto possui voltagem perigosa e controla um mecanismo em movimento com perigo potencial. O 
não cumprimento das instruções ou o não cumprimento dos requisitos deste manual pode resultar em 
ferimentos pessoais ou morte e danos ao produto e sistemas associados. 

●  Somente pessoal treinado está autorizado a operar este produto. Antes de usar o produto, familiarize-se 
com todas as instruções de segurança e operação contidas neste manual. A operação e manutenção 
adequadas são necessárias para garantir a operação segura e confiável deste produto. 

●  Não execute trabalhos de fiação enquanto a energia estiver ligada, pois isso pode causar risco de morte 
devido a choque elétrico. Durante a fiação, inspeção, manutenção, etc., desligue a alimentação de todos 
os equipamentos relacionados e certifique-se de que a tensão CC do circuito principal tenha caído para o 
nível de segurança. Aguarde 5 minutos antes de prosseguir com as operações relacionadas. 

 

●  Evite que crianças e o público toquem ou se aproximem deste produto. 
●  Este produto só pode ser usado para os fins especificados pelo fabricante. Não pode ser usado em áreas 

especiais como emergência, resgate, construção naval, saúde, aviação e instalações nucleares sem 
permissão. 

●  A modificação e o uso não autorizados de peças e acessórios não vendidos ou recomendados pelo 
fabricante deste produto podem resultar em mau funcionamento. 

Importante 

●  Certifique-se de entregar este manual ao usuário real para garantir que o usuário real possa ler este 
manual cuidadosamente antes de usar. 

●  Leia atentamente e compreenda completamente as regras de segurança e os sinais de aviso antes de 
instalar e comissionar o inversor. 

6.2 Tipos de falhas, avisos, códigos de prompt 

Quando o inversor ou motor estiver com operação anormal, verifique primeiro o código e o prompt no teclado . 

Se o problema não puder ser resolvido de acordo com as instruções do manual, verifique os itens a seguir e entre em contato 
com nosso distribuidor ou ligue para nossa linha direta de atendimento (consulte a contracapa para obter informações de 
contato). 

1. Modelo do inversor 

2. Versão do software 

3. Data da compra 

4. Detalhes da consulta (condições de falha) 

Consulte a tabela abaixo para descrições de falhas, avisos e avisos que podem ocorrer durante a operação do inversor. 

Tabela 6-1: Tipos de falhas, avisos, códigos de prompt 

Tipos Condições do inversor quando ocorre falha 

Culpa 

Quando uma falha é detectada, as seguintes condições ocorrerão. O inversor não funcionará até que seja 
restaurado ao seu estado normal por um reset de falha. 

●  Uma mensagem de falha aparecerá no teclado. 

●  O inversor desligará a saída e o motor parará livremente . 

●  Quando uma falha é detectada, o terminal que define F06.21 - F06.22 = 4 [Seleção da função do 
terminal de saída = Saída de falha] será LIGADO. Se não estiver definido, o terminal não emitirá um 
sinal mesmo se uma falha for detectada. 

Aviso 

Quando um aviso é detectado, as seguintes condições ocorrerão e nenhuma operação de redefinição de 
aviso é necessária. 

●  Uma mensagem de aviso aparecerá no teclado . 

●  O inversor continuará operando. 

●  Quando um aviso é detectado, o terminal que define F06.21 - F06.22 = 29 [Seleção da função do 
terminal de saída = Saída de aviso] será LIGADO. Se não estiver definido, o terminal não emitirá um 
sinal, mesmo que um aviso seja detectado. 
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Pronto 

●  Quando a alimentação estiver ligada, " Pon " será exibido para indicar a placa de controle a ser 
alimentada. 

●  Quando as configurações de fábrica forem restauradas, " SAvE " será exibido. 

●  Quando o Auto-ajuste estiver definido, " T-00 " será exibido para indicar o estado de Auto-ajuste . 

●  " CoPy " será exibido quando os parâmetros forem carregados e " LoAd " exibido quando os 
parâmetros forem baixados. 

6.3 Lista de falhas, avisos, códigos de prompt 

teclado de linha única : Consulte C01.01 para o subcódigo de falha. 

 

linha dupla exibição de falha do teclado : 

 

Os três primeiros dígitos da linha dupla display do teclado são o código de falha e os dois últimos dígitos são o subcódigo de 
falha. 

Os códigos de falha, aviso e alerta são mostrados na Tabela 6.2. Quando o teclado exibe os códigos na tabela, as causas 
detalhadas e as contramedidas da falha ou advertência podem ser encontradas na página correspondente da fonte de referência. 

Nota: Os números entre parênteses na coluna de código são códigos de falha ou códigos de advertência (Dec significa decimal). 

Tabela 6-2: Lista de falhas, avisos e códigos de prompt 

Exibição (dezembro) Nome Modelo 
Fonte de referência (Nº 

da página) 

E. SC1 (01) Falha do sistema durante a aceleração Culpa 52 

E. SC2 (02) Falha do sistema durante a desaceleração Culpa 52 

E. SC3 (03) Falha do sistema em velocidade constante Culpa 53 

E. SC4 (04) Falha do sistema durante a parada Culpa 53 

E. oC1 (05) Sobre corrente durante a aceleração Culpa 58 

E. oC2 (06) Sobre corrente durante a desaceleração Culpa 53 

E. oC3 (07) Sobre corrente com velocidade constante Culpa 54 

E. ou1 (09) Sobretensão durante a aceleração Culpa 54 

E. ou2 (10) Sobretensão durante a desaceleração Culpa 54 

E. ou3 (11) Sobretensão em velocidade constante Culpa 54 

E. Lu (13) Debaixo tensão durante a operação Culpa 55 

E. oL1 (14) Motor sobrecarregado Culpa 55 

E. oL2 (15) Sobrecarga do inversor 1 Culpa 55 

E. oL3 (16) Sobrecarga do inversor 2 CBC gerado 
continuamente 

Culpa 55 

E. oL4 (17) Sobrecarga do inversor 3 Culpa  

E. iLF (18) Perda de fase de entrada Culpa 55 

E. oLF (19) Perda de fase de saída trifásica Culpa 56 

E. oLF1 (20) Perda de fase de saída da fase U Culpa 56 

E. oLF2 (21) Perda de fase de saída da fase V Culpa 56 
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E. oLF3 (22) Perda de fase de saída da fase W Culpa 56 

E. oLF4 (23) Desequilíbrio atual Culpa 56 

E. oH1 (30) Sobretemperatura do módulo retificador Culpa 56 

E. oH2 (31) Sobretemperatura do módulo IGBT Culpa 56 

E. oH3 (32) Excesso de temperatura do motor Culpa 56 

E. EF (33) Falha externa Culpa 57 

E. CE (34) Falha de comunicação Modbus Culpa 57 

E. HAL1 (35) Grande desvio zero da fase U Culpa 57 

E. HAL2 (36) Grande desvio zero da fase V Culpa 57 

E. HAL (37) A soma da corrente trifásica não é 0 Culpa 57 

E. HAL3 (38) Grande desvio zero da fase W Culpa 57 

E. PoS (39) Proteção contra curto-circuito da fonte de 
alimentação interna 

Culpa 57 

E. SGxy (40) Curto-circuito à terra Culpa 57 

E. FSG (41) Curto-circuito do ventilador Culpa 57 

E. PiD (42) Desconexão de feedback PID Culpa 58 

E. CoP (43) Falha na cópia do parâmetro Culpa 58 

E. PG01 (44) Erro de configuração de parâmetro PG Culpa 58 

E. PG02 (44) Falha de pulso Z Culpa 58 

E. PG03 (44) do encoder ABZ Culpa 58 

E. PG04 (44) Erro de verificação do resolvedor Culpa 58 

E. PG05 (44) Desconexão do resolvedor Culpa 58 

E. PG06 (44) Outras falhas do codificador Culpa  

E. PG08 (44) Falha lógica do pulso Z do encoder Culpa 58 

E. PG10 (44) Desconexão do pulso Z do encoder Culpa 58 

E. PG12 (44) Erro de feedback do codificador Culpa 58 

E. PG13 (44) Desconexão do hardware do codificador Culpa 58 

E. Bru (50) falha na unidade de frenagem Culpa 58 

E. TExx (52) de ajuste automático excedido Culpa 58 

E. iAE1 (71) Falha de aprendizado do ângulo do motor 1 Culpa 58 

E. iAE2 (72) Falha de aprendizado do ângulo do motor 2 Culpa 58 

E. iAE3 (73) Falha de aprendizado do ângulo do motor 3 Culpa 58 

E. PST2 (75) Falha fora de sincronia 2 Culpa 59 

E. DEF (77) Desvio de velocidade excessivo Culpa 59 

E. SPD (78) Falha de excesso de velocidade Culpa 59 

E. LD1 (79) Proteção de carga 1 Culpa 59 

E. LD2 (80) Proteção de carga 2 Culpa 59 

E. CPU (81) Falha de tempo limite da CPU Culpa 59 

E. LoC (85) Bloqueio de chip Culpa 59 

E. EEP (86) Falha no armazenamento de parâmetros Culpa 59 

E. PLL (87) Falha de loop de bloqueio de fase Culpa 60 

E. Bus1 (91) Desconexão da porta de extensão A Culpa 60 

E. Bus2 (92) Desconexão da porta B de extensão Culpa 60 

E. Bus3 (93) Falha no cartão de extensão CAN Culpa 60 

E. Bus4 (94) Falha no cartão de extensão DP Culpa 60 

E. Bus5 (95) Outra falha no cartão de extensão Culpa  

E. Barramento6 (96) Outra desconexão do cartão de extensão Culpa  

E. CP1 (97) Monitorar falha na saída 1 de comparação Culpa 60 

E. CP2 (98) Falha na saída 2 da comparação do monitor Culpa 60 
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E. DAT (99) Erro de configuração de parâmetro Culpa 60 

E. FA1 (110) Reservado para ramal externo 1 Culpa 60 

E. FA2 (111) Reservado para ramal externo 2 Culpa 60 

E. FA3 (112) Reservado para ramal externo 3 Culpa 60 

E. FA4 (113) Reservado para ramal externo 4 Culpa 60 

E. FA5 (114) Reservado para ramal externo 5 Culpa 60 

E. FA6 (115) Reservado para ramal externo 6 Culpa 60 

E. FA7 (116) Reservado para ramal externo 7 Culpa 60 

E. FA8 (117) Reservado para ramal externo 8 Culpa 60 

E. FrA (118) Falha de interrupção de tensão Culpa 74 

Avisos: 

A. Lu1 (128) Subtensão durante a parada Aviso 62 

A. ou (129) Sobretensão durante a parada Aviso 62 

A. iLF (130) Perda de fase de entrada Aviso 62 

A. PiD (131) Desconexão de feedback PID Aviso 62 

A. EEP (132) Aviso de armazenamento de parâmetros Aviso 62 

A. DEF (133) Desvio de velocidade excessivo Aviso 62 

A. SPD (134) Aviso de excesso de velocidade Aviso 63 

A. GPS1 (135) Bloqueio de GPS Aviso 63 

A. GPS2 (136) Desconexão do GPS Aviso 63 

A. CE (137) Aviso de desconexão de comunicação Modbus Aviso 63 

A. LD1 (138) Proteção de carga 1 Aviso 63 

A. LD2 (139) Proteção de carga 2 Aviso 63 

A. Ônibus (140) Aviso de desconexão do cartão de extensão Aviso 63 

A. oH1 (141) Aviso de sobretemperatura do módulo Aviso 64 

A. oH3 (142) Aviso de sobretemperatura do motor Aviso 64 

A. corrida1 (143) Executar conflito de comando Aviso 64 

A. corrida2 (148) Proteção de partida do terminal Jog Aviso 64 

A. corrida3 (149) Proteção de partida do terminal Aviso 64 

A. PA2 (144) Teclado externo aviso de desconexão Aviso 64 

A. CP1 (146) Monitore o aviso de saída 1 de comparação Aviso 64 

A. CP2 (147) Monitore o aviso de saída 2 de comparação Aviso 64 

A. FA1 (150) Reservado para ramal externo 1 Aviso 64 

A. FA2 (151) Reservado para ramal externo 2 Aviso 64 

A. FA3 (152) Reservado para ramal externo 3 Aviso 64 

A. FA4 (153) Reservado para ramal externo 4 Aviso 64 

A. FA5 (154) Reservado para ramal externo 5 Aviso 64 

A. FA6 (155) Reservado para ramal externo 6 Aviso 64 

A. FraA (157) Aviso de interrupção de tensão Aviso 77 

A. 161 (161) Aviso de vida do ventilador Aviso  

A. 163 (163) Aviso de vida do relé Aviso  

6.4 Falhas 

O inversor não funcionará corretamente em caso de falha. As causas e contramedidas de falhas são explicadas na tabela abaixo. 

Nota: As falhas só podem ser corrigidas pela operação de reset de falhas. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. SC1 (01) 
Falha do sistema 
durante a 
aceleração 

Curto-circuito no lado de saída do 
inversor ou curto-circuito com o terra. 

Verifique o circuito principal para eliminar o 
curto-circuito. 

O comprimento do cabo de saída do 
inversor excede o valor máximo 

Encurte o cabo de saída ou aumente o 
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permitido. reator de saída. 

Mau funcionamento causado por 
interferência. 

Verifique a fiação do circuito de controle, 
circuito principal e aterramento e remova a 
fonte de interferência. 

Danos no motor. 
Meça a resistência entre os fios do motor 
e substitua o motor imediatamente se for 
condutor. 

Valor de aumento de torque muito 
grande. 

Reduza F04.01 [Valor do aumento de 
torque]. 

Carga excessiva. 

Reduza a carga ou substitua por um 
inversor de alta capacidade. 

Reduza a frequência de mudança de 
carga ou substitua por um inversor de alta 
capacidade para carga de impacto. 

Tempo de aceleração muito curto. 

Aumente F01.22 [Tempo de aceleração 1]. 

Substitua por um inversor de alta 
capacidade. 

Nota: Esta falha será detectada em caso de curto-circuito na saída do inversor, curto-circuito com o terra ou falha do módulo 
IGBT. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. SC2 (02) 
Falha do sistema 
durante a 
desaceleração 

Curto-circuito no lado de saída do 
inversor ou curto-circuito com o terra. 

Verifique o circuito principal para eliminar o 
curto-circuito. 

O comprimento do cabo de saída do 
inversor excede o valor máximo 
permitido. 

Encurte o cabo de saída ou aumente o 
reator de saída. 

Mau funcionamento causado por 
interferência. 

Verifique a fiação do circuito de controle, 
circuito principal e aterramento e remova a 
fonte de interferência. 

Danos no motor. 
Meça a resistência entre os fios do motor 
e substitua o motor imediatamente se for 
condutor. 

Valor de aumento de torque muito 
grande. 

Reduza F04.01 [Valor do aumento de 
torque]. 

Carga excessiva. 

Reduza a carga ou substitua por um 
inversor de alta capacidade. 

Reduza a frequência de mudança de 
carga ou substitua por um inversor de alta 
capacidade para carga de impacto. 

Tempo de desaceleração muito curto. 

Aumente F01.23 [Tempo de 
desaceleração 1]. 

Substitua por um inversor de alta 
capacidade. 

Nota: Esta falha será detectada em caso de curto-circuito na saída do inversor, curto-circuito com o terra ou falha do módulo 
IGBT. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. SC3 (03) 
Falha do sistema 
em velocidade 
constante 

Curto-circuito no lado de saída do 
inversor ou curto-circuito com o terra. 

Verifique o circuito principal para eliminar o 
curto-circuito. 

O comprimento do cabo de saída do 
inversor excede o valor máximo 
permitido. 

Encurte o cabo de saída ou aumente o 
reator de saída. 

Mau funcionamento causado por 
interferência. 

Verifique a fiação do circuito de controle, 
circuito principal e aterramento e remova a 
fonte de interferência. 

Danos no motor. 
Meça a resistência entre os fios do motor 
e substitua o motor imediatamente se for 
condutor. 
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Valor de aumento de torque muito 
grande. 

Reduza F04.01 [Valor do aumento de 
torque]. 

Carga excessiva. 

Reduza a carga ou substitua por um 
inversor de alta capacidade. 

Reduza a frequência de mudança de 
carga ou substitua por um inversor de alta 
capacidade para carga de impacto. 

Nota: Esta falha será detectada em caso de curto-circuito na saída do inversor, curto-circuito com o terra ou falha do módulo 
IGBT. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. SC4 (04) 
Falha do sistema 
durante a parada 

Curto-circuito no lado de saída do 
inversor ou curto-circuito com o terra. 

Verifique o circuito principal, elimine o 
curto-circuito e ligue novamente. 

Mau funcionamento causado por 
interferência. 

Verifique a fiação do circuito de controle, 
circuito principal e aterramento e remova a 
fonte de interferência. 

Placa de controle perturbada ou 
danificada. 

Se a falha persistir após desligar e 
reiniciar, procure suporte técnico. 

Nota: Esta falha será detectada em caso de curto-circuito do inversor com o terra ou falha do módulo IGBT. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. oC1 (05) 

Falha de 
sobrecorrente 
durante a 
aceleração 

Carga excessiva. 

Reduza a carga ou substitua por um 
inversor de alta capacidade. 

Reduza a frequência de mudança de 
carga ou substitua por um inversor de alta 
capacidade para carga de impacto. 

Curto-circuito no lado de saída do 
inversor ou curto-circuito com o terra. 

Verifique o circuito principal para eliminar o 
curto-circuito. 

Danos no motor. 
Meça a resistência entre os fios do motor 
e substitua o motor imediatamente se for 
condutor. 

Tempo de aceleração muito curto. 

Aumente F01.22 [Tempo de aceleração 1]. 

Substitua por um inversor de alta 
capacidade. 

Isso pode ocorrer durante a conversão 
ascendente de frequência para 
supressão de sobretensão . 

Reduza F10.13 [ ganho de supressão de 
sobretensão ]. 

O comprimento do cabo de saída do 
inversor excede o valor máximo 
permitido. 

Encurte o cabo de saída ou aumente o 
reator de saída. 

Mau funcionamento causado por 
interferência. 

Verifique a fiação do circuito de controle, 
circuito principal e aterramento e remova a 
fonte de interferência. 

Nota: Esta falha será detectada quando a corrente de saída do inversor exceder o ponto de sobrecorrente. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. oC2 (06) 

Falha de 
sobrecorrente 
durante a 
desaceleração 

Carga excessiva. 

Reduza a carga ou substitua por um 
inversor de alta capacidade. 

Reduza a frequência de mudança de 
carga ou substitua por um inversor de alta 
capacidade para carga de impacto. 

Curto-circuito no lado de saída do 
inversor ou curto-circuito com o terra. 

Verifique o circuito principal para eliminar o 
curto-circuito. 

Danos no motor. 
Meça a resistência entre os fios do motor 
e substitua o motor imediatamente se for 
condutor. 

Tempo de desaceleração muito curto. 
Aumente F01.23 [Tempo de 
desaceleração 1]. 
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Substitua por um inversor de alta 
capacidade. 

Isso pode ocorrer durante a conversão 
descendente de frequência para 
supressão de sobrecorrente. 

Aumente F10.02 [Ganho de supressão de 
sobrecorrente] e reduza a carga. 

O comprimento do cabo de saída do 
inversor excede o valor máximo 
permitido. 

Encurte o cabo de saída ou aumente o 
reator de saída. 

Mau funcionamento causado por 
interferência. 

Verifique a fiação do circuito de controle, 
circuito principal e aterramento e remova a 
fonte de interferência. 

Nota: Esta falha será detectada quando a corrente de saída do inversor exceder o ponto de sobrecorrente. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. oC3 (07) 

Falha de 
sobrecorrente em 
velocidade 
constante 

Carga excessiva. 

Reduza a carga ou substitua por um 
inversor de alta capacidade. 

Reduza a frequência de mudança de 
carga ou substitua por um inversor de alta 
capacidade para carga de impacto. 

Curto-circuito no lado de saída do 
inversor ou curto-circuito com o terra. 

Verifique o circuito principal para eliminar o 
curto-circuito. 

Danos no motor. 
Meça a resistência entre os fios do motor 
e substitua o motor imediatamente se for 
condutor. 

O comprimento do cabo de saída do 
inversor excede o valor máximo 
permitido. 

Encurte o cabo de saída ou aumente o 
reator de saída. 

Mau funcionamento causado por 
interferência. 

Verifique a fiação do circuito de controle, 
circuito principal e aterramento e remova a 
fonte de interferência. 

Nota: Esta falha será detectada quando a corrente de saída do inversor exceder o ponto de sobrecorrente. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. ou1 (09) 
de sobretensão 
durante a 
aceleração 

Tensão de alimentação muito alta. 
Reduza a tensão de alimentação para um 
valor dentro da faixa especificada. 

Curto-circuito na saída do inversor ou 
curto-circuito do motor com o terra. 

Verifique a fiação do circuito principal e 
elimine o curto-circuito. 

Tempo de aceleração muito curto. 

Verifique se a falha é detectada quando a 
aceleração repentina para. 

Aumente F01.22 [Tempo de aceleração 1]. 

Isso pode ocorrer durante a conversão 
ascendente de frequência para 
supressão de sobretensão . 

Aumente F10.13 [ ganho de supressão de 
sobretensão ]. 

Carga de freio alta. Use um resistor de freio. 

Tensão de pico na tensão de entrada. Adicione um reator no lado de entrada. 

Configuração inadequada dos 
parâmetros de rastreamento de 
velocidade. 

Altere os parâmetros de rastreamento de 
velocidade (F07.25 a F07.28). 

Nota: Esta falha será detectada quando a tensão do barramento exceder o ponto de sobretensão . O ponto de sobretensão é 
de 820V para entrada trifásica e 400V para entrada monofásica. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. ou2 (10) 
de sobretensão 
durante a 
desaceleração 

Tensão de alimentação muito alta. 
Reduza a tensão de alimentação para um 
valor dentro da faixa especificada. 

Curto-circuito na saída do inversor ou 
curto-circuito do motor com o terra. 

Verifique a fiação do circuito principal e 
elimine o curto-circuito. 

Tempo de desaceleração muito curto. 
Aumente F01.23 [Tempo de 
desaceleração 1]. 
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Use um resistor de freio. 

Isso pode ocorrer durante a conversão 
descendente de frequência para 
supressão de sobrecorrente. 

Reduza F10.02 [Ganho de supressão de 
sobrecorrente] e reduza a carga. 

Carga de freio alta. Use um resistor de freio. 

Tensão de pico na tensão de entrada. Adicione um reator no lado de entrada. 

Configuração inadequada dos 
parâmetros de rastreamento de 
velocidade. 

Altere os parâmetros de rastreamento de 
velocidade (F07.25 a F07.28). 

Nota: Esta falha será detectada quando a tensão do barramento exceder o ponto de sobretensão . O ponto de sobretensão é 
820V para o modelo T3 e 400V para o modelo S2/T2. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. ou3 (11) 
sobretensão em 
velocidade 
constante 

Tensão de alimentação muito alta. 
Reduza a tensão de alimentação para um 
valor dentro da faixa especificada. 

Curto-circuito na saída do inversor ou 
curto-circuito do motor com o terra. 

Verifique a fiação do circuito principal e 
elimine o curto-circuito. 

Carga de freio alta. Use um resistor de freio. 

Tensão de pico na tensão de entrada. Adicione um reator no lado de entrada. 

Configuração inadequada dos 
parâmetros de rastreamento de 
velocidade. 

Altere os parâmetros de rastreamento de 
velocidade (F07.25 a F07.28). 

Nota: Esta falha será detectada quando a tensão do barramento exceder o ponto de sobretensão . O ponto de sobretensão é 
de 820V para entrada trifásica e 400V para entrada monofásica. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. ou4 
Falha de 
sobretensão 
durante a parada 

Tensão de alimentação muito alta. 
Reduza a tensão de alimentação para um 
valor dentro da faixa especificada. 

Curto-circuito na saída do inversor ou 
curto-circuito do motor com o terra. 

Verifique a fiação do circuito principal e 
elimine o curto-circuito. 

Tensão de pico na tensão de entrada. Adicione um reator no lado de entrada. 

Nota: Esta falha será detectada quando a tensão do barramento exceder o ponto de sobretensão . O ponto de sobretensão é 
de 820V para entrada trifásica e 400V para entrada monofásica. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. Lu (13) 
Subtensão 
durante a 
operação 

Desligamento ou desligamento 
instantâneo. 

Reinicie e reinicie a fonte de alimentação 
após a verificação. 

Perda de fase de alimentação de 
entrada. 

Verifique a fiação do circuito principal. 

Flutuação excessiva da tensão de 
entrada. 

Melhore a fonte de alimentação para 
atender a tensão nominal do inversor. 

Se não houver problema com a 
alimentação do circuito principal, verifique 
se o contator eletromagnético funciona 
corretamente no lado do circuito principal. 

Nota: Esta falha será detectada quando a tensão do barramento for inferior ao ponto de proteção de subtensão (F10.19) 
enquanto o inversor estiver funcionando. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. oL1 (14) 
Motor 
sobrecarregado 

Carga excessiva. 

Reduza a carga. 

Aumente adequadamente o coeficiente da 
curva de proteção contra sobrecarga do 
motor. 

Tempo de aceleração ou desaceleração 
muito curto. 

Aumente F01.22 [Tempo de aceleração] 
ou F01.23 [Tempo de desaceleração]. 

Valor de aumento de torque muito 
grande. 

Reduza F04.01 [Valor do aumento de 
torque]. 

Configuração incorreta da curva V/F. Verifique a relação entre a tensão e a 
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frequência definida pela curva V/F e altere 
F04.00 [configuração da curva VF]. 

Se você usar uma curva V/F 
personalizada, altere os parâmetros 
relacionados à curva V/F personalizada 
(F04.10 a F04.19). 

Características inconsistentes do relé 
térmico eletrônico e da carga do motor. 

Use um relé térmico externo. 

Corrente de saída anormal causada por 
perda de fase de entrada. 

Verifique o circuito principal para eliminar a 
perda de fase de entrada. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. oL2 (15) 
Sobrecarga do 
inversor 1 

Carga excessiva. 

Reduza a carga. 

Aumente adequadamente o coeficiente da 
curva de proteção contra sobrecarga do 
motor. 

Tempo de aceleração ou desaceleração 
muito curto. 

Aumente F01.22 [Tempo de aceleração] 
ou F01.23 [Tempo de desaceleração]. 

Valor de aumento de torque muito 
grande. 

Reduza F04.01 [Valor do aumento de 
torque]. 

Configuração incorreta da curva V/F. 

Verifique a relação entre a tensão e a 
frequência definida pela curva V/F e altere 
F04.00 [configuração da curva VF]. 

Se você usar uma curva V/F 
personalizada, altere os parâmetros 
relacionados à curva V/F personalizada 
(F04.10 a F04.19). 

Corrente de saída anormal causada por 
perda de fase de entrada. 

Verifique o circuito principal para eliminar a 
perda de fase de entrada. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. oL3 (16) 
Sobrecarga do 
inversor 2 (CBC) 

Carga excessiva. 

Reduza a carga. 

Aumente adequadamente o coeficiente da 
curva de proteção contra sobrecarga do 
motor. 

Tempo de aceleração ou desaceleração 
muito curto. 

Aumente F01.22 [Tempo de aceleração] 
ou F01.23 [Tempo de desaceleração]. 

Valor de aumento de torque muito 
grande. 

Reduza F04.01 [Valor do aumento de 
torque]. 

Configuração incorreta da curva V/F. 

Verifique a relação entre a tensão e a 
frequência definida pela curva V/F e altere 
F04.00 [configuração da curva VF]. 

Se você usar uma curva V/F 
personalizada, altere os parâmetros 
relacionados à curva V/F personalizada 
(F04.10 a F04.19). 

Corrente de saída anormal causada por 
perda de fase de entrada. 

Verifique o circuito principal para eliminar a 
perda de fase de entrada. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. iLF (18) 
Perda de fase de 
entrada 

Fiação do terminal solta do circuito 
principal do inversor. 

Depois de apertar os parafusos, ligue 
novamente para iniciar. 

Flutuação excessiva da tensão de 
entrada. 

Melhore a fonte de alimentação para 
atender a tensão nominal do inversor. 

Se não houver problema com a 
alimentação do circuito principal, verifique 
se o contator eletromagnético funciona 
corretamente no lado do circuito principal. 
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A tensão trifásica está desequilibrada. 
Confirme se há um problema com a 
tensão de entrada e melhore o 
desequilíbrio de potência. 

Nota: A função de detecção de perda de fase de entrada pode ser habilitada ou desabilitada com o dígito das dezenas de 
F10.20 [Seleção de proteção contra perda de fase de entrada/saída]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. oLF (19) 
Todas as perdas 
de fase de saída 

Desconexão bifásica e superior no lado 
de saída do inversor. 

Verifique se a fiação trifásica do motor 
está normal. 

Verifique se o parafuso do terminal de 
saída do inversor está solto. 

Danos no motor. 
Meça a resistência entre os fios do motor 
e substitua o motor imediatamente se for 
condutor. 

Potência do motor muito pequena. 
Reinicialize a potência do inversor ou 
motor. 

Nota: A função de detecção de perda de fase de saída pode ser habilitada ou desabilitada com o dígito de F10.20 [Seleção de 
proteção contra perda de fase de entrada/saída]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. oLF1 (20) 
Perda de fase de 
saída da fase U 

Desconexão da fase U no lado da saída 
do inversor. 

Verifique se a fiação da fase U do motor 
está normal. 

Verifique se o parafuso do terminal de 
saída do inversor está solto. 

Danos no motor. 
Meça a resistência entre os fios do motor 
e substitua o motor imediatamente se for 
condutor. 

Potência do motor muito pequena. 
Reinicialize a potência do inversor ou 
motor. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. oLF2 (21) 
Perda de fase de 
saída da fase V 

Desconexão da fase V no lado de saída 
do inversor. 

Verifique se a fiação da fase V do motor 
está normal. 

Verifique se o parafuso do terminal de 
saída do inversor está solto. 

Danos no motor. 
Meça a resistência entre os fios do motor 
e substitua o motor imediatamente se for 
condutor. 

Potência do motor muito pequena. 
Reinicialize a potência do inversor ou 
motor. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. oLF3 (22) 
Perda de fase de 
saída da fase W 

Desconexão da fase W no lado da saída 
do inversor. 

Verifique se a fiação da fase W do motor 
está normal. 

Verifique se o parafuso do terminal de 
saída do inversor está solto. 

Danos no motor. 
Meça a resistência entre os fios do motor 
e substitua o motor imediatamente se for 
condutor. 

Potência do motor muito pequena. 
Reinicialize a potência do inversor ou 
motor. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. oLF4 (23) Desequilíbrio atual 

Perda de fase da fiação no lado de saída 
do inversor. 

Verifique se a fiação de saída do inversor 
está quebrada ou solta. 

Falha no circuito de saída. Substitua a placa de circuito ou o inversor. 

Desequilíbrio trifásico da impedância do 
motor. 

Meça a resistência entre os fios do motor 
para verificar se há desvio trifásico ou 
desconexão . 
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Limite de julgamento de desequilíbrio 
atual muito pequeno. 

Aumente F10.05 [Limite de julgamento de 
desequilíbrio atual]. 

Nota: No caso de configurações um para muitos, o inversor realizará a proteção contra falhas se houver uma ou duas perdas 
de fase no motor. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. oH1 (30) 
Superaquecimento 
do módulo 
retificador 

Temperatura ambiente muito alta. 
Reduza a temperatura ambiente do 
inversor. 

Carga excessiva. Reduza a carga. 

Falha do ventilador. 

Confirme se o ventilador está funcionando 
normalmente. Se o ventilador estiver 
anormal, substitua o ventilador antes de 
ligar e dar partida. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. oH2 (31) 
Superaquecimento 
do módulo IGBT 

Temperatura ambiente muito alta. 
Reduza a temperatura ambiente do 
inversor. 

Carga excessiva. 
Reduza a carga. 

Reduza F01.40 [Set point da portadora]. 

Falha do ventilador. 

Confirme se o ventilador está funcionando 
normalmente. Se o ventilador estiver 
anormal, substitua o ventilador antes de 
ligar e dar partida. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. oH3 (32) 
Superaquecimento 
do motor 

Dissipação de calor do motor anormal. Melhorar a dissipação de calor do motor. 

Carga excessiva. Reduza a carga. 

Nota: É necessário um cartão de extensão IO para habilitar esta função. Esta falha será relatada quando a temperatura do 
motor exceder F10.27 [ Nível de detecção de aviso de superaquecimento do motor]. 

O sensor de temperatura a ser utilizado (PT1000/KTY84) pode ser selecionado com o dígito das unidades de F10.26 
[ Seleção da proteção de superaquecimento do motor ], e a ação do motor na detecção desta falha pode ser ajustada com o 
dígito das dezenas de F10.26 [ Seleção de proteção contra superaquecimento do motor]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. EF (33) Falha externa 
Entrada de sinal de falha externa pelo 
terminal de entrada multifuncional. 

Elimine falhas externas. 

Desative a função de falha externa do 
terminal de entrada multifuncional. 

Nota: A detecção de falhas externas pode ser realizada configurando qualquer terminal X com F05.00 a F05.09. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. CE (34) 
Falha de 
comunicação 
Modbus 

Falha no cabo de comunicação, como 
curto-circuito, desconexão , etc. 

Verifique se a conexão de comunicação 
está normal. 

Os dados de comunicação estão 
anormais devido à interferência. 

Verifique se o fio terra de toda a máquina 
está normal. 

Troque o cabo de comunicação blindado. 

Nota: Esta falha será reportada quando os dados de comunicação estiverem incorretos e o tempo ajustado em F12.06 
[Tempo limite de comunicação Modbus] for excedido. 

A ação do motor na detecção desta falha pode ser ajustada com F12.07 [ Processamento de desconexão de comunicação ]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. HAL1 (35) 
Grande desvio 
zero da fase U 

Sinal de detecção de corrente de fase U 
anormal causado por interferência. 

Verifique o aterramento do inversor e 
elimine a fonte de interferência U-phase 
Hall. 

Hardware do inversor anormal. Procure suporte técnico do fabricante. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. HAL2 (36) 
Grande desvio 
zero da fase V 

Sinal de detecção de corrente de fase V 
anormal causado por interferência. 

Verifique o aterramento do inversor e 
elimine a fonte de interferência Hall da 
fase V. 

Hardware do inversor anormal. Procure suporte técnico do fabricante. 

Código Nome Causa Contramedidas 
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E. HAL (37) 
Falha de detecção 
de corrente 
trifásica 

Sinal de detecção de corrente de fase 
anormal causado por interferência. 

Verifique o aterramento do inversor e 
elimine a fonte de interferência. 

Curto-circuito entre as fases do motor. 
Verifique a fiação do motor e ligue 
novamente. 

Parafuso solto no terminal de saída do 
inversor. 

Ligue o inversor novamente após apertar 
os parafusos. 

Hardware do inversor anormal. Procure suporte técnico do fabricante. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. HAL3 (38) 
Grande desvio 
zero da fase W 

Sinal de detecção de corrente de fase W 
anormal causado por interferência. 

Verifique o aterramento do inversor e 
elimine a fonte de interferência W-phase 
Hall. 

Hardware do inversor anormal. Procure suporte técnico do fabricante. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. PoS (39) 

Curto-circuito da 
fonte de 
alimentação 
interna 

Curto-circuito na placa de alimentação 
causado por poeira. 

Limpe a poeira dentro da máquina. 

Componentes da placa de alimentação 
envelhecidos. 

Substitua a placa de alimentação. 

Nota: Esta falha ocorre para modelos T3 dentro da faixa de potência de 45-110 kW. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. SG xy (40) 
Curto-circuito de 
saída para terra 

Motor queimado ou envelhecimento do 
isolamento. 

Meça a resistência entre os fios do motor 
e substitua o motor se for condutor ou se o 
isolamento estiver degradado. 

A capacitância distribuída entre o cabo 
de saída e o terminal de aterramento é 
grande, resultando em grande corrente 
de fuga. 

Reduza a frequência da portadora se o 
comprimento do cabo exceder 100 m. 

Falha de hardware do inversor. Procure suporte técnico do fabricante. 

Nota: A fase em curto-circuito com a terra pode ser determinada com base no subcódigo de falha " xy ". Um valor menor que 
16 indica curto-circuito da fase U com o terra. Um valor menor que 32 indica curto-circuito da fase V com o terra. Caso 
contrário, indica curto-circuito da fase W com o terra. Um reset manual não eliminará a falha. Por favor, execute a solução de 
problemas, desligue e reinicie o inversor. 

Você pode subtrair 16 do subcódigo de falha " xy " até que o dígito das dezenas seja 0 e usar o dígito das unidades para 
determinar a causa da falha: 

"y" = 1 indica que a falha é causada por uma falha do sistema; "y" = 2 indica sobrecorrente; "y" = 4 indica sobrecarga do 
inversor 2; "y" = 8 indica sobretensão ; e a solução de problemas pode ser executada de acordo. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. FSG (41) 
Curto-circuito do 
ventilador com o 
terra 

Ventilador de refrigeração do inversor 
danificado. 

Se a falha persistir após desligar e 
reiniciar, procure suporte técnico do 
fabricante. 

Nota: Um reset manual não eliminará a falha. Por favor, execute a solução de problemas, desligue e reinicie o inversor. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. PiD (42) 
Falha de 
desconexão de 
feedback PID 

Configuração incorreta dos parâmetros 
de detecção de desconexão do PID. 

Ajuste F13.27 [ limite superior de detecção 
de desconexão ], F13.28 [ limite inferior de 
detecção de desconexão ] e F13.26 
[ tempo de detecção de desconexão ]. 

Fiação inadequada do feedback PID. 
Verifique se a fiação de feedback do PID 
está normal. 

O sensor para feedback PID está com 
defeito. 

Confirme se o sensor está anormal. 

A malha de feedback PID da placa de 
controle do inversor está anormal. 

Procure suporte técnico do fabricante. 

Nota: Esta falha será relatada quando a entrada de feedback PID estiver fora da faixa definida por F13.27 [ limite superior de 
detecção de desconexão ] e F13.28 [ limite inferior de detecção de desconexão ] e o ponto de ajuste de F13.26 [ tempo de 
detecção de desconexão ] é excedido. 
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A ação do motor na detecção desta falha pode ser ajustada com F13.25 [ Processamento de desconexão do feedback PID ]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. CoP (43) 
Falha na cópia do 
parâmetro 

Falha de comunicação. 
Verifique se a fiação entre o teclado e o 
inversor está normal e copie novamente 
após conectar e desconectar. 

O modelo do inversor ou a versão do 
software não correspondem aos 
parâmetros armazenados no teclado . 

Copie os parâmetros novamente e baixe-
os para o inversor. 

Falha no hardware para copiar os 
parâmetros do teclado . 

Se a falha persistir após a substituição do 
teclado , procure o suporte técnico do 
fabricante. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. PG01 (44) 
Erro de 
configuração de 
parâmetro PG 

Configuração incorreta da taxa de 
transmissão do codificador. 

Redefina F02.35 [numerador da taxa de 
transmissão] e F02.36 [denominador da 
taxa de transmissão] e certifique-se de 
que sua relação esteja dentro da faixa de 
0,01-100. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. PG02 (44) Falha de pulso Z 
Fiação inadequada ou desconexão do 
encoder ABZ. 

Verifique se a fiação do codificador está 
com problemas. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. PG03 (44) do encoder ABZ 

Fiação inadequada ou desconexão do 
encoder ABZ. 

Verifique se a fiação do codificador está 
com problemas. 

O freio eletromagnético do motor está no 
estado de freio de retenção. 

Abra o freio. 

Nota: Esta falha será reportada quando o encoder ABZ não tiver sinal e a duração exceder F02.38 [ Tempo de detecção de 
desconexão do encoder ]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. PG04 (44) 
Erro de verificação 
do resolvedor 

Erro de transmissão de dados causado 
por forte interferência. 

Verifique o aterramento de toda a máquina 
e elimine a fonte de interferência. 

Fiação inadequada ou desconexão da 
placa do resolver. 

Verifique se a fiação do resolver está com 
problemas. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. PG05 (44) 
Desconexão do 
resolvedor 

Fiação inadequada ou desconexão da 
placa do resolver. 

Verifique se a fiação do resolver está com 
problemas. 

Nota: Esta falha será reportada quando o resolver tiver um sinal de erro e a duração exceder F02.38 [ Tempo de detecção de 
desconexão do encoder ]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. PG08 (44) 
Falha lógica do 
pulso Z do 
encoder 

Configuração incorreta do número de 
linhas do codificador ABZ. 

Redefina o número de linhas do 
codificador ABZ. 

Configuração incorreta da detecção de 
pulso Z. 

Reinicialize F02.32 [Seleção de detecção 
de pulso Z do encoder ABZ]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. PG10 (44) 
Desconexão do 
pulso Z do 
encoder 

Fiação inadequada ou desconexão do 
encoder ABZ. 

Verifique se a fiação do encoder ABZ está 
com problemas. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. Bru (50) 
falha na unidade 
de frenagem 

Resistência do resistor de freio muito 
pequena. 

Use um resistor de freio com uma 
resistência maior. 

falha na unidade de frenagem . Procure suporte técnico do fabricante. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. TE xx (52) 
Falha de ajuste 

automático 

A corrente de saída do inversor excede o 
limite superior ou inferior durante o ajuste 

automático . 

Verifique se a fiação do motor está normal 
e execute o Auto-tuning novamente após o 
reset. Se a falha persistir, procure o 
suporte técnico do fabricante. 
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Observação: Consulte a lista de contramedidas de falha para obter informações detalhadas de diagnóstico sobre falhas de 
aprendizado de parâmetro, onde "xx" é o subcódigo de falha do Autoajuste . 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. iAE 

Falha ao aprender 
o ângulo de 
posição inicial do 
motor síncrono 

Falha ao aprender o ângulo de posição 
inicial do motor síncrono 

Verifique os parâmetros do motor. 

Execute o aprendizado novamente após a 
parada do motor. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. PST 2 (75) 
Falha fora de 
sincronia 

Controle deficiente do ângulo do motor. 

Verifique se os parâmetros do motor e do 
encoder estão corretos. Altere-os se 
necessário. 

Conclua o autoajuste novamente após 
alterar os parâmetros do motor ou do 
encoder. 

Aumente F3.83 [Tempo de detecção do 
motor fora de sincronia]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. DEF (77) 
Desvio de 
velocidade 
excessivo 

Carga excessiva. Reduza a carga. 

Tempo de aceleração ou desaceleração 
muito curto. 

Aumente F01.22 [Tempo de aceleração] 
ou F01.23 [Tempo de desaceleração]. 

A configuração do parâmetro de 
detecção de desvio de velocidade está 
incorreta. 

Ajuste F10.41[Limiar de detecção de 
desvio de velocidade] e F10.42[Tempo de 
detecção de desvio de velocidade]. 

O freio eletromagnético do motor está no 
estado de freio de retenção. 

Abra o freio. 

Nota: Esta falha será reportada quando a porcentagem da velocidade de saída do motor para F01.10 [Frequência máxima] for 
maior que F10.41 [Limite de detecção de desvio de velocidade] e a duração exceder F10.42 [Tempo de detecção de desvio de 
velocidade]. 

A detecção de falha pode ser habilitada e a ação do motor na detecção desta falha pode ser ajustada com F10.40 [Proteção 
contra desvio excessivo de velocidade]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. SPD (78) 
Falha de excesso 
de velocidade 

Configuração inadequada do número de 
linhas do motor de pólos. 

Ajuste F02.33 [Número da linha do 
encoder ABZ] ou F02.34 [Número do pólo 
do solver]. 

Os parâmetros relacionados à detecção 
de excesso de velocidade não estão 
configurados corretamente. 

Ajuste F10.44 [Limite de detecção de 
sobrevelocidade] e F10.45 [Tempo de 
detecção de sobrevelocidade]. 

Nota: Esta falha será relatada quando a porcentagem da velocidade de saída do motor para F01.10 [Frequência máxima] for 
maior que F10.44 [Limite de detecção de sobrevelocidade] e a duração exceder F10.45 [Tempo de detecção de 
sobrevelocidade]. 

A detecção de falha pode ser habilitada e a ação do motor na detecção desta falha pode ser ajustada com F10.43 [Medidas 
de proteção contra sobrevelocidade]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. LD1 (79) Aviso de carga 1 

Falha no lado mecânico, como uma 
correia de polia quebrada. 

Verifique as condições mecânicas e 
elimine a causa da falha. 

Configuração inadequada dos 
parâmetros de aviso de carga 1. 

Ajuste F10.33 [Nível de detecção de aviso 
de carga 1] e F10.34 [Tempo de detecção 
de aviso de carga 1]. 

Nota: Esta falha será relatada quando a corrente de saída do inversor exceder F10.33 [Nível de detecção de advertência de 
carga 1], a duração exceder F10.34 [Tempo de detecção de advertência de carga 1], e a detecção de falha estiver habilitada e 
a ação do motor na detecção de esta falha é definida com os dígitos das unidades e das dezenas de F10.32 [Configurações 
de aviso de detecção de carga] para "Relatar a falha e parada livre ". 
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Código Nome Causa Contramedidas 

E. LD2 (80) Aviso de carga 2 

Falha no lado mecânico, como uma 
correia de polia quebrada. 

Verifique as condições mecânicas e 
elimine a causa da falha. 

A configuração do parâmetro de aviso de 
carga 2 está incorreta. 

Ajuste F10.35 [Nível de detecção de aviso 
de carga 2] e F10.36 [Tempo de detecção 
de aviso de carga 2]. 

Nota: Esta falha será relatada quando a corrente de saída do inversor exceder F10.35 [Nível de detecção de advertência de 
carga 2], a duração exceder F10.36 [Tempo de detecção de advertência de carga 2], e a detecção de falha estiver habilitada e 
a ação do motor na detecção de esta falha é definida com o dígito das centenas e o dígito dos milhares de F10.32 
[Configurações de aviso de detecção de carga] para "Relatar a falha e parada livre ". 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. CPU (81) 
Falha de tempo 
limite de cálculo do 
software 

Tempo limite de cálculo do software 
causado por forte interferência no chip 
mestre. 

Elimine a fonte de interferência, desligue e 
reinicie. 

Problema de hardware do chip mestre. Procure suporte técnico do fabricante. 

Nota: Um reset manual não eliminará a falha. Por favor, execute a solução de problemas, desligue e reinicie o inversor. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. LoC (85) 
Falha de bloqueio 
de chip 

A versão do software não corresponde à 
placa de controle. 

Procure suporte técnico do fabricante. 

Nota: Um reset manual não eliminará a falha. Por favor, execute a solução de problemas, desligue e reinicie o inversor. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. EEP (86) 
Falha na 
EEPROM 

Interferência na leitura e escrita de 
parâmetros na EEPROM. 

Verifique e elimine a fonte de interferência 
e leia e escreva os parâmetros 
novamente. 

Falha de hardware EEPROM. 
Desligue e reinicie o inversor. Se a falha 
persistir, procure o suporte técnico do 
fabricante. 

Nota: Um reset manual não eliminará a falha. Por favor, execute a solução de problemas, desligue e reinicie o inversor. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. PLL (87) 
Falha de loop de 
bloqueio de fase 

Chip da CPU sujeito a forte interferência. 
Reinicie o inversor. Se a falha persistir e 
não puder ser redefinida, procure o 
suporte técnico do fabricante. 

Nota: Um reset manual não eliminará a falha. Por favor, execute a solução de problemas, desligue e reinicie o inversor. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. Bus1 (91) 
extensão A 
desconexão 

Erro de transmissão de dados causado 
por forte interferência. 

Verifique o aterramento de toda a máquina 
e elimine a fonte de interferência. 

Fiação inadequada ou desconexão da 
placa de extensão A. 

Verifique se a fiação da placa de extensão 

A está com problemas. 

Nota: A ação na detecção de desconexão de comunicação entre o cartão de extensão inserido na porta EX-A e o inversor 
pode ser definida com o dígito de F12.50 [ Processamento de desconexão de comunicação do cartão de extensão ]. 

" Cartão de extensão A" refere-se ao cartão de extensão inserido na porta EX-A e " cartão de extensão B" refere-se ao cartão 
de extensão inserido na porta EX-B. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. Bus2 (92) 
Desconexão do 
cartão de 
extensão B 

Erro de transmissão de dados causado 
por forte interferência. 

Verifique o aterramento de toda a máquina 
e elimine a fonte de interferência. 

Fiação inadequada ou desconexão da 
placa de extensão B. 

Verifique se a fiação da placa de extensão 

B está com problemas. 

Nota: A ação na detecção de desconexão de comunicação entre o cartão de extensão inserido na porta EX-B e o inversor 
pode ser definida com o dígito de F12.50 [ Processamento de desconexão de comunicação do cartão de extensão ]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. Bus3 (93) 
Extensão CAN 
falha do cartão 

Erro de transmissão de dados causado 
por forte interferência. 

Verifique o aterramento de toda a máquina 
e elimine a fonte de interferência. 

Fiação inadequada ou desconexão da 
placa de extensão CAN . 

Verifique se a fiação da placa de extensão 
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CAN está com problemas. 

N ota: A ação realizada pode ser ajustada com F12.32 [Ação na desconexão mestre-escravo CAN = 1: Enviar alarme e 
parada livre ] . 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. Bus4 (94) 
Falha no cartão de 
extensão DP 

Erro de transmissão de dados causado 
por forte interferência. 

Verifique o aterramento de toda a máquina 
e elimine a fonte de interferência. 

Fiação inadequada ou desconexão da 
placa de extensão DP . 

fiação da placa de extensão DP está com 
problemas. 

Nota: A ação realizada pode ser configurada com F12.32 [Ação na desconexão mestre-escravo DP = 1: Enviar alarme e 
parada livre ]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. CP1 (97) 
Falha na saída 1 
de comparação 

O valor do monitor 1 definido por F06.50 
[Seleção de monitoração do comparador 
1] excede F06.51 [limite superior do 
comparador 1] ou F06.52 [limite inferior 
do comparador 1]. 

Verifique o status do valor de monitor 1 e 
elimine a causa da falha. 

Nota: A ação do motor na detecção desta falha pode ser ajustada com F06.54 [Ajustes de advertência do comparador 1]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. CP2 (98) 
Falha na saída 2 
de comparação 

O valor de monitoração 2 definido por 
F06.55 [Seleção de monitoração do 
comparador 2] excede F06.56 [limite 
superior do comparador 2] ou F06.57 
[limite inferior do comparador 2]. 

Verifique o status do valor de monitor 2 e 
elimine a causa da falha. 

Nota: A ação do motor na detecção desta falha pode ser ajustada com F06.59 [Ajustes de advertência do comparador 2]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. DAT (99) 
Erro de 
configuração de 
parâmetro 

O valor do parâmetro está definido 
incorretamente. 

Definido de acordo com o intervalo de 
parâmetros fornecido. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. FAx (11x) 
Falha na reserva 
de extensão 
externa 

Para falhas reservadas, falhas 
específicas correspondentes a máquinas 
especiais em diferentes indústrias têm 
significados diferentes. 

Verifique o manual de instruções da 
máquina especial correspondente à 
máquina para confirmar a falha específica. 

Código Nome Causa Contramedidas 

E. FrA (118) 
Falha de 
interrupção de 
tensão 

Durante o processo de rebobinamento e 
desenrolamento de tensão, o material é 
quebrado. 

Confirme e elimine a causa da falha. 

 

Descrição do subcódigo de falha de ajuste automático 

Anexo: Falha de ajuste automático E. As informações detalhadas de diagnóstico de falha TE xx são mostradas na tabela a 

seguir, onde 'xx' é o subcódigo de falha de ajuste automático 

Subcódigo de 
falha 

Informações de diagnóstico de 
falhas 

Contramedidas 

1 
Saturação de corrente, problemas 
de detecção Hall ou corrente de 
saída excessiva 

1.  Verifique se há um curto-circuito fase-fase na fiação do motor. Se 
houver um erro, conecte o cabo do motor corretamente. 

2.  O motor síncrono pode girar em um determinado ângulo durante o 
período de aprendizado CC e fazer com que a corrente seja muito 
grande. Tente aprender mais algumas vezes. 

3.  Se a fiação interna do inversor estiver anormal ou danificada, 
entre em contato com o fabricante. 

2 
A polarização zero atual é muito 
grande. 

1.  Verifique se há algum problema com o sensor Hall. 

2.  Se a falha não for eliminada após o auto-ajuste repetido , entre 
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em contato com o fabricante. 

3 A corrente é desequilibrada. 

1.  Verifique se há perda de fase de saída na fiação do motor. Se 
houver um erro, conecte o cabo do motor corretamente. 

2.  Meça o valor da resistência entre os fios do motor. Se houver um 
desvio, substitua o cabo. 

4 A corrente oscila. 

1.  Verifique se há um curto-circuito fase-fase na fiação do motor. Se 
houver um erro, conecte o cabo do motor corretamente. 

2.  Verifique se os parâmetros inseridos na placa de identificação do 
motor estão corretos. Se houver erros, corrija-os. 

3.  Se o tempo de aceleração/desaceleração ajustado for muito 
grande, a corrente irá oscilar. Reduza F01.22[Tempo de 
aceleração 1] e F01.23[Tempo de desaceleração 1] 
adequadamente. 

4.  Ajuste F04.06 [Ganho de supressão de oscilação] conforme 
descrição do parâmetro. 

5 
A amplitude da corrente de 
aprendizagem estática excede o 
limite. 

1.  Verifique se há um curto-circuito fase-fase na fiação do motor. Se 
houver um erro, conecte o cabo do motor corretamente. 

2.  Verifique se os parâmetros inseridos na placa de identificação do 
motor estão corretos. Se houver erros, corrija-os. 

3.  Certifique-se de que a corrente nominal do motor seja menor que 
o ponto limite da corrente de saída do inversor. 

6 
A corrente de fase U de 
aprendizagem estática excede o 
limite. 

Verifique a conexão do motor da fase U, se há curto-circuito entre as 
fases ou com o terra, se houver um erro, conecte corretamente. 

7 
A corrente de fase V de 
aprendizado estático excede o 
limite. 

Verifique a conexão do motor da fase V, se há curto-circuito entre as 
fases ou com o terra, se houver um erro, conecte corretamente. 

8 
A corrente de fase W de 
aprendizagem estática excede o 
limite. 

Verifique a conexão do motor da fase W, se há curto-circuito entre as 
fases ou com o terra, se houver um erro, conecte corretamente. 

9 
A corrente continua a exceder o 
limite durante o aprendizado 
dinâmico. 

1.  Verifique se há um curto-circuito fase-fase na fiação do motor. Se 
houver um erro, conecte o cabo do motor corretamente. 

2.  Verifique se os parâmetros inseridos na placa de identificação do 
motor estão corretos. Se houver erros, corrija-os. 

3.  Certifique-se de que a carga transportada pelo motor não exceda 
50% da carga nominal. 

4.  Aumente F01.22 [Tempo de aceleração 1] e F01.23 [Tempo de 
desaceleração 1] adequadamente. 

10 A tensão está saturada. 

1.  Verifique se há um circuito aberto na fiação do motor. Se houver 
um erro, conecte o cabo do motor corretamente. 

2.  Verifique se os parâmetros inseridos na placa de identificação do 
motor estão corretos. Se houver erros, corrija-os. 

3.  Encurte o comprimento do cabo de alimentação do motor (< 1000 
m) ou aumente o diâmetro do cabo de alimentação do motor. 

15 
A resistência do rotor é muito 
grande. 

1.  Verifique se os parâmetros inseridos na placa de identificação do 
motor estão corretos. Se houver erros, corrija-os. 

2.  Encurte o comprimento do cabo de alimentação do motor (< 1000 
m) ou aumente o diâmetro do cabo de alimentação do motor. 

16 A indutância é muito grande. 

1.  Verifique se os parâmetros inseridos na placa de identificação do 
motor estão corretos. Se houver erros, corrija-os. 

2.  Se a falha não for eliminada após o auto-ajuste repetido , entre 
em contato com o fabricante. 

40 O ajuste automático expirou. 

1.  Verifique se os parâmetros inseridos na placa de identificação do 
motor estão corretos. Se houver erros, corrija-os. 

2.  Verifique se o nível de potência do inversor é muito diferente do 
nível de potência do motor (> 3 níveis). 

3.  Se a falha não for eliminada após o auto-ajuste repetido , entre 
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em contato com o fabricante. 

41 Erro de parâmetro. 
Insira novamente os parâmetros da placa de identificação do motor 
corretamente para garantir que a frequência nominal do motor esteja 
dentro da faixa de 10 Hz-500 Hz. 

44 A resistência do rotor é negativa. 

1.  Verifique se os parâmetros inseridos na placa de identificação do 
motor estão corretos. Se houver erros, corrija-os. 

2.  Se a falha não for eliminada após o auto-ajuste repetido , entre 
em contato com o fabricante. 

45 
A tensão de saída da máquina 
síncrona excede o limite. 

Verifique se os parâmetros inseridos na placa de identificação do 
motor estão corretos (especialmente se a frequência nominal de 
entrada do teclado é maior que a frequência nominal na placa de 
identificação do motor). Se houver erros, corrija-os. 

46 
A tensão de aprendizado de back-
EMF é muito alta. 

Verifique se os parâmetros inseridos na placa de identificação do 
motor estão corretos (especialmente se a frequência nominal de 
entrada do teclado é maior que a frequência nominal na placa de 
identificação do motor). Se houver erros, corrija-os. 

47 
A tensão de aprendizado da back-
EMF é baixa. 

1.  Verifique se os parâmetros da placa de identificação do motor 
inseridos estão corretos (especialmente se a frequência nominal 
de entrada do teclado é muito menor que o valor nominal da placa 
de identificação do motor). Corrija se houver erros. 

2.  Verifique se o motor está desmagnetizado. 

50 
O sentido de rotação do motor está 
errado. 

1.  Verifique se o número da linha do codificador está configurado 
corretamente, corrija se houver um erro. 

2.  Verifique se a carga do motor é muito grande (> 30%). 

3.  Reaprenda depois de separar o motor da máquina. 

52 
A máquina de sincronização não 
detectou o pulso Z. 

1.  Verifique se a fiação do pulso Z do encoder está normal. 

2.  Verifique se o cabo de conexão do codificador está mal cabeado e 
causa interferência excessiva. 

3.  Certifique-se de que o codificador normalmente emite pulsos Z. 

53 
O desvio do pulso Z da máquina 
síncrona é muito grande. 

1.  Verifique se o número da linha do codificador está configurado 
corretamente. 

2.  Verifique se o cabo de conexão do codificador está mal cabeado e 
causa interferência excessiva. 

61 A frequência máxima é limitada. 
A frequência máxima ajustada do inversor é menor que a frequência 
nominal do motor. Redefina a frequência máxima e a frequência 
limite superior do inversor e depois aprenda novamente. 

62 
O desvio de corrente entre o 
inversor e o motor é muito grande. 

Verifique se o nível de potência do inversor é muito diferente do nível 
de potência do motor. Certifique-se de que a diferença entre o 
inversor e o motor não exceda 2 níveis de potência. 

90 
Dê um comando de parada no 
aprendizado. 

Falha ao concluir o aprendizado do parâmetro, precisa aprender 
novamente. 

Outros 
subcódigos 

Múltiplas falhas ocorreram ao 
mesmo tempo durante o 
aprendizado. 

1.  Verifique se a fiação do motor está correta. 

2.  Após a religação, o subcódigo ainda é relatado como falha após o 
aprendizado, procure suporte técnico do fabricante. 
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6.5 Aviso 

Quando ocorre um aviso, o inversor pode continuar a operar. A tabela a seguir explica a causa do aviso e as medidas 
correspondentes. 

Nota: Todos os avisos podem ser eliminados automaticamente quando as condições de detecção não são atendidas. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. Lu1 
parar aviso de 
subtensão 

A tensão de alimentação de entrada 
está muito baixa. 

Aumente a tensão de alimentação de 
entrada. 

A alimentação de entrada tem uma 
perda de fase. 

Confirme se a fiação do circuito principal 
está normal. 

O terminal de fiação da fonte de 
alimentação de entrada está solto. 

Aperte os terminais da fiação do circuito 
principal. 

O capacitor do circuito principal do 
inversor está envelhecendo. 

Procure suporte técnico. 

Nota: Quando o inversor está desligado, devido ao maior tempo de descarga da tensão do capacitor, é normal que apareça 
A.LU1 durante o desligamento. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. ou 
Pare aviso de 
sobretensão 

Tensão de alimentação muito alta. 
Reduza a tensão de alimentação para um 
valor dentro da faixa especificada. 

Curto-circuito na saída do inversor ou 
curto-circuito do motor com o terra. 

Verifique a fiação do circuito principal e 
elimine o curto-circuito. 

Tensão de pico na tensão de entrada. Adicione um reator no lado de entrada. 

Nota: Este aviso é detectado quando a tensão do barramento excede o ponto de sobretensão . O ponto de sobretensão é 820V 
para o modelo T3 e 400V para o modelo S2/T2. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. iLF 
Aviso de perda de 
fase de entrada 

Fiação do terminal solta do circuito 
principal do inversor. 

Depois de apertar os parafusos, ligue 
novamente para iniciar. 

Flutuação excessiva da tensão de 
entrada. 

Melhore a fonte de alimentação para 
atender a tensão nominal do inversor. 

Se não houver problema com a alimentação 
do circuito principal, verifique se o contator 
eletromagnético funciona corretamente no 
lado do circuito principal. 

A tensão trifásica está desequilibrada. 
Confirme se há um problema com a tensão 
de entrada e melhore o desequilíbrio de 
potência. 

Observação: Use F10.20 [Seleção de proteção contra perda de fase de entrada, saída] dez dígitos para selecionar se a função 
de detecção de aviso de perda de fase de entrada deve ser ativada. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. Pid 
Aviso de 
desconexão de 
feedback PID 

Configuração incorreta dos 
parâmetros de detecção de 
desconexão do PID. 

Ajuste F13.27 [ limite superior de detecção 
de desconexão ], F13.28 [ limite inferior de 
detecção de desconexão ] e F13.26 [ tempo 
de detecção de desconexão ]. 

Fiação inadequada do feedback PID. 
Verifique se a fiação de feedback do PID 
está normal. 

O sensor para feedback PID está com 
defeito. 

Confirme se o sensor está anormal. 

A malha de feedback PID da placa de 
controle do inversor está anormal. 

Procure suporte técnico do fabricante. 

Nota: Este aviso será relatado quando a entrada de feedback do PID estiver fora da faixa definida por F13.27 [ limite superior de 
detecção de desconexão ] e F13.28 [ limite inferior de detecção de desconexão ] e o ponto de ajuste de F13.26 [ tempo de detecção 
de desconexão ] é excedido. 

Esta ação de advertência do motor pode ser detectada configurando F13.25 [Seleção da ação de desconexão do feedback PID ]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. EEP Aviso de leitura e Ocorreu interferência durante a Verifique e elimine a fonte de interferência e 
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gravação de 
EEPROM 

operação do parâmetro de 
leitura/gravação da EEPROM. 

leia e escreva os parâmetros novamente. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. DEF 
Aviso de desvio de 
velocidade 
excessiva 

Sobrecarregado Reduza a carga. 

Tempo de aceleração ou 
desaceleração muito curto. 

Aumente F01.22 [Tempo de aceleração] ou 
F01.23 [Tempo de desaceleração]. 

A configuração do parâmetro de 
detecção de desvio de velocidade 
está incorreta. 

Ajuste F10.41[Limiar de detecção de desvio 
de velocidade] e F10.42[Tempo de detecção 
de desvio de velocidade]. 

O freio eletromagnético do motor está 
no estado de freio de retenção. 

Abra o freio. 

Nota: Este aviso será reportado quando a porcentagem da velocidade de saída do motor para F01.10 [Frequência máxima] for 
maior que F10.41 [Limite de detecção de desvio de velocidade] e a duração exceder F10.42 [Tempo de detecção de desvio de 
velocidade]. 

A detecção de falha pode ser habilitada e a ação do motor na detecção desta falha pode ser ajustada com F10.40 [Proteção 
contra desvio excessivo de velocidade] . 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. SPD 
Aviso de excesso 
de velocidade 

Configuração inadequada do número 
de linhas do motor de pólos. 

Ajuste F02.33 [Número da linha do encoder 
ABZ] ou F02.34 [Número do pólo do solver]. 

Os parâmetros relacionados à 
detecção de excesso de velocidade 
não estão configurados corretamente. 

Ajuste F10.44 [Limite de detecção de 
sobrevelocidade] e F10.45 [Tempo de 
detecção de sobrevelocidade]. 

Nota : Este aviso será reportado quando a porcentagem da velocidade de saída do motor para F01.10 [Frequência máxima] for 
maior que F10.44 [Limite de detecção de sobrevelocidade] e a duração exceder F10.45 [Tempo de detecção de sobrevelocidade]. 

A detecção de advertência pode ser habilitada através de F10.43 [Ação de proteção de sobrevelocidade] e o modo de operação 
do motor pode ser ajustado quando a falha for detectada. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. GPS1 Bloqueio de GPS 
O tempo de uso do inversor atingiu o 
tempo definido. 

Procure suporte técnico do fabricante. 

Nota: É necessário um cartão de extensão GPRS para ativar o GPS. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. GPS2 
Desconexão do 
GPS 

Falha no cabo de comunicação, como 
curto-circuito, desconexão , etc. 

Verifique se a conexão de comunicação 
está normal. 

Os dados de comunicação estão 
anormais devido à interferência. 

Verifique se o fio terra de toda a máquina 
está normal. 

Troque o cabo de comunicação blindado. 

Nota: É necessário um cartão de extensão GPRS para ativar o GPS. 

Código Nome Causa Contramedidas 

ÁS 
Aviso de 
comunicação 
Modbus 

Falha no cabo de comunicação, como 
curto-circuito, desconexão , etc. 

Verifique se a conexão de comunicação 
está normal. 

Os dados de comunicação estão 
anormais devido à interferência. 

Verifique se o fio terra de toda a máquina 
está normal. 

Troque o cabo de comunicação blindado. 

Nota: Este aviso será reportado após os dados de comunicação estarem incorretos e o tempo ajustado em F12.06 [Tempo limite 
de comunicação Modbus] for excedido. 

A ação do motor quando este aviso é detectado pode ser ajustado por F12.07 [ Processamento de desconexão de 
comunicação ]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. LD1 Aviso de carga 1 

Falha no lado mecânico, como uma 
correia de polia quebrada. 

Verifique as condições mecânicas e elimine 
a causa da falha. 

Configuração inadequada dos 
parâmetros de aviso de carga 1. 

Ajuste F10.33 [Nível de detecção de aviso 
de carga 1] e F10.34 [Tempo de detecção 
de aviso de carga 1]. 
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Nota: Este aviso é relatado quando a corrente de saída do inversor excede F10.33 [Nível de detecção de aviso de carga 1], a 
duração excede F10.34 [Tempo de detecção de aviso de carga 1], as unidades e dezenas de F10.32 [Detecção de carga 
configuração de advertência] habilita a detecção de falha e o modo de operação do motor é definido como Advertência continua a 
operação quando a advertência é detectada . 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. LD2 Aviso de carga 2 

Falha no lado mecânico, como uma 
correia de polia quebrada. 

Verifique as condições mecânicas e elimine 
a causa da falha. 

A configuração do parâmetro de aviso 
de carga 2 está incorreta. 

Ajuste F10.35 [Nível de detecção de aviso 
de carga 2] e F10.36 [Tempo de detecção 
de aviso de carga 2]. 

Nota: Esta falha será relatada quando a corrente de saída do inversor exceder F10.35 [Nível de detecção de advertência de 
carga 2], a duração exceder F10.36 [Tempo de detecção de advertência de carga 2], e a detecção de falha estiver habilitada e a 
ação do motor na detecção de esta falha é definida com o dígito das centenas e o dígito dos milhares de F10.32 [Configurações 
de aviso de detecção de carga] para "Aviso continua operação". 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. Ônibus 
extensão 
quebrado 

Erro de transmissão de dados 
causado por forte interferência. 

Verifique o aterramento de toda a máquina 
e elimine a fonte de interferência. 

Fiação inadequada ou desconexão da 
placa de extensão . 

Verifique se há algum problema com a 
fiação da placa de extensão . 

Nota: A ação na detecção de desconexão de comunicação entre o cartão de extensão inserido na porta EX-A e o inversor pode 
ser definida com o dígito de F12.50 [ Processamento de desconexão de comunicação do cartão de extensão ]. 

Nota: F12.50 [ Desconexão da comunicação do cartão de extensão processamento] dez dígitos podem ser usados para definir a 
ação após a desconexão da comunicação entre o cartão de extensão inserido na porta EX-B e o inversor ser detectado. 

F12.43 [ Ação de desconexão mestre-escravo CAN = 2: aviso e continua funcionando]. 

F12.32 [ Ação de desconexão mestre-escravo DP = 2: aviso e continua funcionando]. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. oH1 
Aviso de 
superaquecimento 
do módulo 

Temperatura ambiente muito alta. 
Reduza a temperatura ambiente do 
inversor. 

Carga excessiva. Reduza a carga. 

Falha do ventilador. 

Confirme se o ventilador está funcionando 
normalmente. Se o ventilador estiver 
anormal, substitua o ventilador antes de 
ligar e dar partida. 

Nota: Este aviso será relatado quando a temperatura do módulo exceder F10.25 [Nível de detecção de aviso de 
superaquecimento do inversor]. Se a temperatura do módulo continuar a subir, a falha de superaquecimento E. oH1 será 
acionada. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. oH3 
Aviso de 
superaquecimento 
do motor 

Dissipação de calor do motor 
anormal. 

Melhorar a dissipação de calor do motor. 

Carga excessiva. Reduza a carga. 

Nota: Este aviso será relatado quando a temperatura do motor exceder F10.27 [Nível de detecção de pré-aviso de 
superaquecimento do motor]. 

Selecione qual sensor de temperatura (PT1000/KTY84) usar pelo dígito F10.26 [ Seleção da proteção contra superaquecimento 
do motor ] e defina a ação do motor quando este aviso for detectado pelos dígitos decimais de F10.26 [Seleção da proteção 
contra superaquecimento do motor]. 

extensão IO para habilitar esta função. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. executar1 
Executar conflito 
de comando 

O sinal de parada é válido quando o 
comando de operação é válido. 

Remova o sinal de parada, incluindo os 
sinais de parada e parada de emergência. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. corrida2 
Proteção de 
partida do terminal 
Jog 

Para evitar que o sinal do terminal de 
jog seja efetivo quando a energia for 
ligada e causar operação de jog 
direto. 

Após remover o comando do terminal de jog 
e reativá-lo, a operação de jog pode ser 
realizada normalmente. 

Código Nome Causa Contramedidas 
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A. corrida3 
Proteção de 
partida do terminal 

partida do terminal seja efetivo 
quando a energia é ligada, o que leva 
à partida direta. 

Após remover o comando de partida do 
terminal e reativá-lo, a operação pode ser 
iniciada normalmente. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. PA2 
Teclado externo 
aviso de 
desconexão 

Erro de transmissão de dados 
causado por forte interferência. 

Elimine a fonte de interferência. 

Fiação inadequada ou desconexão do 
teclado externo . 

Verifique se há um problema com a 
conexão do teclado externo e, em seguida, 
conecte e desconecte o teclado novamente. 
Se o problema ainda não puder ser 
resolvido, você pode procurar o suporte 
técnico do fabricante para o problema do 
teclado externo . 

Nota: Quando o teclado externo aviso de desconexão ocorre e o teclado não pode ser conectado com sucesso após reconectar 
e desconectar o teclado , depois que o aviso desaparecer, o comando em execução será alternado para "O teclado integrado é 
efetivo". 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. CP1 
Aviso de saída de 
comparação 1 

O valor do monitor 1 definido por 
F06.50 [Seleção de monitoração do 
comparador 1] excede F06.51 [limite 
superior do comparador 1] ou F06.52 
[limite inferior do comparador 1]. 

Confirme o status do valor de monitor 1 e 
elimine a causa do aviso. 

Nota: O modo de operação do motor pode ser detectado através de F06.54 [Configuração de Advertência do Comparador 1] 
quando a advertência é reportada. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. CP2 
Aviso de saída de 
comparação 2 

O valor de monitoração 2 definido por 
F06.55 [Seleção de monitoração do 
comparador 2] excede F06.56 [limite 
superior do comparador 2] ou F06.57 
[limite inferior do comparador 2]. 

Confirme o status do valor de monitor 2 e 
elimine a causa do aviso. 

Nota: O modo de operação do motor pode ser detectado através de F06.59 [Configuração de Advertência do Comparador 2] 
quando a advertência é reportada. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. Fax 
Aviso de reserva 
de extensão 
externa 

Para avisos reservados, avisos 
específicos correspondentes a 
máquinas especiais em diferentes 
indústrias têm significados diferentes. 

Verifique o manual de instruções da 
máquina especial correspondente à 
máquina para confirmar os avisos 
específicos. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. FraA 
Aviso de 
interrupção de 
tensão 

Durante o processo de 
rebobinamento e desenrolamento de 
tensão, o material é quebrado. 

Confirme e elimine a causa da falha. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. 161 
Aviso de vida útil 
do ventilador de 
resfriamento 

A vida útil do ventilador de 
refrigeração atinge 90%. 

Substitua o ventilador a tempo e defina 
F09.03 [Configuração de manutenção do 
ventilador de resfriamento] para 0. 

Código Nome Causa Contramedidas 

A. 163 
Aviso de vida do 
relé principal 

A vida útil do relé principal atinge 
90%. 

Entre em contato com o fabricante para 
substituir o relé principal. 

6.6 Método de Redefinição de Falha 

Quando o inversor parar de funcionar devido a uma falha, siga as etapas abaixo para descobrir a causa e reinicie o inversor após 
tomar as contramedidas apropriadas. 

AVISO ! Antes de realizar manutenção, inspeção e substituição de componentes do inversor, use óculos de proteção 
para proteger os olhos. 

Aviso ! Quando o fusível estiver queimado ou o disjuntor de fuga estiver desarmado, não reinicie o inversor ou ligue 
equipamentos externos dentro de 5 minutos. Confirme a fiação e as classificações do equipamento externo para 
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descobrir a causa do desarme. Se você não conseguir encontrar a causa, consulte o departamento de suporte técnico, 
caso contrário, pode causar um acidente pessoal ou danos ao inversor. 

Detecção de avarias 

1.  Confirme o código de falha exibido no teclado . 

2.  Consulte o capítulo de diagnóstico de falhas para eliminar a causa da falha. 

Nota: 1. A falha causada por este desligamento pode ser verificada através de C01.00 [Informações de diagnóstico desta falha]. Através de C01.01 - 
C01.09, o estado do inversor (frequência, corrente, tensão, etc.) pode ser visualizado quando ocorre esta falha. 

2. Através de C01.10 [Last Fault Diagnosis Information], você pode confirmar qual falha fez com que a energia fosse desligada. Através de 
C01.11 - C01.19 você pode verificar o estado do inversor quando ocorreu a última falha (frequência, corrente, tensão, etc.). 

3.  Execute a operação de reinicialização de falhas. 

Redefinição de falha externa 

Após a ocorrência de uma falha, para restaurar o inversor ao estado normal, é necessário reinicializar a falha após 
eliminar a causa da falha. Existem quatro métodos de reset de falha, a saber: 

1.  Pressione a tecla STOP/RESET no teclado quando ocorrer uma falha. 

2.  A função do terminal de entrada multifuncional seleciona o reset de falha e torna o terminal efetivo. 

3.  Envie um comando de reset de falha via comunicação. 

4.  Ligue novamente o inversor. 

Redefinir a operação quando várias falhas são acionadas ao mesmo tempo: 

1.  O teclado exibe a primeira falha entre as falhas a serem reinicializadas. 

2.  Remova a causa da falha de acordo com as instruções do teclado . Após a reinicialização, o teclado indicará a segunda falha 
de disparo. Remova a causa da falha por sua vez e reinicie até que a falha seja completamente eliminada. 

3.  De acordo com o tipo de falha indicado pelo parâmetro de monitoramento de falhas C01.xx, elimine a causa de cada falha e 
reinicialize várias falhas ao mesmo tempo. 

6.7 Solução de problemas sem avisos no teclado 

Quando o código de falha ou código de erro não é exibido no teclado , mas o inversor ou motor opera de forma anormal, 
consulte esta seção e tome as contramedidas apropriadas. 

 O parâmetro não pode ser modificado, o teclado exibe "- - - - -" 

Causa Contramedidas 

Modifique os parâmetros que não podem ser alterados 
enquanto o inversor estiver funcionando. 

Modifique este parâmetro após parar o inversor. 

Modifique os parâmetros somente leitura. Parâmetros somente leitura não podem ser modificados. 

 O motor não gira ao inserir o comando de funcionamento 

Causa Contramedidas 

Configuração incorreta do canal definido do comando de 
operação. 

Verifique a configuração de F01.01 [Run Command Channel] e 
confirme a origem do comando de operação. 

A configuração inadequada do modo de configuração de 
frequência faz com que a frequência dada seja 0. 

Verifique a configuração de F01.02 [Modo de configuração de 
frequência] para confirmar se a fonte de configuração de frequência 
é válida. 

Um sinal de parada de emergência foi acionado. Solte o sinal de parada de emergência. 

Quando o terminal é usado como canal de comando, a 
fiação do terminal é inadequada. 

Confirme se a fiação do terminal do circuito de controle está correta. 

Verifique o estado dos terminais de entrada através de C00.14 
[Estado do terminal de entrada]. 

A frequência definida é muito baixa. 
Verifique se C00.00 [Set frequency] é maior que o set point de 
F01.13 [Lower limit frequency]. 
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 O sentido de rotação do motor é oposto ao comando de funcionamento 

Causa Contramedidas 

Fiação inadequada do cabo do motor. 
Confirme se a fiação entre o inversor e o motor está correta. 

Altere a fiação de quaisquer duas fases do motor U, V, W. 

O sentido de rotação do motor está ajustado incorretamente. 

Confirme se a fiação entre o inversor e o motor está correta. 

Altere os dígitos de F07.05[Seleção da Direção de Rotação] para 
reverter a direção de funcionamento. 

 O motor só gira em uma direção 

Causa Contramedidas 

A função de proibição do sentido de marcha está definida. 
Modifique F07.05[Seleção de direção de rotação] Bit de 
proibição de direção de funcionamento de dez dígitos. 

 O motor aquece de forma anormal 

Causa Contramedidas 

Carga excessiva. 
Reduza a carga. 

Substitua por um motor de alta potência. 

Corra em velocidade muito baixa por um longo tempo. 
Altere a velocidade de corrida. 

Substitua por um motor dedicado para o inversor. 

Está configurado para o modo de controle vetorial, mas o 
autoajuste do motor não é executado. 

Execute o auto-ajuste do motor . 

Se possível, altere o modo de controle para controle VF. 

O ventilador de resfriamento do motor estava coberto com 
muita poeira, o que fez com que o ventilador bloqueasse ou 
parasse. 

Limpe o ventilador do motor. 

Melhorar a limpeza do ambiente de uso. 

 Não corra de acordo com o tempo de aceleração e desaceleração definido 

Causa Contramedidas 

Carga excessiva. 
Reduza a carga. 

Substitua por um motor de alta potência. 

A corrente de saída atingiu o limite de corrente. 
Reduza a carga. 

Substitua por um motor de alta potência. 

O tempo de aceleração/desaceleração está ajustado muito 
curto. 

Aumente F01.22 [Tempo de aceleração 1] ou F01.23 [Tempo de 
desaceleração 1]. 

O ajuste dos parâmetros característicos do motor está 
incorreto. 

Verifique F4.00 [Seleção da curva V/F] para confirmar se uma 
curva V/F que atende às características do motor está 
selecionada. Execute o auto-ajuste rotativo . 

Não há ajuste automático ao usar o modo de controle 

vetorial. 

Execute o auto-ajuste do motor . 

Se possível, altere o modo de controle para controle VF. 

 Há um desvio significativo entre a velocidade do motor e o valor do comando de frequência 

Causa Contramedidas 

O ganho do comando de frequência da entrada analógica e a 
relação correspondente do analógico estão configurados 
incorretamente. 

Confirme se a configuração do valor de parâmetro relevante do 
terminal de entrada analógica é apropriada. 

Terminal AI1: F05.50 - F05.53 [Parâmetros relacionados ao 
Terminal AI1]. 

Terminal AI2: F05.55 - F05.58 [Parâmetros relacionados ao 
Terminal AI2]. 

Se há sobreposição na configuração da fonte de comando de 
frequência dada. 

Verifique F01.07 [Seleção da fonte de configuração de 
frequência] para confirmar a fonte de configuração de 
frequência. 
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 Quando o motor gira, a máquina vibra ou está desajustada 

Causa Contramedidas 

Um comando de frequência analógica é recebido do lado de 
fora. 

Verifique se a linha de sinal externa é afetada por ruído. 

Tente isolar a fiação do circuito principal da fiação do circuito de 
controle e use fios blindados ou fios trançados para os fios de 
sinal do circuito de controle. 

Aumente o ponto de ajuste da constante de tempo do filtro de 
entrada analógica. 

A distância da fiação entre o inversor e o motor é muito 
longa. 

Mantenha o comprimento da fiação o mais curto possível. 

Ajuste insuficiente dos parâmetros PID. Reajuste F13.xx[grupo de parâmetros de controle PID]. 

 A frequência de saída não pode atingir o valor da frequência de comando 

Causa Contramedidas 

O valor do comando de frequência definido está apenas 
dentro da faixa de frequência de salto. 

Ajuste F07.44, F07.46 [Frequência de salto 1, 2] e F07.45, 
F07.47 [Faixa de frequência de salto 1, 2]. 

Nota: Quando a frequência de salto for válida, a frequência de 
saída não mudará dentro da faixa da frequência de salto. 

A frequência definida excede o ponto de ajuste da frequência 
limite superior. 

Verifique F01.11 [Seleção da fonte de frequência limite superior] 
e confirme o ponto de ajuste da frequência limite superior. 
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7 Inspeção e Manutenção 
Este capítulo descreve os métodos regulares de inspeção e manutenção durante o uso do inversor, os métodos de substituição 
de ventiladores de refrigeração e outros componentes e os fundamentos para armazenamento do inversor. 

7.1 Precauções de Segurança 

Perigo 

Para evitar choque elétrico 

Não execute trabalhos de fiação, inspeção ou reparo enquanto a energia estiver ligada. Antes de iniciar o trabalho, 
certifique-se de desligar a energia de todas as máquinas. Depois que a energia é desligada, ainda há tensão residual no 
capacitor dentro do inversor. É necessário confirmar que a tensão do circuito principal caiu para um nível seguro e aguardar 5 
minutos antes de realizar as operações relacionadas. Se você negligenciar a operação, pode causar acidentes pessoais. 

Durante a operação do inversor, não altere a fiação, remova a fiação e as placas opcionais ou substitua o ventilador de 
resfriamento. 

Ao usar um inversor para acionar um motor, mesmo que a alimentação do inversor seja desligada, uma tensão induzida será 
gerada nos terminais do motor durante a rotação do motor, portanto, aguarde até que o cabo do motor seja desconectado ou 
confirme que o motor não está girando por mais tempo antes de realizar a operação acima. Existe o risco de choque elétrico se 
operado incorretamente. 

Aviso 

Para evitar choque elétrico 

Não opere com a tampa do inversor removida, caso contrário haverá risco de choque elétrico. 

Certifique-se de operar o inversor de acordo com o manual de instruções com a tampa ou carcaça especificada instalada. 

Certifique-se de aterrar os terminais de aterramento no lado do motor, caso contrário, choque elétrico pode resultar do contato 
humano com a carcaça do motor. 

Profissionais de construção não elétricos não estão autorizados a realizar fiação, instalação, inspeção, manutenção, 
substituição de componentes ou operações de reparo, caso contrário, existe o perigo de choque elétrico. 

Se você estiver vestindo roupas largas ou acessórios, não trabalhe no inversor. Retire objetos de metal, como relógios e anéis, 
e use roupas largas antes do trabalho, caso contrário, haverá risco de choque elétrico. 

Para evitar incêndio 

Aperte os parafusos do terminal de acordo com o torque de aperto neste manual. Se o torque de aperto for insuficiente, as 
peças de conexão podem superaquecer e causar um incêndio. 

Se o torque de aperto exceder o torque de aperto especificado, pode causar mau funcionamento do dispositivo, danos aos 
blocos de terminais ou causar incêndio. 

Certifique-se de usar a tensão correta da fonte de alimentação do circuito principal. Antes de energizar, confirme se a tensão 
nominal do inversor é consistente com a tensão da fonte de alimentação. Se a tensão de alimentação do circuito principal for 
usada incorretamente, há perigo de incêndio. 

Não coloque materiais inflamáveis perto do inversor nem coloque materiais inflamáveis no inversor. Instale o inversor em um 
objeto retardador de chama, como metal. Caso contrário, haverá risco de incêndio. 

Cuidado 

O dissipador de calor do inversor irá gerar alta temperatura, por favor não toque nele. 

Ao operar o inversor, siga as etapas especificadas nas medidas de prevenção de ESD, caso contrário, os circuitos internos do 
inversor podem ser danificados devido à eletricidade estática. 

Por favor, não altere o circuito do inversor, caso contrário, causará danos ao inversor, e o reparo causado por isso não é 
coberto por nossa garantia, e não seremos responsáveis por isso. 

Depois de concluir a fiação do inversor e de outras máquinas, certifique-se de que todas as fiações estejam corretas. Se a 
fiação estiver errada, o inversor pode ser danificado. 

Confirme o sentido de rotação quando o motor estiver sem carga. O sentido de rotação errado pode causar ferimentos 
pessoais ou danos materiais. 

Não opere uma máquina danificada. Se a máquina estiver obviamente danificada ou faltando peças, não a conecte ou opere 
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para evitar acidentes. 

7.2 Inspeção 

O equipamento eletrônico é composto por vários componentes eletrônicos, etc. Se a vida útil dos componentes relevantes for 
excedida, podem ocorrer alterações de características ou mau funcionamento. Para evitar a ocorrência de tais falhas, devem ser 
realizadas manutenções preventivas, como revisão diária, revisão regular e substituição de componentes. 

Recomenda-se que a máquina seja inspecionada a cada 3 a 4 meses após a instalação. O período de manutenção de cada 
máquina varia de acordo com as condições de trabalho, condições ambientais e condições de uso. 

Nos seguintes casos, reduza o ciclo de inspeção: 

Ambiente de alta temperatura e altitude; 

Inicie e pare o ambiente com frequência; 

Existe um ambiente em que a fonte de alimentação CA e a carga flutuam muito; 

Um ambiente com vibração ou choque excessivo; 

Ambientes com poeira, poeira metálica, sais, ácido sulfúrico e elementos de cloro; 

Ambiente de preservação severo. 

Realize a manutenção regular de acordo com a lista de itens de manutenção neste capítulo. 

◆ Inspeção diária 

Para evitar a deterioração da função do inversor e danos ao produto, verifique e confirme os seguintes itens diários todos os dias 
e realize registros e rastreamento eficazes. 

Nota: Não execute operações de fiação, inspeção ou reparo enquanto a energia estiver ligada. Antes de iniciar o trabalho, 
certifique-se de desligar a energia de todas as máquinas. Depois que a energia é desligada, ainda há tensão residual no 
capacitor dentro do inversor. É necessário confirmar que a tensão do circuito principal caiu para um nível seguro e aguardar 5 
minutos antes de realizar as operações relacionadas para evitar acidentes pessoais. 

Itens de inspeção Conteúdo de inspeção Método de tratamento 

Arredores Se o ambiente de instalação é adequado. 
Elimine fontes de poluição ou melhore o 
ambiente de instalação. 

Fonte de energia 
Se a tensão de alimentação atende aos requisitos e se 
há falta de fase. 

Corresponda à fonte de alimentação de 
acordo com os requisitos da placa de 
identificação. 

Motor Se o motor tem vibração anormal ou som anormal. 

Confirme a conexão com a máquina; 

Aperte os parafusos na conexão; 

Faça o tratamento de lubrificação. 

Condição de carga 
Se a corrente de saída do inversor é superior ao valor 
nominal do motor ou do inversor por um determinado 
período de tempo. 

Confirme se está sobrecarregado; 

Confirme se as configurações dos 
parâmetros do motor estão corretas. 

Sistema de 
refrigeração 

Se o inversor e o motor apresentam aquecimento e 
descoloração anormais. 

Confirme se está sobrecarregado; 

Aperte os parafusos; 

Verifique se o dissipador de calor do 
inversor e o motor estão sujos. 

Se o ventilador de refrigeração está funcionando 
corretamente. 

Verifique se o ventilador está bloqueado ou 
danificado. 
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◆ Inspeção regular 

Em circunstâncias normais, uma inspeção regular é realizada a cada 3 meses a 4 meses, mas precisa ser combinada com o uso 
e o ambiente de trabalho para considerar a redução do ciclo de inspeção. Faça as confirmações relevantes e faça registros 
efetivos durante a inspeção. 

Nota: Não execute operações de fiação, inspeção ou reparo enquanto a energia estiver ligada. Antes de iniciar o trabalho, 
certifique-se de desligar a energia de todas as máquinas. Depois que a energia é desligada, ainda há tensão residual no 
capacitor dentro do inversor. É necessário confirmar que a tensão do circuito principal caiu para um nível seguro e aguardar 5 
minutos antes de realizar as operações relacionadas para evitar acidentes pessoais. 

Itens de inspeção Conteúdo de inspeção Método de tratamento 

No geral 

Verifique o ambiente para ver se há 
sujeira ou poeira. 

Confirme se as portas do armário relevantes 
podem ser fechadas firmemente; 

Limpe a sujeira ou poeira e melhore o 
ambiente operacional. 

Se há alguma descoloração devido 
ao superaquecimento e 
envelhecimento; 

Se há algum dano, deformação ou 
operação anormal do dispositivo. 

Substitua os componentes relacionados; 

Se não puder ser reparado, todo o inversor 
precisa ser substituído. 

Fiação 
Se os fios e suas conexões estão 
descoloridos, danificados ou 
rachados. 

Repare ou substitua os fios. 

Bloco terminal 
Se os terminais de fiação estão 
gastos, danificados ou soltos. 

Aperte os parafusos; 

Substitua os parafusos ou terminais 
danificados. 

Dispositivos mecânicos como 
contatores eletromagnéticos, relés, 

etc. 

Se os terminais de fiação estão 
gastos, danificados ou mal 
contatados; 

Se os parafusos estão soltos. 

Aperte os parafusos; 

Substitua os parafusos ou terminais; 

Se não puder ser substituído de forma eficaz, 
o inversor precisa ser substituído. 

Diodo, IGBT (transistor de potência) Se há lixo e poeira. 
Remova o lixo ou poeira para evitar tocar em 
qualquer peça. 

Capacitor eletrolítico 

Se há vazamento, descoloração ou 
rachaduras; 

Se a válvula de segurança está 
arqueada, se há uma 
protuberância, se há uma 
rachadura ou vazamento. 

Substitua o capacitor eletrolítico; 

Se houver peças danificadas que não possam 
ser reparadas ou substituídas, substitua todo o 
inversor. 

Opção de freio 
Se o material isolante mudou de 
cor devido ao superaquecimento. 

Quando ocorrer descoloração, verifique se a 
fiação está com defeito. 

Placa de circuito impresso 

Se há um cheiro peculiar, 
descoloração ou ferrugem 
significativa; 

Se o plugue está efetivamente 
conectado; 

Se está manchado com poeira e 
óleo. 

Reconecte o plugue; 

Substitua a placa de circuito; 

Não use solventes ao limpar a placa de 
circuito; 

Um aspirador de pó pode ser usado para 
remover lixo ou poeira para evitar tocar em 
qualquer peça; 

Se houver peças danificadas que não possam 
ser reparadas ou substituídas, substitua todo o 
inversor. 

Ventoinha 

Se há vibração anormal ou som 
anormal; 

Se há danos ou lâminas ausentes. 

Limpe ou substitua o ventilador. 

Dissipador de calor 
Se há lixo e poeira; 

Se está sujo. 

Use um aspirador de pó para remover o lixo 
ou poeira para evitar tocar em qualquer peça. 

Ventilação Se as portas de entrada e saída de Remova obstruções e poeira. 
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ar estão bloqueadas por corpos 
estranhos . 

Exibição do teclado 

Se a exibição da tela está correta; 

Se as chaves de operação estão 
sujas. 

Se a tela ou as teclas de operação estiverem 
com defeito, entre em contato com o agente 
ou vendedor responsável da nossa empresa; 

Limpar. 

7.3 Manutenção 

Todos os equipamentos e componentes têm uma vida útil. A manutenção adequada pode garantir que a vida útil seja estendida, 
mas não pode resolver os danos dos equipamentos e componentes. Substitua os dispositivos que atingiram ou estão prestes a 
atingir o fim de sua vida útil, conforme necessário. 

Nota: Não execute operações de fiação, inspeção ou reparo enquanto a energia estiver ligada. Antes de iniciar o trabalho, 
certifique-se de desligar a energia de todas as máquinas. Depois que a energia é desligada, ainda há tensão residual no 
capacitor dentro do inversor. É necessário confirmar que a tensão do circuito principal caiu para um nível seguro e aguardar 5 
minutos antes de realizar as operações relacionadas para evitar acidentes pessoais. 

Nome do componente Ciclo da vida 

Fã 2 a 3 anos 

Capacitor eletrolítico 4 a 5 anos 

Placa de circuito impresso 8 a 10 anos 

7.4 Substituindo o Ventilador de Resfriamento 

Ao substituir o ventilador de resfriamento, use o ventilador original. Para adquirir o ventilador original, entre em contato com o 
agente onde adquiriu o produto ou com o departamento de vendas de nossa empresa. Existem vários modelos equipados com 
vários ventiladores de refrigeração no inversor. Para maximizar a vida útil do produto, todos os ventiladores precisam ser 
substituídos ao mesmo tempo. 

A substituição de outros componentes requer tecnologia de manutenção muito rigorosa e familiaridade com o produto, e deve 
passar por testes rigorosos antes de ser colocado em uso após a substituição. Não é recomendado que os usuários substituam 
outros componentes internos por conta própria. Se você realmente precisar substituí-lo, entre em contato com o agente onde 
você comprou o produto ou com o departamento de vendas de nossa empresa. 

Nota: Não execute operações de fiação, inspeção ou reparo enquanto a energia estiver ligada. Antes de iniciar o trabalho, 
certifique-se de desligar a energia de todas as máquinas. Depois que a energia é desligada, ainda há tensão residual no 
capacitor dentro do inversor. É necessário confirmar que a tensão do circuito principal caiu para um nível seguro e aguardar 5 
minutos antes de realizar as operações relacionadas para evitar acidentes pessoais. 

7.5 Substituição do inversor 

Nota: Não execute operações de fiação, inspeção ou reparo enquanto a energia estiver ligada. Antes de iniciar o trabalho, 
certifique-se de desligar a energia de todas as máquinas. Depois que a energia é desligada, ainda há tensão residual no 
capacitor dentro do inversor. É necessário confirmar que a tensão do circuito principal caiu para um nível seguro e aguardar 5 
minutos antes de realizar as operações relacionadas para evitar acidentes pessoais. Profissionais de construção não elétricos 
não estão autorizados a realizar operações de fiação, instalação, manutenção, inspeção, substituição de componentes ou 
reparos. Caso contrário, existe o perigo de choque elétrico. 

Avisos: Ao operar o inversor ou desmontar placas de circuito impresso, siga as etapas especificadas em ESD. Se a operação 
estiver errada, o circuito interno do inversor pode ser danificado devido à eletricidade estática. 

◆  Precauções ao conectar o bloco de terminais do circuito principal 

1)  Por favor, use fio de cobre. Fios que não sejam fios de cobre, como fios de alumínio, não podem ser usados. 

2)  Tenha cuidado para não permitir que objetos estranhos entrem nas partes da fiação do bloco de terminais. 

3)  Descasque o revestimento da extremidade do fio de acordo com o comprimento do fio desencapado especificado neste 
manual. 

4)  Não use fios dobrados ou espremidos. Corte a ponta do fio que foi dobrada e deformada devido à conexão antes de usá-la. 

5)  Não solde ao usar fio de núcleo trançado. 

6)  Ao usar fio com núcleo torcido, não faça bigodes de fio aparecerem na conexão. Não torça excessivamente o fio com núcleo 
trançado. 

7)  Os fios devem ser inseridos profundamente no bloco de terminais. Depois de descascar o revestimento da extremidade do fio 
no comprimento especificado, o revestimento pode entrar no orifício de proteção da resina. 
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8)  O torque de aperto de cada terminal é diferente. Aperte os parafusos de acordo com o torque de aperto especificado. 

9) Por favor, use ferramentas como chaves de torque que combinem com os parafusos. A conexão de terminais tipo parafuso 
requer o uso de ferramentas de cabeça chata ou hexagonais. Consulte a condição recomendada descrita neste manual para 
selecionar as ferramentas. 

10)  Ao usar uma parafusadeira elétrica, preste atenção ao aperto em uma velocidade baixa de 300r/min - 400r/min. 

11)  As ferramentas de fiação também podem ser adquiridas em nossa empresa. Para mais detalhes, entre em contato com 
nosso agente ou vendedor responsável. 

12)  Ao substituir o produto antigo por este produto, o tamanho de alguns dos fios em uso pode exceder a faixa permitida. Em 
relação ao tamanho do fio, consulte o agente ou vendedor responsável da nossa empresa. 

13)  Ao apertar os parafusos do terminal, não incline mais de 5°. 

14)  Ao apertar o parafuso ranhurado, certifique-se de inserir a chave de fenda verticalmente na ranhura ranhurada do parafuso, e 
a broca não deve sair da ranhura. 

15)  Após a fiação, puxe suavemente o fio para confirmar se ele vai cair. 

16)  Corte apenas a cobertura do fio no terminal a ser conectado. 

17)  Os parafusos do bloco de terminais devem ser reapertados regularmente de acordo com o torque de aperto especificado. 

18)  Se for aplicada força externa à fiação, use um grampo para aumentar a resistência da fiação. 

7.6 Instruções de Armazenamento 

Os inversores, como outros produtos eletrônicos, usam capacitores eletrolíticos propensos a reações químicas, bem como 
pequenas peças eletrônicas. Para armazenamento de longo prazo, para garantir vida útil e confiabilidade, observe as seguintes 
precauções: 

◆ Locais de armazenamento 

Temperatura ambiente e umidade: Por favor, mantenha-o em um local onde a temperatura seja -30 ° C - +60 ° C, abaixo de 
95%RH, não haverá condensação e gelo, e sem luz solar direta. 

Durante o transporte, embale o inversor e guarde-o adequadamente para evitar vibração ou impacto. 

Poeira e névoa de óleo: Não armazene em ambientes onde haja muita poeira e névoa de óleo, como fábricas de cimento e 
fábricas têxteis. 

Gás corrosivo: Não armazene em locais onde possa ser gerado gás corrosivo, como fábricas de produtos químicos, refinarias de 
petróleo ou estações de tratamento de esgoto. 

Erosão salina: Não o armazene em locais erodidos pelo sal, como perto da costa, especialmente em certas áreas erodidas pelo 
sal. 

Além disso, não o armazene em outros ambientes agressivos, mas sim em armazéns, escritórios, etc. que não sejam afetados 
pelos fatores acima. 

◆ Regularmente ligado 

Para evitar que os capacitores se deteriorem, energize-os por pelo menos 30 minutos por ano. 

Se não houver energia por mais de dois anos, use a fonte de alimentação ajustável para aumentar lentamente a tensão de 0 V 
para a tensão nominal do inversor dentro de 2 minutos a 3 minutos e, em seguida, ative o capacitor eletrolítico do circuito 
principal (não carregar a energia por mais de 1 hora). Na operação subsequente, execute a fiação normal e confirme se não há 
anormalidade do inversor, sobrecorrente, vibração do motor, mudança de velocidade, etc. durante a operação. 
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8 Descarte em Fim de Vida 

8.1 Precauções de Segurança 

Perigo 

Para evitar choque elétrico 

Não execute trabalhos de fiação, inspeção ou reparo enquanto a energia estiver ligada. Antes de iniciar o trabalho, 
certifique-se de desligar a energia de todas as máquinas. Depois que a energia é desligada, ainda há tensão residual no 
capacitor dentro do inversor. É necessário confirmar que a tensão do circuito principal caiu para um nível seguro e aguardar 5 
minutos antes de realizar as operações relacionadas. Se você negligenciar a operação, pode causar acidentes pessoais. 

Durante a operação do inversor, não altere a fiação, remova a fiação e as placas opcionais ou substitua o ventilador de 
resfriamento. 

Ao usar um inversor para acionar um motor, mesmo que a alimentação do inversor seja desligada, uma tensão induzida será 
gerada nos terminais do motor durante a rotação do motor, portanto, aguarde até que o cabo do motor seja desconectado ou 
confirme que o motor não está girando por mais tempo antes de realizar a operação acima. Existe o risco de choque elétrico se 
operado incorretamente. 

Aviso 

Para evitar choque elétrico 

Não opere com a tampa do inversor removida, caso contrário haverá risco de choque elétrico. 

Certifique-se de operar o inversor de acordo com o manual de instruções com a tampa ou carcaça especificada instalada. 

Certifique-se de aterrar os terminais de aterramento no lado do motor, caso contrário, choque elétrico pode resultar do contato 
humano com a carcaça do motor. 

Profissionais de construção não elétricos não estão autorizados a realizar fiação, instalação, inspeção, manutenção, 
substituição de componentes ou operações de reparo, caso contrário, existe o perigo de choque elétrico. 

Se você estiver vestindo roupas largas ou acessórios, não trabalhe no inversor. Retire objetos de metal, como relógios e anéis, 
e use roupas largas antes do trabalho, caso contrário, haverá risco de choque elétrico. 

Para evitar incêndio 

Aperte os parafusos do terminal de acordo com o torque de aperto neste manual. Se o torque de aperto for insuficiente, as 
peças de conexão podem superaquecer e causar um incêndio. 

Se o torque de aperto exceder o torque de aperto especificado, pode causar mau funcionamento do dispositivo, danos aos 
blocos de terminais ou causar incêndio. 

Certifique-se de usar a tensão correta da fonte de alimentação do circuito principal. Antes de energizar, confirme se a tensão 
nominal do inversor é consistente com a tensão da fonte de alimentação. Se a tensão de alimentação do circuito principal for 
usada incorretamente, há perigo de incêndio. 

Não coloque materiais inflamáveis perto do inversor nem coloque materiais inflamáveis no inversor. Instale o inversor em um 
objeto retardador de chama, como metal. Caso contrário, haverá risco de incêndio. 

Cuidado 

O dissipador de calor do inversor irá gerar alta temperatura, por favor não toque nele. 

Ao operar o inversor, siga as etapas especificadas nas medidas de prevenção de ESD, caso contrário, os circuitos internos do 
inversor podem ser danificados devido à eletricidade estática. 

Por favor, não altere o circuito do inversor, caso contrário, causará danos ao inversor, e o reparo causado por isso não é 
coberto por nossa garantia, e não seremos responsáveis por isso. 

Depois de concluir a fiação do inversor e de outras máquinas, certifique-se de que todas as fiações estejam corretas. Se a 
fiação estiver errada, o inversor pode ser danificado. 

Confirme o sentido de rotação quando o motor estiver sem carga. O sentido de rotação errado pode causar ferimentos 
pessoais ou danos materiais. 

Não opere uma máquina danificada. Se a máquina estiver obviamente danificada ou faltando peças, não a conecte ou opere 
para evitar acidentes. 
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8.2 Precauções relacionadas ao descarte 

O descarte de produtos e componentes deve ser realizado de acordo com os regulamentos locais e as leis ou regulamentos 
relevantes de cada país ou região. 

1) O corpo principal do inversor. 

2) Materiais de embalagem. 

3) cartão de extensão . 

Observação! Para evitar ferimentos, descarte-o adequadamente após desligar e descarregar. Evite causar acidentes de 
segurança. 

 



Unidades Externas e Peças Opcionais 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 89 

9 Equipamentos Externos e Opções 

9.1 Precauções de Segurança 

Ao usar equipamentos e opções externas , os usuários devem cumprir as seguintes precauções de segurança e requisitos 
relacionados. 

 

●  Não execute operações relacionadas com a alimentação ligada, caso contrário haverá risco de 
choque elétrico. 

●  Antes de realizar as operações relacionadas, desligue todos os equipamentos e confirme se a 
tensão CC do circuito principal caiu para um nível seguro. Aguarde 5 minutos antes de realizar as 
operações relacionadas. 

 

●  Não corra com a tampa/painel do inversor removido, caso contrário haverá risco de choque elétrico. 

●  Não remova a tampa do inversor nem toque na placa de circuito impresso quando a alimentação 
estiver ligada, caso contrário haverá risco de choque elétrico. 

●  Este produto, equipamento externo e peças opcionais devem ser instalados, comissionados e 
mantidos por pessoal profissional, caso contrário, podem ser perigosos. 

●  Ao realizar a instalação, comissionamento, manutenção, etc., não use roupas folgadas e use 
ferramentas de proteção e medidas de proteção relevantes. 

●  Durante a operação do inversor, não altere a fiação, remova o jumper, cartão opcional ou substitua 
o ventilador de refrigeração, caso contrário haverá risco de choque elétrico. 

●  Aperte os parafusos do terminal de acordo com o torque especificado. Se a conexão do fio do 
circuito principal estiver solta, pode causar um incêndio devido ao superaquecimento da conexão 
do fio. 

●  Este produto, equipamento externo e opções devem ser aterrados de forma confiável para evitar 
danos ao corpo humano devido a vazamento e potencial elétrico induzido. 

Importante 

●  Observe as medidas e métodos especificados nas medidas de prevenção ESD (ESD) antes de 
realizar as operações relacionadas, caso contrário, o inversor pode ser danificado. 

●  Não desligue a fonte de alimentação enquanto o inversor estiver emitindo tensão, caso contrário o 
inversor será danificado. 

9.2 Equipamento Externo 

externos comumente usados são mostrados na tabela a seguir. Para encomenda de equipamentos externos , consulte o agente 
ou o departamento de vendas da nossa empresa. 

Nome do dispositivo externo Finalidade de uso 

 

Disjuntor 
Em caso de acidente por curto-circuito, protege o sistema de alimentação, evita 
que a extensão da falha afete o funcionamento de outros equipamentos normais e 
desempenha um papel na proteção contra sobrecarga. 

 

Disjuntores de fuga 
Proteção de aterramento para evitar acidentes com choque elétrico 
(recomendado para evitar corrente de fuga de alta frequência). 

 

Contator 
eletromagnético 

Separe a fonte de alimentação e o inversor e realize o controle básico do relé. 

 

reator de entrada CA 
Melhore o fator de potência do lado da fonte de alimentação e isole a interferência 
do sinal de ruído no lado da fonte de alimentação para o inversor. 

 

Reator DC 
Suprima os harmônicos de alta ordem e melhore o fator de potência da fonte de 
alimentação. 

 

Filtro de ruído do lado 
de entrada 

Reduza a interferência do inversor na fonte de alimentação, reduzindo 
efetivamente a interferência da rede elétrica. 
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Resistor de frenagem Unidade de consumo de energia passiva para frenagem elétrica. 

 

Unidade de frenagem 
de consumo de 
energia 

A unidade de controle do freio elétrico é usada para controlar o resistor do freio 
para consumir efetivamente a energia elétrica regenerativa do motor. 

 

Filtro de ruído do lado 
de saída 

Reduz a interferência eletromagnética dos fios no lado de saída do inversor. 

 

Sistema de backup Sistema de controle de backup quando o inversor falha. 

 
Relé térmico Protege o motor em caso de sobrecarga. 

 
Reator de fase zero 

Reduza a interferência de indução eletromagnética do inversor (aplicável a ambos 
os lados do lado de entrada e do lado de saída do inversor). 

 

Unidade de absorção 
de surto do circuito 
principal 

Suprima a tensão de surto gerada durante a operação do dispositivo de 
comutação do circuito principal. 

 

Unidade de absorção 
de surto de bobina 

Suprima a tensão de surto gerada durante a operação do contator CA. 
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9.3 Uso de Equipamento Externo 
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Figura 9-1: Diagrama de blocos de conexão de dispositivos externos 

Observação: 

Disjuntor para fiação 

Para garantir a segurança da fiação, proteja o sistema de alimentação em caso de acidente de curto-circuito, evite que a 
extensão da falha afete a operação de outros equipamentos normais e desempenhe o papel de proteção contra sobrecarga. 
Certifique-se de usar um disjuntor para a fiação entre a fonte de alimentação e os terminais de entrada de alimentação do circuito 
principal R, S,T. 

: Ao selecionar o disjuntor, sua capacidade deve ser aproximadamente igual a 1,5 a 2 vezes a corrente de saída nominal 
do inversor. Ao selecionar, compare as características de tempo do disjuntor com as características de tempo da proteção do 
inversor (150% da corrente de saída nominal, 1 minuto) para garantir que não haja disparos falsos. 

: Antes de conectar os terminais do circuito principal, desligue o disjuntor e o contator eletromagnético, caso contrário, 
haverá risco de choque elétrico. 
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Disjuntores de fuga 

Como a saída do inversor é uma onda quadrada com comutação de alta velocidade da tensão de pico, será gerada uma corrente 
de fuga de alta frequência. Para implementar a proteção de aterramento para evitar acidentes com choque elétrico e incêndios de 
vazamento induzidos, instale um disjuntor de vazamento. Geralmente, um inversor gera uma corrente de fuga de cerca de 100 
mA (quando o comprimento do cabo de alimentação é de 1 m), cada extensão do cabo de alimentação em 1 m, a corrente de 
fuga aumentará cerca de 5 mA. Portanto, o disjuntor usado no lado de entrada da fonte de alimentação do inversor deve ser um 
disjuntor de fuga especialmente projetado para corrente de fuga de alta frequência. A corrente de fuga de alta frequência pode 
ser removida por um disjuntor especial, e apenas a corrente de fuga da banda de frequência que é prejudicial ao corpo humano 
pode ser detectada. Os fatores que afetam a corrente de fuga são os seguintes: a capacidade do inversor, a frequência 
portadora, o tipo de cabo do motor e o comprimento da fiação. 

Filtro EMI/RFI 

Para proteger o corpo humano e o inversor, selecione um disjuntor de fuga que possa usar fontes de alimentação CA e CC e 
possa lidar com correntes de fuga de alta frequência. Em cada inversor, deve ser selecionado e instalado um disjuntor de fuga 
com uma corrente de sensibilidade superior a 200mA. Dependendo da forma de onda de saída do inversor, a corrente de fuga de 
alta frequência pode aumentar, o que pode causar mau funcionamento do disjuntor de fuga. 

Neste caso, tome as seguintes medidas: 

1.  Aumente a corrente induzida do disjuntor de fuga. 

2.  Reduza a frequência portadora do inversor. 

Contator eletromagnético 

O contator eletromagnético é um dispositivo externo instalado para separar efetivamente a fonte de alimentação da conexão do 

inversor. Quando a função de proteção do inversor é válida ou uma operação de parada de emergência é executada, a 

alimentação do circuito principal pode ser desconectada através do controlador externo . Não conecte o interruptor 
eletromagnético ou contator eletromagnético ao circuito de saída do inversor, caso contrário o inversor pode ser danificado. Após 
uma falha de energia instantânea durante a operação, a fonte de alimentação é restaurada. Se for necessário evitar que o 
inversor volte a funcionar automaticamente, instale um contator eletromagnético de controle no lado de entrada do inversor. 

Reator AC e reator DC 

Para suprimir mudanças bruscas de corrente e correntes harmônicas de alta ordem, são necessários reatores de entrada CA e 
reatores CC. A supressão de correntes harmônicas de alta ordem também melhorará o fator de potência no lado de entrada do 
inversor. Nas situações a seguir, um reator de entrada CA ou um reator CC deve ser usado (o efeito de usar um reator de entrada 
CA e um reator CC ao mesmo tempo é mais significativo). 

1.  Quando for necessário suprimir a corrente harmônica de ordem superior ou melhorar o fator de potência do lado da fonte de 
alimentação; 

2.  Quando o capacitor de fase precisa ser comutado; 

3.  Ao conectar o inversor a um transformador de potência de grande capacidade (acima de 600 kVA); 

4.  Quando um inversor de tiristor, como um driver de motor CC, está conectado ao mesmo sistema de alimentação. 

Se o usuário tiver requisitos de supressão mais altos para outros harmônicos, conecte um reator CC externo. Antes de conectar 
um reator CC externo, certifique-se de remover o link curto entre os terminais P1 e (+) do inversor. 

Supressor de surtos 

Dependendo do local de uso, os supressores de surto podem ser classificados como supressores de surto de bobina e 
supressores de surto do circuito principal. Selecione o supressor de pico apropriado para a aplicação. A finalidade de instalar um 
supressor de surto é suprimir a tensão de surto gerada quando os componentes de comutação da carga indutiva (contator 
eletromagnético, relé eletromagnético, válvula eletromagnética, bobina eletromagnética, freio eletromagnético, etc.) conectados 
ao redor do inversor funcionam. Não conecte o supressor de pico no lado de saída do inversor, caso contrário o inversor será 
danificado. 

Filtro de ruído do lado de entrada 

Como a ponte retificadora do inversor é um método de retificação incontrolável, a corrente no lado de entrada é uma corrente de 
pulso descontínua, de modo que o sinal de ruído gerado pela corrente harmônica flui para a linha de energia do inversor, o que 
pode afetar adversamente os equipamentos circundantes ( rádios, telefones, interruptores sem contato, sensores). Neste 
momento, é recomendável instalar um filtro de ruído no lado da entrada para reduzir o ruído que flui para a linha de energia. Além 
disso, o filtro de ruído também pode atenuar o ruído que entra no inversor pela rede elétrica. 

 : Por favor, use o filtro de ruído dedicado ao inversor e tente diminuir o comprimento da conexão entre o filtro de ruído e 
o inversor. 
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Filtro de ruído do lado de saída 

Como a saída do inversor é uma onda quadrada com comutação de alta velocidade da tensão de pico, há conversão dv/dt de 
alta velocidade no cabo de saída do inversor. Esta conversão dv/dt de alta velocidade irá gerar muita interferência de rádio e 
sinais de interferência induzida. Ao instalar um filtro de ruído no lado de saída do inversor, os efeitos da interferência de rádio e 
interferência indutiva podem ser efetivamente mitigados. Não conecte o capacitor de entrada de fase e o filtro de ruído com 
capacitor ao circuito de saída do inversor, caso contrário, o inversor será danificado. 

Reator de fase zero 

O reator de fase zero é usado para reduzir a interferência de indução eletromagnética do inversor. É adequado para o lado de 
entrada e o lado de saída do inversor. É equivalente a um indutor trifásico de modo comum. No uso real, de acordo com o 
tamanho real do núcleo magnético e as especificações do cabo, é melhor garantir a relação de enrolamento de 3 a 5 voltas para 
maximizar o papel do reator de fase zero. 

Resistor de frenagem ou unidade de frenagem 

Para detalhes sobre as unidades de consumo de energia regenerativa, consulte o Capítulo 3, Seção 6, "Instalação Elétrica". 

Relé térmico 

Instale um relé térmico no lado de saída do inversor. Quando o motor entra em estado de sobrecarga, o relé térmico desliga a 
fonte de alimentação do motor para proteger o motor. Ao usar um inversor para acionar um motor, não há necessidade de instalar 
um relé térmico. Neste caso, a proteção de sobrecarga é realizada pelo coeficiente da curva de proteção de sobrecarga do motor 
[F10.59] no inversor. Se um inversor aciona vários motores ou quando o motor é operado diretamente pela rede elétrica, instale 
um relé térmico entre o inversor e o motor. Ao instalar o relé térmico, projete para desligar o circuito de controle de sequência do 
contator eletromagnético (MC) no lado de entrada do circuito principal através do contato do relé térmico ou insira a ação do relé 
térmico como uma falha externa no inversor . Ao instalar um relé térmico no inversor, preste atenção aos seguintes itens para 
evitar mau funcionamento do relé térmico ou superaquecimento do motor durante operação em baixa velocidade. 

1.  Ao correr em baixa velocidade 

2.  Quando um inversor aciona vários motores 

3.  Quando o cabo do motor é muito longo 

4.  Quando a falha é detectada por engano devido à alta frequência da portadora 

5.  Operação de baixa velocidade e relé térmico 

Em geral, os relés térmicos são adequados para motores de uso geral. Ao operar um motor de uso geral (motor padrão) com um 
inversor, a corrente do motor aumentará de 5% a 10% em comparação com uma fonte de alimentação comercial. Além disso, 
durante a operação em baixa velocidade, mesmo que o motor seja operado dentro da faixa de valores de corrente nominal do 
motor, a capacidade de refrigeração do ventilador acionado pelo eixo do motor diminuirá, o que pode causar superaquecimento 
do motor. Portanto, tente ajustar a função do parâmetro de proteção de sobrecarga do motor [F10.55 - F10.59] no inversor para 
um valor razoável. 

Quando o cabo do motor é muito longo 

Quando a fiação do cabo do motor é muito longa e a frequência portadora é alta, o relé térmico pode estar com defeito devido à 
corrente de fuga. Para evitar isso, reduza a frequência da portadora ou defina um valor de detecção mais alto para a operação do 
relé térmico. Antes de aumentar o valor de detecção de ação do relé térmico, certifique-se de confirmar se existem outros motivos 
que causam sobrecarga no motor, caso contrário, pode ser perigoso. 
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9.4 Instalação e fiação de cartões opcionais 

Modelo de cartão opcional: 

Imagem Modelo Descrição 

 

AC300-PG01 (5V) 
Cartão PG diferencial 

Entrada de sinal diferencial de 5 V, suporta 
frequência máxima de 500 kHz, com função de 
detecção de desconexão do sinal de entrada. 

AC300-PG01 (12V) 
Cartão PG diferencial 

12 V diferencial ou entrada de sinal OC, suporta 
uma frequência máxima de 500 kHz, com 
função de detecção de desconexão do sinal de 
entrada. 

 

AC300RT1 Cartão de 
resolução 

Suporta resolvedores com quatro proporções 
diferentes de 0,219, 0,286, 0,5, 0,58 e a 
proporção padrão é 0,5. 

 

AC300IO1 
Extensão do terminal 

Quatro entradas digitais (X10 suporta entrada 
de pulso de 50K), uma saída digital, uma saída 
analógica e uma saída de relé. Suporta 
detecção de temperatura ( PT100 , PT1000 e 
KTY84). 

 

AC300CAN1 extensão de comunicação CANopen . 

 

AC300DP01 extensão de comunicação Profibus . 

placa AC300PN extensão de comunicação PROFINET . 
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KBD10-15 
Teclado de tubo digital 

de linha única 

Exibição externa de cinco dígitos LED e teclado 
de operação , suporte ao controle de velocidade 
do potenciômetro. 

 

KBD300-25 
Teclado de tubo digital 

de linha dupla 

externo de cinco dígitos de linha dupla , teclado 
de silicone e potenciômetros digitais. 

 

KBD300-L1 
Teclado LCD 

Interface homem-máquina amigável. 

 

AC300-SL-A1.1 
Cartão flash 

Para AC310, partes do programa geral de 
queima do inversor podem ser abertas para os 
agentes principais (autorizados pelo diretor 
regional). 

 

IOT-GWS2.0 
Posicionamento e manutenção de 
equipamentos, monitoramento em tempo real e 
coleta de dados. 
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Nota: Não conecte ou desconecte a placa opcional sob alimentação. 

9.4.1 placa de comunicação AC300CAN1 

A placa de comunicação AC300CAN1 é especialmente configurada para nossas máquinas da série AC310. A porta de 
barramento CAN é totalmente compatível com o padrão ISO/DIS11898 para realizar a comunicação CAN entre vários inversores. 
O inversor pode ser conectado à rede de comunicação CAN de alta velocidade para controle de barramento de campo. Antes de 
usar a placa de comunicação AC300CAN1, leia atentamente o manual da placa de comunicação AC300CAN1. 

A porta de conexão da placa de comunicação AC300CAN1 adota a fiação do terminal; a placa de comunicação AC300CAN1 
pode ser instalada na porta de extensão EX-A e na porta de extensão EX-B do inversor. 

 

Vista frontal do AC300CAN1 

Fiação do terminal 

O terminal europeu de 6 pinos é usado como porta para conectar ao barramento CAN com número CN4, localizado na parte 
frontal do cartão de comunicação, o que facilita muito a conexão paralela dos clientes (CANH, CANL pode realizar uma entrada e 
uma saída) . O diagrama de pinos e a tabela de funções são os seguintes: 

Tabela 1.1: Descrição da definição da porta de fiação 

Tabela de funções da porta CN4 

Número do PIN Nome Função 

1 EDUCAÇAO FISICA Terminal de aterramento da camada de blindagem do cabo. 

2 CANH Conecte o terminal positivo do barramento CAN. 

3 CANH Conecte o terminal positivo do barramento CAN. 

4 EU POSSO Conecte o terminal negativo do barramento CAN. 

5 EU POSSO Conecte o terminal negativo do barramento CAN. 

6 CANG Conecte o terra de referência do sinal do barramento CAN. 

 

9.4.2 Extensão AC300IO1 c ard 

extensão AC300IO1 é uma placa de extensão de terminal adequada para nossos inversores da série AC310. Enriqueça as 
funções de entrada digital, saída, entrada analógica e saída do inversor para atender a vários requisitos de aplicação em 
ocasiões específicas. Antes de usar a placa de extensão AC300IO1 , leia atentamente o manual de instruções da placa de 
extensão AC300IO1. 

A porta de fiação do cartão de extensão AC300IO1 adota a fiação do terminal, e a extensão AC300IO1 pode ser instalada na 
porta de extensão EX-A e na porta de extensão EX-B do inversor. 

 

1.1. Especificação técnica 
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Categoria 

Características do sinal de entrada digital. 

Nome do sinal 
Faixa de frequência de 
resposta 

Resistência de 
entrada 

Faixa de nível efetivo 

Sinal de 
entrada 

X6 , X7 , X8 0 kHz ~ 5 kHz 4,4kΩ 
Nível alto: 10 V - 30 V 

Nível baixo: 0 V - 5 V 

X10 0 kHz ~ 50 kHz 1,5 kΩ 
Nível alto: 10 V - 30 V 

Nível baixo: 0 V - 5 V 

Selecione PLC2 para conectar a 24 V ou COM através do jumper S7, suporte NPN, entrada de sinal de transistor PNP. 

Categoria 
Características do sinal de saída digital. 

Nome do sinal Modo de saída Saída máxima 

Sinal de 
saída 

Y2 
NPN triodo composto 

Saída de coletor aberto. 
DC24V/50mA 

TA2 , TB2 , TC2 
O relé é normalmente aberto e normalmente 
fechado. 

3A/250VAC 

3A/30VCC 

Categoria 
Características do sinal de saída analógica AO2 (selecionada pelo jumper J2). 

Nome do sinal Capacidade de saída Observações 

AO2 
AO2-V (saída de tensão) DC0 V - saída de 10 V. A saída máxima é de 2 mA. 

AO2-I (saída de corrente) Saída DC0 mA - 20 mA ou 4 mA - 20 mA.  

Sinal do sensor de temperatura PK+/PK- 

Nome do sinal 
Categoria de 
termopar 

Modo de seleção Modo de entrada 
Faixa de temperatura de 
detecção 

PK+/PK- 

PT100 Seleção de dip switch S1. 
Entrada 
diferencial de 
dois fios. 

0 ° C ~ 220 ° C KTY84 A chave DIP S1 coopera com o 
parâmetro F10.26 para definir e 
selecionar. PT1000 

 

9.4.3 Cartão AC300DP01 

O AC300DP01 é especialmente configurado para as máquinas da série AC310 da nossa empresa para realizar o controle de 
barramento de campo; A placa AC300DP01 usa um soquete DB9 padrão para conectar à estação mestre Profibus. Antes de usar 
o cartão AC300DP01, leia atentamente o manual do cartão AC300Profibus-DP. 

A definição do sinal do pino é mostrada na figura abaixo: 
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A descrição do terminal Profibus DB9 é a seguinte: 

Símbolo Terminal Nome do Terminal Descrição da função 

1,2,7,9 NC O interior está suspenso. 

3 Linha de dados B O pólo positivo da linha de dados. 

4 RTS Pedido para enviar um sinal. 

5 GND 
Isole a fonte de alimentação de 5 V ao 
terra. 

6 +5V Isole a fonte de alimentação de 5 V. 

8 Linha de dados A O pólo negativo da linha de dados. 

9.4.4 Extensão AC300PG01 c ard 

extensão AC300-PG01 é uma placa de extensão de feedback PG que pode ser usada para nossos inversores da série AC310 . 
Suporta entrada diferencial com frequência máxima de 500 kHz. Ele suporta dois modos de saída: coletor aberto diferencial e 
transistor. O AC300-PG01 placa de extensão só pode ser instalada na porta de extensão EX-B do inversor . Antes de usar o 
cartão de extensão AC300-PG01 , leia o AC300-PG01 manual de instruções do cartão de extensão com cuidado. 

extensão AC300-PG01 estão dispostos da seguinte forma:  

 

Descrição Funcional dos Terminais de Sinal 

Definição do Terminal Nome do Terminal Descrição 

Terminais de sinal e fonte de 
alimentação do codificador 

A+ , A- Sinal de entrada de feedback da fase A do encoder. 

B+ , B- Sinal de entrada de feedback da fase B do encoder. 

Z+ , Z- Sinal de entrada de feedback da fase Z do encoder. 

VCC Fonte de alimentação do encoder +, + 5 V. 

GND Fonte de alimentação do encoder -, 0 V. 

Terminais de saída de sinal do 
cartão PG 

OA+ , OA- Saída de sinal de fase A do cartão PG (diferencial, OC). 

OB+ , OB- Saída de sinal da fase B do cartão PG (diferencial, OC). 

COM Ponto de potencial zero quando os sinais OC são emitidos. 

9.4.5 Cartão de retorno PG do resolver AC300RT1 

A placa de feedback PG do resolver AC300RT1 especialmente projetada para resolvers se aplica aos inversores da série AC310. 
O cartão de feedback PG do resolver AC300RT1 só pode ser instalado na porta de extensão EX-B do inversor. Antes de usar o 
cartão de feedback PG do resolver AC300RT1, leia atentamente as instruções do cartão de feedback PG do resolver AC300RT1. 

Os terminais do cartão de feedback PG do resolver AC300RT1 estão dispostos da seguinte forma. Para usar a chave DIP S4, 
disque o lado direito (para AC310). 
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Vista frontal do AC300RT1 

Descrição da fiação do terminal 

Existem dois terminais europeus (9 pinos e 6 pinos) no resolver, com números de posição M5 e M3 respectivamente e 
espaçamento de 3,5 mm. Os sinais do terminal são definidos da seguinte forma: 

Descrição da Definição do Sinal do Terminal Europeu 
de 6 Pinos 

Descrição da Definição do Sinal do Terminal Europeu de 9 
Pinos 

Número do 
PIN 

Nome do pino Descrição Funcional 
Número do 

PIN 
Nome do pino Descrição Funcional 

1 PECADO+ 
Sinal de feedback 
senoidal positivo. 

1 PA+ 
Saída de divisão de 
frequência Um sinal 

positivo. 

2 PECADO- 
Sinal de feedback 
senoidal negativo. 

2 PA- 
Saída de divisão de 
frequência Um sinal 

negativo. 

3 COS+ 
Sinal de feedback de 

cosseno positivo. 
3 PB+ 

Sinal de saída B de 
divisão de frequência 

positivo. 

4 COS- 
Sinal de feedback de 

cosseno negativo. 
4 PB- 

Sinal de saída B da 
divisão de frequência 

negativo. 

5 EXC+ 
Sinal de saída de 
excitação positivo. 

5 PZ+ 
Sinal Z de saída de 

divisão de frequência 
positivo. 

6 EXC- 
Sinal de saída de 

excitação negativo. 
6 PZ- 

Sinal Z de saída de 
divisão de frequência 

negativo. 

   7 DIR+ 
Sinal de direção de saída 
de divisão de frequência 

positivo. 

   8 DIR- 
Sinal de direção de saída 
de divisão de frequência 

negativo. 

   9 
EDUCAÇAO 

FISICA 

Terminal de aterramento 
da camada de blindagem 

do cabo. 
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10 Lista de Parâmetros 

10.1 Precauções de Segurança 

Perigo 

Por favor, siga todas as instruções de segurança neste manual . 

O não cumprimento das precauções pode resultar em morte ou ferimentos graves. Por favor, seja cauteloso. Não assumimos 
qualquer responsabilidade por danos pessoais e de equipamentos causados por sua empresa ou seus clientes devido ao não 
cumprimento do conteúdo deste Manual. 

 

10.2 Instruções de Leitura da Lista de Parâmetros 

 indica um ícone ou termo de um modo de controle 
 

Ícone Descrição 

V/F Parâmetros ativos no modo de controle V/F de um motor assíncrono. 

SVC Parâmetros ativos no modo SVC de um motor assíncrono. 

FVC Parâmetros ativos no modo FVC de um motor assíncrono. 

PMVF Parâmetros ativos no modo de controle V/F de um motor síncrono. 

PMSVC Parâmetros ativos no modo SVC de um motor síncrono. 

PMFVC Parâmetros ativos no modo FVC de um motor síncrono. 

Nota: Um ícone de modo de controle sem sombra indica que o parâmetro é inválido no modo de controle. 

10.3 Grupos de Parâmetros 

10.3.1 Tipos de Parâmetros do Inversor 

Parâmetro Nome 

Grupo F00: Aplicação 
Ambiental 

F00.0x Configurações do ambiente. 

F00.1x Configurações de parâmetros comuns. 

Grupo F01: 
Configurações Básicas 

F01.0x Comandos básicos. 

F01.1x Comandos de frequência. 

F01.2x-F01.3x Tempo de aceleração/desaceleração. 

F01.4x Controle PWM. 

Grupo F02: Parâmetros 
do Motor 1 

F02.0x Parâmetros básicos do motor e seleção de auto-ajuste . 

F02.1x Parâmetros avançados do motor assíncrono. 

F02.2x Parâmetros avançados do motor síncrono. 

F02.3x-F02.4x Parâmetros do codificador. 

F02.5x Parâmetros de aplicação do motor. 

Grupo F03: Controle 
Vetorial 

F03.0x Ciclo de velocidade. 

F03.1x Loop de corrente e limites de torque. 

F03.2x Controle de otimização de torque. 

F03.3x Otimização de fluxo. 

F03.4x-F03.5x Controle de torque. 

F03.6x Injeção PM de alta frequência. 

F03.7x Compensação de posição. 

F03.8x extensão . 
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Grupo F04: Controle de 
Tensão/Frequência (V/F) 

F04.0x Controle V/F. 

F04.1x Curva V/F personalizada. 

F04.2x separação V/F . 

F04.3x Controle de economia de energia V/F. 

Grupo F05: Terminais de 
Entrada 

F05.0x Função de terminal de entrada digital. 

F05.1x Atraso de detecção do terminal de entrada digital. 

F05.2x Seleção de ação do terminal de entrada digital. 

F05.3x Terminal PUL. 

F05.4x Processamento do tipo analógico. 

F05.5x Processamento linear analógico. 

F05.6x Processamento da curva 1 de entrada analógica (AI). 

F05.7x Processamento da curva AI 2. 

F05.8x AI como terminais de entrada digital. 

Grupo F06: Terminais de 
Saída 

F06.0x Saída analógica (AO). 

F06.1x AO expandido. 

F06.2x- F06.3x Saída digital e relé. 

F06.4x Detecção de frequência. 

F06.5x Saída do comparador de parâmetros de monitoramento. 

F06.6x- F06.7x Terminais de entrada e saída virtuais. 

Grupo F07: Controle de 
Execução 

F07.0x Inicie o controle. 

F07.1x parar o controle. 

F07.2x Freio DC e rastreamento de velocidade. 

F07.3x Corrida 

F07.4x Inicie e pare a manutenção de frequência e o salto de frequência. 

Grupo F08: Controle 
Auxiliar 1 

F08.0x Contagem e cronometragem. 

F08.1x Reservado 

F08.2x Reservado 

F08.3x Controle de frequência de oscilação. 

F08.4x Reservado 

Grupo F09: Controle 
Auxiliar 2 

F09.0x Função de manutenção. 

Grupo F10: Parâmetros 
de Proteção 

F10.0x Proteção atual. 

F10.1x Proteção de tensão. 

F10.2x Proteção auxiliar. 

F10.3x Proteção de carga. 

F10.4x Proteção de parada. 

F10.5x Recuperação de falhas e proteção contra sobrecarga do motor. 

Grupo F11: Parâmetros 
do teclado 

F11.0x Operação chave. 

F11.1x Monitoramento de loop de interface de status. 

F11.2x Controle de parâmetros de monitoramento. 

F11.3x especiais do teclado . 

Grupo F12: Parâmetros 
de Comunicação 

F12.0x Parâmetros do escravo Modbus. 

F12.1x Parâmetros mestre Modbus. 

F12.2x Funções especiais do Modbus. 

F12.3x Grupo de comunicação PROFIBUS-DP. 

F12.4x Grupo de comunicação CAN. 

F12.5x Comunicação das portas de extensão EX-A e EX-B. 



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 102 

Grupo F13: Controle PID 
de Processo 

F13.00-F13.06 Configuração e feedback do PID. 

F13.07-F13.24 Regulação do PID. 

F13.25-F13.28 Julgamento de desconexão de feedback PID . 

F13.29-F13.33 Função dormir. 

Grupo F14: PLC 
Multivelocidade e 

Simples 

F14.00-F14.14 Configuração de frequência multi-velocidade. 

F14.15 Seleção do modo de operação do PLC. 

F14.16-F14.30 Seleção do tempo de execução do PLC. 

F14.31-F14.45 Direção do PLC e seleção do tempo de aceleração/desaceleração. 

Grupo F15 -- -- 

Grupo F16: Controle de 
Tensão 

F16.00-F16.82 Grupo de parâmetros de controle de tensão. 

Grupo F17 -- -- 

Grupo F18 -- -- 

Grupo F19 F19.00-F19.63 Grupo de funções programáveis pelo usuário A. 

Grupo F20 F20.00-F20.63 Grupo de funções programáveis pelo usuário B. 

Grupo F21 F21.00-F21.xx Extensão de aplicação da indústria . 

Grupo F22 -- -- 

Grupo F23 -- -- 

Grupo F24 -- -- 

Grupo F25 F25.00-F25.xx Calibração AI e AO. 

Grupo de parâmetros de 
monitoramento 

C00.xx Monitoramento básico. 

C01.xx Monitoramento de falhas. 

C02.xx Formulários. 

C03.xx Monitoramento de manutenção e controle de tensão. 

C04.xx Monitoramento de aplicativos da indústria. 

C05.xx Controle e monitoramento. 

C06.xx-C07.xx Grupo de parâmetros de monitoramento do cartão opcional. 

Grupo de variáveis de 
comunicação 

Grupo de comunicação 
básico Modbus 

Endereços de comunicação 0x3000-0x301F, 0x2000-0x201F. 

Grupo de comunicação 
básico do cartão 

opcional 
Endereços de comunicação 0x3100-0x311F. 

Grupo de interface de 
entrada/saída 

Endereços de comunicação 0x3400-0x341F. 

Grupo de registro de 
cache 

Endereços de comunicação 0x3500-0x350F. 

extensão e grupo de 
parâmetros de 
desligamento 

Endereços de comunicação 0x3600-0x361F. 

10.3.2 Atributos de parâmetros do inversor 

Os atributos ajustáveis dos parâmetros estão descritos na tabela abaixo. 

Atributo Ajustável do Parâmetro Descrição 

PARE O parâmetro não pode ser alterado durante a execução. 

CORRE O parâmetro pode ser alterado durante a execução. 

LER O parâmetro é somente leitura e não pode ser alterado. 
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10.4 Grupo F00: Aplicação Ambiental 

Grupo F00.0x: Configurações do Ambiente 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F00,00 

(0x0000) 

CORRE 

Nível de 
acesso do 
parâmetro 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o nível de acesso ao parâmetro de acordo 
com as limitações de acesso ao parâmetro. 

0: parâmetro padrão (Fxx.yy, Cxx.yy) 

1: Parâmetro comum (F00.00, Pxx.yy) 

2: Parâmetro de monitoramento (F00.00, Cxx.yy) 

3: Parâmetro alterado (F00.00, Hxx.yy) 

0 

(0 ~ 3) 
F00.0x 

F00.01 

(0x0001) 

PARE 

Use a eleição 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Configure o inversor para o uso pretendido. 

0: Geral 

1: Ventilador/bomba de água 

0 

( 0 ~ 1 ) 
 

F00.02 

(0x0002) 
Reservado    

F00.03 

(0x0003) 

PARE 

Inicialização 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o modo de inicialização do inversor. 

0: Sem inicialização. 

11: Inicializa os parâmetros (excluindo os 
parâmetros do motor) de acordo com a seleção do 
set point de uso. 

22: Inicialize todos os parâmetros. 

33: Limpar registros de falhas 

0 

( 0 ~ 33 ) 

 

F00.04 

(0x0004) 

PARE 

Cópia do 
parâmetro do 

teclado 

V/F  SVC   

0: Sem função. 

11: Carregar parâmetros para o teclado 

22: Baixar parâmetros para o inversor 

0 

( 0 ~ 30 ) 

 

F00.05 

(0x0005) 

PARE 

Reservado   

 

F00.06 

(0x0006) 

CORRE 

Reservado   

 

F00.07 

(0x0007) 

CORRE 

Parâmetro 
livre 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Serve como o número da unidade quando várias 
unidades são usadas. 

Serve como o número do modo para cada uso 
quando várias unidades são usadas. 

0 

( 0 ~ 65535 ) 

 

F00.08 

(0x0008) 

CORRE 

Parâmetro 
livre 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Serve como o número da unidade quando várias 
unidades são usadas. 

Serve como o número do modo para cada uso 
quando várias unidades são usadas. 

0 

( 0 ~ 65535 ) 
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Grupo F00.1x: Configurações de Parâmetros Comuns 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F00.10 ~ F00.39 

(0x000A ~ 
0x0027) 

CORRE 

Configuração 
de endereço 
de parâmetro 

comum 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

 LED "0" e LED "00" s: Define yy (00-99) no número 
do parâmetro de função Fxx.yy. 

 LED "000" e LED "0000" s: Define xx (00-31) no 
número do parâmetro de função Fxx.yy. 

Determinado por 
F00.01 (0000 ~ 

2999) 
F00.1x 

 

10.5 Grupo F01: Configurações Básicas 

Grupo F01.0x: Comandos Básicos 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F01.00 

(0x0100) 

PARE 

Modo de 
controle do 

motor 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o modo de controle do motor. 

SOU: 

0: AM-VF; Controle VF 

1: AM-SVC; controle vetorial de malha aberta, 
controle de malha fechada de corrente 

2: AM-CVF; controle vetorial de malha fechada 

PM: 

10: PM-VF; Controle VF 

11: PM-SVC; Controle vetorial de malha aberta 

12: PM-CVF; Controle vetorial de circuito fechado 

POTÊNCIA: 

Separação VF : Controlo de separação tensão-
frequência ( disponível apenas para modelos T3 de 
7,5 kW ou superiores Modelos T2 de 5,5 kW e 
superiores ). 

0 

(0~20) 
F01.0x 

F01.01 

(0x0101) 

CORRE 

Executar canal 
de comando 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Selecione o canal para o inversor aceitar os 
comandos de funcionamento e parada e a direção 
de funcionamento. 

0: Controle do teclado (o teclado externo tem 
precedência) 

1: Controle de terminais 

2: controle de comunicação RS485 

3: Cartão de opção 

4: Comando de comutação de terminal dado 

0 

(0 ~ 3 ) 
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F01.02 

(0x0102) 

CORRE 

Frequência 
dada canal de 

origem A 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a fonte de frequência dada do inversor. 

0: Teclado digital fornecido 

1: Potenciômetro do teclado (teclado externo 
opcional de linha única) 

2: Corrente/tensão analógica AI1 

3: Corrente/tensão analógica AI2 

4: Reservado 

5: Pulso terminal PUL 

6: Comunicação RS485 

7: Controle do terminal UP/DW 

8: Controle PID 

9: Controle de programa (PLC) 

10: Cartão de opção 

11: Multi-velocidade 

0 

(0 ~ 11 ) 
 

F01.03 

(0x0103) 

PARE 

Ganho de 
frequência 

dado o canal 
de origem A 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho de frequência dado o canal de 
origem A. 

100,0% 

(0,0% ~ 
500,0% ) 

 

F01.04 

(0x0104) 

CORRE 

Frequência 
dada ao canal 
de origem B 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a fonte de frequência dada do inversor. 

O mesmo que [F01.02] 

2 

(0 ~ 11 ) 

 

F01.05 

(0x0105) 

PARE 

Ganho de 
frequência 

dado o canal 
de origem B 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho de frequência dado o canal de 
origem B. 

100,0% 

(0,0% ~ 
500,0% ) 

 

F01.06 

(0x0106) 

CORRE 

Fonte de 
referência do 
canal B de 
frequência 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Selecione a fonte de referência para a frequência 
dada ao canal B. 

0: Use a frequência de saída máxima como fonte de 
referência. 

1: Use a frequência definida do canal A como fonte 
de referência 

0 

( 0 ~ 1 ) 

 

F01.07 

(0x0107) 

CORRE 

Seleção de 
fonte dada por 

frequência 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Selecione o modo de combinação de frequência 
dado o canal de origem A e o canal B do inversor. 

0: Canal A 

1: Canal B 

2: Canal A + Canal B 

3: Canal A - Canal B 

4: Canal A ou Canal B, o que for maior 

5: Canal A ou Canal B, o que for menor 

0 

(0~5 ) 
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F01.08 

(0x0108) 

CORRE 

Frequência 
fornecida com 

ligação de 
comando de 

execução 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Quando ativado, este parâmetro é usado para 
definir o canal de fonte de frequência vinculado a 
cada canal de comando de operação. 

LED “0”: Ligação do comando do teclado 

LED “00”: ligação de comando do terminal 

LED “000”: Ligação do comando de comunicação 

LED “0000”: Ligação do comando do cartão 
opcional 

0: Sem ligação 

1: Teclado digital fornecido 

2: Potenciômetro do teclado (teclado externo 
opcional de linha única) 

3: Corrente/tensão analógica AI1 

4: Corrente/tensão analógica AI2 

5: Reservado 

6: Pulso terminal PUL 

7: Comunicação 

8: Terminal UP/DW de controle 

9: Controle PID 

A: Controle de programa (PLC) 

B: Cartão de opção 

C: Multi-velocidade 

D: Reservado 

0000 

(0000 ~ DDDD) 

 

F01.09 

(0x0109) 

CORRE 

Frequência 
dada digital do 

teclado 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina e altere a frequência definida pelo teclado 
digital . 

50,00Hz 

(0,00 - 
frequência limite 

superior ) 

 

 

Grupo F01.1x: Comando de Frequência 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F01.10 

(0x010A) 

PARE 

Frequência 
máxima 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência máxima para o inversor. 

50,00Hz 

( Frequência 
limite superior ~ 

500,00Hz) 

F01.1x 

F01.11 

(0x010B) 

CORRE 

Seleção de 
fonte de limite 
de frequência 

superior 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Selecione a fonte de referência para o limite de 
frequência superior do inversor. 

0: Configuração digital de frequência limite superior 

1: Potenciômetro do teclado (teclado externo 
opcional de linha única) 

2: Corrente/tensão analógica AI1 

3: Corrente/tensão analógica AI2 

4: Reservado 

5: Pulso terminal PUL 

6: Comunicação RS485 

7: Cartão de opção 

0 

(0~7) 
 

F01.12 

(0x010C) 

CORRE 

Configuração 
digital de limite 
de frequência 

superior 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o canal de referência de limite de frequência 
superior quando F01.11 estiver definido como 0. 

0,00Hz 

( limite de 
frequência 
inferior - 

frequência 
máxima ) 
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F01.13 

(0x010D) 

CORRE 

Limite de 
frequência 

inferior 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite de frequência inferior para limitar a 
configuração de frequência. 

0,00Hz 

(0,00 - limite de 
frequência 
superior) 

 

F01.14 

(0x010E) 

PARE 

Resolução do 
comando de 
frequência 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a resolução dos comandos de frequência. 

0: 0,01 Hz 1: 0,1 Hz 

2: 0,1 rpm 3: 1 rpm 

0 

(0~3) 
 

 

Grupo F01.2x ~ F01.3x: Tempo de Aceleração/Desaceleração 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F01.20 

(0x0114) 

PARE 

Frequência de 
referência para 

tempo de 
aceleração/des

aceleração 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência de referência para calcular o 
tempo de aceleração/desaceleração. 

0: Frequência máxima 

1: Frequência fixa 50 Hz 

2: Frequência dada 

0 

(0 ~ 2) 
F01.2x 

F01.21 

(0x0115) 

PARE 

Unidade de 
tempo de 

aceleração/des
aceleração 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina as casas decimais dos parâmetros de tempo 
de aceleração/desaceleração F01.22 - F01.29. 

0: 1s 

1: 0,1s 

2: 0,01s 

2 

(0 ~ 2) 
 

F01.22 

(0x0116) 

CORRE 

Tempo de 
aceleração 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O tempo necessário para a frequência de saída 
acelerar de 0,00 Hz até a frequência de referência 
de tempo. 

0,01s ~ 650,00s (F01.21 = 2) 

0,1s ~ 6500,0s (F01.21 = 1) 

1s ~ 65.000s (F01.21 = 0) 

Configuração do 
modelo 

(0,01 s~ 

650,00 s) 

 

F01.23 

(0x0117) 

CORRE 

Tempo de 
desaceleração 

1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo necessário para a frequência de 
saída desacelerar da frequência de referência de 
tempo para 0,00 Hz. 

0,01s ~ 650,00s (F01.21 = 2) 

0,1s ~ 6500,0s (F01.21 = 1) 

1s ~ 65.000s (F01.21 = 0) 

Configuração do 
modelo 

(0,01s ~ 

650,00 s) 

 

F01.24 

(0x0118) 

CORRE 

Tempo de 
aceleração 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O tempo necessário para a frequência de saída 
acelerar de 0,00 Hz até a frequência de referência 
de tempo. 

Configuração do 
modelo 

(0,01 s ~ 650,00 
s) 

 

F01.25 

(0x0119) 

CORRE 

Tempo de 
desaceleração 

2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Definir o tempo necessário para a frequência de 
saída desacelerar da frequência de referência de 
tempo para 0,00 Hz. 

Configuração do 
modelo 

(0,01 s ~ 

650,00 s) 

 

F01.26 

(0x011A) 

CORRE 

Tempo de 
aceleração 3 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O tempo necessário para a frequência de saída 
acelerar de 0,00 Hz até a frequência de referência 
de tempo. 

Configuração do 
modelo 

(0,01 s ~ 650,00 
s) 
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F01.27 

(0x011B) 

CORRE 

Tempo de 
desaceleração 

3 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo necessário para a frequência de 
saída desacelerar da frequência de referência de 
tempo para 0,00 Hz. 

Configuração do 
modelo 

(0,01 s ~ 650,00 
s) 

 

F01.28 

(0x011C) 

CORRE 

Tempo de 
aceleração 4 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O tempo necessário para a frequência de saída 
acelerar de 0,00 Hz até a frequência de referência 
de tempo. 

Configuração do 
modelo 

(0,01 s ~ 

650,00 s) 

 

F01.29 

(0x011D) 

CORRE 

Tempo de 
desaceleração 

4 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo necessário para a frequência de 
saída desacelerar da frequência de referência de 
tempo para 0,00 Hz. 

Configuração do 
modelo 

(0,01 s ~ 

650,00 s) 

 

F01.30 

(0x011E) 

PARE 

Seleção de 
aceleração/des
aceleração da 

curva S 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina se a seleção de aceleração/desaceleração 

da curva S é válida . 

0: Inválido 1: Válido 2: Curva S flexível 

1 

( 0 ~ 2) 

 

F01.31 

(0x011F) 

PARE 

Tempo de início 
da aceleração 

da curva S 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de início da aceleração da curva S. 

0,20s 

( 0,00s ~ 

10h) 

 

F01.32 

(0x0120) 

PARE 

Tempo final da 
aceleração da 

curva S 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo final da aceleração da curva S. 

0,20s 

( 0,00s ~ 

10h) 

 

F01.33 

(0x0121) 

PARE 

Tempo de início 
da 

desaceleração 
da curva S 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de início da desaceleração da curva 
S. 

0,20s 

( 0,00s ~ 

10h ) 

 

F01.34 

(0x0122) 

PARE 

Tempo final de 
desaceleração 

da curva S 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de término da desaceleração da 
curva S. 

0,20s 

( 0,00s ~ 

10h ) 

 

F01.35 

(0x0123) 

CORRE 

Frequência de 
comutação 

entre o tempo 
de aceleração 1 

e o tempo de 
aceleração 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência trocar entre o tempo de 
aceleração 1 e o tempo de aceleração 2. 

0,00Hz 

(0,00 ~ 
frequência 
máxima) 

 

Grupo F01.4x: Controle PWM 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F01.40 

(0x0128) 

CORRE 

Frequência da 
operadora 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência de comutação do IGBT do 
inversor. 

Configuração do 
modelo 

(1,0 kHz ~ 16,0 
kHz) 

F01.4x 
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F01.41 

(0x0129) 

CORRE 

Modo de 
controle PWM 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

LED “0”: Relação do portador com a temperatura 

0: Sem relação com a temperatura 

1: R elacionado com a temperatura 

LED “00”: Relação da portadora com a frequência 
de saída 

0: Sem relação com a frequência de saída 

1: Relacionado com a frequência de saída 

LED “000”: Ativação aleatória de PWM 

0: Desativado 

1: Ativado no modo V/F 

2: Ativado no modo vetorial 

LED “0000”: modo de modulação PWM 

0: Apenas modulação trifásica 

1: Comutação automática entre modulação bifásica 
e trifásica 

1111 

(0000 ~ 1211) 
 

F01.43 

(0x012B) 

CORRE 

Ganho de 
compensação 

de tempo morto 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O ganho para compensação de tempo morto 

306 

(0 ~ 512) 
 

F01.46 

(0x012E) 

CORRE 

Profundidade 
aleatória PWM 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Quanto maior a configuração , maior a flutuação da 
portadora quando o PWM aleatório está habilitado. 

0 

(0~20) 
 

10.6 Grupo F02: Parâmetros do Motor 1 

Grupo F02.0x: Parâmetros Básicos do Motor e Seleção de Auto-ajuste 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F02.00 

(0x0200) 

LER 

Tipo de motor 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tipo de motor. 

0: Motor assíncrono (AM) 

1: Motor síncrono magnético permanente (PM) 

0 

(0 ~ 1) 
F02.0x 

F02.01 

(0x0201) 

PARE 

Número de 
pólos do motor 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o número de pólos do motor. 

4 

( 2 ~ 48 ) 
 

F02.02 

(0x0202) 

PARE 

Potência 
nominal do 

motor 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a potência nominal do motor. 

Configuração do 
modelo 

(0,1 kW ~ 

1.000,0 kW) 

 

F02.03 

(0x0203) 

PARE 

Frequência 
nominal do 

motor 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência nominal do motor. 

Configuração do 
modelo 

(0,01 ~ 
frequência 
máxima) 

 

F02.04 

(0x0204) 

PARE 

Velocidade 
nominal do 

motor 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a velocidade nominal do motor. 

Configuração do 
modelo 

(0 rpm ~ 

65.000 rpm) 

 

F02.05 

(0x0205) 

PARE 

Tensão nominal 
do motor 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a tensão nominal do motor. 

Configuração do 
modelo 

(0 V ~ 1.500 V) 
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F02.06 

(0x0206) 

PARE 

Corrente 
nominal do 

motor 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a corrente nominal do motor. 

Configuração do 
modelo 

(0,1A ~ 

3.000,0A) 

 

F02.07 

(0x0207) 

PARE 

Seleção do 
auto-ajuste dos 
parâmetros do 

motor 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Após o término do auto-ajuste do parâmetro, a 
configuração de [F02.07] será automaticamente 
definida como "0". 

0: Sem operação 

1: Auto-ajuste rotativo 

2: Auto-ajuste estático 

3: Auto-ajuste da resistência do estator 

4-20: Reservado 

0 

( 0 ~ 20 ) 

 

Nota : Quando F02.00 [Motor Type] é definido como "motor síncrono", F 0 2.04 [Rated Motor Speed] é calculado por F 0 2.01 
[Number of Motor Poles] e F 0 2.03 [Motor Rated Frequency]. Por favor, defina os parâmetros corretamente. Fórmula: F 0 2,04 

[Velocidade nominal do motor] = 60 * F 0 2,03 [Frequência nominal do motor]/(F 0 2,01 [ Número de pólos do motor]/2). 

Grupo F02.1x: Parâmetros Avançados do Motor Assíncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F02.10 

(0x020A) 

PARE 

Corrente sem 
carga do motor 

assíncrono 

V/F  SVC  FVC  PMVF PMSVC PMFVC  

Defina a corrente sem carga do motor assíncrono. 

Configuração do 
modelo 

(0,1A ~ 

3.000,0A) 

F02.1x 

F02.11 

(0x020B) 

PARE 

Resistência do 
estator do 

motor 
assíncrono 

V/F  SVC  FVC  PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a resistência do estator do motor 
assíncrono. 

Configuração do 
modelo 

(0,01 mΩ ~ 

60.000 mΩ) 

 

F02.12 

(0x020C) 

PARE 

Resistência do 
rotor do motor 

assíncrono 

V/F  SVC  FVC  PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a resistência do rotor do motor assíncrono. 

Configuração do 
modelo 

(0,01 mΩ ~ 

60.000 mΩ) 

 

F02.13 

(0x020D) 

PARE 

Indutância de 
fuga do estator 

do motor 
assíncrono 

V/F  SVC  FVC  PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a indutância de fuga do estator do motor 
assíncrono. 

Configuração do 
modelo 

( 0,001 mH ~ 

6.553,5 mH ) 

 

F02.14 

(0x020E) 

PARE 

Indutância do 
estator do 

motor 
assíncrono 

V/F  SVC  FVC  PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a indutância do estator do motor assíncrono. 

Configuração do 
modelo 

(0,01 mH ~ 

65.535 mH) 

 

F02.15 

(0x020F) 

LER 

Valor por 
unidade de 

resistência do 
estator 

V/F  SVC  FVC  PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o valor da resistência por unidade do 
estator. 

Configuração do 
modelo 

(0,01% ~ 

50,00%) 

 

F02.16 

(0x0210) 

LER 

Valor por 
unidade de 

resistência do 
rotor 

V/F  SVC  FVC  PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o valor da resistência por unidade do rotor. 

Configuração do 
modelo 

(0,01% ~ 

50,00%) 

 

F02.17 

(0x0211) 

LER 

Valor da 
indutância de 

fuga do estator 
por unidade 

V/F  SVC  FVC  PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o valor da indutância de fuga por unidade do 
estator. 

Configuração do 
modelo 

(0,01% ~ 

50,00%) 
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F02.18 

(0x0212) 

LER 

Valor da 
indutância do 

estator por 
unidade 

V/F  SVC  FVC  PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o valor da indutância por unidade do estator. 

Configuração do 
modelo 

(0,1% ~ 

999,0%) 

 

F02.19 

(0x0213) 

LER 

Seleção de 
casa decimal 
para F02.11 - 

F02.14 

V/F  SVC  FVC  PMVF PMSVC PMFVC 

Defina as casas decimais de quatro parâmetros 
F02.11 - F02.14. 

0000 

(0000-2222) 
 

Grupo F02.2x: Parâmetros Avançados do Motor Síncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F02.20 

(0x0214) 

PARE 

Resistência do 
estator do 

motor síncrono 

V/F SVC FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a resistência do estator do motor 
síncrono. 

Configuração do 
modelo 

(0,01mΩ~ 

60000mΩ) 

F02.2x 

F02.21 

(0x0215) 

PARE 

d do motor 
síncrono 

V/F SVC FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a indutância do eixo d do motor síncrono. 

Configuração do 
modelo 

(0,001mH ~ 

6553,5mH) 

 

F02.22 

(0x0216) 

PARE 

q -indutância do 
eixo do motor 

síncrono 

V/F SVC FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a indutância do eixo q do motor síncrono. 

Configuração do 
modelo 

(0,001mH ~ 

6553,5mH) 

 

F02.23 

(0x0217) 

PARE 

Back-EMF do 
motor síncrono 

V/F SVC FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o back-EMF do motor síncrono. 
Reconhecido apenas durante o auto- ajuste 
rotativo . 

Configuração do 
modelo 

(0V ~ 1500V ) 

 

F02.24 

(0x0218) 

CORRE 

Ângulo de 
montagem do 
encoder do 

motor síncrono 

V/F SVC FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o ângulo de montagem do encoder do 
motor síncrono. 

Configuração do 
modelo 

(0,0° ~ 360,0° ) 

 

F02.25 

(0x0219) 

LER 

Valor unitário da 
resistência do 

estator do 
motor síncrono 

V/F SVC FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor da resistência do estator por 
unidade do motor síncrono. 

Configuração do 
modelo 

(valor do monitor) 

 

F02.26 

(0x021A) 

LER 

d por unidade 
do motor 
síncrono 

V/F SVC FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor da indutância do eixo d por 
unidade do motor síncrono. 

Configuração do 
modelo 

(valor do monitor) 

 

F02.27 

(0x021B) 

LER 

q por unidade 
do motor 
síncrono 

V/F SVC FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor da indutância do eixo q por 
unidade do motor síncrono. 

Configuração do 
modelo 

(valor do monitor) 

 

F02.28 

(0x021C) 

PARE 

Coeficiente de 
largura de pulso 

do motor 
síncrono 

V/F SVC FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o coeficiente de largura de pulso do 
motor síncrono. 

Configuração do 
modelo 

(00,00 ~ 99,99 ) 

 

F02.29 

(0x021D) 

LER 

Seleção de 
casa decimal 
para F02.20 - 

F02.22 

V/F SVC FVC PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina as casas decimais de três parâmetros 
F02.20 - F02.22. Este parâmetro é somente 
leitura. 

0000 

(0000 ~ 2222) 
 

 



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 112 

Grupo F02.3x ~ F02.4x: Parâmetros do Codificador 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F02.30 

(0x021E) 

PARE 

Tipos de 
codificador de 
feedback de 
velocidade 

V/F SVC  FVC  PMVF PMSVC  PMFVC  

0: Codificador ABZ comum (conectado à porta 
de extensão EX_B) 

1: Resolvedor (conectado à porta de extensão 
EX_B) 

0 

(0 ~ 1) 
F02.3x 

F02.31 

(0x021F) 

PARE 

Direção do 
codificador 

V/F SVC  FVC  PMVF PMSVC  PMFVC  

0: Na mesma direção 

1: Na direção oposta 

0 

(0 ~ 1) 
 

F02.32 

(0x0220) 

PARE 

Seleção de 
detecção de 
pulso Z do 

encoder ABZ 

V/F SVC  FVC  PMVF PMSVC  PMFVC  

0: DESLIGADO 

1: LIGADO (pulso positivo) 

2: LIGADO (pulso negativo) 

1 

(0 ~ 2) 
 

F02.33 

(0x0221) 

PARE 

pulso do 
codificador ABZ 

V/F SVC  FVC  PMVF PMSVC  PMFVC  

pulso do codificador ABZ . 

1024 

( 1 ~ 10.000 ) 

 

F02.34 

(0x0222) 

PARE 

Número de 
pólos do 
resolver 

V/F SVC  FVC  PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o número de pólos do resolver. 

2 

( 2 ~ 128 ) 

 

F02.35 

(0x0223) 

CORRE 

Numerador da 
relação de 

transmissão do 
codificador 

V/F SVC  FVC  PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o numerador da taxa de transmissão do 
codificador. 

1 

( 1 ~ 32767 ) 

 

F02.36 

(0x0224) 

CORRE 

Denominador da 
relação de 

transmissão do 
codificador 

V/F SVC  FVC  PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o denominador da taxa de transmissão 
do codificador. 

1 

( 1 ~ 32767 ) 

 

F02.37 

(0x0225) 

CORRE 

Tempo do filtro 
de medição de 
velocidade do 

codificador 

V/F SVC  FVC  PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de filtro para medição de 
velocidade do codificador. 

1,0 ms 

( 0,0ms ~ 
100,0ms ) 

 

F02.38 

(0x0226) 

CORRE 

Tempo de 
detecção de 

desconexão do 
codificador 

V/F SVC  FVC  PMVF PMSVC  PMFVC  

detecção de desconexão do codificador . 

0,500s 

( 0,100s ~ 
60.000s ) 

 

F02.49 

(0x0231) 

CORRE 

Registro de 
depuração do 

codificador 

V/F SVC  FVC  PMVF PMSVC  PMFVC 

LED "0" : Monitora o feedback PG no modo SVC 

0: inválido 

1: Válido 

0000 

( 0000 ~ 1111 ) 
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Grupo F02.5x: Parâmetros de Aplicação do Motor 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F02.50 

(0x0232) 

PARE 

Resistência do 
estator Iniciar 

seleção da 
função de 

ajuste 

V/F  SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC  

0: inválido 

1: Girando sem atualização 

> 1: Girando com atualização 

0 

(0 ~ 3) 
F02.5x 

F02.51 

(0x0233) 

CORRE 

Resistência do 
estator 

Coeficiente de 
ajuste inicial 1 

V/F  SVC  FVC PMVF  PMSVC  PMFVC  

Resistência do estator Comece a aprender o 
coeficiente 1. 

0 

(0 ~ 1000) 
 

F02.52 

(0x0234) 

CORRE 

Resistência do 
estator 

Coeficiente de 
ajuste inicial 2 

V/F  SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Resistência do estator Comece a aprender o 
coeficiente 2. 

0 

( - 20,00% 

~ 20,00%) 

 

F02.53 

(0x0235) 

CORRE 

Resistência do 
estator 

Coeficiente de 
ajuste inicial 3 

V/F  SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Resistência do estator Coeficiente de ajuste 
inicial 3 . 

0 

(0 ~ 65535) 
 

F02.60 

(0x023C) 

PARE 

Pesquisa de 
pólo magnético 

do motor 
síncrono 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC  PMFV 

LED "0" : Vetor de malha fechada 

0: DESLIGADO 

1: LIGADO 

2: LIGADO, iniciado apenas pela primeira vez ao 
ligar 

LED "00" : Vetor de malha aberta 

0: DESLIGADO 

1: LIGADO 

2: LIGADO, iniciado apenas pela primeira vez ao 
ligar 

LED "000" : VF 

0: DESLIGADO 

1: LIGADO 

2: LIGADO, iniciado apenas pela primeira vez ao 
ligar 

0010 

(0000 ~ 3223) 
 

F02.61 

(0x023D) 

PARE 

Configuração 
atual de 

pesquisa de 
pólo 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor definido da corrente de busca do 
pólo magnético. 

0,0% 

(0,0% ~ 

6553,5%) 

 

 

10.7 Grupo F03: Controle Vetorial 

Grupo F03.0x: Loop de Velocidade 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F03.00 

(0x0300) 

CORRE 

Classe de 
rigidez de 

velocidade ASR 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina a classe de rigidez. Quanto maior a 
classe, melhor a rigidez da velocidade. 

32 

(1 ~ 128) 
F03.0x 

F03.01 

(0x0301) 

CORRE 

Modo de rigidez 
de velocidade 

ASR 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Selecione o modo de rigidez de velocidade ASR. 

0000 

(0000 ~ FFFF) 
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F03.02 

(0x0302) 

CORRE 

Ganho 
proporcional 
ASR (loop de 
velocidade) 1 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho proporcional ASR (loop de 
velocidade) 1. 

10,00 

(0,01~100,00) 
 

F03.03 

(0x0303) 

CORRE 

ASR (loop de 
velocidade) 

tempo integral 1 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo integral ASR (loop de velocidade) 
1. 

0,100s 

(0,000s ~ 

6.000s ) 

 

F03.04 

(0x0304) 

CORRE 

Tempo de filtro 
ASR 1 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de filtro ASR 1. 

0,0 ms 

(0,0 ms ~ 

100,0 ms ) 

 

F03.05 

(0x0305) 

CORRE 

Frequência de 
comutação ASR 

1 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência de comutação ASR 1. 

0,00Hz 

(0,00Hz ~ 
frequência 
máxima) 

 

F03.06 

(0x0306) 

CORRE 

Ganho 
proporcional 
ASR (loop de 
velocidade) 2 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho proporcional ASR (loop de 
velocidade) 2. 

10,00 

(0,01 ~ 100,00) 

 

F03.07 

(0x0307) 

CORRE 

ASR (loop de 
velocidade) 

tempo integral 2 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo integral do ASR (loop de 
velocidade) 2. 

0,100s 

(0,000s ~ 

6.000s ) 

 

F03.08 

(0x0308) 

CORRE 

Tempo de filtro 
ASR 2 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de filtro ASR 2. 

0,0 ms 

(0,0 ms ~ 

100,0 ms ) 

 

F03.09 

(0x0309) 

CORRE 

Frequência de 
comutação ASR 

2 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência de comutação ASR 2. 

0,00Hz 

(0,00 Hz ~ 
frequência 
máxima) 

 

 

Grupo F03.1x: Loop de Corrente e Limite de Torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F03.10 

(0x030A) 

CORRE 

Ganho 
proporcional do 

eixo D do 
circuito de 
corrente 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o ganho proporcional do eixo D do circuito 
de corrente. 

1.000 

(0,001 ~ 4,000) 
F03.1x 

F03.11 

(0x030B) 

CORRE 

Ganho integral 
do eixo D do 
circuito de 
corrente 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o ganho integral do eixo D do circuito de 
corrente. 

1.000 

(0,001 ~ 4,000) 
 

F03.12 

(0x030C) 

CORRE 

Ganho 
proporcional do 

eixo Q do 
circuito de 
corrente 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho proporcional do eixo Q do circuito 
de corrente. 

1.000 

(0,001 ~ 4,000) 
 

F03.13 

(0x030D) 

CORRE 

Ganho integral 
do eixo Q do 
circuito de 
corrente 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o ganho integral do eixo Q do circuito de 
corrente. 

1.000 

(0,001 ~ 4,000) 
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F03.15 

(0x030F) 

CORRE 

Limite de 
torque no 
estado de 

motorização 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o limite de torque no estado de 
motorização. 

250,0% 

(0,0% ~ 

400,0% ) 

 

F03.16 

(0x0310) 

CORRE 

Limite de 
torque no 
estado de 

geração de 
energia 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o limite de torque no estado de geração de 
energia. 

250,0% 

(0,0% ~ 

400,0% ) 

 

F03.17 

(0x0311) 

CORRE 

Limite de 
torque 

regenerativo 
em baixa 

velocidade 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o limite de torque regenerativo em baixa 
velocidade. 

0,0% 

(0,0% ~ 

400,0% ) 

 

F03.18 

(0x0312) 

CORRE 

Amplitude de 
frequência para 
ação de limite 
de torque em 

baixa 
velocidade 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina a amplitude de frequência para a ação do 
limite de torque em baixa velocidade. 

6,00Hz 

(0,00Hz ~ 

30,00Hz ) 

 

F03.19 

(0x0313) 

CORRE 

Seleção de 
limite de torque 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

LED “0”: Seleciona o canal de limite de torque no 
estado de motorização. 

0: Teclado digital fornecido  

1: Potenciômetro do teclado (teclado externo 
opcional de linha única) 

2: AI1 

3: AI2 

4: Reservado 

5: PUL 

6: Comunicação RS485 (0x3014) 

7: Cartão de opção 

LED “00”: Seleciona o canal de limite de torque no 
estado de geração de energia. 

0: Teclado digital fornecido 

1: Potenciômetro do teclado (teclado externo 
opcional de linha única) 

2: AI1 

3: AI2 

4: Reservado 

5: PUL 

6: Comunicação RS485 (0x3015) 

7: Cartão de opção 

LED “000”: 

0: C00.06 Exibe o valor limite de torque no estado 
de motorização 

1: C00.06 Exibe o valor limite de torque no estado 
de geração de energia 

LED “0000”: Reservado 

0000 

(0000 ~ 0177 ) 

 

 

Grupo F03.2x: Controle de Otimização de Torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 
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F03.20 

(0x0314) 

CORRE 

Corrente de 
entrada de baixa 

frequência do 
motor síncrono 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Quando o SVC do motor PM é ativado, quanto 
maior a corrente de pull-in, maior a saída de 
torque. 

20,0% 

(0,0% ~ 50,0%) 
F03.2x 

F03.21 

(0x0315) 

CORRE 

Corrente de 
entrada de alta 
frequência do 

motor síncrono 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Quando o SVC do motor PM é ativado, quanto 
maior a corrente de pull-in, maior a saída de 
torque. 

10,0% 

(0,0% ~ 50,0%) 
 

F03.22 

(0x0316) 

CORRE 

Frequência atual 
de pull-in do 

motor síncrono 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC  

O 100,0% corresponde a F01.10 [Frequência 
Máxima]. 

10,0% 

(0,0% ~ 

100,0%) 

 

F03.23 

(0x0317) 

CORRE 

Compensação de 
deslizamento 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a compensação de escorregamento do 
motor. 

100,0% 

(0,0% ~ 

250,0%) 

 

F03.24 

(0x0318) 

CORRE 

Valor inicial do 
torque de partida 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o valor inicial do torque de partida. 

0,0% 

(0,0% ~ 

250,0%) 

 

 

Grupo F03.3x: Otimização de Fluxo 

Código do 
parâmetro 
(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
Fonte de 

referência 

F03.30 
(0x031E) 
CORRE 

Coeficiente de 
feedforward de 
enfraquecimen

to de fluxo 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC  PMFVC  
Defina o coeficiente feed-forward do 
enfraquecimento do fluxo. 

10,0% 
(0,0% ~ 500,0%) 

F03.3x 

F03.31 
(0x031F) 
CORRE 

Ganho de 
controle de 

enfraquecimen
to de fluxo 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC  PMFVC  
Defina o ganho do controle de enfraquecimento 
de fluxo. 

10,0% 
(0,0% ~ 500,0%) 

 

F03.32 
(0x0320) 
CORRE 

Limite superior 
da corrente de 
enfraquecimen

to do fluxo 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC  PMFVC  
Defina o limite superior da corrente de 
enfraquecimento do fluxo. 

60,0% 
(0,0% ~ 250,0%) 

 

F03.33 
(0x0321) 
CORRE 

Coeficiente de 
tensão de 

enfraquecimen
to de fluxo 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC  PMFVC  
Defina o coeficiente de tensão de 
enfraquecimento do fluxo. 

97,0% 
(0,0% ~ 120,0%) 

 

F03.34 
(0x0322) 
CORRE 

Limite de 
potência de 

saída do eixo 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  
Defina o limite de potência de saída do eixo do 
motor. 

250,0% 
(0,0% ~ 400,0%) 

 

F03.35 
(0x0323) 
CORRE 

ganho de freio 
de sobre-
excitação 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  
Defina o ganho do freio de sobreexcitação . 

100,0% 
(0,0% ~ 500,0%) 

 

F03.36 
(0x0324) 
CORRE 

limite de freio 
de 

sobreexcitação 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC   
Definir o limite de freio de sobreexcitação . 

100,0% 
(0,0% ~ 250,0%) 

 

F03.37 
(0x0325) 
CORRE 

Correndo com 
economia de 

energia 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  
0: DESLIGADO 
1: LIGADO 

0 
(0 ~ 1) 

 

F03.38 
(0x0326) 
CORRE 

Limite de 
excitação 
inferior em 

funcionamento 
com economia 

de energia 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  
Define o limite inferior de excitação em 
funcionamento com economia de energia . 

50,0% 
(0,0% ~ 80,0%) 
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F03.39 
(0x0327) 
CORRE 

Coeficiente de 
filtro de 

funcionamento 
com economia 

de energia 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  
Defina o coeficiente do filtro de funcionamento 
com economia de energia . 

0,010s 
(0,000s ~ 
6.000s) 

 

Grupo F03.4x ~ F03.5x: Controle de Torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F03.40 

(0x0328) 

CORRE 

Seleção de 
controle de 

torque 

V/F  SVC  FVC  PMVF PMSVC  PMFVC  

0: Limite de torque pelo controle de velocidade 

1: Limite de velocidade pelo controle de torque 

0 

(0 ~ 1) 
F03.4x 

F03.41 

(0x0329) 

CORRE 

Comando de 
torque dado 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 
LED “0”: Canal A 

0: configuração digital 

0: Teclado digital fornecido 

1: Potenciômetro do teclado (teclado externo 
opcional de linha única) 

2: Corrente/tensão analógica AI1 

3: Corrente/tensão analógica AI2 

4: Reservado 

5: PUL 

6: Comunicação RS485 

7: Cartão de opção 

8: Reservado 

9: Dado pelo cálculo de tensão 

LED “00”: Canal B 

LED “000”: Modo 

0: Canal A 

1: Canal B 

2: Canal A + Canal B 

3: Canal A - Canal B 

4: MIN (Canal A, Canal B) 

5: MAX (Canal A, Canal B) 

0000 

(0000 ~ 0599) 
 

F03.42 

(0x032A) 

CORRE 

Torque dado 
pelo teclado 

digital 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o torque dado . 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F03.43 

(0x032B) 

CORRE 

Limite inferior 
de entrada de 

torque 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o limite inferior de entrada de torque . 

0,00% 

(0,00% ~ 

100,00%) 

 

F03.44 

(0x032C) 

CORRE 

Configuração 
correspondente 
ao limite inferior 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o valor correspondente do limite inferior 

0,00% 

(-250,00% ~ 

300,00%) 

 

F03.45 

(0x032D) 

CORRE 

Limite superior 
de entrada de 

torque 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o limite superior da entrada de torque. 

100,00% 

(0,00% ~ 

100,00%) 

 

F03.46 

(0x032E) 

CORRE 

Configuração 
correspondente 

ao limite 
superior 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o valor correspondente do limite superior. 

100,00% 

(-250,00% ~ 

300,00%) 

 

F03.47 

(0x032F) 

CORRE 

Tempo de filtro 
de torque 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina a amplitude de frequência para a ação do 
limite de torque em baixa velocidade. 

0,100s 

(0,000s ~ 

6.000s) 
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F03.52 

(0x0334) 

CORRE 

Limite superior 
do torque de 

saída 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o limite superior do torque de saída. 

150,0% 

(0,0% ~ 300,0%) 

 

F03.53 

(0x0335) 

CORRE 

Limite inferior 
do torque de 

saída 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o limite inferior do torque de saída. 

0,0% 

(0,0% ~ 300,0%) 

 

F03.54 

(0x0336) 

CORRE 

Seleção do 
limite de 

velocidade de 
avanço do 
controle de 

torque 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

0: Código de função F03.56 

1: Potenciômetro do teclado (teclado externo 
opcional de linha única)× F03.56 

2: AI1 × F03.56 

3: AI2 × F03.56 

4: Reservado 

5: PUL × F03.56 

6: Comunicação RS485 × F03.56 

7: Cartão opcional × F03.56 

8: Reservado 

0 

(0 ~ 8) 

 

F03.55 

(0x0337) 

CORRE 

Seleção do 
limite de 

velocidade 
reversa do 
controle de 

torque 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

0: Código de função F03.57 

1: Potenciômetro do teclado (teclado externo 
opcional de linha única)× F03.57 

2: AI1 × F03.57 

3: AI2 × F03.57 

4: Reservado 

5: PUL × F03.57 

6: Comunicação RS485 × F03.57 

7: Cartão opcional × F03.57 

8: Reservado 

0 

(0 ~ 8) 

 

F03.56 

(0x0338) 

CORRE 

Limite de 
velocidade 
máxima de 
avanço do 
controle de 

torque 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o limite máximo de velocidade de avanço 
do controle de torque. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

 

F03.57 

(0x0339) 

CORRE 

Limite máximo 
de velocidade 

reversa do 
controle de 

torque 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o limite máximo de velocidade reversa do 
controle de torque. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

 

F03.58 

(0x033A) 

CORRE 

Dada a 
frequência de 
comutação do 

ganho de 
torque 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência de comutação de ganho de 
torque fornecida. 

1,00Hz 

(0,00Hz ~ 
50,00Hz) 

 

F03.59 

(0x033B) 

CORRE 

Dada a 
configuração 
de ganho de 

torque 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho de torque fornecido. 

100,0% 

(0,0% ~ 500,0%) 
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Grupo F03.6x: injeção de alta frequência PM 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F03.60 

(0x033C) 

PARE 

Seleção de 
injeção de alta 

frequência 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Ativar em controle de malha aberta do motor PM: 
selecione 0 ao usar um motor SPM; selecione 0-
5 ao usar um motor IPM. 

0: Desativado 

1-5: Ativado. Quanto maior o valor, maior a 
frequência de injeção. 

0 

(0 ~ 5) 
F03.6x 

F03.61 

(0x033D) 

CORRE 

Tensão de 
injeção de alta 

frequência 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Amplitude da tensão de injeção ( relativa à 
tensão nominal). Obter após o ajuste automático. 
Não há necessidade de modificar. 

10,0% 

(0,0% ~ 

100,0%) 

 

F03.62 

(0x033E) 

CORRE 

Frequência de 
corte de injeção 

de alta 
frequência 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

A gama de ação de injeção de alta frequência. 
Em relação à frequência nominal do motor. A 
injeção de alta frequência é acionada quando a 
velocidade do motor é menor que este valor. 

10,0% 

(0,0% ~ 20,0%) 
 

Grupo F03.7x: Compensação de Posição 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F03.70 

(0x0346) 

CORRE 

Controle de 
compensação 

de posição 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Sob controle de velocidade, o controle de 
compensação de posição é usado para atingir 
zero servo ou melhorar a rigidez do sistema. 

50,0 

(0 ~ 100,0) 
F 03,7x 

F03.71 

(0x0347) 

CORRE 

Ganho de 
compensação 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Defina o ganho de compensação. 

0,0 

(0,0 ~ 250,0) 
 

F03.72 

(0x0348) 

CORRE 

Limitação da 
faixa de 

compensação 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Defina o valor limite de compensação. 

0,0% 

(0,0% ~ 

100,0%) 

 

F03.73 

(0x0349) 

CORRE 

Faixa de 
compensação 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Defina o intervalo de compensação. 

0,0% 

(0,0% ~ 

100,0%) 

 

Grupo F03.8x: Controle de Extensão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F03.80 

(0x0350) 

CORRE 

Ganho MTPA 
do motor 
síncrono 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o ganho MTPA do motor síncrono. 

100,0% 

(0,0% ~ 400,0%) 
F03.8x 

F03.81 

(0x0351) 

CORRE 

filtro MTPA do 
motor síncrono 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de filtro MTPA do motor síncrono. 

1,0 ms 

(0,0 ms ~ 

100,0 ms) 
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10.8 Grupo F04: Controle V/F 

Grupo F04.0x: Controle V/F 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F04.00 

(0x0400) 

PARE 

Seleção de 
curva V/F linear 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Selecione o tipo de curva V/F de acordo com as 
diferentes características de carga. 

0: curva reta V/F; 

1-9: curvas V/F de potência de 1,1-1,9, 
respectivamente; 

10: Curva quadrada V/F; 

11: Curva V/F personalizada; 

0 

(0 ~ 11) 
F04.0x 

F04.01 

(0x0401) 

CORRE 

Impulso de 
torque 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

0,0%: aumento de torque automático 

0,1% - 30,0%: aumento de torque manual 

Dependendo do 
modelo (0,0% ~ 

30,0%) 
 

F04.02 

(0x0402) 

CORRE 

Frequência de 
corte do 

aumento de 
torque 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a faixa efetiva da função de aumento de 
torque. A função de aumento de torque será 
cortada quando a frequência de saída exceder 
esse valor. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F04.03 

(0x0403) 

CORRE 

Ganho de 
compensação 

de 
deslizamento 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o ganho de compensação de 
escorregamento. 

0,0% 

(0,0% ~ 200,0%) 

 

F04.04 

(0x0404) 

CORRE 

Limitação da 
faixa de 

compensação 
de 

escorregament
o 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o valor limite de compensação de 
escorregamento. 

100,0% 

(0,0% ~ 300,0%) 

 

F04.05 

(0x0405) 

CORRE 

Tempo de filtro 
de 

compensação 
de 

escorregament
o 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Para obter o efeito ideal, é necessário inserir 
corretamente os parâmetros na placa de 
identificação do motor e implementar o ajuste 
dos parâmetros quando a função de 
compensação de escorregamento estiver 
ativada. 

0,200s 

(0,000s ~ 

6.000s) 

 

F04.06 

(0x0406) 

CORRE 

Ganho de 
supressão de 

oscilação 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Ajuste este valor para suprimir a ressonância de 
baixa frequência. Evite configurá-lo muito alto, ou 
causará problemas de estabilidade. 

100,0% 

(0,0% ~ 900,0%) 

 

F04.07 

(0x0407) 

CORRE 

Tempo de filtro 
de supressão 
de oscilação 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o tempo do filtro de supressão de 
oscilação. 

1,0 segundo 

( 0,0s ~ 100,0s) 

 

F04.08 

(0x0408) 

PARE 

Porcentagem 
de tensão de 

saída 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a porcentagem de tensão de saída. 100% 
corresponde à tensão nominal do motor. 

100,0% 

(25,0% ~ 

120,0%) 
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Grupo F04.1x: Curva V/F personalizada 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F04.10 

(0x040A) 

PARE 

Tensão de 
auto-ajuste V1 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a tensão de auto-ajuste V1. 

3,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
F04.1x 

F04.11 

(0x040B) 

PARE 

Frequência de 
auto-ajuste F1 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a frequência de auto-ajuste F1. 

1,00Hz 

(0,00 - frequência 
máxima) 

 

F04.12 

(0x040C) 

PARE 

Tensão de 
auto-ajuste V2 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a tensão de auto-ajuste V2. 

28,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F04.13 

(0x040D) 

PARE 

Frequência de 
auto-ajuste F2 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a frequência de auto-ajuste F2. 

10,00Hz 

(0,00 - frequência 
máxima) 

 

F04.14 

(0x040E) 

PARE 

Tensão de 
auto-ajuste V3 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a tensão de auto-ajuste V3. 

55,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

 

F04.15 

(0x040F) 

PARE 

Frequência de 
auto-ajuste F3 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a frequência de auto-ajuste F3. 

25,00Hz 

(0,00 - frequência 
máxima) 

 

F04.16 

(0x0410) 

PARE 

Tensão de 
auto-ajuste V4 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a tensão de auto-ajuste V4. 

78,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

 

F04.17 

(0x0411) 

PARE 

Frequência de 
auto-ajuste F4 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a frequência de auto-ajuste F4. 

37,50Hz 

(0,00 - frequência 
máxima) 

 

F04.18 

(0x0412) 

PARE 

Tensão de 
auto-ajuste V5 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a tensão de auto-ajuste V5. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

 

F04.19 

(0x0413) 

PARE 

Frequência de 
auto-ajuste F5 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a frequência de auto-ajuste F5. 

50,00Hz 

(0,00 - frequência 
máxima) 
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Grupo F04.2x: Controle de Separação V/F 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F04.20 

(0x0414) 

CORRE 

separação V/F 
fornecida 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

LED “0”: Canal A 

LED “00”: Canal B 

0: Porcentagem de tensão 

1: Potenciômetro do teclado 

2: Analógico AI1 

3: Analógico AI2 

4: Reservado 

5: Pulso terminal PUL 

6: saída PID 

7: Comunicação RS485 

8: Cartão de opção 

9: Voltagem digital 

LED “000”: Modo 

0: Canal A 1: Canal B 

2: A + B 3: AB 

4: MIN (A, B) 5: MAX (A, B) 

0000 

(0000 ~ 0599) 
F04.2x 

F04.21 

(0x0415) 

CORRE 

Configuração 
de 

porcentagem 
de tensão de 

saída de 
separação V/F 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

porcentagem de tensão de saída de separação 
V/F . 100,0% corresponde à tensão nominal do 
motor. 

0,00% 

(0,00% ~ 

110,00%) 

 

F04.22 

(0x0416) 

CORRE 

Tempo de 
aceleração da 

tensão de 
separação V/F 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

tempo de aceleração da tensão de separação 
V/F . 

10h00 

(0,00s ~ 

100,00s) 

 

F04.23 

(0x0417) 

CORRE 

Tempo de 
desaceleração 
da tensão de 

separação V/F 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

tempo de desaceleração da tensão de separação 
V/F . 

10h00 

(0,00s ~ 

100,00s) 

 

F04.24 

(0x0418) 

CORRE 

Modo de 
parada de 

separação V/F 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

modo de parada de separação V/F . 

0: A aceleração/desaceleração da tensão de 
saída é independente da 
aceleração/desaceleração da frequência de 
saída. 

1: A frequência de saída cai novamente após a 
tensão de saída cair para 0 V. 

0 

(0 ~ 1) 
 

F04.25 

(0x0419) 

CORRE 

Configuração 
digital da 
tensão de 

separação V/F 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

valor da tensão de separação V/F . 

0,00 V 

(0,00V ~ 

600,00V) 
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Grupo F04.3x: Controle de Economia de Energia V/F 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F04.30 

(0x041E) 

PARE 

Controle 
automático de 
economia de 

energia 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

0: DESLIGADO 

1: LIGADO 

0 

(0 ~ 1) 
F04.3x 

F04.31 

(0x041F) 

PARE 

Limite inferior 
de frequência 
da queda de 

tensão de 
economia de 

energia 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o limite inferior de frequência da queda de 
tensão de economia de energia. 

15,0Hz 

(0,0Hz ~ 50,0Hz ) 
 

F04.32 

(0x0420) 

PARE 

Limite inferior 
de tensão da 

queda de 
tensão de 

economia de 
energia 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o limite inferior de tensão da queda de 
tensão de economia de energia. 

50,0% 

(20,0% ~ 

100,0%) 

 

F04.33 

(0x0421) 

CORRE 

Taxa de 
regulação de 

tensão da 
queda de 
tensão de 

economia de 
energia 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a taxa de regulação de tensão da queda 
de tensão de economia de energia. 

0,010V/ms 

(0,000V/ms ~  
0,2000V/ms) 

 

F04.34 

(0x0422) 

CORRE 

Taxa de 
recuperação 

de tensão com 
economia de 

energia 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Define a taxa de recuperação de tensão de 
economia de energia. 

0,200V/ms 

(0,000V/ms ~  
2.000V/ms) 

 

F04.35 

(0x0423) 

CORRE 

Coeficiente de 
sobreexcitação 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

É acionado quando o LED “00” de F10.11 não 
está definido como 0. A tensão de saída aumenta 
com o aumento da tensão do barramento na 
mesma frequência de saída. 

64 

(0 ~ 200) 
 

10.9 Grupo F05: Terminais de Entrada 

Grupo F05.0x: Funções dos Terminais de Entrada Digital (X1-X10) 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F05.00 

(0x0500) 

PARE 

Seleção de 
função do 

terminal X1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Consulte as funções do terminal X para obter 
detalhes. 

1 

(0 ~ 95) 
F05.0x 

F05.01 

(0x0501) 

PARE 

Seleção de 
função do 

terminal X2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Consulte as funções do terminal X para obter 
detalhes. 

2 

(0 ~ 95) 
 

F05.02 

(0x0502) 

PARE 

Seleção de 
função do 

terminal X3 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Consulte as funções do terminal X para obter 
detalhes. 

4 

(0 ~ 95) 
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F05.03 

(0x0503) 

PARE 

Seleção de 
função do 

terminal X4 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Consulte as funções do terminal X para obter 
detalhes. 

5 

(0 ~ 95) 
 

F05.04 

(0x0504) 

PARE 

Seleção de 
função do 

terminal X5 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Consulte as funções do terminal X para obter 
detalhes. 

6 

(0 ~ 95) 
 

F05.05 

(0x0505) 

PARE 

Seleção de 
função do 

terminal X6 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Consulte as funções do terminal X para obter 
detalhes. 

0 

(0 ~ 95) 
 

F05.06 

(0x0506) 

PARE 

Seleção de 
função do 

terminal X7 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Consulte as funções do terminal X para obter 
detalhes. 

0 

(0 ~ 95) 
 

F05.07 

(0x0507) 

PARE 

Seleção de 
função do 

terminal X8 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Consulte as funções do terminal X para obter 
detalhes. 

0 

(0 ~ 95) 
 

F05.08 

(0x0508) 

PARE 

Seleção de 
função do 

terminal X9 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Consulte as funções do terminal X para obter 
detalhes. 

0 

(0 ~ 95) 
 

F05.09 

(0x0509) 

PARE 

Seleção de 
função do 

terminal X10 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Consulte as funções do terminal X para obter 
detalhes. 

0 

(0 ~ 95) 
 

Consulte a tabela abaixo ao configurar as funções de F05.0x [Seleção de função dos terminais de entrada multifuncionais]. 

Ponto de ajuste Função 
Ponto de 

ajuste 
Função 

0 Sem função. 33 
Terminal de seleção de tempo de 

aceleração/desaceleração 2. 

1 Corrida para a frente. 34 Pausa de aceleração/desaceleração 

2 Corrida reversa. 35 Frequência de oscilação ligada. 

3 
Controle de funcionamento de 3 fios 

(Xi). 
36 Pausa de frequência de oscilação 

4 Corrida para a frente. 37 Reinicialização da frequência de oscilação. 

5 Corrida reversa. 38 
Seleção de teclas do teclado e display de 

autoteste. 

6 Parada gratuita 39 
Medição de frequência X5 ou X10 (terminal 

de extensão). 

7 Parada de emergência 40 Terminal de disparo do temporizador. 

8 Reinicialização de falha. 41 Terminal de reinicialização do temporizador. 

9 Entrada de falha externa. 42 Terminal de entrada do contador de relógio. 

10 Frequência UP. 43 Terminal de reset do contador. 

11 Frequência DW. 44 Comando de freio CC. 

12 Redefinição de frequência UP/DW. 45 Terminal de comando de pré-excitação. 

13 Mude do canal A para o canal B. 46 Reservado. 

14 
Mude a combinação de canais de 

frequência para A. 
47 Reservado. 

15 
Mude a combinação de canais de 

frequência para B. 
48 Mude o canal de comando para o teclado. 

16 Terminal multi-velocidade 1. 49 Mude o canal de comando para terminal. 

17 Terminal multi-velocidade 2. 50 
Mude o canal de comando para 

comunicação. 

18 Terminal multi-velocidade 3. 51 
Mude o canal de comando para o cartão de 

extensão. 
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19 Terminal multi-velocidade 4. 52 Desativação em execução. 

20 Cancelamento do controle PID. 53 Desativar para frente. 

21 Pausa do controle PID. 54 Desativação reversa. 

22 Interruptor de característica PID 55 ~ 59 Reservado. 

23 Interruptor de parâmetro PID 60 
Interruptor de controle de torque de 

velocidade. 

24 Interruptor de configuração do PID 1. 61 ~ 79 Reservado. 

25 Interruptor de configuração do PID 2. 88 Redefinição do diâmetro do rolo. 

26 Interruptor de configuração do PID 3. 89 
Terminal de seleção do diâmetro inicial do 

rolo 1. 

27 Interruptor de feedback PID 1. 90 
Terminal de seleção do diâmetro inicial do 

rolo 2. 

28 Interruptor de feedback PID 2. 91 Terminal de seleção de velocidade linear. 

29 Interruptor de feedback PID 3. 92 Interruptor de canal dado tensão 

30 
Pausa em execução do programa 

(PLC). 
93 Reservado. 

31 
Reinício do programa em execução 

(PLC) 
94 Interruptor de enrolar/desbobinar 

32 
Terminal de seleção de tempo de 

aceleração/desaceleração 1. 
95 Terminal de pré-condução. 

Grupo F05.1x: Atraso de Detecção X1-X5 

Código do 
parâmetro 
(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
Fonte de 

referência 

F05.10 
(0x050A) 
CORRE 

Atraso de 
detecção de 
ativação X1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  
O tempo de atraso que o terminal de saída X1 
leva da desativação até a ativação. 

0,010s 
(0,000s ~ 
6.000s) 

F05.1x 

F05.11 
(0x050B) 
CORRE 

Atraso de 
detecção de 

desativação X1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
O tempo de atraso que o terminal de saída X1 
leva da ativação à desativação. 

0,010s 
(0,000s ~ 
6.000s) 

 

F05.12 
(0x050C) 
CORRE 

Atraso de 
detecção de 
ativação X2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
O tempo de atraso que o terminal de saída X2 
leva da desativação à ativação. 

0,010s 
(0,000s ~ 
6.000s) 

 

F05.13 
(0x050D) 
CORRE 

Atraso de 
detecção de 

desativação X2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
O tempo de atraso que o terminal de saída X2 
leva da ativação à desativação. 

0,010s 
(0,000s ~ 
6.000s) 

 

F05.14 
(0x050E) 
CORRE 

Atraso de 
detecção de 
ativação X3 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
O tempo de atraso que o terminal de saída X3 
leva da desativação à ativação. 

0,010s 
(0,000s ~ 
6.000s) 

 

F05.15 
(0x050F) 
CORRE 

Atraso de 
detecção de 

desativação X3 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
O tempo de atraso que o terminal de saída X3 
leva da ativação à desativação. 

0,010s 
(0,000s ~ 
6.000s) 

 

F05.16 
(0x0510) 
CORRE 

Atraso de 
detecção de 
ativação X4 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
O tempo de atraso que o terminal de saída X4 
leva da desativação à ativação. 

0,010s 
(0,000s ~ 
6.000s) 

 

F05.17 
(0x0511) 
CORRE 

Atraso de 
detecção de 

desativação X4 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
O tempo de atraso que o terminal de saída X4 
leva da ativação à desativação. 

0,010s 
(0,000s ~ 
6.000s) 

 

F05.18 
(0x0512) 
CORRE 

Atraso de 
detecção de 
ativação X5 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
O tempo de atraso que o terminal de saída X5 
leva da desativação à ativação. 

0,010s 
(0,000s ~ 
6.000s) 

 

F05.19 
(0x0513) 
CORRE 

Atraso de 
detecção de 

desativação X5 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
O tempo de atraso que o terminal de saída X5 
leva da ativação à desativação. 

0,010s 
(0,000s ~ 
6.000s) 
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Grupo F05.2x: Seleção de Ação do Terminal de Entrada Digital 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F05.20 

(0x0514) 

PARE 

Modo de 
execução de 
controle de 

terminal 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: controle de 2 fios 1 

1: controle de 2 fios 2 

2: controle de 3 fios 1 

3: controle de 3 fios 2 

0 

(0 ~ 3) 
F05.2x 

F05.22 

(0x0516) 

CORRE 

Seleção de 
característica 

do terminal X1-
X4 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: Ativado quando fechado 

1: Ativado quando aberto 

LED “0”: terminal X1 

LED “00”: terminal X2 

LED “000”: terminal X3 

LED “0000”: terminal X4 

0000 

(0000 ~ 1111) 
 

F05.23 

(0x0517) 

CORRE 

Seleção de 
característica 

do terminal X5-
X8 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: Ativado quando fechado 

1: Ativado quando aberto 

LED “0”: terminal X5 

LED “00”: terminal X6 

LED “000”: terminal X7 

LED “0000”: terminal X8 

0000 

(0000 ~ 1111) 
 

F05.24 

(0x0518) 

CORRE 

Seleção de 
característica 

do terminal X9-
X10 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: Ativado quando fechado 

1: Ativado quando aberto 

LED “0”: terminal X9 

LED “00”: terminal X10 

LED “000”: Reservado 

LED “0000”: Reservado 

0000 

(0000 ~ 0011) 
 

F05.25 

(0x0519) 

PARE 

Seleção de 
controle do 

terminal 
UP/DW 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: Armazena a frequência durante o 
desligamento 

1: Redefinir a frequência durante o desligamento 

2: Ajustável durante a corrida; reset durante a 
parada 

0 

(0 ~ 2) 
 

F05.26 

(0x051A) 

CORRE 

Taxa de 
aceleração/des
aceleração da 
frequência de 

controle 
UP/DW do 

terminal 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a taxa de aceleração/desaceleração da 
frequência de controle UP/DW do terminal. 

0,50Hz/s 

(0,01Hz/s ~ 

50,00Hz/s) 

 

F05.27 

(0x051B) 

CORRE 

Tempo de 
desaceleração 
da parada de 

emergência por 
terminal 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de desaceleração da parada de 
emergência pelo terminal. 

1,00s 

(0,01s ~ 

650,00s) 
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Grupo F05.3x: Terminal PUL 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F05.30 

(0x051E) 

PARE 

Fonte de sinal 
da porta PUL 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: X5 (máximo de 5.000 kHz) 

1: Porta de extensão X10 (máximo de 100,00 kHz) 

2: X5 (máximo de 100,00 kHz) 

0 

(0 ~ 2) 
F05.3x 

F05.31 

(0x051F) 

CORRE 

Frequência 
mínima de 

entrada PUL 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência mínima aceitável para PUL. 
Qualquer sinal de frequência abaixo deste valor 
será processado como frequência mínima pelo 
inversor. 

0,00 kHz - 50,000 kHz (F2.27 é definido como 0). 

0,00 kHz - 1 00,00 kHz (F2.27 é definido como 1 
ou 2). 

0,000kHz 

(0,000kHz ~ 

500,00kHz) 

 

F05.32 

(0x0520) 

CORRE 

Configuração 
correspondent
e de frequência 

mínima PUL 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do valor definido. 

0,00% 

(0,00% ~ 

100,00%) 

 

F05.33 

(0x0521) 

CORRE 

Frequência 
máxima de 

entrada PUL 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência máxima aceitável para PUL. 
Qualquer sinal de frequência acima deste valor 
será processado como frequência máxima pelo 
inversor. 

0,00 kHz - 50,000 kHz (F2.27 é definido como 0). 

0,00 kHz - 10 0,00 kHz (F2.27 é definido como 1 
ou 2). 

5.000kHz 

(0,000kHz ~ 
500,00kHz) 

 

F05.34 

(0x0522) 

CORRE 

Configuração 
correspondent
e de frequência 

máxima PUL 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do valor definido. 

100,00% 

(0,00% ~ 

100,00%) 

 

F05.35 

(0x0523) 

CORRE 

Tempo de filtro 
PUL 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o nível de filtragem dos sinais de pulso de 
entrada para eliminar os sinais de interferência. 

0,100s 

(0.000s ~ 9.000s) 
 

F05.36 

(0x0524) 

CORRE 

Frequência de 
corte PUL 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Qualquer frequência inferior a este valor não 
será reconhecida e será processada como 0 Hz 
pelo inversor. 

0,010kHz 

(0,000kHz ~ 

1.000kHz) 

 

Grupo F05.4x: Processamento do Tipo de Entrada Analógica (AI) 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F05.41 

(0x0529) 

CORRE 

Tipo de sinal 
de entrada AI1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: Tensão 0 V - 10,00 V 

1: Corrente 0 mA - 20,00 mA 

0 

(0 ~ 1) 
F05.4x 

F05.42 

(0x052A) 

CORRE 

Tipo de sinal 
de entrada AI2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: Tensão 0 V - 10,00 V 

1: Corrente 0 mA - 20,00 mA 

0 

(0 ~ 1) 
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F05.43 

(0x052B) 

CORRE 

Seleção de 
curva de 

entrada de 
valor analógico 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: Linha reta (padrão) 

1: Curva 1 

2: Curva 2 

LED “0”: AI1 

LED “00”: AI2 (selecionando entrada de tensão 
ou corrente com jumpers) 

LED “000”: Reservado 

LED “0000”: Reservado 

0000 

(0000 ~ 0022) 
 

Grupo F05.5x: Processamento Linear de Entrada Analógica (AI) 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F05.50 

(0x0532) 

CORRE 

Limite inferior de 
AI1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o sinal recebido pelo terminal. Qualquer 
sinal de tensão abaixo deste limite inferior é 
processado como limite inferior. 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
F05.5x 

F05.51 

(0x0533) 

CORRE 

Ajuste 
correspondente 
do limite inferior 

AI1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do valor definido. 

0,00% 

(-100,00% ~ 

100,00%) 

 

F05.52 

(0x0534) 

CORRE 

Limite superior 
de AI1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o sinal recebido pelo terminal. Qualquer 
sinal de tensão acima deste limite superior é 
processado como limite superior. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F05.53 

(0x0535) 

CORRE 

Configuração 
correspondente 

do limite 
superior de AI1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do valor definido. 

100,00% 

(-100,00% ~ 

100,00%) 

 

F05.54 

(0x0536) 

CORRE 

Tempo de filtro 
AI1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o nível de filtragem de sinais analógicos 
para eliminar sinais de interferência. 

0,100s 

(0,000s ~ 

6.000s) 

 

F05.55 

(0x0537) 

CORRE 

Limite inferior de 
AI2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o sinal recebido pelo terminal. Qualquer 
sinal de tensão abaixo deste limite inferior é 
processado como limite inferior. 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F05.56 

(0x0538) 

CORRE 

Ajuste 
correspondente 
do limite inferior 

AI2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do valor definido. 

0,00% 

(-100,00% ~ 

100,00%) 

 

F05.57 

(0x0539) 

CORRE 

Limite superior 
de AI2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o sinal recebido pelo terminal. Qualquer 
sinal de tensão acima deste limite superior é 
processado como limite superior. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F05.58 

(0x053A) 

CORRE 

Ajuste 
correspondente 

do limite 
superior do AI2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do valor definido. 

100,00% 

(-100,00% ~ 

100,00%) 

 

F05.59 

(0x053B) 

CORRE 

Tempo de filtro 
AI2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o nível de filtragem de sinais analógicos 
para eliminar sinais de interferência. 

0,100s 

(0,000s ~ 

6.000s) 
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Grupo F05.6x: Processamento da Curva AI 1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F05.60 

(0x053C) 

CORRE 

Limite inferior 
da curva 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor limite inferior da curva 1. 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
F05.6x 

F05.61 

(0x053D) 

CORRE 

Configuração 
correspondent

e do limite 
inferior da 

curva 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem da configuração 
correspondente. 

0,00% 

(-100,00% ~ 

100,00%) 

 

F05.62 

(0x053E) 

CORRE 

Tensão de 
entrada do 
ponto de 

inflexão 1 da 
curva 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a tensão de entrada do ponto de inflexão 
1 da curva 1. 

30,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F05.63 

(0x053F) 

CORRE 

Configuração 
correspondent
e do ponto de 
inflexão 1 da 

curva 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem da configuração 
correspondente. 

30,00% 

(-100,00% ~ 

100,00%) 

 

F05.64 

(0x0540) 

CORRE 

Tensão de 
entrada do 
ponto de 

inflexão 2 da 
curva 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a tensão de entrada do ponto de inflexão 
2 da curva 1. 

60,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F05.65 

(0x0541) 

CORRE 

Configuração 
correspondent
e do ponto de 
inflexão 2 da 

curva 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem da configuração 
correspondente. 

60,00% 

(-100,00% ~ 

100,00%) 

 

F05.66 

(0x0542) 

CORRE 

Limite superior 
da curva 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor limite superior da curva 1. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F05.67 

(0x0543) 

CORRE 

Configuração 
correspondent

e do limite 
superior da 

curva 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem da configuração 
correspondente. 

100,00% 

(-100,00% ~ 

100,00%) 

 

Grupo F05.7x: Processamento da Curva AI 2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F05.70 

(0x0546) 

CORRE 

Limite inferior 
da curva 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o limite inferior da curva 2. 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
F05.7x 

F05.71 

(0x0547) 

CORRE 

Configuração 
correspondent

e do limite 
inferior da 

curva 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem da configuração 
correspondente. 

0,00% 

(-100,00% ~ 

100,00%) 
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F05.72 

(0x0548) 

CORRE 

Tensão de 
entrada do 
ponto de 

inflexão 1 da 
curva 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a tensão de entrada do ponto de inflexão 1 
da curva 2. 

30,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F05.73 

(0x0549) 

CORRE 

Configuração 
correspondent
e do ponto de 
inflexão 1 da 

curva 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem da configuração 
correspondente. 

30,00% 

(-100,00% ~ 

100,00%) 

 

F05.74 

(0x054A) 

CORRE 

Tensão de 
entrada do 
ponto de 

inflexão 2 da 
curva 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a tensão de entrada do ponto de inflexão 2 
da curva 2. 

60,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F05.75 

(0x054B) 

CORRE 

Configuração 
correspondent
e do ponto de 
inflexão 2 da 

curva 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem da configuração 
correspondente. 

60,00% 

(-100,00% ~ 

100,00%) 

 

F05.76 

(0x054C) 

CORRE 

Limite 
superior da 

curva 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor limite superior da curva 2. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F05.77 

(0x054D) 

CORRE 

Configuração 
correspondent

e do limite 
superior da 

curva 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem da configuração 
correspondente. 

100,00% 

(-100,00% ~ 

100,00%) 

 

Grupo F05.8x: AI como terminais de entrada digital 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)   

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F05.80 

(0x0550) 

CORRE 

Seleção 
característica 
de AI como 
terminal de 

entrada digital 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Ativo baixo.  
1: Alto ativo. 

LED “0”: AI1 

LED “00”: AI2 

LED “000”: Reservado 

LED “0000”: Reservado 

0000 

(0000 ~ 0011) 
F05.8x 

F05.81 

(0x0551) 

PARE 

Seleção de 
função do 

terminal AI1 
(como X) 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Veja as funções do terminal X. 

0 

(0 ~ 95) 
 

F05.82 

(0x0552) 

CORRE 

Configuração 
de alto nível 

de AI1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

A entrada é de nível alto se a entrada for maior 

que a configuração de nível alto. 

70,00% 

(0,00% ~ 

100,00%) 

 

F05.83 

(0x0553) 

CORRE 

Configuração 
de baixo nível 

de AI1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

A entrada é de nível baixo se a entrada for 
inferior à configuração de nível baixo. 

30,00% 

(0,00% ~ 

100,00%) 

 

F05.84 

(0x0554) 

PARE 

Seleção de 
função do 

terminal AI2 
(como X) 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Veja as funções do terminal X. 

0 

(0 ~ 95) 
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F05.85 

(0x0555) 

CORRE 

Configuração 
de alto nível 

de AI2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

A entrada é de nível alto se a entrada for maior 
que a configuração de nível alto. 

70,00% 

(0,00% ~ 

100,00%) 

 

F05.86 

(0x0556) 

CORRE 

Configuração 
de baixo nível 

de AI2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

A entrada é de nível baixo se a entrada for 
inferior à configuração de nível baixo. 

30,00% 

(0,00% ~ 

100,00%) 

 

10.10 Grupo F06: Terminais de Saída 

Grupo F06.0x: Saída AO (Analógica, Frequência ) 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)   

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F06.00 (0x0600) 

CORRE 

Seleção do 
modo de saída 

AO 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: 0 V - 10 V 

1: 4,00 mA ~ 20,00 mA 

2: 0,00 mA ~ 20,00 mA 

3: Saída de pulso de frequência FM 

0 

(0 ~ 3) 
F06.0x 

F06.01 

(0x0601) 

CORRE 

Seleção de 
saída AO 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

0: dada frequência 

1: Frequência de saída 

2: Corrente de saída 

3: Tensão de entrada 

4: Tensão de saída 

5: Velocidade mecânica 

6: Torque dado 

7: Torque de saída 

8: valor dado do PID 

9: Valor de feedback PID 

10: Potência de saída 

11: Tensão do barramento 

12: Valor de entrada AI1 

13: Valor de entrada AI2 

14: Reservado 

15: Valor de entrada PUL 

16: Temperatura do módulo 1 

17: Temperatura do módulo 2 

18: 485 comunicação dada 

19: Terminal virtual vY1 

0 

(0 ~ 19) 
 

F06.02 (0x0602) 

CORRE 

Ganho de 
saída AO 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Ajuste o valor da saída analógica do terminal. 

100,0% 

(0,0% ~ 

300,0%) 

 

F06.03 

(0x0603) 

CORRE 

Viés de saída 
AO 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina a polarização de saída AO. Ajuste o ponto 
zero da saída do terminal. 

0,0% 

(-10,0% ~ 

10,0%) 

 

F06.04 (0x0604) 

CORRE 

Filtragem de 
saída AO 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o nível de filtragem de sinais analógicos 
para eliminar sinais de interferência. 

0,010s 

(0,000s ~ 

6.000s) 

 

F06.05 (0x0605) 

CORRE 

AO como 
limite inferior 
de saída de 

frequência FM 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o limite inferior do sinal de saída. 

0,20kHz 

(0,00kHz ~ 

100,00kHz) 
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F06.06 (0x0606) 

CORRE 

AO como 
limite superior 
da saída de 

frequência FM 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o limite superior da saída de frequência 
FM. 

50,00kHz 

(0,00kHz ~ 

100,00kHz) 
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Grupo F06.1x: Saída AO Estendida 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F06.10 

(0x060A) 

CORRE 

Seleção 
estendida do 

modo de 
saída AO 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: 0 V - 10 V 

1: 4,00 mA ~ 20,00 mA 

2: 0,00 mA ~ 20,00 mA 

3: Reservado 

0 

(0 ~ 3) 
F06.1x 

F06.11 

(0x060B) 

CORRE 

Seleção de 
valor de saída 
AO estendida 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

A seleção do valor de saída AO estendido. O 
mesmo que a seleção em F06.01. 

1 

(0 ~ 19) 
 

F06.12 

(0x060C) 

CORRE 

Ganho de 
saída AO 
estendido 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Ajuste o valor da saída do terminal. 

100,0% 

(0,0% ~ 300,0%) 
 

F06.13 

(0x060D) 

CORRE 

Polarização 
de saída 

analógica AO 
estendida 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Ajuste o ponto zero da saída do terminal. 

0,0% 

(-10,0% ~ 

10,0%) 

 

F06.14 

(0x060E) 

CORRE 

Filtragem de 
saída AO 
estendida 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o nível de filtragem de sinais analógicos 
para eliminar sinais de interferência. 

0,010s 

(0,000s ~ 

6.000s) 

 

Grupo F06.2x ~ F06.3x: Saída Digital e Relé 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F06.20 

(0x0614) 

CORRE 

Seleção de 
polaridade do 
terminal de 

saída 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Polaridade positiva 1: Polaridade negativa 

LED “0”: terminal Y 

LED “00”: Terminal de saída do relé 1 

LED “000”: Terminal Y estendido 

LED “0000”: Terminal de saída de relé estendido 

0000 

(0000 ~ 1111) 
F06.2x 

F06.21 

(0x0615) 

CORRE 

Terminal de 
saída Y 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Veja as funções do terminal Y. 

1 

(0 ~ 63) 
 

F06.22 

(0x0616) 

CORRE 

Saída do relé 
1 (TA-TB-TC) 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Veja as funções do terminal Y. 

4 

(0 ~ 63) 
 

F06.23 

(0x0617) 

CORRE 

Terminal de 
saída 

estendido Y1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Veja as funções do terminal Y. 

0 

(0 ~ 63) 
 

F06.24 

(0x0618) 

CORRE 

Saída 
estendida do 
relé 2 (TA-TB-

TC) 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Veja as funções do terminal Y. 

0 

(0 ~ 31) 
 

F06.25 

(0x0619) 

CORRE 

Atraso quando 
as saídas Y 

estão 
LIGADAS 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso ON para a saída Y. 

0,010s 

(0,000s ~ 

60.000s) 
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F06.26 

(0x061A) 

CORRE 

Atraso quando 
as saídas do 
relé 1 estão 
LIGADAS 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso ON para a saída do relé 1. 

0,010s 

(0,000s ~ 

60.000s) 

 

F06.27 

(0x061B) 

CORRE 

Atraso quando 
as saídas Y 
estendidas 

estão 
LIGADAS 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso ON para a saída Y estendida 

0,010s 

(0,000s ~ 

60.000s) 

 

F06.28 

(0x061C) 

CORRE 

Atraso quando 
as saídas 

estendidas do 
relé 2 estão 
LIGADAS 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso ON para a saída do relé 2 
estendido 

0,010s 

(0,000s ~ 

60.000s) 

 

F06.29 

(0x061D) 

CORRE 

Atraso quando 
Y sai OFF 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso OFF para a saída Y 

0,010s 

(0,000s ~ 

60.000s) 

 

F06.30 

(0x061E) 

CORRE 

Atraso quando 
o relé 1 sai 

OFF 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso OFF para a saída do relé 1. 

0,010s 

(0,000s ~ 

60.000s) 

 

F06.31 

(0x061F) 

CORRE 

Atraso quando 
as saídas Y 
estendidas 

estão 
DESLIGADAS 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso OFF para saída Y1 estendida 

0,010s 

(0,000s ~ 

60.000s) 

 

F06.32 

(0x0620) 

CORRE 

Atraso quando 
o relé 2 

estendido sai 
DESLIGADO 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso OFF para a saída estendida do 
relé 2 

0,010s 

(0,000s ~ 

60.000s) 

 

Grupo F06.4x: Detecção de Frequência 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F06.40 

(0x0628) 

CORRE 

Valor de 
detecção de 
frequência 1 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o valor de detecção de frequência 1. 

2,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

F06.4x 

F06.41 

(0x0629) 

CORRE 

Faixa de 
detecção de 
frequência 1 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina a faixa de detecção de frequência 1. 

1,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

 

F06.42 

(0x062A) 

CORRE 

Valor de 
detecção de 
frequência 2 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o valor de detecção de frequência 2. 

2,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

 

F06.43 

(0x062B) 

CORRE 

Faixa de 
detecção de 
frequência 2 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina a faixa de detecção de frequência 2. 

1,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

 

F06.44 

(0x062C) 

CORRE 

Faixa de 
detecção para 
a chegada de 

frequência 
fornecida 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina a faixa de detecção para a chegada de 
frequência fornecida. 

2,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 
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Grupo F06.5x: Saída do Comparador de Parâmetros de Monitoramento 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F06.50 

(0x0632) 

CORRE 

Seleção de 
monitor do 

comparador 1 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

LED “0” e LED “00”: Defina yy no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00 ~ 63 

LED “000” e LED “0000”s: Defina xx no número 
do parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00 ~ 07 

0001 

(0000 ~ 0763) 
F06.5x 

F06.51 

(0x0633) 

CORRE 

Limite 
superior do 

comparador 1 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o limite superior do comparador 1. 
(Determinado por 

F06.50) 
 

F06.52 

(0x0634) 

CORRE 

Limite inferior 
do 

comparador 1 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o limite inferior do comparador 1. 
(Determinado por 

F06.50) 
 

F06.53 

(0x0635) 

CORRE 

Deslocamento 
do 

comparador 1 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o valor de deslocamento do comparador 
1. 

(Determinado por 
F06.50) 

 

F06.54 

(0x0636) 

CORRE 

Seleção de 
operação 
durante a 

transmissão 
de CP1 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

0: Continuar executando (somente saída de 
terminal digital) 

1: Alarme e parada livre 

2: Aviso e continue correndo 

3: Parada forçada 

0 

(0 ~ 3) 
 

F06.55 

(0x0637) 

CORRE 

Seleção de 
monitor do 

comparador 2 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

LED “0” e LED “00”s: Configure yy no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-63 

LED “000” e LED “0000”s: Defina xx no número 
do parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-07 

0002 

(0000 ~ 0763) 
 

F06.56 

(0x0638) 

CORRE 

Limite 
superior do 

comparador 2 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o limite inferior do comparador 2. 
(Dependendo de 

F06.55) 
 

F06.57 

(0x0639) 

CORRE 

Limite inferior 
do 

comparador 2 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o limite superior do comparador 2. 
(Dependendo de 

F06.55) 
 

F06.58 

(0x063A) 

CORRE 

Deslocamento 
do 

comparador 
2 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o valor de deslocamento do comparador 
2. 

(Dependendo de 
F06.55) 

 

F06.59 

(0x063B) 

CORRE 

Seleção de 
operação 
durante a 

transmissão 
de CP2 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

0: Continuar executando (somente saída de 
terminal digital) 

1: Alarme e parada livre 

2: Aviso e continue correndo 

3: Parada forçada 

0 

(0 ~ 3) 
 

  



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 136 

Grupo F06.6x ~ Grupo F06.7x: Terminais Virtuais de Entrada e Saída 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F06.60 

(0x063C) 

PARE 

Seleção de 
função do 
terminal 

virtual vX1 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Veja as funções do terminal X. 

0 

(0 ~ 95) 
F06.6x 

F06.61 

(0x063D) 

PARE 

Seleção de 
função do 
terminal 

virtual vX2 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Veja as funções do terminal X. 

0 

(0 ~ 95) 
 

F06.62 

(0x063E) 

PARE 

Seleção de 
função do 
terminal 

virtual vX3 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Veja as funções do terminal X. 

0 

(0 ~ 95) 
 

F06.63 

(0x063F) 

PARE 

Seleção de 
função do 
terminal 

virtual vX4 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Veja as funções do terminal X. 

0 

(0 ~ 95) 
 

F06.64 

(0x0640) 

CORRE 

Fonte do 
estado de 

ativação do 
terminal vX 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

0: Conectado internamente ao vYn virtual 

1: Conectado ao terminal físico Xn 

2: Se a configuração do código de função está 
ativada 

LED “0”: Virtual vX1 

LED “00”: Virtual vX2 

LED “000”: Virtual vX3 

LED “0000”: Virtual vX4 

0000 

(0000 ~ 2222) 
 

F06.65 

(0x0641) 

CORRE 

Estado de 
ativação da 

configuração 
do código de 
função para o 

terminal 
virtual vX 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

0: Desativado; 1: Ativado 

LED “0”: Virtual vX1 

LED “00”: Virtual vX2 

LED “000”: Virtual vX3 

LED “0000”: Virtual vX4 

0000 

(0000 ~ 1111) 
 

F06.66 

(0x0642) 

CORRE 

Seleção de 
saída virtual 

vY1 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Veja as funções do terminal Y. 

0 

(0 ~ 63) 
 

F06.67 

(0x0643) 

CORRE 

Seleção de 
saída virtual 

vY2 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Veja as funções do terminal Y. 

0 

(0 ~ 63) 
 

F06.68 

(0x0644) 

CORRE 

Seleção de 
saída virtual 

vY3 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Veja as funções do terminal Y. 

0 

(0 ~ 63) 
 

F06.69 

(0x0645) 

CORRE 

Seleção de 
saída virtual 

vY4 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Veja as funções do terminal Y. 

0 

(0 ~ 63) 
 

F06.70 

(0x0646) 

CORRE 

Atraso 
quando 

saídas vY1 
estão 

LIGADAS 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso ON para a saída vY1. 

0,010s 

(0,000s~ 

60.000s) 
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F06.71 

(0x0647) 

CORRE 

Atraso 
quando as 
saídas vY2 

estão 
LIGADAS 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso ON para a saída vY2. 

0,010s 

(0,000s~ 

60.000s) 

 

F06.72 

(0x0648) 

CORRE 

Atraso 
quando as 
saídas vY3 

estão 
LIGADAS 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso ON para a saída vY3. 

0,010s 

(0,000s~ 

60.000s) 

 

F06.73 

(0x0649) 

CORRE 

Atraso 
quando as 
saídas vY4 

estão 
LIGADAS 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso ON para a saída vY4. 

0,010s 

(0,000s ~ 

60.000s) 

 

F06.74 

(0x064A) 

CORRE 

Atraso 
quando vY1 

sai OFF 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso OFF para a saída vY1. 

0,010s 

(0,000s ~ 

60.000s) 

 

F06.75 

(0x064B) 

CORRE 

Atraso 
quando vY2 

sai OFF 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso OFF para a saída vY2. 

0,010s 

(0,000s ~ 

60.000s) 

 

F06.76 

(0x064C) 

CORRE 

Atraso 
quando vY3 
sai de OFF 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso OFF para a saída vY3. 

0,010s 

(0,000s ~ 

60.000s) 

 

F06.77 

(0x064D) 

CORRE 

Atraso 
quando vY4 
sai de OFF 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso OFF para a saída vY4. 

0,010s 

(0,000s ~ 

60.000s) 

 

10.11 Grupo F07: Controle de Execução 

Grupo F07.0x: Iniciar Controle 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)   

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F07.00 

(0x0700) 

PARE 

Modo de início 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Iniciar a partir da frequência inicial 

1: Aplique o freio CC primeiro e depois inicie a 
partir da frequência de partida 

2: Comece após o rastreamento de velocidade e 
julgamento de direção 

0 

(0 ~ 2) 
F07.0x 

F07.01 

(0x0701) 

PARE 

Iniciar o tempo 
de pré-

excitação 

V/F SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

O controle vetorial do motor assíncrono suporta 
pré-excitação, o que não é suportado em outros 
casos; 

Quando ajustado em 0, o tempo de pré-excitação 
de partida é determinado pelos parâmetros do 
motor; 

Quando é definido como um valor diferente de 0, 

o tempo de pré-excitação inicial é o valor de 

configuração. 

0,00s 

(0,00s ~ 60,00s) 
 

F07.02 

(0x0702) 

PARE 

Frequência 

inicial 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O inversor não arranca e fica em standby quando 
a frequência indicada é inferior a este valor. 

0,50Hz 

(0,00 - limite de 
frequência superior 

definido por 
números) 
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F07.03 

(0x0703) 

PARE 

Iniciar seleção 
de proteção 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: DESLIGADO 1: LIGADO 

LED “0”: Proteção de partida do terminal em caso 
de saída anormal 

LED “00”: Proteção de partida do terminal jogging 
em caso de saída anormal 

LED “000”: Proteção de partida do terminal 
quando o canal de comando é comutado para 
terminal 

LED “0000”: Reservado 

Nota : A proteção de partida do terminal é 
habilitada por padrão quando o comando de 
parada livre, parada de emergência ou parada 
forçada é ativado. 

0111 

(0000 ~ 0111) 
 

F07.05 

(0x0705) 

PARE 

Seleção de 
direção de 

rotação 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

LED “0”: direção de marcha inversa 

0: Direção inalterada 

1: direção reversa 

LED “00”: Direção de funcionamento desabilitada 

0: Ambos os comandos de avanço e reserva são 
permitidos 

1: Somente o comando para frente é permitido 

2: Somente o comando reverso é permitido 

LED “000”: A direção do comando é controlada 
pela frequência 

0: O controle de direção baseado em frequência 
é desativado 

1: O controle de direção baseado em frequência 
é ativado 

LED “0000”: Reservado 

Nota : Este valor não será resetado durante a 
inicialização, e o valor do LED “0” não será 
alterado após o download do parâmetro 

0000 

(0000 ~ 1121) 
 

F07.06 

(0x0706) 

PARE 

Seleção da 
ação de 

reinicialização 
após falha de 

energia 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: Desativado 

Início do rastreamento de velocidade 

2: Iniciar de acordo com o modo Iniciar 

0 

(0 ~ 2) 
 

F07.07 

(0x0707) 

PARE 

Tempo de 
espera para 

reiniciar após 
falha de 
energia 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de espera para reiniciar após 
falha de energia. 

0,50s 

(0,00s ~ 60,00s) 
 

Grupo F07.1x: Parada e Controle de Frequência Zero 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)   

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F07.10 

(0x070A) 

CORRE 

Modo de 
parada 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Parada de desaceleração 

1: Parada livre (todos os comandos de parada 
são processados como parada livre) 

0 

(0 ~ 1) 
F07.1x 
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F07.11 

(0x070B) 

CORRE 

Frequência de 
detecção de 

parada 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Ao desacelerar para parar, o inversor irá parar se 
a frequência de saída for menor que este valor. 

0,50Hz 

(0,00 - 
configuração 

digital de limite de 
frequência 
superior) 

 

F07.12 

(0x070C) 

PARE 

Tempo mínimo 
entre parar e 

reiniciar 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O intervalo mínimo entre a parada e a 
reinicialização. 

0,000s 

(0,000s ~ 

60.000s) 

 

F07.15 

(0x070F) 

CORRE 

Seleção de 
ação abaixo 

da frequência 
limite inferior 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: Executar de acordo com o comando de 
frequência 

1: Parada livre e entrar no estado de espera 

2: Execute na frequência limite inferior 

3: Corra em velocidade zero 

2 

(0 ~ 3) 
 

F07.16 

(0x0710) 

CORRE 

Coeficiente de 
retenção de 
torque de 
velocidade 

zero 

SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a corrente de torque de velocidade zero. 
100,0% corresponde à corrente nominal do motor, 
e o limite superior da corrente de torque de 
velocidade zero é a corrente nominal do inversor. 

60,0% 

(0,0% ~ 

150,0%) 

 

F07.17 

(0x0711) 

CORRE 

Tempo de 
retenção de 
torque de 
velocidade 

zero 

SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de retenção de torque de 
velocidade zero. 

0,0 segundo 

( 0,0s ~ 6000,0s) 
 

F07.18 

(0x0712) 

PARE 

Tempo morto 
de rotação 

para frente e 
para trás 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de retenção de frequência zero no 
caso de alternar entre rotações para frente e para 
trás. 

0,0 segundo 

(0,0s ~ 120,0s) 
 

Grupo F07.2x: Frenagem CC e Rastreamento de Velocidade 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F07.20 

(0x0714) 

PARE 

Corrente de 
freio antes da 

partida 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

100,0% corresponde à corrente nominal do 
motor, e o limite superior da corrente do freio é a 
corrente nominal do inversor . 

60,0% 

(0,0% ~ 

150,0%) 

F07.2x 

F07.21 

(0x0715) 

PARE 

Tempo de 
travagem 
antes do 
arranque 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de travagem antes do arranque. 

0,0 segundo 

( 0,0s ~ 60,0s) 
 

F07.22 

(0x0716) 

PARE 

Frequência de 
início de 

frenagem CC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

a frequência de início da frenagem CC . 

1,00Hz 

(0,00Hz ~ 

50,00Hz) 

 

F07.23 

(0x0717) 

PARE 

corrente de 
freio CC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

100,0% corresponde à corrente nominal do 
motor, e o limite superior da corrente do freio é a 
corrente nominal do inversor. 

60,0% 

(0,0% ~ 

150,0%) 

 

F07.24 

(0x0718) 

PARE 

frenagem CC 
durante a 

parada 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

frenagem CC durante a parada. 

0,0 segundo 

( 0,0s ~ 60,0s) 
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F07.25 

(0x0719) 

PARE 

Modo de 
rastreamento 
de velocidade 

V/F  SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

LED “0”: Modo de pesquisa 

0: Pesquisar na frequência máxima 

1: Pesquisar na frequência de parada 

LED “00”: Busca reversa 

0: DESLIGADO 

1: LIGADO 

LED “000”: Reservado 

LED “0000”: Reservado 

0000 

(0000 ~ 0111) 
 

F07.26 

(0x071A) 

PARE 

Tempo de 
rastreamento 
de velocidade 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Tempo de rastreamento de velocidade . 

0,50s 

(0,00s ~ 60,00s) 
 

F07.27 

(0x071B) 

PARE 

Atraso de 
parada de 

rastreamento 
de velocidade 

V/F  SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Atraso de parada de rastreamento de 
velocidade . 

1,00s 

(0,00s ~ 60,00s) 
 

F07.28 

(0x071C) 

PARE 

Corrente de 
rastreamento 
de velocidade 

V/F  SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a corrente de rastreamento de velocidade. 

120,0% 

(0,0% ~ 

400,0%) 

 

Grupo F07.3x: Jogging 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)   

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F07.30 

(0x071E) 

CORRE 

Configuração 
de frequência 

de jogging 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência de jogging. 

5,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

F07.3x 

F07.31 

(0x071F) 

CORRE 

Tempo de 
aceleração de 

jogging 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de aceleração do jogging. 

10h00 

(0,00s ~ 

650,00s) 

 

F07.32 

(0x0720) 

CORRE 

Tempo de 
desaceleração 

do jogging 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de desaceleração do jogging. 

10h00 

(0,00s ~ 

650,00s) 

 

F07.33 

(0x0721) 

CORRE 

Seleção de 
curva S de 

jogging 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: Desativado 1: Ativado 

1 

(0 ~ 1) 
 

F07.34 

(0x0722) 

CORRE 

Seleção do 
modo de 

parada de 
jogging 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: O mesmo que o modo de parada definido por 
F7.10. 

1: Somente parada de desaceleração. 

0 

(0 ~ 1) 
 

F07.4x : Iniciar e parar a retenção de frequência e ping de salto de frequência 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F07.40 

(0x0728) 

PARE 

Iniciar 
frequência de 

retenção 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

A frequência de retenção de partida é maior que 

a frequência de partida e menor que o limite de 

frequência superior definido por números. 

0,50Hz 

(0,00 Hz - limite 
de frequência 

superior definido 
por números) 

F07.4x 
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F07.41 

(0x0729) 

PARE 

Iniciar o tempo 
de retenção de 

frequência 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O set point deve ser maior que a frequência de 
partida , caso contrário, a frequência de partida 
será usada. 

0,00s 

(0,00s~60,00s) 
 

F07.42 

(0x072A) 

PARE 

Parar a 
frequência de 

retenção 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência de retenção durante a 
parada. 

0,50Hz 

(0,00 - limite de 
frequência 

superior definido 
por números) 

 

F07.43 

(0x072B) 

PARE 

Parar o tempo 
de retenção de 

frequência 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de retenção de frequência 
durante a parada. 

0,00s 

(0,00s ~ 60,00s) 
 

F07.44 

(0x072C) 

CORRE 

Frequência de 
salto 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência de salto 1. 

0,00Hz 

(0,00 - frequência 
máxima) 

 

F07.45 

(0x072D) 

CORRE 

Amplitude de 
frequência de 

salto 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a amplitude da frequência de salto 1. 

0,00Hz 

(0,00 - frequência 
máxima) 

 

F07.46 

(0x072E) 

CORRE 

Frequência de 
salto 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência de salto 2. 

0,00Hz 

(0,00 - frequência 
máxima) 

 

F07.47 

(0x072F) 

CORRE 

Amplitude de 
frequência de 

salto 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a amplitude da frequência de salto 1. 

0,00Hz 

(0,00 - frequência 
máxima) 

 

 

10.12 Grupo F08: Controle Auxiliar 

Grupo F08.0x: Contagem e Tempo 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)   

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F08.00 

(0x0800) 

CORRE 

Fonte de 
entrada do 
contador 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Terminal normal X 

1: Terminal de entrada PUL 

2: contagem de feedback do cartão PG 

0 

(0 ~ 2) 
F08.0x 

F08.01 

(0x0801) 

CORRE 

Contar divisão 
de frequência 

de entrada 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a divisão de frequência de entrada de 
contagem. 

0 

(0 ~ 6000) 
 

F08.02 

(0x0802) 

CORRE 

Valor máximo 
do contador 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor máximo do contador. 

1000 

(0 ~ 65000) 
 

F08.03 

(0x0803) 

CORRE 

Valor de 
configuração 
do contador 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor de configuração do contador. 

500 

(0 ~ 65000) 
 

F08.04 

(0x0804) 

CORRE 

Número de 
pulsos por 

metro 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor de contagem por metro. 

10,0 

(0,1 ~ 6553,5) 
 

F08.05 

(0x0805) 

PARE 

Definir 
comprimento 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Adicione uma saída de alcance de comprimento e 
uma reinicialização do comprimento do terminal. 

1000 

(0m ~ 65535m) 
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F08.06 

(0x0806) 

PARE 

Comprimento 
real 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Reinicialização durante o desligamento. Escolhe 
se deseja armazenar durante o desligamento. 

0 

(0m ~ 65535m) 
 

F08.07 

(0x0807) 

PARE 

Unidade de 
tempo do 

temporizador 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: Segundo(s) 1: Minuto (min) 2: Hora (h) 

0 

(0 ~ 2) 
 

F08.08 

(0x0808) 

PARE 

Valor de 
configuração 

do 
temporizador 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor de configuração do temporizador. 

0 

(0 ~ 65000) 
 

Grupo F08.3x: Controle de Frequência de Swing 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F08.30 

(0x081E) 

PARE 

Controle de 
frequência de 

oscilação 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: O controle de frequência de oscilação está 
desativado. 

1: O controle de frequência de oscilação é 
ativado. 

0 

(0 ~ 1) 
F08.3x 

F08.31 

(0x081F) 

PARE 

Controle de 
amplitude de 
frequência de 

oscilação 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

LED “0”: Modo de início 

0: Automático 

1: Manual com terminal 

LED “00”: Controle de amplitude de frequência de 
oscilação 

0: Relativo à frequência central 

1: Relativo à frequência máxima 

LED”000”: Estado da frequência de oscilação: 

0: Armazenar durante a parada 

1: Não armazene durante a parada 

LED “0000”: Armazenamento do estado da 
frequência de oscilação durante o desligamento 

0: Loja 

1: Não armazene 

0000 

(0000 ~ 0111) 
 

F08.32 

(0x0820) 

PARE 

Frequência de 
oscilação 

predefinida 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência de oscilação predefinida. 

0,00Hz 

(0,00 - 
frequência 
máxima) 

 

F08.33 

(0x0821) 

PARE 

Tempo de 
espera de 

frequência de 
oscilação 

predefinido 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de espera da frequência de 
oscilação predefinido. 

0,0 segundo 

(0,0s ~ 

3600,0s) 

 

F08.34 

(0x0822) 

PARE 

Amplitude da 
frequência de 

oscilação 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a amplitude da frequência de oscilação. 

10,0% 

(0,0% ~ 50,0%) 
 

F08.35 

(0x0823) 

PARE 

Frequência de 
salto 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência de salto. 

10,0Hz 

(0,0Hz ~ 

50,0Hz) 

 

F08.36 

(0x0824) 

PARE 

Tempo de 
subida da onda 

triangular 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de subida da onda triangular. 

5,00 segundos 

(0,1s ~ 

650,00s) 
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F08.37 

(0x0825) 

PARE 

Tempo de 
queda da onda 

triangular 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de queda da onda triangular. 

5,00 segundos 

(0,005s ~ 

650,00s) 

 

10.13 Grupo F09: Controle Auxiliar 2 

Grupo F09.0x: Funções de Manutenção 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F09.02 

(0x0902) 

CORRE 

Seleção de 
alarme de 

manutenção 
do dispositivo 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

LED “0”: Ventilador de refrigeração 

0: Desativado 1: Ativado 

LED “00”: Relé principal 

0: Desativado 1: Ativado  
LED “000”: Reservado LED “0000”: Reservado 

0000 

(0000 ~ 1111) 
F09.0x 

F09.03 

(0x0903) 

PARE 

Configuração 
de 

manutenção 
do ventilador 

de 
resfriamento 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Definido em horas. Defina como 0 ao substituir o 
ventilador de resfriamento por um novo. 

0 

(0 ~ 65535) 
 

F09.04 

(0x0904) 

PARE 

Configuração 
de 

manutenção 
do relé 

principal 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina para 0,0% ao substituir o relé principal por 
um novo. 

0,0% 

(0,0% ~ 

150,0%) 

 

10.14 Grupo F10: Parâmetros de Proteção 

Grupo F10.0x: Proteção de Corrente 

Código do 
parâmetro 
(Endereço)   

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
Fonte de 

referência 

F10,00 
(0x0A00) 
CORRE 

Função de 
supressão de 
sobrecorrente 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  
Limite automaticamente a corrente de saída ao 
ponto de supressão de sobrecorrente definido 
para evitar falhas de sobrecorrente. 
0: A supressão está sempre ativada. 
1: Ativado durante a aceleração/desaceleração, 
desativado em velocidade constante. 

0 
(0 ~ 1) 

F10.0x 

F10.01 
(0x0A01) 
CORRE 

Ponto de 
supressão de 
sobrecorrente 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  
Defina o nível de limitação da corrente de carga. 
100% corresponde à corrente nominal do inversor. 

160,0% 
(0,0% ~ 
300,0%) 

 

F10.02 
(0x0A02) 
CORRE 

Ganho de 
supressão de 
sobrecorrente 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  
Defina o efeito de resposta da supressão de 
sobrecorrente. 

100,0% 
(0,0% ~ 
500,0%) 
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F10.03 
(0x0A03) 

PARE 

Configuração 
de proteção 

atual 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  
Defina se a função de proteção relacionada à 
corrente está habilitada. 
LED “0”: Limitação de corrente ciclo a ciclo (CBC) 
0: DESLIGADO 
1: LIGADO 
LED “00”: supressão de interferência de proteção 
OC 
0: Normal 
1: Supressão de interferência de primeiro grau 
2: Supressão de interferência de segundo grau 
LED “000”: Supressão de interferência de 
proteção SC 
0: Normal 
1: Supressão de interferência de primeiro grau 
2: Supressão de interferência de segundo grau 
LED “0000”: Reservado 

0001 
(0000 ~ f221) 

 

F10.04 
(0x0A04) 

PARE 

Configuração 
de proteção 

atual 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  
LED “0”: Seleção trifásica de corrente e proteção 
0: DESLIGADO 1: LIGADO 
LED “00”: Seleção de proteção contra 
desequilíbrio de corrente trifásica 
0: DESLIGADO 1: LIGADO 

0001 
(0000 ~ 0011) 

 

F10.05 
(0x0A05) 

PARE 

Limite de 
julgamento de 
desequilíbrio 

atual 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  
Compare a relação da fase máxima com a fase 
mínima na corrente trifásica com este ponto de 
ajuste para julgar se ocorre o desequilíbrio de 
corrente. 

160% 
(0% ~ 500%) 

 

F10.06 
(0x0A06) 

PARE 

Coeficiente de 
filtro de 

desequilíbrio 
de corrente 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  
O valor do parâmetro deve ser aumentado em um 
local com forte flutuação de corrente. 

2,0 segundos 
( 0,0s ~ 60,0s) 

 

Grupo F10.1x: Proteção de Tensão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)   

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F10.11 

(0x0A0B) 

PARE 

Função de 
supressão de 

sobretensão do 
barramento 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Reduza ou pare a aceleração ou desaceleração 
para evitar falhas de sobretensão quando a 
tensão do barramento for maior que o ponto de 
supressão de sobretensão . 

LED “0”: função de supressão de sobretensão 

0: DESLIGADO 

1: LIGADO 

LED “00”: função de sobre-excitação 

0: DESLIGADO 

1: Ativado apenas durante a desaceleração 

2: Ativado durante a corrida 

0011 

(0000 ~ 0021) 
F10.1x 

F10.12 

(0x0A0C) 

PARE 

Ponto de 
supressão de 

sobretensão do 
barramento 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor da tensão do barramento que 
aciona a função de supressão de sobretensão . 

T3: 750 V 

S2: 370 V 

(0 V - ponto de 
sobretensão ) 

de sobretensão 
T3 : 820 V 

sobretensão S2 : 
400 V 
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F10.13 

(0x0A0D) 

CORRE 

Ganho de 
supressão de 

sobretensão do 
barramento 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o efeito de resposta da supressão de 
sobretensão . 

100,0% 

(0,0%~ 

500,0%) 

 

F10.14 

(0x0A0E) 

CORRE 

Ativação do 
freio dinâmico 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina se a função de frenagem dinâmica está 
habilitada. 

0: DESLIGADO 

1: Habilitado com supressão de sobretensão 
desabilitada 

2: Habilitado com supressão de sobretensão 
habilitada 

2 

(0 ~ 2) 
 

F10.15 

(0x0A0F) 

CORRE 

Tensão de 
ação do freio 

dinâmico 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a tensão de ação do freio dinâmico. O freio 
dinâmico funciona quando a tensão do 
barramento é superior a este valor. 

T3: 740 V 

S2: 360 V 

(0 V - ponto de 
sobretensão ) 

de sobretensão 
T3 : 820 V 

sobretensão S2 : 
400 V 

 

F10.16 

(0x0A10) 

PARE 

Função de 
supressão de 
subtensão do 
barramento 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Limite a diminuição da tensão do barramento 
quando a tensão do barramento for menor que o 
ponto de supressão de subtensão ajustando 
automaticamente a frequência de operação para 
evitar falhas de subtensão. 

0: DESLIGADO 1: LIGADO 

0 

(0 ~ 1) 
 

F10.17 

(0x0A11) 

PARE 

Ponto de 
supressão de 
subtensão do 
barramento 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor da tensão do barramento que 
aciona a função de supressão de subtensão. 

T3: 430 V 

S2: 240 V 

(0 V - ponto de 
sobretensão ) 

de sobretensão 
T3 : 820 V 

sobretensão S2 : 
400 V 

 

F10.18 

(0x0A12) 

CORRE 

Ganho de 
supressão de 
subtensão do 
barramento 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o efeito de resposta da supressão de 
subtensão. 

100,0% 

(0,0% ~ 

500,0%) 

 

F10.19 

(0x0A13) 

PARE 

Ponto de 
proteção de 

subtensão do 
barramento 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o limite inferior permitido da tensão do 
barramento. O inversor reportará a falha de 
subtensão quando a tensão do barramento for 
inferior a este valor. 

T3: 320 V 

S2: 190 V 

(0 V - ponto de 
sobretensão ) 

de sobretensão 
T3 : 820 V 

sobretensão S2 : 
400 V 

 

Grupo F10.2x: Proteção Auxiliar 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 
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F10.20 

(0x0A14) 

PARE 

Seleção de 
proteção 

contra perda 
de fase de 
entrada e 

saída 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina se a função de proteção de perda de fase 
de entrada e saída está habilitada. 

LED “0”: Função de proteção contra perda de 
fase de saída 

0: DESLIGADO 1: LIGADO 

LED “00”: Função de proteção contra perda de 
fase de entrada 

0: DESLIGADO 

1: LIGADO. O inversor reporta o alarme A. iLF e 
continua funcionando quando a perda de fase de 
entrada é detectada. 

2: LIGADO. O inversor reporta o erro E. iLF e 
paradas livres quando a perda de fase de entrada 
é detectada. 

LED “000”: Reservado 

LED “0000”: Reservado 

0021 

(0000 ~ 1121) 
F10.2x 

F10.21 

(0x0A15) 

PARE 

Limite de perda 
de fase de 

entrada 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a porcentagem de detecção de tensão 
para a função de detecção de perda de fase de 
entrada. 100% corresponde à tensão nominal do 
barramento. 

10,0% 

(0,0% ~ 30,0%) 
 

F10.22 

(0x0A16) 

PARE 

Seleção de 
proteção 

contra curto-
circuito de 

aterramento 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina se a função de proteção contra curto-
circuito à terra para a saída do inversor e a 
ventoinha de resfriamento está habilitada. 

LED “0”: Função de proteção contra curto-terra de 
saída 

0: OFF 1: Detecção ao ligar 2: Detecção pré-
execução 

LED “00”: Função de proteção contra curto-terra 
do ventilador 

0: DESLIGADO 1: LIGADO 

LED “000”: Função de proteção contra curto-terra 

0: DESLIGADO 1: LIGADO 

0111 

(0000 ~ 0112) 
 

F10.23 

(0x0A17) 

CORRE 

Seleção de 
controle do 
ventilador 
ON/OFF 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o modo de funcionamento do ventilador de 
refrigeração do inversor. 

0: O ventilador funciona após o inversor ser 
ligado. 

1: Depois que o inversor parar, o ventilador 
funcionará de acordo com a temperatura e o 
ventilador funcionará quando o inversor estiver 
funcionando. 

2: Após a parada do inversor, o ventilador para 
após o tempo definido por F10.24, e funciona de 
acordo com a temperatura. 

1 

(0 ~ 2) 
 

F10.24 

(0x0A18) 

PARE 

Atraso de 
controle do 
ventilador 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de liberação do comando de 
funcionamento para parar o ventilador de 
resfriamento. 

30,00 segundos 

(0,00s ~ 

600,00s) 

 

F10.25 

(0x0A19) 

CORRE 

Nível de 
detecção de 

aviso de 
superaquecime
nto do inversor 

oH1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor de temperatura para aviso de 
superaquecimento do inversor. O aviso de 
superaquecimento é ativado se a temperatura for 
superior a este valor. 

80,0 ° C 

(0,0 ° C~ 

100,0 ° C) 
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F10.26 

(0x0A1A) 

CORRE 

Seleção de 
proteção 
contra 

superaquecime
nto do motor 
(cartão de 
extensão) 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a proteção contra superaquecimento do 
motor quando um cartão de extensão IO for 
usado. 

LED “0”: Tipo de sensor de temperatura do motor 

0: PT1000 1: KTY84 

F10.26 é ativado quando a chave DIP na placa de 
extensão IO é virada para KTY; 

O sensor PT100 é ativado quando a chave DIP 
na placa de extensão IO é virada para PT100. 

0x01 

(0x00 ~ 0x01) 
 

F10.27 

(0x0A1B) 

CORRE 

Nível de 
alarme de 

superaquecime
nto do motor 
(cartão de 
extensão) 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor de temperatura para falha de 
superaquecimento do inversor. A falha de 
superaquecimento é relatada se a temperatura for 
superior a esse valor. 

110,0 ° C 

(0,0 ° C ~ 

200,0 ° C) 

 

F10.28 

(0x0A1C) 

CORRE 

Nível de aviso 
de 

superaquecime
nto do motor 
(cartão de 
extensão) 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor de temperatura para aviso de 
superaquecimento do inversor. O aviso de 
superaquecimento é ativado se a temperatura for 
superior a este valor. 

90,0 ° C 

(0,0 ° C ~ 

F10.27) 
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Grupo F10.3x: Proteção de Carga 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)   

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F10.32 

(0x0A20) 

PARE 

Configuração 
de detecção de 
aviso de carga 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o modo de detecção de aviso de carga e o 
modo de aviso do inversor. 

LED “0”: configuração de detecção de aviso de 
carga 1 

0: Não detecta 

1: Detectar sobrecarga 

2: Detectar sobrecarga apenas em velocidade 
constante 

3: Detectar subcarga 

4: Detectar subcarga apenas em velocidade 
constante 

LED “00”: configuração de aviso para detecção 
de aviso de carga 1 

0: Continuar correndo e reportar A. Ld1 

1: Parada livre e informe E. Ld1 

LED “000”: configuração de detecção de aviso de 
carga 2 

0: Não detecta 

1: Detectar sobrecarga 

2: Detectar sobrecarga apenas em velocidade 
constante 

3: Detectar subcarga 

4: Detectar subcarga apenas em velocidade 
constante 

LED “0000”: Configuração de aviso para 
detecção de aviso de carga 2 

0: Continuar correndo e reportar A. Ld2 

1: Parada livre e informe E. Ld2 

0000 

(0000 ~ 1414) 
 

F10.33 

(0x0A21) 

PARE 

Nível 1 de 
detecção de 

aviso de carga 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor de detecção do aviso de carga 1. 

No controle VF, 100% corresponde à corrente 
nominal do motor. 

No controle vetorial, 100% corresponde ao torque 
nominal de saída do motor. 

130,0% 

(0,0% ~ 200,0%) 
 

F10.34 

(0x0A22) 

PARE 

Tempo de 
detecção de 

aviso de carga 
1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a duração da detecção do aviso de carga 
1. O aviso de carga 1 será detectado se a carga 
for maior que o valor de detecção e durar por 
esse tempo. 

5,0 segundos 

( 0,0s ~ 60,0s) 
 

F10.35 

(0x0A23) 

PARE 

Nível de 
detecção de 

aviso de carga 
2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor de detecção do aviso de carga 2. 

No controle VF, 100% corresponde à corrente 
nominal do motor. 

No controle vetorial, 100% corresponde ao torque 
nominal de saída do motor. 

30,0% 

(0,0% ~ 200,0%) 
 

F10.36 

(0x0A24) 

PARE 

Tempo de 
detecção de 

aviso de carga 
2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a duração da detecção do aviso de carga 
2. O aviso de carga 2 será detectado se a carga 
for maior que o valor de detecção e durar por 
esse tempo. 

5,0 segundos 

( 0,0s ~ 60,0s) 
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Grupo F10.4x: Proteção de Parada 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F10.40 

(0x0A28) 

PARE 

Ação de 
proteção 

contra desvio 
de velocidade 

excessiva 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o modo de detecção de aviso e o modo de 
alarme quando o desvio entre a velocidade 
definida e a velocidade de feedback do motor for 
excessivo. 

LED “0”: Seleção de detecção 

0: Não detecta 

1: Detectar apenas em velocidade constante 

2: Sempre detectar 

LED “00”: Seleção de alarme 

0: Parada livre e reportar uma falha 

1: Envie um alarme e continue correndo 

0000 

(0000 ~ 0012) 
F10.4x 

F10.41 

(0x0A29) 

PARE 

Limite de 
detecção de 

desvio de 
velocidade 
excessiva 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor para detectar desvio de velocidade 
excessivo. O valor de 100% corresponde a 
F01.10 [Frequência máxima]. 

10,0% 

(0,0% ~ 60,0%) 
 

F10.42 

(0x0A2A) 

PARE 

Tempo de 
detecção de 

desvio de 
velocidade 
excessivo 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a duração para detectar o desvio de 
velocidade excessivo. Se o desvio entre a 
velocidade definida e a velocidade de 
realimentação for maior que F10.41 e durar este 
tempo, o desvio de velocidade excessivo é 
detectado e um aviso é enviado. 

2,0 segundos 

( 0,0s ~ 60,0s) 
 

F10.43 

(0x0A2B) 

PARE 

Ação de 
proteção 
contra 

excesso de 
velocidade 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o modo de detecção de aviso e o modo de 
alarme no caso de sobrevelocidade do motor. 

LED “0”: Seleção de detecção 

0: Não detecta 

1: Detectar apenas em velocidade constante 

2: Sempre detectar 

LED “00”: Seleção de alarme 

0: Parada livre e reportar uma falha 

1: Envie um alarme e continue correndo 

0002 

(0000 ~ 0012) 
 

F10.44 

(0x0A2C) 

PARE 

Limite de 
detecção de 
excesso de 
velocidade 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor para detectar excesso de 
velocidade. O valor de 100% corresponde a 
F01.10 [Frequência máxima]. 

110,0% 

(0,0% ~ 

150,0%) 

 

F10.45 

(0x0A2D) 

PARE 

Tempo de 
detecção de 
excesso de 
velocidade 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a duração da detecção de excesso de 
velocidade. Se a velocidade de feedback for 
maior que F10.44 e durar esse tempo, a 
velocidade excessiva é detectada e um aviso é 
enviado. 

0,100s 

(0,000s ~ 

2.000s) 
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Grupo F10.5x: Recuperação de Falhas e Sobrecarga do Motor 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)   

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F10.50 

(0x0A32) 

PARE 

Tempos de 
auto-

recuperação de 
falhas 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina quantas vezes a auto-recuperação de 
falhas é permitida. 

Nota : O valor 0 indica que a função de auto-
recuperação de falhas está desabilitada, 
enquanto qualquer outro valor indica que a 
função está habilitada. 

0 

(0 ~ 10) 
F10.5x 

F10.51 

(0x0A33) 

PARE 

Intervalo de 
auto-

recuperação de 
falhas 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de espera entre uma falha e a 
recuperação de falha do inversor. 

1,0 segundo 

( 0,0s ~ 100,0s) 
 

F10.52 

(0x0A34) 

LER 

Tempos de 
recuperação de 

falhas 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Indique quantas vezes a auto-recuperação de 
falhas foi executada. Este parâmetro é somente 
leitura. 

0  

F10.55 

(0x0A37) 

CORRE 

Modelo de 
sobrecarga do 

motor 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Motor comum 

1: Motor de conversão de frequência (50 Hz)  
2: Motor de conversão de frequência (60 Hz) 

3: Motor sem ventoinha 

0 

(0 ~ 3) 
 

F10.56 

(0x0A38) 

PARE 

Classe de 
isolamento do 

motor 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Classe de isolamento A 

1: Classe de isolamento E  
2: Classe de isolamento B 

3: Classe de isolamento F  
4: Classe de isolamento H 

5: Classe especial S 

3 

(0 ~ 5) 
 

F10.57 

(0x0A39) 

PARE 

Sistema de 
trabalho 

motorizado 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0-1: Sistema de trabalho S1 (trabalho contínuo)  
2: Sistema de trabalho S23-9: Correspondente a 
S3-S9 

0 

(0 ~ 9) 
 

F10.58 

(0x0A3A) 

PARE 

Limite de 
partida de 

sobrecarga do 
motor 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O limiar de partida da sobrecarga do motor. 
Quando a corrente real é maior que este valor, a 
sobrecarga aumenta de forma cumulativa. 

105,0% 

(0,0% ~ 130,0%) 
 

F10.59 

(0x0A3B) 

PARE 

Coeficiente de 
corrente de 

sobrecarga do 
motor 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Corrente de sobrecarga do motor calculada = 
corrente real * coeficiente de corrente de 
sobrecarga do motor. 

100,0% 

(0,0% ~ 250,0%) 
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10.15 Grupo F11: Parâmetros do teclado 

Grupo F11.0x: Operação do botão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F11,00 

(0x0B00) 

CORRE 

Seleção de 
bloqueio de 

botão 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Não bloqueado 

1: A modificação do parâmetro da função do 
teclado está bloqueada 

2: Os parâmetros de função e os botões non-
start/stop estão bloqueados 

3: Todos os parâmetros de função e botões são 
bloqueados 

0 

(0 ~ 3) 
F11.0x 

F11.01 

(0x0B01) 

CORRE 

Senha de 
bloqueio de 

botão 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Usado em conjunto com o bloqueio do botão . 
Lembre-se da senha depois de definida, ou 
você não poderá operar o inversor após o 
bloqueio . 

0 

(0 ~ 65535) 
 

F11.02 

(0x0B02) 

PARE 

Botão 
multifuncional 

do teclado 
eleição _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Desativado 

botão de marcha à ré 

botão de jogging para a frente 

Botão de jogging reverso 

4: Alternando entre o canal de comando do 
teclado e o canal de comando do terminal 

5: Alternando entre o canal de comando do 
teclado e o canal de comando de comunicação 

6: Alternando entre o canal de comando do 
terminal e o canal de comando de comunicação 

7: Comutação entre teclado, terminal e canais de 
comando de comunicação 

0 

(0 ~ 7) 
 

F11.03 

(0x0B03) 

PARE 

Configuração 
do botão 
STOP do 
teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: O modo de controle sem teclado está 
desabilitado 

1: O modo de controle sem teclado para de 
acordo com o modo de parada 

2: Parada livre do modo de controle sem teclado 

0 

(0 ~ 2) 
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F11.04 

(0x0B04) 

PARE 

botão 
Up/Down 
(Knob) na 

interface de 
status 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

botão para cima/para baixo do teclado usado para 
modificação 

0: Desativado 

digital F01.09 fornecida 

2: Ajuste F13.01 PID digital dado 

3: Ajuste o código de função correspondente à 
configuração F11.05 

LED “00”: Armazenamento após desligamento 

0: A frequência não é armazenada após o 
desligamento 

1: A frequência é armazenada após o 
desligamento 

LED “000”: Limite de ação 

0: Ajustável durante a execução e parada 

1: Ajustável apenas durante a execução e mantido 
durante a parada 

2: Ajustável durante a corrida; reset durante a 
parada 

LED “0000”: Reservado 

0011 

(0000 ~ 0213) 
 

F11.05 

(0x0B05) 

CORRE 

Alteração 
rápida da 

configuração 
do código de 

parâmetro 
com o botão 

Up/Down 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED “0” e LED “00”: Defina yy no número do 
parâmetro de função Fxx.yy 

00-99 

LED “000” e LED “0000”: Defina xx no número do 
parâmetro de função Fxx.yy 

00-29 

F11.04 é eficaz quando o LED “0” é 3. Por 
exemplo, quando F11.05 = xxyy , os botões para 
cima e para baixo do teclado podem ser usados 
para modificar a configuração de [ Fxx.yy ] 
rapidamente 

0109 

(0000 ~ 2999) 
 

F11.06 

(0x0B06) 

PARE 

Seleção do 
botão de 

comando do 
teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Comandos de botões do teclado interno e externo 

(Comando de execução e comandos de 
parada/redefinição) 

0: Os comandos externos têm precedência. 
Quando os comandos externos são eficazes, os 
internos são ineficazes 

1: Os comandos internos têm precedência. 
Quando os comandos internos são eficazes, os 
externos são ineficazes 

2: Os comandos internos e externos são efetivos 
e o comando de parada/reinicialização tem 
precedência 

LED “00”: Reservado 

LED “000”: Reservado 

LED “0000”: Reservado 

0000 

(0000 ~ 2122) 
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Grupo F11.1x: Monitoramento cíclico da interface de status 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)   

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F11.10 

(0x0B0A) 

PARE 

Função das 
teclas 

esquerda/direita 
na interface de 

status 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED “0”: A tecla esquerda é usada para ajustar a 
primeira linha de monitoramento 

0: Desativado 1: Ativado 

LED “00”: O esquerdo direito é usado para ajustar 
a segunda linha de monitoramento 

0: Desativado 1: Ativado 

Quando a tecla esquerda/direita está desabilitada, 
o valor da tela de monitoramento é o parâmetro 1 
após ligar novamente. 

0011 

(0000 ~ 0011) 
F11.1x 

F11.11 

(0x0B0B) 

CORRE 

O parâmetro de 
exibição cíclico 
1 na primeira 

linha do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED “0” e LED “00”: Defina yy no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-63 

LED “000” e LED “0000”: Defina xx no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-07 

0000 

(0000 ~ 0763) 
 

F11.12 

(0x0B0C) 

CORRE 

O parâmetro de 
exibição cíclico 
2 na primeira 

linha do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED “0” e LED “00”: Defina yy no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-63 

LED “000” e LED “0000”: Defina xx no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-07 

0001 

(0000 ~ 0763) 
 

F11.13 

(0x0B0D) 

CORRE 

O parâmetro de 
exibição cíclica 
3 na primeira 

linha do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED “0” e LED “00”: Defina yy no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-63 

LED “000” e LED “0000”: Defina xx no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-07 

0002 

(0000 ~ 0763) 
 

F11.14 

(0x0B0E) 

CORRE 

O parâmetro de 
exibição cíclica 
4 na primeira 

linha do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED “0” e LED “00”: Defina yy no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-63 

LED “000” e LED “0000”: Defina xx no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-07 

0011 

(0000 ~ 0763) 
 

F11.15 

(0x0B0F) 

CORRE 

O parâmetro de 
exibição cíclico 
1 na segunda 

linha do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED “0” e LED “00”: Defina yy no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-63 

LED “000” e LED “0000”: Defina xx no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-07 

0002 

(0000 ~ 0763) 
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F11.16 

(0x0B10) 

CORRE 

O parâmetro de 
exibição cíclico 
2 na segunda 

linha do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED “0” e LED “00”: Defina yy no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-63 

LED “000” e LED “0000”: Defina xx no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-07 

0004 

(0000 ~ 0763) 
 

F11.17 

(0x0B11) 

CORRE 

O parâmetro de 
exibição cíclica 
3 na segunda 

linha do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED “0” e LED “00”: Defina yy no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-63 

LED “000” e LED “0000”: Defina xx no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-07 

0010 

(0000 ~ 0763) 
 

F11.18 

(0x0B12) 

CORRE 

O parâmetro de 
exibição cíclica 
4 na segunda 

linha do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED “0” e LED “00”: Defina yy no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-63 

LED “000” e LED “0000”: Defina xx no número do 
parâmetro de monitoramento Cxx.yy 

00-07 

0012 

(0000 ~ 0763) 
 

Grupo F11.2x: Controle de Parâmetros de Monitoramento 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)   

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F11.20 

(0x0B14) 

CORRE 

Configuração 
de exibição do 

teclado 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED “0”: Seleção de exibição de frequência de 
saída 

0: Frequência Alvo 

1: Frequência de Funcionamento 

2-F: Filtragem de frequência de operação . 
Quanto maior o valor, melhor a filtragem 

LED “00”: Reservado 

LED “000”: Dimensão do display de potência 

0: Exibição de energia em porcentagem (%) 

1: Exibição de potência em quilowatts (kW) 

LED “0000”: Reservado 

0002 

(0000 ~ 111F) 
F11.2x 

F11.21 

(0x0B15) 

CORRE 

Coeficiente de 
exibição de 
velocidade 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Ajuste a exibição da velocidade C00.05. 

100,0% 

(0,0% ~ 500,0%) 
 

F11.22 

(0x0B16) 

CORRE 

Coeficiente de 
exibição de 

energia 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Ajuste a exibição da potência de saída C00.10. 

100,0% 

(0,0% ~ 500,0%) 
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F11.23 

(0x0B17) 

CORRE 

Seleção de 
exibição do 
grupo de 

parâmetros de 
monitoramento 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED “0”: Mapeamento de parâmetros de 
monitoramento 

0: AC310 1: AC70 

LED “00”: Seleção do display do Grupo C05 

0 : Mudar automaticamente de acordo com o 
modo de controle 

1: Parâmetros relacionados ao modo VF 

2: Parâmetros relacionados ao modo VC 

LED “000”: C00.40 - C00.63 seleção de exibição 

0: Não exibir 1: Exibir 

LED “0000”: Comutação do código de falha de 
comunicação 

0: Tabela de códigos de falha de comunicação 1 
(AC310) 

1: Tabela de códigos de falha de comunicação 2 
(AC70) 

2: Tabela de códigos de falha de comunicação 3 
(AC300) 

0000 

(0000 ~ FFFF) 
 

F11.24 

(0x0B18) 

CORRE 

Seleção de 
filtragem de 

parâmetros de 
monitoramento 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED “0”: Filtragem de exibição de corrente de 
saída 

0-F: Quanto maior o valor, melhor a filtragem 

LED “00”: Reservado 

LED “000”: Reservado 

LED “0000”: Reservado 

0002 

(0000 ~ 000F) 
 

F11.25 

(0x0B19) 

PARE 

Exibição 
durante o 

auto-ajuste do 
motor 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: mostra o status do processo de ajuste automá

tico 

1: Não mostra o status do processo de ajuste 

automático 

0 

(0~1) 
 

F11.27 

(0x0B1B) 

CORRE 

Seleção de 
exibição de 

auto-
recuperação 

de falhas 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED “0”: Exibe a falha durante a auto-recuperação 
da falha 

0: Não é exibido 

1: Exibição 

0001 

(0000 ~ 0001) 
 

Grupo F11.3x: Funções Especiais do Teclado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)   

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F11.31 

(0x0B1F) 

CORRE 

Tensão limite 
inferior do 

potenciômetro 
do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o limite inferior de tensão do 
potenciômetro do teclado (o teclado opcional 
externo de linha única é ativado). 

0,50V 

(0,00V ~ 3,00V) 
F11.3x 

F11.32 

(0x0B20) 

CORRE 

Valor 
correspondent

e ao limite 
inferior do 

potenciômetro 
do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor correspondente ao limite inferior 
do potenciômetro do teclado (o teclado opcional 
externo de linha única é ativado). 

0,00% 

(0,00% ~ 

100,00%) 

 

F11.33 

(0x0B21) 

CORRE 

minit superior 
do 

potenciômetro 
do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o limite superior de tensão do 
potenciômetro do teclado (o teclado opcional 
externo de linha única é ativado). 

2,80V 

(0,00V ~ 3,00V) 
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F11.34 

(0x0B22) 

CORRE 

Valor 
correspondent

e ao limite 
superior do 

potenciômetro 
do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor correspondente ao limite superior 
do potenciômetro do teclado (o teclado opcional 
externo de linha única é ativado). 

100,0% 

(0,00% ~ 

100,00%) 

 

F11.35 

(0x0B23) 

PARE 

Seleção do 
potenciômetro 

do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o canal do potenciômetro do teclado. 

0: Reservado 

1: potenciômetro de teclado externo 

1 

(0 ~ 1) 
 

10.16 Grupo F12: Parâmetros de Comunicação 

Grupo F12.0x: Parâmetros Escravos de Comunicação Modbus 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F12,00 

(0x0C00) 

PARE 

Seleção 
mestre/escrav

o 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Escravo 1: Mestre 

0 

(0 ~ 1) 
F12.0x 

F12.01 

(0x0C01) 

PARE 

Endereço de 
comunicação 

Modbus 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina valores diferentes para diferentes 
estações escravas. 

1 

(1 ~ 247) 
 

F12.02 

(0x0C02) 

PARE 

Seleção da 
taxa de 

transmissão 
de 

comunicação 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: 1.200 bps 

1: 2.400 bps 

2: 4.800 bps 

3: 9.600 bps 

4: 19.200 bps 

5: 38.400 bps 

6: 57.600 bps 

3 

(0 ~ 6) 
 

F12.03 

(0x0C03) 

PARE 

Formato de 
dados de 

comunicação 
Modbus 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: (N, 8, 1) Sem verificação, bits de dados: 8, bits 
de parada: 1 

1: (E, 8, 1) Verificação de paridade par, bits de 
dados: 8, bits de parada: 1 

2: (O, 8, 1) Verificação de paridade ímpar, bits de 
dados: 8, bits de parada: 1 

3: (N, 8, 2) Sem verificação, bits de dados: 8, bits 
de parada: 2 

4: (E, 8, 2) Verificação de paridade par, bits de 
dados: 8, bits de parada: 2 

5: (O, 8, 2) Verificação de paridade ímpar, bits de 
dados: 8, bits de parada: 2 

0 

(0 ~ 5) 
 

F12.04 

(0x0C04) 

CORRE 

Processament
o de resposta 

de 
transmissão 

de 
comunicação 

Modbus 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Escrever com resposta 

1: Escreva sem resposta 

0 

(0 ~ 1) 
 

F12.05 

(0x0C05) 

CORRE 

Atraso de 
resposta de 

comunicação 
Modbus 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o atraso de resposta da comunicação 
modbus . 

0ms 

(0ms ~ 5000ms) 
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F12.06 

(0x0C06) 

CORRE 

Tempo de 
falha de tempo 

limite de 
comunicação 

Modbus 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de falha de timeout do tempo de 
falha de timeout de comunicação do modbus . 

1,0 segundo 

( 0,1s ~ 100,0s) 
 

F12.07 

(0x0C07) 

CORRE 

Processament
o de 

desconexão 
de 

comunicação 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Não detecta falha de tempo limite 

1: Alarme e Parada Livre 

2: Aviso e continue correndo 

3: Parada forçada 

0 

(0 ~ 3) 
 

F12.08 

(0x0C08) 

CORRE 

Recebendo 
dados 

(endereço 
0x3000) z ero 

bias 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Realize a correção de offset para os dados de 
comunicação do endereço 0x3000. 

0,00 

(-100,00 ~ 

100,00) 

 

F12.09 

(0x0C09) 

CORRE 

Receber 
dados 

(endereço 
0x3000) ganho 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Realize a correção linear para os dados de 
comunicação do endereço 0x3000. 

100,0% 

(0,0% ~ 500,0%) 
 

Grupo F12.1x: Parâmetros Mestre Modbus 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F12.10 

(0x0C0A) 

CORRE 

Seleção do 
Parâmetro de 
Transmissão 

do Loop 
Mestre 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED “0”, LED “00”, LED “000”, LED “0000” 

0: inválido 

1: Comando de execução mestre 

2: Mestre dada frequência 

3: Frequência de saída mestre 

4: Frequência limite superior mestre 

5: Mestre dado torque 

6: Torque de saída mestre 

7: Reservado 

8: Reservado 

9: Configuração do PID mestre 

A: Feedback PID Mestre 

B: Reservado 

C: componente de corrente ativo 

0031 

(0000 ~ CCCC) 
F12.1x 

F12.11 

(0x0C0B) 

CORRE 

Endereço 
personalizado 

de 
determinada 
frequência 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define o endereço de frequência fornecido, 
compatível com as instruções do computador 
superior (PLC). 

0000 

(0000 ~ FFFF) 
 

F12.12 

(0x0C0C) 

CORRE 

Configuração 
de comando 
Configuração 
de endereço 

personalizado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define o endereço de configuração do comando, 
compatível com as instruções do computador 
superior (PLC). 

0000 

(0000 ~ FFFF) 
 

F12.13 

(0x0C0D) 

CORRE 

Endereço 
personalizado 
do comando 
de execução 
de avanço 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define o endereço do comando de execução 
direta 

0001 

(0000 ~ FFFF) 
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F12.14 

(0x0C0E) 

CORRE 

Endereço 
personalizado 
do comando 
de execução 

reversa 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define o endereço do comando de execução 
reversa 

0002 

(0000 ~ FFFF) 
 

F12.15 

(0x0C0F) 

CORRE 

Endereço 
personalizado 
do comando 
de parada 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define o endereço do comando de parada. 

0005 

(0000 ~ FFFF) 
 

F12.16 

(0x0C10) 

CORRE 

Endereço 
personalizado 
do comando 

de redefinição 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define o endereço do comando reset. 

0007 

(0000 ~ FFFF) 
 

F12.19 

(0x0C13) 

CORRE 

Seleção de 
Comando de 
Envio Mestre 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Seleção de comando de envio mestre. 

0: Enviar comando de execução; 

1: Enviar status de execução 

0 

(0 ~ 1) 
 

Grupo F12.2x: Funções Modbus Especiais 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F12.20 

(0x0C14) 

PARE 

Seleção do 
modo de 

comunicação 
da interface R 

J 45 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: linha dupla comunicação do teclado 

1: escravo Modbus (parâmetros relacionados 
são definidos com F12.2x) 

2: Mestre Modbus (os parâmetros de envio são 
definidos com F12.1x) 

3: Definido pela VEICHI 

Nota : Modelos de T3 45 KW e superiores 
suportam apenas comunicação de teclado de 
linha dupla 

0 

(0 ~ 3) 
F12.2x 

F12.21 

(0x0C15) 

PARE 

Endereço de 
comunicação 
da interface R 

J 45 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O endereço do escravo quando a interface RJ45 
é para comunicação Modbus. 

1 

(1 ~ 247) 
 

F12.22 

(0x0C16) 

PARE 

Taxa de 
transmissão 

de 
comunicação 
da interface R 

J 45 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

A taxa de transmissão quando a interface RJ45 
é para comunicação Modbus. 

0 : 1200 bps 

1 : 2400 bps 

2 : 4800 bps 

3 : 9600 bps 

4 : 19200 bps 

5 : 38400 bps 

3 

(0 ~ 5) 
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F12.23 

(0x0C17) 

PARE 

Formato de 
dados da 

interface R J 
45 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O formato de dados quando a interface RJ45 é 
para comunicação Modbus. 

0: (N, 8, 1) Sem verificação, bits de dados: 8, 
bits de parada: 1 

1: (E, 8, 1) Verificação de paridade par, bits de 
dados: 8, bits de parada: 1 

2: (O, 8, 1) Verificação de paridade ímpar, bits de 
dados: 8, bits de parada: 1 

3: (N, 8, 2) Sem verificação, bits de dados: 8, 
bits de parada: 2 

4: (E, 8, 2) Verificação de paridade par, bits de 
dados: 8, bits de parada: 2 

5: (O, 8, 2) Verificação de paridade ímpar, bits de 
dados: 8, bits de parada: 2 

0 

(0 ~ 5) 
 

F12.24 

(0x0C18) 

CORRE 

Processament
o de resposta 

de 
transmissão 

de interface R 
J 45 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O processamento da resposta de transmissão 
quando a interface RJ45 é para comunicação 
Modbus. 

0: Escrever com resposta 

1: Escreva sem resposta 

0 

(0 ~ 1) 
 

F12.25 

(0x0C19) 

CORRE 

Atraso de 
resposta de 

comunicação 
de interface R 

J 45 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O atraso de resposta quando a interface RJ45 é 
para comunicação Modbus. 

0ms 

(0ms ~ 5000ms) 
 

F12.26 

(0x0C1A) 

CORRE 

Tempo de 
falha de 

timeout de 
comunicação 
da interface R 

J 45 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O tempo de falha de timeout quando a interface 
RJ45 é para comunicação Modbus. 

1,0 segundo 

( 0,1s ~ 100,0s) 
 

F12.27 

(0x0C1B) 

CORRE 

Processament
o de 

desconexão 
de 

comunicação 
de interface R 

J 45 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O processamento de desconexão quando a 
interface RJ45 é para comunicação Modbus. 

0: Não detecta falha de tempo limite 

1: Alarme e parada livre 

2: Aviso e continue correndo 

3: Parada forçada 

0 

(0 ~ 3) 
 

Grupo F12.3x: Comunicação PROFIBUS-DP 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F12.30 

(0x0C1E) 

CORRE 

Endereço do 
cartão D P 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define valores diferentes para diferentes 
estações escravas. 

1 

(1 ~ 247) 
F12.3x 

F12.32 

(0x0C20) 

PARE 

D P ação de 
falha de 

comunicação 
mestre-escravo 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Não detecta  
1: Alarme e parada livre2: Aviso e continue 
funcionando 

0 

(0 ~ 2) 
 

Nota: A placa de extensão não suporta troca a quente. 
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Grupo F12.4x: Comunicação CAN 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F12.40 

(0x0C28) 

CORRE 

Seleção do 
modo CAN 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: estação escrava 

1: Estação mestra definida pela VEICHI 

0 

(0 ~ 1) 
F12.4x 

F12.41 

(0x0C29) 

CORRE 

Endereço de 
comunicação 

CAN 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o endereço para a estação de salvamento 

1 

(1 ~ 247) 
 

F12.42 

(0x0C2A) 

CORRE 

Taxa de 
transmissão de 
comunicação 

CAN 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0 : 20kbps 

1 : 50kbps 

2 : 100kbps 

3 : 125kbps 

4 : 250kbps 

5 : 500kbps 

6 : 1Mbps 

3 

(0 ~ 6) 
 

F12.43 

(0x0C2B) 

CORRE 

Ação de falha 
de comunicação 
mestre-escravo 

CAN 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Não detecta  
1: Alarme e parada livre2: Aviso e continue 
funcionando 

0 

(0 ~ 2) 
 

Nota: A placa de extensão não suporta troca a quente. 

Grupo F12.5x ~ Grupo F12.6x: Extensão Porta EX-A e EX-B Comunicação 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F12.50 

(0x0C32) 

CORRE 

Processamento 
de desconexão 
de comunicação 

da porta de 
expansão 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

LED “0”: modo de ação de desconexão da porta 
EX-A 

0: Não detecta 

1: Alarme e parada livre 

2: Aviso e continue correndo 

modo de ação de desconexão da porta EX-B 

0: Não detecta 

1: Alarme e parada livre 

2: Aviso e continue correndo 

0000 

(0000 ~ 0022) 
F12.5x 

F12.51 

(0x0C33) 

CORRE 

Atualização do 
parâmetro EX-A 

da porta de 
extensão 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Não atualizar 

1: A inicialização atualizou os valores iniciais 

2: Os valores iniciais são restaurados para os 
parâmetros EX-A da porta de extensão 

0 

(0 ~ 2) 
 

F12.52 

(0x0C34) 

CORRE 

Atualização do 
parâmetro EX-B 

da porta de 
extensão 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Não atualizar 

1: A inicialização atualizou os valores iniciais 

2: Os valores iniciais são restaurados para os 
parâmetros EX-B da porta de extensão 

0 

(0 ~ 2) 
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F12.53 

(0x0C35) 

CORRE 

Porta de 
extensão EX- 
Um grupo de 
endereços de 

quadro de 
monitor 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Uns e LED "00" s: Abaixe 8 bits do endereço 00-
63 

Centenas e LED "0000" s: 8 bits mais altos do 
endereço 00-07 

0001 

(0000 ~ 0763) 
 

F12.54 

(0x0C36) 

CORRE 

Grupo de 
endereço de 
quadro do 

monitor EX-A da 
porta de 

extensão 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O mesmo que acima 

0002 

(0000 ~ 0763) 
 

F12.55 

(0x0C37) 

CORRE 

Grupo de 
endereço de 
quadro de 

monitor EX-A da 
porta de 

extensão 3 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O mesmo que acima 

0007 

(0000 ~ 0763) 
 

F12.56 

(0x0C38) 

CORRE 

Grupo de 
endereço de 
quadro do 

monitor EX-A da 
porta de 

extensão 4 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O mesmo que acima 

0011 

(0000 ~ 0763) 
 

F12.57 

(0x0C39) 

CORRE 

Grupo 1 de 
endereço de 
quadro de 

monitor de porta 
de extensão 

EX-B 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O mesmo que acima 

0001 

(0000 ~ 0763) 
 

F12.58 

(0x0C3A) 

CORRE 

Grupo de 
endereço de 
quadro de 

monitor EX-B da 
porta de 

extensão 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O mesmo que acima 

0002 

(0000 ~ 0763) 
 

F12.59 

(0x0C3B) 

CORRE 

Grupo de 
endereço de 
quadro de 

monitor EX-B da 
porta de 

extensão 3 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O mesmo que acima 

0007 

(0000 ~ 0763) 
 

F12.60 

(0x0C3C) 

CORRE 

Grupo de 
endereço de 
quadro do 

monitor EX-B da 
porta de 

extensão 4 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O mesmo que acima 

0011 

(0000 ~ 0763) 
 

Nota: A placa de extensão não suporta troca a quente. 
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10.17 Grupo F13: Controle PID de Processo 

F13.00 ~ F13.06: Configuração e feedback do PID 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F13,00 

(0x0D00) 

CORRE 

P ID controlar 
determinada 

fonte 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Teclado digital 

1: Potenciômetro do teclado (teclado externo 
opcional de linha única) 

2: AI1 

3: AI2 

4: Reservado 

5: Pulso terminal PUL 

6: Comunicação RS485 

7: Cartão opcional 

8: Seleção de terminais 

9: Corrente ativa definida via comunicação 

0 

(0 ~ 9) 
F13.0x 

F13.01 

(0x0D01) 

CORRE 

Teclado digital 
do PID 

fornecido 

/ feedback 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

PID dado / feedback com teclado digital . 

50,0% 

(0,0% ~ 

100,0%) 

 

F13.02 

(0x0D02) 

CORRE 

PID dado 
tempo de 

mudança _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

PID dado tempo de mudança. Tempo de 
aceleração/desaceleração entre 0% e 100%. 

1,00s 

(0,00s ~ 60,00s) 
 

F13.03 

(0x0D03) 

CORRE 

PID c ontrole a 
fonte de 
feedback 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: feedback PID com teclado digital 

1: potenciômetro do teclado ( teclado externo de 
linha única opcional ) 

2: AI1 

3: AI2 

4: Reservado 

5: Feedback PUL de pulso terminal 

6: Feedback via comunicação RS485 

7: Cartão de opção 

8: Seleção de terminais 

9: Corrente ativa local 

2 

(0 ~ 9) 
 

F13.04 

(0x0D04) 

CORRE 

Tempo de filtro 
passa-baixa do 

sinal de 
feedback 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Tempo de filtro passa-baixa do sinal de feedback. 

0,010s 

(0,000s ~ 

6.000s) 

 

F13.05 

(0x0D05) 

CORRE 

Ganho de sinal 
de feedback 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Ganho de sinal de feedback. 

1,00 

(0,00 ~ 10,00) 
 

F13.06 

(0x0D06) 

CORRE 

Alcance do 
sinal de 

feedback 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Alcance do sinal de feedback. 

100,0 

(0,0 ~ 100,0) 
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F13.07 ~ F13.24: Ajuste do PID 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F13.07 

(0x0D07) 

CORRE 

Eleição do 
controle do PID 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED "0" : Seleção da característica de feedback 

0: Característica positiva 

1: Característica negativa 

LED "00" : Reservado 

LED "000" : Reservado 

LED "0000" : Atributo de ajuste diferencial 

0: Diferenciar desvio 

1: Diferencie o feedback 

0100 

(0000 ~ 1111) 
F13.1x 

F13.08 

(0x0D08) 

CORRE 

Saída PID p 
reset _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

100% da saída predefinida corresponde à saída 
de frequência máxima. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F13.09 

(0x0D09) 

CORRE 

PID p reset o 
tempo de 

execução da saí

da 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Depois que o controle PID é iniciado, a saída do 
inversor segue primeiro a saída predefinida do 
PID, e dura pelo tempo de execução da saída 
predefinida do PID antes de funcionar de acordo 
com as características de malha fechada do PID. 

0,0 segundo 

( 0,0s ~ 6500,0s) 
 

F13.10 

(0x0D0A) 

CORRE 

Limite de desvio 
do controle PID 

_ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O desvio máximo permitido do valor de feedback 
do PID em relação ao valor definido do PID. 
Quando o valor de feedback está dentro desta 
faixa, a regulagem do PID para e a saída 
permanece inalterada. O uso adequado desta 
função é útil para minimizar o conflito entre a 
precisão e a estabilidade da saída do sistema. 

0,0 segundo 

( 0,0s ~ 6500,0s) 
 

F13.11 

(0x0D0B) 

CORRE 

Ganho 
proporcional P1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Determina a intensidade de regulação de todo o 
regulador PID. Quanto maior o ganho, maior a 
intensidade de regulação. No entanto, um ganho 
muito grande provavelmente gerará oscilação. 

0,100 

(0,000 ~ 4,000) 
 

F13.12 

(0x0D0C) 

CORRE 

Tempo integral 
I1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Determina a intensidade de regulação integral do 
regulador PID. Quanto menor o tempo integral, 
maior a intensidade de regulação. A regulagem 

do PID será inválida quando o tempo integral for 

0. 

1,0 segundo 

( 0,0s ~ 600,0s) 
 

F13.13 

(0x0D0D) 

CORRE 

Tempo de 
diferenciação 

D1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Determine a intensidade de regulação do 
regulador PID para o desvio ou taxa de mudança 
do sinal de feedback. A regulação é variável de 
acordo com as tendências de mudança para 
suprimir as mudanças nos sinais de feedback. 

0,000s 

(0,000s ~ 

6.000s) 

 

F13.14 

(0x0D0E) 

CORRE 

Ganho 
proporcional P2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Determina a intensidade de regulação de todo o 
regulador PID. Quanto maior o ganho, maior a 
intensidade de regulação. No entanto, um ganho 
muito grande provavelmente gerará oscilação. 

0,100 

(0,000 ~ 4,000) 
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F13.15 

(0x0D0F) 

CORRE 

Tempo integral 
I2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Determina a intensidade de regulação integral do 
regulador PID. Quanto menor o tempo integral, 
maior a intensidade de regulação. A regulagem 

do PID será inválida quando o tempo integral for 

0. 

1,0 segundo 

( 0,0s ~ 600,0s) 
 

F13.16 

(0x0D10) 

CORRE 

Tempo de 
diferenciação 

D2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Determine a intensidade de regulação do 
regulador PID para o desvio ou taxa de mudança 
do sinal de feedback. A regulação é variável de 
acordo com as tendências de mudança para 
suprimir as mudanças nos sinais de feedback. 

0,000s 

(0,000s ~ 

6.000s) 

 

F13.17 

(0x0D11) 

CORRE 

Condições de 
funcionamento 
do p arametro 

PID 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: Não mude 

1: Interruptor com terminal Xi 

2: Mudar de acordo com o desvio 

0 

(0 ~ 2) 
 

F13.18 

(0x0D12) 

CORRE 

Menor valor de 
desvio de 

comutação _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O parâmetro ganho 1 é utilizado quando o desvio 
do PID é menor que este valor. 

20,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F13.19 

(0x0D13) 

CORRE 

Maior valor de 
desvio de 

comutação _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O parâmetro ganho 2 é utilizado quando o desvio 
do PID é maior que este valor. 

80,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F13.21 

(0x0D15) 

CORRE 

Limite de 
diferenciação 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O limite diferencial é usado para definir a faixa da 
saída diferencial do PID. Em um regulador PID, a 
função de diferenciação é sensível, pois é 
provável que cause oscilação do sistema. 
Geralmente, a função de diferenciação PID é 
limitada a uma pequena faixa. 

5,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F13.22 

(0x0D16) 

CORRE 

Limite superior 

de saída PID 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite superior da saída PID. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F13.23 

(0x0D17) 

CORRE 

Limite inferior 

de saída PID 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite inferior da saída PID. 

0,0% 

(-100,0 ~ 

F13.22) 

 

F13.24 

(0x0D18) 

CORRE 

Tempo do filtro 
de saída PID _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O tempo do filtro de saída PID é usado para filtrar 
a saída PID. O filtro enfraquecerá as mudanças 
repentinas do resultado da saída de regulação 
PID e degradará o desempenho de resposta do 
sistema de malha fechada do processo. 

0,000s 

(0,000s ~ 

6.000s) 
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F13.25 ~ F13.28: Julgamento de Desconexão de Feedback PID  

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F13.25 

(0x0D19) 

CORRE 

Seleção de 
ação de 

desconexão de 
feedback 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Manter a operação PID sem alarme 

1: Parar e alarme 

2: Manter a operação PID e emitir um sinal de 
alarme 

3: Executar na frequência atual e emitir um sinal 
de alarme 

0 

(0 ~ 3) 
F13.2x 

F13.26 

(0x0D1A) 

CORRE 

Tempo de 
detecção de 

desconexão de 
feedback 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Quando o inversor está em estado de operação, 
o sensor é considerado desconectado quando o 
sinal de feedback detectado for maior que o 
limite superior do alarme de desconexão ou 
menor que o limite inferior de desconexão 
alarme, e dura mais do que o tempo de 
desconexão. 

1,0 segundo 

(0,0s ~ 120,0s) 
 

F13.27 

(0x0D1B) 

CORRE 

Limite superior 
do alarme de 
desconexão 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define o limite superior da detecção de 
desconexão do sensor PID. O sensor é 
considerado desconectado quando o sinal de 
feedback for maior que o limite superior do 
alarme de desconexão para o tempo de atraso 
em [F13.26]. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F13.28 

(0x0D1C) 

CORRE 

Limite inferior 
do alarme de 
desconexão 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define o limite inferior da detecção de 
desconexão do sensor PID. O sensor é 
considerado desconectado quando o sinal de 
feedback for menor que o limite inferior do 
alarme de desconexão para o tempo de atraso 
em [F13.26]. 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F13.29 ~ F13.33: Função Dormir 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F13.29 

(0x0D1D) 

CORRE 

Seleção de 
sono 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

0: Inválido 1: Válido 

0 

(0 ~ 1) 
F13.3x 

F13.30 

(0x0D1E) 

CORRE 

Frequência do 
sono 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Quando a função de sono está habilitada, o 
julgamento de sono é realizado quando a 
frequência de saída da regulação PID é menor 
que a frequência de sono. 

10,00Hz 

(0,00Hz ~ 
50,00Hz) 

 

F13.31 

(0x0D1F) 

CORRE 

Tempo de 
atraso do sono 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Após o início do julgamento do sono, o inversor 
entra no estado de suspensão após o tempo de 
atraso do sono ( ou seja , bloqueando a saída 
após desacelerar para a frequência zero). 

60,0 segundos 

( 0,0s ~ 3600,0s) 
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F13.32 

(0x0D20) 

CORRE 

Desvio de 
despertar 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Quando a característica de feedback do PID é 
positiva: 

A configuração do PID menos o desvio de 
despertar é comparada com o feedback do PID. 
O inversor sairá do estado de sono e entrará no 
estado de operação normal se a diferença 
permanecer maior que a realimentação do PID 
para o tempo de atraso do despertar. 

Quando a característica de feedback do PID é 
reversa: 

A configuração do PID mais o desvio de 
despertar são comparados com o feedback do 
PID. O inversor sairá do estado de sono e 
entrará no estado de operação normal se a soma 
permanecer maior que a realimentação do PID 
para o tempo de atraso do despertar. 

5,0% 

(0,0% ~ 50,0%) 
 

F13.33 

(0x0D21) 

CORRE 

Tempo de 
atraso de 
despertar 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O inversor sai do estado de sono e entra no 
estado de operação normal após o tempo de 
atraso de despertar se as condições de 
despertar forem atendidas. 

1,0 segundo 

( 0,0s ~ 60,0s) 
 

10.18 Grupo F14: PLC Multivelocidade e Simples 

F14.00 ~ F14.14: Configuração de Frequência Multivelocidade 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F14,00 

(0x0E00) 

CORRE 

PLC multi - 
velocidade 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência do 1º estágio na operação do 
programa PLC e controle multi-velocidade. 

10,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

F14.0x 

F14.01 

(0x0E01) 

CORRE 

PLC multi - 
velocidade 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência do 2º estágio na operação do 
programa PLC e controle multi-velocidade. 

20,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

 

F14.02 

(0x0E02) 

CORRE 

PLC multi - 
velocidade 3 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência do 3º estágio na operação do 
programa PLC e controle multi-velocidade . 

30,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

 

F14.03 

(0x0E03) 

CORRE 

PLC multi - 
velocidade 4 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Colocou o freqüência do 4º estágio na operação 
do programa PLC e controle multi-velocidade. 

40,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

 

F14.04 

(0x0E04) 

CORRE 

CLP multi-
velocidade 5 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência do 5º estágio na operação do 
programa PLC e controle multi-velocidade. 

50,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

 

F14.05 

(0x0E05) 

CORRE 

CLP multi-
velocidade 6 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência do 6º estágio na operação do 
programa PLC e controle multi-velocidade. 

40,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 
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F14.06 

(0x0E06) 

CORRE 

CLP multi-
velocidade 7 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência do 7º estágio na operação do 
programa PLC e controle multi-velocidade. 

30,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

 

F14.07 

(0x0E07) 

CORRE 

CLP multi-
velocidade 8 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência do 8º estágio na operação do 
programa PLC e controle multi-velocidade. 

20,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

 

F14.08 

(0x0E08) 

CORRE 

CLP multi-
velocidade 9 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência do 9º estágio na operação do 
programa PLC e controle multi-velocidade. 

10,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

 

F14.09 

(0x0E09) 

CORRE 

CLP multi-
velocidade 10 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência do 10º estágio na operação 
do programa PLC e controle multi-velocidade. 

20,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

 

F14.10 

(0x0E0A) 

CORRE 

CLP multi-
velocidade 11 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência do 11º estágio na operação 
do programa PLC e controle multi-velocidade. 

30,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

 

F14.11 

(0x0E0B) 

CORRE 

CLP multi-
velocidade 12 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência do 12º estágio na operação 
do programa PLC e controle multi-velocidade. 

40,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

 

F14.12 

(0x0E0C) 

CORRE 

CLP multi-
velocidade 13 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência do 13º estágio na operação 
do programa PLC e controle multi-velocidade. 

50,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

 

F14.13 

(0x0E0D) 

CORRE 

CLP multi-
velocidade 14 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência do 14º estágio na operação 
do programa PLC e controle multi-velocidade. 

40,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

 

F14.14 

(0x0E0E) 

CORRE 

CLP multi-
velocidade 15 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência do 15º estágio na operação 
do programa PLC e controle multi-velocidade. 

30,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 
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F14.15: Seleção do modo de operação do PLC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F14.15 

(0x0E0F) 

CORRE 

Eleição do 
modo de 

execução do 
PLC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED “0”: Modo de ciclo 

0: Parada após ciclo único 

1: Continue repetindo 

2: Mantenha o valor final após um único ciclo 

LED “00”: Unidade de tempo 

0: Segundo(s) 

1: Minuto (m) 

2: Hora (h) 

LED “000”: Modo de armazenamento desligado 

0: Não armazenado 1: Armazenado 

LED “0000”: modo de início 

0: Executar novamente do estágio um 

1: Corra novamente do palco na última parada 

2: Re-executar a partir do tempo restante da 
etapa na última parada 

0000 

(0000 ~ 2122) 
F14.15 

F14.16 ~ F14.30: Seleção do Tempo de Execução do PLC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F14.16 

(0x0E10) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 1 do 
PLC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de execução para o 1º segmento 
do programa PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/ h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

F14.1x 

F14.17 

(0x0E11) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 2 do 
PLC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de execução para o 2º segmento 
do programa PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/ h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 

F14.18 

(0x0E12) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 3 do 
PLC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de execução para o 3º segmento 
do programa PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/ h)~  
6500,0(s/m/h)) 

 

F14.19 

(0x0E13) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 4 do 
PLC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de execução para o 4º segmento 
do programa PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/ h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 

F14.20 

(0x0E14) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 5 do 
PLC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC   

Defina o tempo de execução para o 5º segmento 
do programa PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/ h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 

F14.21 

(0x0E15) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 6 do 
PLC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de execução para o 6º segmento 
do programa PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/ h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 

F14.22 

(0x0E16) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 7 do 
PLC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de execução para o 7º segmento 
do programa PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/ h) ~  
6500,0(s/m/h)) 
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F14.23 

(0x0E17) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 8 do 
PLC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de execução para o 8º segmento 
do programa PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/ h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 

F14.24 

(0x0E18) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 9 do 
PLC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de execução para o 9º segmento 
do programa PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/ h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 

F14.25 

(0x0E19) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 
segmento 10 

do PLC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de execução para o 10º 
segmento do programa PLC.  

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/ h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 

F14.26 

(0x0E1A) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 
segmento 11 

do PLC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de execução para o 11º 
segmento do programa PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/ h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 

F14.27 

(0x0E1B) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 
segmento 12 

do PLC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de execução para o 12º 
segmento do programa PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/ h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 

F14.28 

(0x0E1C) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 
segmento 13 

do PLC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de execução para o 13º 
segmento do programa PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/ h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 

F14.29 

(0x0E1D) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 
segmento 14 

do PLC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de execução para o 14º 
segmento do programa PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/ h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 

F14.30 

(0x0E1E) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 
segmento 15 

do PLC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de execução para o 15º 
segmento do programa PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/ h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 

F14.31 ~ F14.45: Direção do PLC e Seleção do Tempo de Aceleração/Desaceleração 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F14.31 

(0x0E1F) 

CORRE 

Direção e 
tempo de 

aceleração/de
saceleração 

do segmento 1 
do plc 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED "0" : Direção de funcionamento deste estágio 
(comparado com o comando de funcionamento) 

0: Mesma direção 

1: direção reversa 

LED "00" : Tempo de aceleração/desaceleração 
desta etapa 

0: Tempo de aceleração/desaceleração 1 

1: Tempo de aceleração/desaceleração 2 

2: Tempo de aceleração/desaceleração 3 

3: Tempo de aceleração/desaceleração 4 

LED "000" : Reservado 

LED "0000" : Reservado 

0000 

(0000 ~ 0031) 
F14.3x 

F14.32 

(0x0E20) 

CORRE 

Direção e 
tempo de 

aceleração/de
saceleração 
do segmento 

plc 2 

O mesmo que F14.31. 
0000 

(0000 ~ 0031) 
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F14.33 

(0x0E21) 

CORRE 

Direção e 
tempo de 

aceleração/de
saceleração 
do segmento 

plc 3 

O mesmo que F14.31. 
0000 

(0000 ~ 0031) 
 

F14.34 

(0x0E22) 

CORRE 

Direção e 
tempo de 

aceleração/de
saceleração 
do segmento 

plc 4 

O mesmo que F14.31. 
0000 

(0000 ~ 0031) 
 

F14.35 

(0x0E23) 

CORRE 

Direção e 
tempo de 

aceleração/de
saceleração 
do segmento 

plc 5 

O mesmo que F14.31. 
0000 

(0000 ~ 0031) 
 

F14.36 

(0x0E24) 

CORRE 

Direção e 
tempo de 

aceleração/de
saceleração 
do segmento 

plc 6 

O mesmo que F14.31. 
0000 

(0000 ~ 0031) 
 

F14.37 

(0x0E25) 

CORRE 

Direção e 
tempo de 

aceleração/de
saceleração 
do segmento 

plc 7 

O mesmo que F14.31. 
0000 

(0000 ~ 0031) 
 

F14.38 

(0x0E26) 

CORRE 

Direção e 
tempo de 

aceleração/de
saceleração 
do segmento 

plc 8 

O mesmo que F14.31. 
0000 

(0000 ~ 0031) 
 

F14.39 

(0x0E27) 

CORRE 

Direção e 
tempo de 

aceleração/de
saceleração 
do segmento 

plc 9 

O mesmo que F14.31. 
0000 

(0000 ~ 0031) 
 

F14.40 

(0x0E28) 

CORRE 

Direção e 
tempo de 

aceleração/de
saceleração 
do segmento 

plc 10 

O mesmo que F14.31. 
0000 

(0000 ~ 0031) 
 

F14.41 

(0x0E29) 

CORRE 

Direção e 
tempo de 

aceleração/de
saceleração 
do segmento 

plc 11 

O mesmo que F14.31. 
0000 

(0000 ~ 0031) 
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F14.42 

(0x0E2A) 

CORRE 

Direção e 
tempo de 

aceleração/de
saceleração 
do segmento 

plc 12 

O mesmo que F14.31. 
0000 

(0000 ~ 0031) 
 

F14.43 

(0x0E2B) 

CORRE 

Direção e 
tempo de 

aceleração/de
saceleração 
do segmento 

plc 13 

O mesmo que F14.31. 
0000 

(0000 ~ 0031) 
 

F14.44 

(0x02C) 

CORRE 

Direção e 
tempo de 

aceleração/de
saceleração 
do segmento 

plc 14 

O mesmo que F14.31. 
0000 

(0000 ~ 0031) 
 

F14.45 

(0x0E2D) 

CORRE 

Direção e 
tempo de 

aceleração/de
saceleração 
do segmento 

plc 15 

O mesmo que F14.31. 
0000 

(0000 ~ 0031) 
 

10.19 Grupo F15: Reservado 

10.20 Grupo F16: Controle de Tensão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F16.01 

(0x5001) 

CORRE 

Configuração 
do modo de 
enrolamento 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

0: Enrolamento  1: Desenrolar 

2: Seleção de terminais 

0 

(0 ~ 2) 
F16.0x 

F16.02 

(0x5002) 

CORRE 

Relação de 
transmissão 
mecânica _ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Define a relação de transmissão entre o motor e o 
rolo. 

1,00 

(0,01 ~ 300,00) 
 

F16.03 - F16.09: Configuração de tensão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 
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F16.03 

(0x5003) 

PARE 

Seleção dada 
tensão 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

LED “ 0”: Tensão dada canal A 

LED ”00”: Tensão dada canal B 

0: Tensão dada pelo teclado digital 

1: Potenciômetro do teclado (teclado externo de 
linha única opcional) 

2: AI1 

3: AI2 

4: Reservado 

5: PUL 

6: Comunicação RS485 (0x300B) 

LED ”000”: Dígitos de ponto decimal de ajuste de 
tensão 

0: 0,1 unidades 

1: 1 unidade 

2: 10 unidades 

0000 

(0000 ~ 0266) 
F16.0x 

F16.04 

(0x5004) 

PARE 

Teclado de 
tensão digital 

fornecido 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Define e modifica a tensão com o teclado digital. 
Não há ponto decimal para potência do motor 
acima de 37 kW. 

0N 

(0 N - tensão 
máxima) 

 

F16.05 

(0x5005) 

PARE 

Tensão 
máxima _ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o limite máximo de tensão para todos os 
canais. Não há ponto decimal para potência do 
motor acima de 37 kW. 

1000N 

(0N ~ 6000N) 
 

F16.06 

(0x5006) 

PARE 

Coeficiente de 
tensão _ _ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o coeficiente de conicidade de tensão. 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F16.07 

(0x5007) 

PARE 

Correção de 
compensação 

de 
afunilamento 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Define o coeficiente de correção de 
compensação de conicidade. 

0mm 

(0mm ~ 10000mm) 
 

F16.08 

(0x5008) 

CORRE 

Limite de 
velocidade 

zero _ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o limite de velocidade zero . 

1,00Hz 

(0,00Hz ~ 
50,00Hz) 

 

F16.09 

(0x5009) 

CORRE 

Ganho de 
tensão de 
velocidade 

zero _ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o valor de ganho de tensão no modo de 
velocidade zero. 

100,0% 

(0,0% ~ 500,0%) 
 

F16.12 ~ F16.16: Compensação de Fricção 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F16.12 

(0x500C) 

CORRE 

Coeficiente de 
compensação 

de atrito estático 
_ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o coeficiente de compensação de atrito 
estático. 

0,0% 

(0,0% ~ 50,0%) 
F16.1x 

F16.13 

(0x500D) 

CORRE 

Tempo de atraso 
de 

compensação 
de fricção 
estática _ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso da compensação de 
atrito estático. 

2,0 segundos 

( 0,0s ~ 60,0s) 
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F16.14 

(0x500E) 

CORRE 

Frequência de 
corte de 

compensação 
de fricção 
estática _ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência de corte de compensação de 
atrito estático. 

2,00Hz 

(0,00 Hz - 
frequência 
máxima) 

 

F16.15 

(0x500F) 

CORRE 

Coeficiente 
inicial de 

compensação 
de atrito 

deslizante 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o coeficiente inicial da compensação de 
atrito deslizante. 

0,0% 

(0,0% ~ 50,0%) 
 

F16.16 

(0x5010) 

CORRE 

Coeficiente final 
de 

compensação 
por atrito 

deslizante _ _ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o coeficiente final da compensação de 
atrito deslizante. 

0,0% 

(0,0% ~ 50,0%) 
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F16.30 ~ F16.32: Detecção de Interrupção de Material 

Código do 
parâmetro 
(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
Fonte de 

referência 

F16.30 
(0x501E) 
CORRE 

Eleição da 
detecção de 
interrupção 
material _ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 
LED ”0”: Fonte de entrada do sinal de detecção 
0: Detecção de interrupção de material inválida 
1: Ajuste com potenciômetro de teclado 
2: AI1 
3: AI2 
4: Reservado 
5: PUL 
LED ”00”: Manuseio de interrupção de material 
0: Aviso e continue correndo 
1: Alarme e Parada 

0000 
(0000 ~ 0015) 

F16.3x 

F16.31 
(0x501F) 
CORRE 

Limiar de 
detecção de 

interrupção de 
material 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 
Define o limite de detecção de interrupção do 
material. 

100,0% 
(0,0% ~ 100,0%) 

 

F16.32 
(0x5020) 
CORRE 

Retardo de 
detecção de 

interrupção de 
material 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 
Define o atraso de detecção de interrupção do 
material. 

2,0 segundos 
( 0,1s ~ 60,0s) 

 

F16.36 ~ F16.38: Pré-condução 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F16.36 

(0x5024) 

PARE 

Pré - eleição 
da função _ _ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

0: Pré-condução inválida 1 : Manual 

2: Automático 

0 

(0 ~ 2) 
F16.3x 

F16.37 

(0x5025) 

PARE 

Pré - conduzir 
o ganho de 

frequência 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho de frequência pré-drive. 

105,0% 

(0,0% ~ 200,0%) 
 

F16.38 

(0x5026) 

PARE 

Ganho de 
torque prévio 

_ _ _ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho de torque pré-drive . 

105,0% 

(0,0% ~ 200,0%) 
 

F16.42 ~ F16.43: Parar e travar 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F16.42 

(0x502A) 

CORRE 

Frequência 
de parada e 

freio _ _ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o valor limite para a frequência de 
julgamento de parada e retenção do freio. 

2,00Hz 

(0,01 Hz - 
frequência 
máxima) 

F16.4x 

F16.43 

(0x502B) 

CORRE 

Pare e freie o 
tempo antigo 

_ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de parada e retenção do freio. 

0,0 segundo 

( 0,0s ~ 600,0s) 
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F16.44 ~ F16.55: Configuração do Parâmetro do Diâmetro do Rolo 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F16.44 

(0x502C) 

PARE 

Eleição do mé

todo de cálculo 
do diâmetro do 

rolo 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

0: Diâmetro inicial do rolo, não calculado 

1: Calculado com velocidade linear 

2: Calculado com espessura 

3: Reservado 

4: Definir com AI1 

5: Definir com AI2 

6: Reservado 

7: Definir com PUL 

8: Definido via comunicação RS485 (0x300C) 

0 

(0 ~ 8) 
F16.4x 

F16.45 

(0x502D) 

PARE 

Diâmetro 
máximo do rolo 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o limite máximo do diâmetro do rolo. 

500 mm 

(1mm ~ 
10000mm) 

 

F16.46 

(0x502E) 

PARE 

Diâmetro do 
eixo do rolo 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o valor do diâmetro do eixo do rolo. 

100 milímetros 

(1 mm - diâmetro 
máximo do rolo) 

 

F16.47 

(0x502F) 

PARE 

Eleição inicial 
da fonte do 

diâmetro do rolo 
_ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

0: Seleção de terminal F16.48 - F16.50 

1: Reservado 

2: AI1 

3: AI2 

4: Reservado 

5: PUL 

0 

(0 ~ 5) 
 

F16.48 

(0x5030) 

CORRE 

Diâmetro de 
rolo inicial 1 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o diâmetro inicial do rolo 1. 

100 milímetros 

(1 mm - diâmetro 
máximo do rolo) 

 

F16.49 

(0x5031) 

CORRE 

Diâmetro de 
rolo inicial 2 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o diâmetro inicial do rolo 2. 

100 milímetros 

(1 mm - diâmetro 
máximo do rolo) 

 

F16,50 

(0x5032) 

CORRE 

Diâmetro de 
rolo inicial 3 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o diâmetro inicial do rolo 3. 

100 milímetros 

(1 mm - diâmetro 
máximo do rolo) 

 

F16.51 

(0x5033) 

CORRE 

Eleição de 
redefinição de 

diâmetro de rolo 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

0: Redefinição manual do diâmetro do rolo 

1: Redefinição automática do diâmetro do rolo 

0 

(0 ~ 1) 
 

F16.54 

(0x5036) 

CORRE 

Limite de taxa 
de mudança de 
diâmetro de rolo 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o limite da taxa de alteração do diâmetro 
do rolo. 

10,00 mm/s 

(0,00 mm/s ~ 
200,00 mm/s) 

 

F16.55 

(0x5037) 

CORRE 

Diâmetro de 
rolagem de 
mudança de 

direção 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o limite da direção de mudança do 
diâmetro do rolo. 

0 

(0 ~ 1) 
 

F16.56 ~ F16.63: Cálculo do diâmetro do rolo com velocidade linear 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 
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F16.56 

(0x5038) 

CORRE 

Fonte de 
entrada de 
velocidade 

linear _ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

0: Seleção de terminal F16.60/F16.61 

1: Teclado digital 

2: Potenciômetro do teclado (teclado externo de 
linha única opcional) 

3: AI1 

4: AI2 

5: Reservado 

6: PUL 

7: Comunicação RS485 (0x300D) 

0 

(0 ~ 7) 
F16.5x 

F16.57 

(0x5039) 

CORRE 

V elocidade 
linear máxima 

_ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Definir o limite máximo de velocidade linear para 
todos os canais. 

1000,0 m/min 

(0,0 m/min ~  
6500,0 m/min) 

 

F16.58 

(0x503A) 

CORRE 

Configuração 
digital do 

teclado de 
velocidade 

linear 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Define e modifica a velocidade linear Dada com o 
teclado. 

20,0 m/min 

(0,0 m/min - 
velocidade linear 

máxima) 

 

F16.59 

(0x503B) 

CORRE 

V elocidade 
linear mínima 
para cálculo 
do diâmetro 
rolante _ _ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina a velocidade linear mínima ao calcular o 
diâmetro do rolo com velocidade linear. 

2,0 m/min 

(0,0 m/min - 
velocidade linear 

máxima) 

 

F16.60 

(0x503C) 

CORRE 

Velocidade 
linear dada 1 

_ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o ponto de ajuste 1 da velocidade linear. 

20,0 m/min 

(0,0 m/min - 
velocidade linear 

máxima) 

 

F16.61 

(0x503D) 

CORRE 

V elocidade 
linear dada 2 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o ponto de ajuste 2 da velocidade linear. 

20,0 m/min 

(0,0 m/min - 
velocidade linear 

máxima) 

 

F16.63 

(0x503F) 

CORRE 

Frequência 

mínima para c

álculo do 

diâmetro 
rolante _ _ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência mínima ao calcular o 
diâmetro do rolo com velocidade linear. 

1,00Hz 

(0,00Hz ~ 

10,00Hz) 

 

F16.68 ~ F16.70: Cálculo do diâmetro do rolo com espessura 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F16.68 

(0x5044) 

CORRE 

Número de 
pulsos por 
volta do rolo 
de 
enrolamento 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o número de pulsos recebidos para cada 
volta que o rolo de enrolamento gira ao calcular o 
diâmetro do rolo com a espessura. 

1 

(1 ~ 65000) 
F16.6x 

F16.69 

(0x5045) 

CORRE 

Número de 
voltas por 
camada 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o número de voltas necessárias para 
enrolar uma camada no rolo. 

1 

(1 ~ 10.000) 
 

F16.70 

(0x5046) 

CORRE 

Espessura do 
material 
definido com n

úmeros _ 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina a espessura do material. 

0,01 mm 

(0,01 mm ~ 

100,00 mm) 
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6.82: PID de tensão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F16.75 

(0x504B) 

PARE 

Ativar PID de 
tensão 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

0: Desativado 1: Ativado 

0 

(0 ~ 1) 
F16.7x 

F16.76 

(0x504C) 

PARE 

de referência 

de saída do 
PID de 
tensão 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

0: Dada a tensão como fonte de referência 

1: Tensão máxima como fonte de referência 

0 

(0 ~ 1) 
 

F16.77 

(0x504D) 

CORRE 

Porcentagem 
máxima de 

saída do PID 
de tensão 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem de saída do PID de tensão. 

10,0% 

(0,0% ~ 50,0%) 
 

F16.78 

(0x504E) 

CORRE 

Fonte de 
sinal de 

realimentaçã
o do PID de 

tensão 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

0: feedback PID com teclado digital 

1: potenciômetro do teclado ( teclado externo de 
linha única opcional ) 

2: Feedback analógico AI1 

3: Feedback analógico AI2 

4: Reservado 

5: Feedback PUL de pulso terminal 

6: F eedback de comunicação RS485 ( 0x300E ) 

2 

(0 ~ 6) 
 

F16.79 

(0x504F) 

CORRE 

Teclado PID 
de tensão F 
eedback s et 
com teclado 

digital 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

realimentação do teclado PID de tensão ajustada 
com o teclado digital . 

50,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
 

F16.80 

(0x5050) 

CORRE 

Ganho de 
sinal de 

feedback do 
PID de 
tensão 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho dos sinais de feedback PID para 
todos os canais. 

1,00 

(0,00 ~ 10,00) 
 

F16.81 

(0x5051) 

CORRE 

Ganho 
Proporcional 

P 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho proporcional do PID de tensão. 

0,500 

(0,000 ~ 8,000) 
 

F16.82 

(0x5052) 

CORRE 

Tempo 
Integral T 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo integral do PID de tensão. 

0,5s 

( 0,0s ~ 600,0s) 
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10.21 Grupo F17: Reservado 

10.22 Grupo F18: Reservado 

10.23 Grupo F19: Grupo A programável pelo usuário 

10.24 Grupo F20: Grupo B programável pelo usuário 

10.25 Grupo F21: Grupo de Extensão de Aplicativos da Indústria 

10.26 Grupo F22: Reservado 

10.27 Grupo F23: Reservado 

10.28 Grupo F24: Reservado 

10.29 Grupo F25: Correção AI e AO 

F25.00 ~ F25.11: Correção AI1 

O parâmetro F5.41 é usado para selecionar a entrada de tensão ou corrente. F5.41 definido como "0" indica entrada de tensão, 
definido como "1" indica entrada de corrente. 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F25,00 

(0x5900) 

CORRE 

Tensão medida 
AI1 1 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O primeiro estágio corrigiu a tensão. O valor 
medido é inserido no parâmetro. 

0,500V 

(0,000V ~ 

3.000V) 

F25.0x 

F25.01 

(0x5901) 

CORRE 

Tensão do 
monitor AI1 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor do monitor correspondente à tensão 
corrigida do primeiro estágio. O valor de C02.10 é 
inserido. 

0,500V 

(0,000V ~ 

3.000V) 

 

F25.02 

(0x5902) 

CORRE 

Tensão medida 
AI1 2 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O segundo estágio corrigiu a tensão. O valor 
medido é inserido no parâmetro. 

5.000V 

(0,000V ~ 

7.000V) 

 

F25.03 

(0x5903) 

CORRE 

Tensão do 
monitor AI1 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor do monitor correspondente à tensão 
corrigida do segundo estágio. O valor de C02.10 é 
inserido. 

5.000V 

(0,000V ~ 

7.000V) 

 

F25.04 

(0x5904) 

CORRE 

Tensão medida 
AI1 3 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O terceiro estágio corrigiu a tensão. O valor 
medido é inserido no parâmetro. 

9.500V 

(0,000V ~ 

11.000V) 

 

F25.05 

(0x5905) 

CORRE 

Tensão do 
monitor AI1 3 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor do monitor correspondente à tensão 
corrigida do terceiro estágio. O valor de C02.10 é 
inserido. 

9.500V 

(0,000V ~ 

11.000V) 

 

F25.06 

(0x5906) 

CORRE 

Corrente 
medida AI1 1 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

A primeira fase corrigiu a corrente. O valor medido 
é inserido no parâmetro. 

1.000mA 

(0,000mA ~ 

6.000mA) 

 

F25.07 

(0x5907) 

CORRE 

AI1 monitora a 
corrente 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor do monitor correspondente à corrente 
corrigida do primeiro estágio. O valor de C02.10 é 
inserido. 

1.000mA 

(0,000mA ~ 

6.000mA) 

 

F25.08 

(0x5908) 

CORRE 

Corrente 
medida AI1 2 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O segundo estágio corrigiu a corrente. O valor 
medido é inserido no parâmetro. 

10.000mA 

(0,000mA ~ 

14.000mA) 
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F25.09 

(0x5909) 

CORRE 

AI1 monitora a 
corrente 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor do monitor correspondente à corrente 
corrigida do segundo estágio. O valor de C02.10 é 
inserido. 

10.000mA 

(0,000mA ~ 

14.000mA) 

 

F25.10 

(0x590A) 

CORRE 

Corrente 
medida AI1 3 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O terceiro estágio corrigiu a corrente. O valor 
medido é inserido no parâmetro. 

19.000mA 

(0,000mA ~ 

21.000mA) 

 

F25.11 

(0x590B) 

CORRE 

AI1 monitora a 
corrente 3 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor do monitor correspondente à corrente 
corrigida do terceiro estágio. O valor de C02.10 é 
inserido. 

19.000mA 

(0,000mA ~ 

21.000mA) 

 

F25.12 ~ F25.23: Correção AI2 

O parâmetro F05.42 é usado para selecionar a entrada de tensão ou corrente. F05.42 configurado em "0" indica entrada de 
tensão, configurado em "1" indica entrada de corrente. 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F25.12 

(0x590C) 

CORRE 

Tensão 
medida AI2 1 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O primeiro estágio corrigiu a tensão. O valor 
medido é inserido no parâmetro. 

0,500V 

(0,000V ~ 

3.000V) 

F25.1x 

F25.13 

(0x590D) 

CORRE 

Tensão do 
monitor AI2 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor do monitor correspondente à tensão 
corrigida do primeiro estágio. O valor de C02.11 é 
inserido. 

0,500V 

(0,000V ~ 

3.000V) 

 

F25.14 

(0x590E) 

CORRE 

Tensão 
medida AI2 2 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O segundo estágio corrigiu a tensão. O valor 
medido é inserido no parâmetro. 

5.000V 

(0,000V ~ 

7.000V) 

 

F25.15 

(0x590F) 

CORRE 

Tensão do 
monitor AI2 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à tensão 
corrigida do segundo estágio. O valor de C02.11 
é inserido. 

5.000V 

(0,000V ~ 

7.000V) 

 

F25.16 

(0x5910) 

CORRE 

Tensão 
medida AI2 3 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O terceiro estágio corrigiu a tensão. O valor 
medido é inserido no parâmetro. 

9.500V 

(0,000V ~ 

11.000V) 

 

F25.17 

(0x5911) 

CORRE 

Tensão do 
monitor AI2 3 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor do monitor correspondente à tensão 
corrigida do terceiro estágio. O valor de C02.11 é 
inserido. 

9.500V 

(0,000V ~ 

11.000V) 

 

F25.18 

(0x5912) 

CORRE 

Corrente 
medida AI2 1 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

A primeira fase corrigiu a corrente. O valor 
medido é inserido no parâmetro. 

1.000mA 

(0,000mA ~ 

6.000mA) 

 

F25.19 

(0x5913) 

CORRE 

AI2 monitora a 
corrente 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor do monitor correspondente à corrente 
corrigida do primeiro estágio. O valor de C02.11 é 
inserido. 

1.000mA 

(0,000mA ~ 

6.000mA) 

 

F25.20 

(0x5914) 

CORRE 

Corrente 
medida AI2 2 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O segundo estágio corrigiu a corrente. O valor 
medido é inserido no parâmetro. 

10.000mA 

(0,000mA ~ 

14.000mA) 

 

F25.21 

(0x5915) 

CORRE 

AI2 monitora a 
corrente 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor do monitor correspondente à corrente 
corrigida do segundo estágio. O valor de C02.11 
é inserido. 

10.000mA 

(0,000mA ~ 

14.000mA) 
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F25.22 

(0x5916) 

CORRE 

Corrente 
medida AI2 3 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O terceiro estágio corrigiu a corrente. O valor 
medido é inserido no parâmetro. 

19.000mA 

(0,000mA ~ 

21.000mA) 

 

F25.23 

(0x5917) 

CORRE 

AI2 monitora a 
corrente 3 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor do monitor correspondente à corrente 
corrigida do terceiro estágio. O valor de C02.11 é 
inserido. 

19.000mA 

(0,000mA ~ 

21.000mA) 

 

F25.24 ~ F25.35: Correção AO 

O parâmetro F06.00 é usado para selecionar a entrada de tensão ou corrente. F06.00 ajustado para "0" indica entrada de tensão, 
ajustado para "1" indica entrada de corrente. 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

Fonte de 
referência 

F25.24 

(0x5918) 

CORRE 

Tensão medida 
AO 1 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O primeiro estágio corrigiu a tensão. O valor 
medido é inserido no parâmetro. 

0,500V 

(0,000V ~ 

3.000V) 

F25.2x 

F25.25 

(0x5919) 

CORRE 

Tensão do 
monitor AO 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor do monitor correspondente à tensão 
corrigida do primeiro estágio. O valor de C02.12 
é inserido. 

0,500V 

(0,000V ~ 

3.000V) 

 

F25.26 

(0x591A) 

CORRE 

Tensão medida 
AO 2 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O segundo estágio corrigiu a tensão. O valor 
medido é inserido no parâmetro. 

5.000V 

(0,000V ~ 

7.000V) 

 

F25.27 

(0x591B) 

CORRE 

Tensão do 
monitor AO 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor do monitor correspondente à tensão 
corrigida do segundo estágio. O valor de C02.12 
é inserido. 

5.000V 

(0,000V ~ 

7.000V) 

 

F25.28 

(0x591C) 

CORRE 

Tensão medida 
AO 3 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O terceiro estágio corrigiu a tensão. O valor 
medido é inserido no parâmetro. 

9.500V 

(0,000V ~ 

11.000V) 

 

F25.29 

(0x591D) 

CORRE 

Tensão do 
monitor AO 3 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor do monitor correspondente à tensão 
corrigida do terceiro estágio. O valor de C02.12 é 
inserido. 

9.500V 

(0,000V ~ 

11.000V) 

 

F25.30 

(0x591E) 

CORRE 

AO corrente 
medida 1 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

A primeira fase corrigiu a corrente. O valor 
medido é inserido no parâmetro. 

1.000mA 

(0,000mA ~ 

6.000mA) 

 

F25.31 

(0x591F) 

CORRE 

AO monitor 
atual 1 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor do monitor correspondente à primeira 
corrente de correção é inserido com o valor 
C02.12. 

1.000mA 

(0,000mA ~ 

6.000mA) 

 

F25.32 

(0x5920) 

CORRE 

Corrente 
medida AO 2 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O segundo estágio corrigiu a corrente. O valor 
medido é inserido no parâmetro. 

10.000mA 

(0,000mA ~ 

14.000mA) 

 

F25.33 

(0x5921) 

CORRE 

AO monitor 
atual 2 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor do monitor correspondente à corrente 
corrigida do segundo estágio. O valor de C02.12 
é inserido. 

10.000mA 

(0,000mA ~ 

14.000mA) 

 

F25.34 

(0x5922) 

CORRE 

AO corrente 
medida 3 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O terceiro estágio corrigiu a corrente. O valor 
medido é inserido no parâmetro. 

19.000mA 

(0,000mA ~ 

21.000mA) 
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F25.35 

(0x5923) 

CORRE 

AO monitor 
atual 3 _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor do monitor correspondente à corrente 
corrigida do terceiro estágio. O valor de C02.12 é 
inserido. 

19.000mA 

(0,000mA ~ 

21.000mA) 

 

10. 3 0 Grupo C0x: Parâmetros de Monitoramento 

Grupo C00.xx: Monitoramento Básico 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome 
Unidade 
Mínima 

Descrição 

C00.00 (0x2100) Dado frequência f 
0,01Hz/ 

0,1Hz 
Exibe o valor absoluto de determinada frequência do inversor. 

C00.01 (0x2101) 
Saída de frequê

ncia 

0,01Hz/ 

0,1Hz 
Exibe a frequência de saída do inversor. 

C00.02 

(0x2102) 
Corrente de saída 0,1A Exibe a corrente de saída do inversor. 

C00.03 (0x2103) 
Tensão de 

entrada 
0,1 V Exibe a tensão de entrada do inversor. 

C00.04 (0x2104) Tensão de saída 0,1 V Exibe a tensão de saída do inversor. 

C00.05 (0x2105) 
Velocidade 
mecânica _ 

1 rpm Exibe a velocidade mecânica do motor. 

C00.06 (0x2106) Dado t orque 0,1% 
Exibe o torque ajustado do inversor. 

Eficaz quando o vetor é selecionado como modo de controle. 

C00.07 (0x2107) Saída t orque 0,1% Exibe o torque de saída do inversor. 

C00.08 (0x2108) PID dado 0,1% 

Exibe o valor definido do PID. 

Efetivo quando PID é selecionado para o canal de ajuste de 
frequência. 

C00.09 (0x2109) 
V alor de 

feedback PID 
0,1% 

Exibe o valor de feedback do PID. 

Efetivo quando PID é selecionado para o canal de ajuste de 
frequência. 

C00.10 (0x210A) Potência de saída 0,1% Exibe a potência de saída atual do inversor. 

C00.11 (0x210B) 
Tensão de 

barramento CC 
0,1 V Exibe a tensão de barramento atual do inversor. 

C00.12 (0x210C) 
Módulo t 

temperatura 1 
0,1°C A temperatura interna do inversor. 

C00.13 (0x210D) 
Módulo t 

temperatura 2 
0,1°C -- 

C00.14 (0x210E) 
T erminal de 

entrada X estado 
de conexão 

-- 

O status dos terminais de entrada multifuncional é exibido como 1 
(ON) ou 0 (OFF). 

Por exemplo, quando os terminais X1 e X2 estão LIGADOS, 

C00.14 é exibido como . 

C00.15 (0x210F) 
Status de 

conexão Y do 
terminal de saída 

-- 

O status dos terminais de saída multifuncional é exibido como 1 
(ON) ou 0 (OFF). 

Por exemplo, quando o terminal Y e o relé estão LIGADOS, 

C00.15 é exibido como . 

C00.16 

(0x2110) 

Valor de entrada 
analógica AI1 

0,001V/0,00
1mA 

F05.41 é usado para selecionar a entrada de tensão ou corrente. 
F05.41 ajustado em "0" indica entrada de tensão, enquanto "1" 
indica entrada de corrente. 

C00.17 (0x2111) 
Valor de entrada 

analógica AI2 
0,001V/0,00

1mA 

F05.42 é usado para selecionar a entrada de tensão ou corrente. 
F05.42 ajustado em "0" indica entrada de tensão, enquanto "1" 
indica entrada de corrente. 
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C00.18 (0x2112) Reservado -- -- 

C00.19 (0x2113) 
Valor de entrada 
PUL do sinal de 

pulso 

0,001kHz/ 

0,01kHz 

O ponto decimal é determinado pela seleção em F05.30. Existem 
3 dígitos decimais quando F05.30 é 0 e existem 2 dígitos 
decimais em outros casos. 

C00.20 (0x2114) 
Saída analógica 

AO 
0,01V/0,01m
A/0,01kHz 

F06.00 é usado para selecionar 0 V - 10 V ou 0 mA - 20 mA, ou 
saída de pulso. 

C00.21 (0x2115) 
Saída AO 
expandida 

0,01V/0,01m
A 

É possível selecionar 0 V - 10 V ou 0 mA - 20 mA, para uso com 
uma placa opcional. 

C00.22 (0x2116) Valor do contador 1 -- 

C00.23 (0x2117) 
Tempo de 

funcionamento 
após ligar _ 

0,1 hora -- 

C00.24 (0x2118) 

Tempo de 
funcionamento 

cumulativo deste 
inversor _ _ 

Horas -- 

C00.25 (0x2119) 
Capacidade do 

inversor 
0,1kVA Capacidade do inversor. 

C00.26 (0x211A) 
Tensão nominal 

do inversor _ 
1V A tensão nominal do inversor. 

C00.27 (0x211B) 
Corrente nominal 

do inversor _ 
0,1A A corrente nominal do inversor. 

C00.28 (0x211C) 
Versão do 
software 

00,00 A versão do software do inversor. 

C00.29 (0x211D) 
Frequência de 
feedback PG _ 

0,01Hz 
O cartão PG detecta os sinais de feedback do codificador e os 
converte em valores de frequência. 

C00.30 (0x211E) 
Tempo do 

temporizador 
1 segundo/  
minuto/hora 

A unidade é determinada pelo parâmetro F08.07. 

C00.31 (0x211F) 
Valor de saída do 

PID 
0,00% O valor de saída do controle e regulação do PID do processo. 

C00.32 (0x2120) 
Sub-versão do 

software do 
inversor 

1 O tempo para atualizar o software do inversor. 

C00.33 

(0x2121) 

Feedback do 
codificador um 

ngle 
1 O ângulo do feedback do codificador. 

C00.34 (0x2122) 
Erro cumulativo 
de pulso Z _ _ 

1 
O encoder ABZ detecta os sinais A e B com pulsos Z para avaliar 
se o encoder perdeu pulsos. 

C00.35 (0x2123) 
Contagem de 

pulso Z _ 
1 O valor de contagem do codificador ABZ passando por pulsos Z. 

C00.36 (0x2124) 
Código de aviso 

de falha 
1 

O número correspondente ao código de falha é exibido e "0" 
indica que não há falha. 

C00.37 (0x2125) 

Consumo 
Acumulado de 

Energia ( nível 

baixo) 

1 

Consumo total de energia = [C00,37 + C00,38 * 10.000]° 

C00.38 (0x2126) 

Consumo 
cumulativo de 

energia ( nível 

alto ) _ 

1 

C00.39 (0x2127) 
Poder f ator um 

ngle 
1° -- 
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Grupo C01.xx: Monitoramento de Falhas 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome 
Unidade 
Mínima 

Descrição 

C01.00 (0x2200) 
Informações de 

diagnóstico sobre 
o tipo de falha 

-- Exibe a falha em caracteres. 

C01.01 (0x2201) 

Informações de 

diagnóstico de 

falhas 

1 
Exiba o código de falha e o subcódigo de falha em números. 
Verifique as soluções correspondentes na seção de diagnóstico 
de falhas. 

C01.02 

(0x2202) 
saída em caso 

de falha 

0,01Hz/ 

0,1Hz 
Exibe a frequência de saída quando a falha ocorreu. 

C01.03 (0x2203) 
Tensão de saída 
em caso de falha 

0,1 V Exibe a tensão de saída quando a falha ocorreu. 

C01.04 (0x2204) 
Corrente de 

saída em caso 
de falha 

0,1A Exibe a corrente de saída quando a falha ocorreu. 

C01.05 (0x2205) 
DC- Tensão do 
barramento em 
caso de falha 

0,1 V Exibe a tensão do barramento quando a falha ocorreu. 

C01.06 (0x2206) 
Temperatura do 
módulo em caso 

de falha 
0,1 

Exibe a temperatura do módulo interno do inversor quando 
ocorreu a falha. 

C01.07 (0x2207) 
Status do 

inversor em caso 
de falha 

0x0000 

LED "0" : Direção de funcionamento 

0: Frente 1: Reverso 

LED "00" : estado de funcionamento 

0: Parado       1: Velocidade constante 

2: Aceleração 3: Desaceleração 

LED "000" : Sobretensão e sobrecorrente 

0: Normal 1: Sobretensão 2: Sobrecorrente 

3 : Sobretensão e sobrecorrente 

LED LED "0000" : Reservado 

C01.08 (0x2208) 

Status do 
terminal de 

entrada em caso 
de falha 

-- 

O status dos terminais de entrada multifuncional é exibido como 1 
(ON) ou 0 (OFF) quando a falha ocorreu. 

Por exemplo, quando os terminais X1 e X2 estão LIGADOS, 

C01.08 é exibido como . 

C01.09 (0x2209) 
Status do 

terminal de saída 
em caso de falha 

-- 

O status dos terminais de saída multifuncional é exibido como 1 
(ON) ou 0 (OFF) quando a falha ocorreu. 

Por exemplo, quando o terminal Y e o relé estão LIGADOS, 

C01.09 é exibido como . 

C01.10 (0x220A) 
Último tipo de 

falha _ 
-- Exibe a falha em caracteres. 

C01.11 (0x220B) 
Informações de 
diagnóstico da 

última falha 
1 

Exiba o código de falha e o subcódigo de falha em números. 
Verifique as soluções correspondentes na seção de diagnóstico 
de falhas. 

C01.12 (0x220C) 

Frequência 

operacional da ú

ltima falha _ _ 

0,01Hz/ 

0,1Hz 
Exibe a frequência de saída quando a falha ocorreu. 

C01.13 (0x220D) 
Tensão de saída 

da última falha _ 
0,1 V Exibe a tensão de saída quando a falha ocorreu. 
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C01.14 (0x220E) 

Corrente de 

saída da última 

falha _ 

0,1A Exibe a corrente de saída quando a falha ocorreu. 

C01.15 (0x220F) 
Tensão de ônibus 

da última falha _ 
0,1 V Exibe a tensão do barramento onde ocorreu a falha. 

C01.16 

(0x2210) 

Temperatura do 

módulo na última 

falha _ 

0,1 
Exibe a temperatura do módulo interno do inversor quando 
ocorreu a falha. 

C01.17 (0x2211) 

Status do 

inversor da ú

ltima falha _ 

0x0000 

LED "0" : Direção de funcionamento 

0: Frente 1: Reverso 

LED "00" : estado de funcionamento 

0: Parado 1: Velocidade constante 

2: Aceleração 3: Desaceleração 

LED "000" : Sobretensão e sobrecorrente 

0: Normal 1: Sobretensão 2: Sobrecorrente 

3: Sobretensão e Sobrecorrente 

LED LED "0000" : Reservado 

C01.18 (0x2212) 

Status do 
terminal de 

entrada da última 
falha _ 

-- 

O status dos terminais de entrada multifuncional é exibido como 1 
(ON) ou 0 (OFF) quando a falha ocorreu. 

Por exemplo, quando os terminais X1 e X2 estão LIGADOS, 

C01.08 é exibido como . 

C01.19 (0x2213) 
Status do 

terminal de saída 
da última falha _ 

-- 

O status dos terminais de saída multifuncional é exibido como 1 
(ON) ou 0 (OFF) quando a falha ocorreu. 

Por exemplo, quando o terminal Y e o relé estão LIGADOS, 

C01.09 é exibido como . 

C01.20 (0x2214) 
Tipos de falha 
das primeiras 
duas vezes 

-- Exibe a falha em caracteres. 

C01.21 (0x2215) 

Informação 
diagnóstica das 
primeiras duas 

vezes _ _ _ 

1 
Exiba o código de falha e o subcódigo de falha em números. 
Verifique as soluções correspondentes na seção de diagnóstico 
de falhas. 

C01.22 (0x2216) 

Tipos de falha 

das primeiras trê

s vezes 

-- Exibe a falha em caracteres. 

C01.23 (0x2217) 

Informação 
diagnóstica das tr

ês primeiras 

vezes _ _ _ 

1 
Exiba o código de falha e o subcódigo de falha em números. 
Verifique as soluções correspondentes na seção de diagnóstico 
de falhas. 

Grupo C02.xx: Monitoramento de aplicativos 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome 
Unidade 
Mínima 

Descrição 

C02.00 (0x2300) 
Configuração de 

PID 
0,1% Exibe o valor definido do PID. 

C02.01 (0x2301) Feedback do PID 0,1% Exibe o valor de feedback do PID. 

C02.02 

(0x2302) 
Saída PID _ 0,1% Exibe o valor de saída do PID. 

C02.03 (0x2303) do controle PID 1 -- 
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C02.05 (0x2305) 
Estágio de 

execução do 
PLC 

1 -- 

C02.06 (0x2306) 
Frequência do 

segmento do 
PLC 

0,01Hz -- 

C02.07 (0x2307) 

Tempo de 
funcionamento 

do segmento do 
PLC 

0,1(s/m/h) 
A unidade está relacionada com a configuração do LED "00" de 
F14.15: segundo (s), minuto (m), hora (h) 

C02.08 

(0x2308) 

Configuração de 
comando para 

frente e para trás 

1 -- 

C02.09 (0x2309) 
Configuração do 

comando de 
jogging 

1 -- 

C02.10 (0x230A) 
Tensão / corrente 
de pré - correção 

AI1 _ 
0,01V/0,01mA 

F05.41 é usado para selecionar a entrada de tensão ou corrente. 
F05.41 ajustado em "0" indica entrada de tensão, enquanto "1" 
indica entrada de corrente. 

C02.11 (0x230B) 
Tensão / corrente 
de pré - correção 

AI2 _ 
0,01V/0,01mA 

F05.42 é usado para selecionar a entrada de tensão ou corrente. 
F05.42 ajustado em "0" indica entrada de tensão, enquanto "1" 
indica entrada de corrente. 

C02.12 (0x230C) 
Tensão / corrente 
de pré - correção 

AO _ 
0,01V/0,01mA 

F06.00 é usado para selecionar a saída de tensão ou corrente. 
F06.00 definido como "0" indica saída de tensão, enquanto "1, 2" 
indica saída de corrente. 

C02.13 (0x230D) 
Tensão / corrente 
de pré - correção 

AO expandida 
0,01V/0,01mA 

F06.10 é usado para selecionar a saída de tensão ou corrente. 
F06.10 definido como "0" indica saída de tensão, enquanto "1, 2" 
indica saída de corrente. 

C02.14 (0x230E) Reservado -- -- 

C02.15 (0x230F) 

Coeficiente de 
temporização de 
sobrecarga do 

inversor 

0,1% 100% indica que o tempo de sobrecarga expirou. 

C02.16 

(0x2310) 

Coeficiente de 
temporização de 
sobrecarga do 

motor 

0,1% 100% indica que o tempo de sobrecarga expirou. 

C02.17 ~ C02.18 
(0x2311 ~ 0x2312) 

Reservado  -- 

C02.19 (0x2313) 

Tempos de 
limitação de 

corrente ciclo a 
ciclo _ 

1 
O número de vezes em que ocorreu a limitação de corrente ciclo 
a ciclo. 

C02.20 ~ C02.24 
(0x2314 ~ 0x2318) 

Reservado  -- 

C02.25 (0x2319) 
Extensão de E/ S 

c ard um 
analógico 1 

1 Um valor por unidade dentro do intervalo de 0 a 10.000. 

C02.26 (0x231A) 
Extensão de E/ S 

c ard um 
analógico 2 

1 Um valor por unidade dentro do intervalo de 0 a 10.000. 

C02.27 (0x231B) 
Extensão de E/ S 

c ard um 
analógico 3 

1 Um valor por unidade dentro do intervalo de 0 a 10.000. 
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C02.28 (0x231C) 

Extensão de E/ S 
estado do 
terminal de 

entrada do cartão 
_ 

1 
Bit 0 - bit 4 corresponde ao estado dos terminais X6 - X10. 0: Invá

lido ; 1: Válido . 

C02.29 (0x231D) 

Temperatura do 
motor detectada 
pela extensão IO 

c ard 

0,1 graus  

C02.30 (0x231E) 
Extensão de E/ S 
c ard PUL cont o 

nvel baixo _ _ 
1  

C02.31 

(0x231F) 

Extensão de E/ S 
c ard PUL c ount 

alto nível _ 
1 Contagem total = [C02,30 + C02,31*65535]. 

C02.32 ~ C02.47 

(0x2320 ~ 0x232F) 

Parâmetro 
armazenado 1 

após 
desligamento - 

parâmetro 
armazenado 16 

após 

desligamento 

1 Usado com um cartão opcional. 

C02.48 ~ C02.49 
(0x2330 ~ 0x2331) 

Reservado 1  

C02.50 ~ C02.59 

(0x2332 ~ 0x233B) 

Registro de 
cache 0 - registro 

de cache 9 
1 Usado com um cartão opcional. 

C02.60 (0x233C) 
Extensão Versão 

do c ard A s 
oftware 

1 
A versão do software do cartão de extensão na porta de extensão 
A. 

C02.61 (0x233D) 
Extensão c ard B 
s versão oftware 

1 
A versão do software do cartão de extensão na porta de extensão 
B. 

C02.62 

(0x233E) 

Teclado externo 
versão _ 

1 software do teclado externo . 

C02.63 

(0x233F) 
Reservado 1  
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Grupo C03.xx: Monitoramento de Manutenção e Controle de Tensão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome 
Unidade 
Mínima 

Descrição 

C03.00 (0x2400) 
de execução 

após a 
energização 

0,1 hora  

C03.01 (0x2401) 

Tempo de 
execução 

acumulado 
(hora) 

1 hora  

C03.02 (0x2402) 

Tempo de 
ativação 

acumulado 
(hora) 

1 hora  

C03.03 (0x2403) 

Tempo de 
inicialização 
acumulado 

(minuto) 

1 minuto  

C03.04 (0x2404) 

Tempo de 
funcionamento 
do ventilador de 

refrigeração 

1 hora  

C03.05 (0x2405) 
Manutenção do 

ventilador 
1%  

C03.06 (0x2406) Reservado 1%  

C03.07 (0x2407) 
Manutenção do 

relé principal 
1%  

C03.08 ~ C03.19 
(0x2408 ~ 0x2413) 

Reservado   

C03.20 (0x2414) 
Ajuste de tensão 

final 
0,1N 

O número de casas decimais depende do dígito das centenas de 
F16.03. 

C03.21 (0x2415) 
Valor inicial do 

diâmetro do rolo 
1mm  

C03.22 (0x2416) 
Valor atual da 

velocidade linear 
0,1 m/min  

C03.23 (0x2417) 
Valor atual do 

diâmetro do rolo 
1mm  

C03.24 (0x2418) 
Valor de ajuste 
de torque do 

canal de tensão 
0,1%  

C03.25 (0x2419) 
PID de tensão 

fornecido 
0,1%  

C03.26 (0x241A) 
Feedback do PID 

de tensão 
0,1%  

C03.27 (0x241B) 
Saída do PID de 

tensão 
0~10000  

C03.28 (0x241C) 
Valor de 

compensação de 
atrito estático 

0,1%  

C03.29 (0x241D) 
Valor de 

compensação de 
atrito dinâmico 

0,1%  
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C03.30 (0x241E) 
Valor total de 

compensação de 
atrito 

0,1%  

C03.31 ~ C03.39 
(0x241F ~ 0x2427) 

Reservado 
(função de 

tensão) 
  

C03.50 (0x2432) 
Código de 
máquina 1 

1  

C03.51 (0x2433) 
Código de 
máquina 2 

1  

C03.52 (0x2434) 
Código de 
máquina 3 

1  

Grupo C04.xx: Monitoramento de aplicativos da indústria 

Este grupo de parâmetros é usado para monitorar modelos específicos do setor. Para obter detalhes, consulte as instruções 
especiais para modelos específicos do setor. 

Grupo C05.xx: Monitoramento de Controle 

Este grupo de parâmetros é usado para monitorar os parâmetros de controle interno do inversor, juntamente com um cartão 
opcional e permite o desenvolvimento de funções secundárias. 

Grupo C06.xx: Monitoramento EX-A 

Este grupo de parâmetros é usado para controlar os valores de monitoramento no cartão opcional (conectado à porta EX-A). 
Consulte as instruções do cartão opcional para descrição dos parâmetros de monitoramento. 

Grupo C07.0x: Monitoramento EX-B 

Este grupo de parâmetros é usado para controlar o monitoramento dos parâmetros funcionais no cartão opcional (conectado à 
porta EX-A). Consulte as instruções do cartão opcional para descrição dos parâmetros de monitoramento. 

10. 3 1 Grupo de Variáveis de Comunicação 

Grupo de Controle de Comunicação Modbus (Endereço 0x30xx/0x20xx) 

Endereço de 
comunicação 

Nome 
Ler 

escrever 
(R/W) 

Dimensão 
(Variar) 

Descrição 

0x2000 
/0x3000 

Frequência 
dada 

R/W 
0,01Hz 

(0,00Hz ~ 
320,00Hz ) 

A frequência é definida via comunicação. 
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0x2001 
/0x3001 

Configuração do 
comando 

C 
0x0000 

(0x0000 ~ 0x0103 ) 

0x0000: inválido 

0x0001: Avanço em execução 
0x0002: execução reversa 
0x0003: Corrida para frente 
0x0004: jogging reverso 
0x0005: Parada de desaceleração     
0x0006: Parada gratuita   
0x0007: comando de redefinição 
0x0008: Execute o comando de proibição. Se 8 
for escrito no endereço 3001 via comunicação, 
o inversor irá parar livremente . Para permitir 
que o inversor funcione novamente, escreva 9 
no endereço 3001 ou ligue-o novamente. 
0x0009: Permitir o comando em execução 
0x0101: Equivalente a F02.07 = 1 [Parâmetro 
de rotação Auto-tuning ], mais o comando de 
execução 
0x0102: Equivalente a F02.07 = 2 [Parâmetro 
estático Auto-tuning ], mais o comando de 
execução 
0x0103: Equivalente a F02.07 = 3 [Ajuste da 
resistência do estator], mais o comando de 
funcionamento 

0x2002 
/0x3002 

Informações de 
status do 
inversor 

R Binário 

Bit0: 0 - Parar   1 - Executar 
Bit1:   0 - Não aceleração  

1 - Aceleração 
Bit2:   0 - Não desaceleração  

1 - Desaceleração 
Bit3: 0 - Frente 1 - Reverso 
Bit4: 0 - Normal 1 - Defeituoso 
Bit5: 0 - Desbloqueado 1 - Bloqueado 
Bit6: 0 - Sem aviso    1-Aviso 
Bit7 : 0-Incapaz de executar   1-Pode correr 

0x2003 
/0x3003 

Código de falha 
do inversor 

R 
0 

(0 ~ 127) 
A comunicação lê o valor do código de falha. 

0x2004 

/0x3004 

Limite de 
frequência 
superior 

R/W 
0,01Hz 

(0,00Hz ~ 
320,00Hz ) 

O limite superior de frequência é definido via 
comunicação. 

0x2005 

/0x3005 
Ajuste de torque R/W 

0,0% 
(0,0% ~ 100,0%) 

O ponto de ajuste de torque é definido via 
comunicação. 

0x2006 
/0x3006 

Limite de 
velocidade de 

avanço do 
controle de 

torque 

R/W 
0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
O limite de velocidade de avanço do controle 
de torque é definido via comunicação. 

0x2007 

/0x3007 

Limite de 
velocidade 
reversa do 
controle de 

torque 

R/W 
0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
O limite de velocidade reversa do controle de 
torque é definido via comunicação. 

0x2008 
/0x3008 

PID dado R/W 
0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
O ponto de ajuste do PID é definido via 
comunicação. 

0x2009 
/0x3009 

Feedback do 
PID 

R/W 
0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
O valor de feedback do PID é definido via 
comunicação. 

0x200A 

/0x300A 

Configuração de 
tensão de 

separação VF 
R/W 

0,0% 
(0,0% ~ 100,0%) 

Um parâmetro de aplicação exclusivo para 
alimentação do inversor. 
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0x200B 

/0x300B 

Configuração de 
tensão 

R/W 
0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
Parâmetro de tensão específico da unidade . 

0x200C 
/0x300C 

Ajuste do 
diâmetro do rolo 

R/W 
0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
Parâmetro de tensão específico da unidade . 

0x200D 
/0x300D 

Configuração de 
velocidade 

linear 
R/W 

0,0% 
(0,0% ~ 100,0%) 

Parâmetro de tensão específico da unidade . 

0x200E 
/0x300E 

Tempo de 
aceleração 1 

R/W 
0,00s 

0,00s ~ 600,00s 
Lê e grava o valor de F01.22. 

0x200F 
/0x300F 

Tempo de 
desaceleração 1 

R/W 
0,00s 

(0,00s ~ 600,00s) 
Lê e grava o valor de F01.23. 

0x2010 
/0x3010 

Aviso de falha e 
código de aviso 

R 
0 

(0 ~ 65535) 

1-127 são códigos de falha, 128-159 são 
códigos de advertência e 0 indica ausência de 
falha. 

0x2011 
/0x3011 

Componente de 
corrente de 

torque 
R 

0,0% 
(0,0% ~ 400,0%) 

Um parâmetro de aplicação exclusivo para 
máquina de esteira. 

0x2012 
/0x3012 

Tempo de filtro 
de torque 

R/W 
0,000s 

(0.000s ~ 6.000s) 
Lê e grava o valor de F03.47. 

0x2013 
/0x3013 

Reservado R/W -- Use com cartões opcionais. 

0x2014 

/0x3014 
Reservado R/W -- Use com cartões opcionais. 

0x2015 

/0x3015 
Reservado R/W -- Use com cartões opcionais. 

0x2016 
/0x3016 

Reservado R/W -- Use com cartões opcionais. 

0x2017 

/0x3017 
Reservado R/W -- Use com cartões opcionais. 

0x2018 
/0x3018 

Controle de 
saída do 
terminal 

C Binário 

Função do terminal de saída. Selecione F6.21 - 
F06.24 para ser 30 [Saída de controle de 
comunicação]. 
Bit0: terminal Y 
Bit1: Relé 
Bit2: Ramal Y1 
Bit3: relé de extensão 

0x2019 
/0x3019 

Saída AO C 
0,01 

(0 ~ 100,00) 
F06.01=18 [Seleção saída função AO = 
Definido via comunicação RS485]. 

0x201A 

/0x301A 

Saída AO de 
extensão 

C 
0,01 

(0 ~ 100,00) 
F06.11=18 [ Seleção da saída da função AO da 
extensão = Definido via comunicação RS485]. 

0x201B 

/0x301B 
Personalizado 1 R/W 

0 
(0 ~ 65535) 

Usado com um cartão opcional. 

0x201C 
/0x301C 

Personalizado 2 R/W 
0 

(0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. 

0x201D 
/0x301D 

Personalizado 3 R/W 
0 

(0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. 

0x201E  
/0x301E 

Personalizado 4 R/W 
0 

(0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. 

0x201F  
/0x301F 

Personalizado 5 R/W 
0 

(0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. 
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Grupo de controle de comunicação do cartão opcional (endereço 0x31xx) 

Endereço de 
comunicação 

Nome 

Ler 
escrever 

(R/W) 

Dimensão 

(Variar) 
Descrição 

0x3100 
Frequência 

dada 
R/W 

0,01Hz 

(0,0Hz ~ 600,00Hz ) 
Comunicação dada a frequência. 

0x3101 
Configuração do 

comando 
C 

0x0000 

(0x0000 ~ 0x0103 ) 

0x0000: inválido 

0x0001: Avançando em execução 

0x0002: execução reversa 

0x0003: Corrida para frente 

0x0004: jogging reverso 

0x0005: Parada de desaceleração     

0x0006: Parada gratuita   

0x0007: comando de redefinição 

0x0008: Execute o comando de proibição. Se 8 
for escrito no endereço 3001 via comunicação, 
o inversor irá parar livremente . Para permitir 
que o inversor funcione novamente, escreva 9 
no endereço 3001 ou ligue-o novamente. 

0x0009: Permitir o comando em execução 

0x0101: Equivalente a F02.07 = 1 [Parâmetro 
de rotação Auto-tuning ], mais o comando de 
execução 

0x0102: Equivalente a F05.07 = 2 [Parâmetro 
estático Auto-tuning ], mais o comando de 
execução 

0x0103: Equivalente a F05.07 = 3 
[Configuração da resistência do estator], mais o 
comando de funcionamento 

0x3102 
Informações de 

status do 
inversor 

R Binário 

Bit0: 0 - parar        1 - Executar 

Bit1: 0 - Não aceleração  

1 - Aceleração 

Bit2: 0 - Não desaceleração  

1 - Desaceleração 

Bit3: 0 - Frente  1 - Reverso 

Bit4: 0 - Normal  1 - Defeituoso 

Bit5: 0 - Desbloqueado  1 - Bloqueado 

Bit6: 0 - Sem aviso  1 - Aviso 

Bit7: 0 - Incapaz de executar  1 - Capaz de 
executar 

0x3103 
Código de falha 

do inversor 
R 

0 

(0 ~ 127) 
A comunicação lê o valor do código de falha. 

0x3104 
Limite de 

frequência 
superior 

R/W 
0,01Hz 

(0,0Hz ~ F01,10Hz) 

O limite superior de frequência é definido via 
comunicação. 

0x3105 Ajuste de torque R/W 
0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

O ponto de ajuste de torque é definido via 
comunicação. 

0x3106 

Limite de 
velocidade de 

avanço do 
controle de 

torque 

R/W 
0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

O limite de velocidade de avanço do controle de 
torque é definido via comunicação. 
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0x3107 

Limite de 
velocidade 
reversa do 
controle de 

torque 

R/W 
0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

O limite de velocidade reversa do controle de 
torque é definido via comunicação. 

0x3108 
Configuração de 

PID 
R/W 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

O ponto de ajuste do PID é definido via 
comunicação. 

0x3109 
Feedback do 

PID 
R/W 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

O valor de feedback do PID é definido via 
comunicação. 

0x310A 
Configuração de 

tensão de 
separação VF 

R/W 
0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

Um parâmetro de aplicação exclusivo para 
alimentação do inversor. 

0x310B 
Configuração de 

tensão 
R/W 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
Parâmetro de tensão específico da unidade. 

0x310C 
Ajuste do 

diâmetro do rolo 
R/W 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
Parâmetro de tensão específico da unidade. 

0x310D 
Configuração de 

velocidade 
linear 

R/W 
0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
Parâmetro de tensão específico da unidade. 

0x310E 
Tempo de 

aceleração 1 
R/W 

0,00s 

(0,00s ~ 600,00s) 
Lê e grava o valor de F01.22. 

0x310F 
Tempo de 

desaceleração 1 
R/W 

0,00s 

(0,00s ~ 600,00s) 
Lê e grava o valor de F01.23. 

0x3110 
Aviso de falha e 
código de aviso 

R 
0 

(0 ~ 65535) 

1-127 são códigos de falha, 128-159 são 
códigos de advertência e 0 indica ausência de 
falha. 

0x3111 
Componente de 

corrente de 
torque 

R 
0,0% 

(0,0% ~ 400,0%) 

Um parâmetro de aplicação exclusivo para 
máquina de esteira. 

0x3112 
Tempo de filtro 

de torque 
R/W 

0,000s 

(0.000s ~ 6.000s) 
Lê e grava o valor de F03.47. 

0x3113 Reservado R/W -- Use com cartões opcionais. 

0x3114 Reservado R/W -- Use com cartões opcionais. 

0x3115 Reservado R/W -- Use com cartões opcionais. 

0x3116 Reservado R/W -- Use com cartões opcionais. 

0x3117 Reservado R/W -- Use com cartões opcionais. 

0x3118 
Controle de 

saída do 
terminal 

C Binário 

Para a função do terminal de saída, ajuste 
F06.21 - F06.24 para 30 [Saída de controle de 
comunicação]. 

Bit0: terminal Y 

Bit1: Relé 

Bit2: Y1 expandido 

Bit3: relé expandido 

0x3119 Saída AO C 
0,01 

(0 ~ 100,00) 

F06.01 = 18 [Seleção da saída da função AO = 
Definido via comunicação RS485]. 

0x311A 
Saída AO 
expandida 

C 
0,01 

(0 ~ 100,00) 

F06.11 = 18 [Seleção da saída da função AO 
expandida = Definido via comunicação RS485]. 

0x311B Personalizado 1 R/W 
0 

(0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. 

0x311C Personalizado 2 R/W 
0 

(0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. 
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0x311D Personalizado 3 R/W 
0 

(0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. 

0x311E Personalizado 4 R/W 
0 

(0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. 

0x311F Personalizado 5 R/W 
0 

(0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. 

Grupo de comunicação da interface de entrada/saída (endereço 0x34xx) 

Endereço de 
comunicação 

Nome 
Ler escrever 

(R/W) 
Dimensão 

(Variar) 
Descrição 

0x3400 
Extensão p orto 

modo de 
comunicação SPI 

R 
0 

(0~65535) 
O padrão é 1 para o inversor da série 

AC310 . 

0x3401 
Status do 

terminal de 
entrada 

R Binário 

Bit0: Terminal X1  
0-OFF 1-ON 
Bit1: Terminal X2  
0-OFF 1-ON 
Bit2: Terminal X3  
0-OFF 1-ON 
Bit3: Terminal X4  
0-OFF 1-ON 
Bit4: Terminal X5  
0-OFF 1-ON 
Bit5: Terminal X6  
0-OFF 1-ON 
Bit6: Terminal X7  
0-OFF 1-ON 
Bit7: Terminal X8  
0-OFF 1-ON 
Bit8: Terminal X9  
0-OFF 1-ON 
Bit9: Terminal X10  
0-OFF 1-ON 

0x3402 
Status do 

terminal de saída 
R Binário 

Bit0: estado do terminal Y  
0-OFF 1-ON 
Bit1: Status do relé  
0-OFF 1-ON 
Bit2: status Y1 expandido  
0-OFF 1-ON 
Bit3: Status do relé expandido  
0-OFF 1-ON 

0x3403 Reservado R -- -- 

0x3404 Reservado R/W -- -- 

0x3405 

Grupo funcional 
do terminal de 

entrada 
multifuncional 0 

R Binário 
Para multifunções 0-15, cada função 
corresponde a um bit. 
0-OFF 1-ON 

0x3406 

Grupo de função 
1 do terminal de 

entrada 
multifuncional 

R Binário 
Para multifunções 16-31, cada função 
corresponde a um bit. 
0-OFF 1-ON 

0x3407 

Grupo de funções 
do terminal de 

entrada 
multifuncional 2 

R Binário 
Para multifunções 32-47, cada função 
corresponde a um bit. 
0-OFF 1-ON 
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0x3408 

Grupo de funções 
do terminal de 

entrada 
multifuncional 3 

R Binário 
Para multifunções 48-63, cada função 
corresponde a um bit. 
0-OFF 1-ON 

0x3409 

Grupo de funções 
do terminal de 

entrada 
multifuncional 4 

R Binário 
Para multifunções 64-79, cada função 
corresponde a um bit. 
0-OFF 1-ON 

0x340A 

Grupo de funções 
do terminal de 

entrada 
multifuncional 5 

R Binário 
Para multifunções 80-95, cada função 
corresponde a um bit. 
0-OFF 1-ON 

0x340B 

I O estado do 
terminal de 

entrada do cartão 
de extensão 

R Binário 

Bit0: Terminal X6  
0-OFF 1-ON 
Bit1: Terminal X7  
0-OFF 1-ON 
Bit2: Terminal X8  
0-OFF 1-ON 
Bit3: Terminal X9  
0-OFF 1-ON 
Bit4: Terminal X10  
0-OFF 1-ON 
Bit5 - Bit11 Reservado 
Bit12 - Bit15 corresponde a sinais de 
terminal virtual de 4 bits 
0-OFF 1-ON 

0x340C 

Status do 
terminal de saída 

do cartão de 
extensão IO 

R Binário 

Bit0: status Y1 expandido  
0-OFF 1-ON 
Bit1: status do relé expandido  
0-OFF 1-ON 

0x340D 
I O placa de 

extensão 
analógica 1 

R 
0,00% 

(0,00% ~ 100,00%) 

Extensão IO Detecção Analógica do 
Cartão (Detecção da Temperatura do 
Motor). 

0x340E 
I O placa de 

extensão 
analógica 2 

R -- Reservado. 

0x340F 
I O placa de 

extensão 
analógica 3 

R -- Reservado. 

0x3410 
I O placa de 

extensão 
analógica 4 

R -- Reservado. 

0x3411 

I O placa de 
extensão PUL 
medição de 
frequência 1 

R 
0 

(0 ~ 65535) 
extensão Valor de medição de freqüência 
PUL = medição de freqüência PUL 1 + 
medição de freqüência PUL 2*65535. 

0x3412 

I O placa de 
extensão PUL 
medição de 
frequência 2 

R 
0 

(0 ~ 65535) 

0x3413 Reservado R/W -- -- 

0x3414 
Função A0 24 

saída 
R/W 

0 
(0 ~ 1000) 

Usado com um cartão opcional. 

0x3415 
Função A0 25 

saída 
R/W 

0 
(0 ~ 1000) 

Usado com um cartão opcional. 

0x3416 
Saída da função 

A0 26 
R/W 

0 
(0 ~ 1000) 

Usado com um cartão opcional. 

0x3417 
Saída da função 

A0 27 
R/W 

0 
(0 ~ 1000) 

Usado com um cartão opcional. 
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0x3418 
Função A0 28 

saída 
R/W 

0 
(0 ~ 1000) 

Usado com um cartão opcional. 

0x3419 
Saída da função 

A0 29 
R/W 

0 
(0 ~ 1000) 

Usado com um cartão opcional. 

0x341A 
Função A0 30 

saída 
R/W 

0 
(0 ~ 1000) 

Usado com um cartão opcional. 

0x341B 
Saída da função 

A0 31 
R/W 

0 
(0 ~ 1000) 

Usado com um cartão opcional. 

0x341C 

I O placa de 
extensão PUL 
contagem de 

porta 1 

R 
0 

(0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. 

0x341D 

I O placa de 
extensão PUL 
contagem de 

porta 2 

R 
0 

(0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. 

0x341E Reservado R/W -- -- 

0x341F Reservado R/W -- -- 

Grupo de comunicação de registro de cache (endereço 0x35xx) 

Endereço de 
comunicação 

Nome 

Ler 
escrever 

(R/W) 

Dimensão 

(Variar) 
Descrição 

0x3500 Registo 0 R/W (0 ~ 65535) Usado com um cartão opcional. 

0x3501 Registo 1 R/W (0~65535) Usado com um cartão opcional. 

0x3502 Registo 2 R/W (0 ~ 65535) Usado com um cartão opcional. 

0x3503 Registo 3 R/W (0 ~ 65535) Usado com um cartão opcional. 

0x3504 Registo 4 R/W (0 ~ 65535) Usado com um cartão opcional. 

0x3505 Registo 5 R/W (0 ~ 65535) Usado com um cartão opcional. 

0x3506 Registo 6 R/W (0 ~ 65535) Usado com um cartão opcional. 

0x3507 Registo 7 R/W (0 ~ 65535) Usado com um cartão opcional. 

0x3508 Registo 8 R/W (0 ~ 65535) Usado com um cartão opcional. 

0x3509 Registo 9 R/W (0 ~ 65535) Usado com um cartão opcional. 

0x350A Registo 10 R/W (0 ~ 65535) Usado com um cartão opcional. 

0x350B Registo 11 R/W (0 ~ 65535) Usado com um cartão opcional. 

0x350C Registo 12 R/W (0 ~ 65535) Usado com um cartão opcional. 

0x350D Registo 13 R/W (0 ~ 65535) Usado com um cartão opcional. 

0x350E Registo 14 R/W (0 ~ 65535) Usado com um cartão opcional. 

0x350F Registo 15 R/W (0 ~ 65535) Usado com um cartão opcional. 

extensão e parâmetro de desligamento (endereço 0x36xx) 

Endereço de 
comunicação 

Nome 

Ler 
escrever 

(R/W) 

Dimensão 

(Variar) 
Descrição 

0x3600 
Registro de 

número de falha 
personalizado 

R/W 
0 

(11 ~ 18) 
11-18 correspondem a falhas E. FA1-E. FA8. 

0x3601 

Registro de 
número de 
aviso prévio 

personalizado 

R/W 
0 

(11 ~ 16) 
11 a 16 correspondem aos avisos A. FA1-A. FA6. 

0x3602 Reservado R/W -- -- 
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0x3603 Reservado R/W -- -- 

0x3604 Reservado R/W -- -- 

0x3605 Reservado R/W -- -- 

0x3606 Reservado R/W -- -- 

0x3607 Reservado R/W -- -- 

0x3608 Reservado R/W -- -- 

0x3609 Reservado R/W -- -- 

0x360A 

Parâmetro 
armazenado 1 

após o 
desligamento 

R/W (0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. Verifique com 
C02.32. 

0x360B 

Parâmetro 
armazenado 2 

após o 
desligamento 

R/W (0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. Verifique com 
C02.33. 

0x360C 

Parâmetro 3 
armazenado 

após o 
desligamento 

R/W (0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. Verifique com 
C02.34. 

0x360D 

Parâmetro 
armazenado 4 

após o 
desligamento 

R/W (0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. Verifique com 
C02.35. 

0x360E 

Parâmetro 
armazenado 5 

após o 
desligamento 

R/W (0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. Verifique com 
C02.36. 

0x360F 

Parâmetro 
armazenado 1 

após o 
desligamento 

R/W (0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. Verifique com 
C02.37. 

0x3610 

Parâmetro 6 
armazenado 

após o 
desligamento 

R/W (0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. Verifique com 
C02.38. 

0x3611 

Parâmetro 
armazenado 7 

após o 
desligamento 

R/W (0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. Verifique com 
C02.39. 

0x3612 

Parâmetro 
armazenado 8 

após o 
desligamento 

R/W (0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. Verifique com 
C02.40. 

0x3613 

Parâmetro 
armazenado 9 

após o 
desligamento 

R/W (0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. Verifique com 
C02.41. 

0x3614 

Parâmetro 
armazenado 10 

após o 
desligamento 

R/W (0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. Verifique com 
C02.42. 

0x3615 

Parâmetro 
armazenado 11 

após 
desligamento 

R/W (0~65535) 
Usado com um cartão opcional. Verifique com 
C02.43. 
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0x3616 

Parâmetro 
armazenado 12 

após o 
desligamento 

R/W (0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. Verifique com 
C02.44. 

0x3617 

Parâmetro 
armazenado 13 

após o 
desligamento 

R/W (0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. Verifique com 
C02.45. 

0x3618 

Parâmetro 
armazenado 14 

após 
desligamento 

R/W (0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. Verifique com 
C02.46. 

0x3619 

Parâmetro 
armazenado 15 

após o 
desligamento 

R/W (0 ~ 65535) 
Usado com um cartão opcional. Verifique com 
C02.47. 

0x361A Reservado R/W -- - 

0x361B Reservado R/W -- -- 

0x361C Reservado R/W -- - 

0x361D Reservado R/W -- -- 

0x361E Reservado R/W -- - 

0x361F Reservado R/W -- -- 
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11 Detalhes do Parâmetro 

11.1 Precauções de Segurança 

Perigo 

Por favor, siga todas as instruções de segurança neste manual. 

O não cumprimento das precauções pode resultar em morte ou ferimentos graves. Por favor, seja cauteloso. Não assumimos 
qualquer responsabilidade por danos pessoais e de equipamentos causados por sua empresa ou seus clientes devido ao não 
cumprimento do conteúdo deste Manual. 

11.2 Grupo F00: Aplicação Ambiental 

Os parâmetros do grupo F00 [Aplicação de ambiente] são usados para definir itens relacionados ao ambiente de operação do 
inversor. 

Grupo F00.0x: Configurações do Ambiente 

Os parâmetros do grupo F00 são usados para definir o ambiente operacional e as condições de operação para conversão de 
frequência. Exemplos são níveis de acesso a parâmetros, seleção de propósitos e outros itens. 

 F00.00: Nível de Acesso do Parâmetro 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F00,00 

(0x0000) 

CORRE 

Nível de 
acesso do 
parâmetro 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o nível de acesso ao parâmetro de acordo com as 
limitações de acesso ao parâmetro. 

0 

(0 ~ 3) 

0: Parâmetro padrão 

Permite o acesso a grupos de parâmetros (grupos Fxx ) e parâmetros de monitoramento ( grupos Cxx ). 

1: Parâmetro comum (F00.00, Pxx.yy ) 

Permite acesso apenas aos códigos de parâmetros definidos nos parâmetros F00.00 e F00.10 - F00.39 [Parâmetros comuns 1-
30]. 

2: Parâmetro de monitoramento (F00.00, Cxx.yy ) 

Permite acesso apenas aos parâmetros F00.00 e aos parâmetros do grupo de monitoramento. 

3: Parâmetro alterado (F00.00, Hxx.yy ) 

Permite acesso apenas aos parâmetros F00.00, e parâmetros diferentes dos Default s. 

Observação: 

Quando uma senha de bloqueio foi definida para o inversor com F11.00 [Seleção de bloqueio de tecla] e F11.01 [Senha de 
bloqueio de teclado], o teclado não pode ser usado para alterar os parâmetros correspondentes. 

 F00.01: Seleção de Propósito 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F00.01 

(0x0001) 

PARE 

Use a eleição 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Configure o inversor para o uso pretendido. 

0 

(0 ~ 1) 

Este inversor possui configurações predefinidas especiais para os usos, conforme mostrado na tabela abaixo. Após o ajuste de 
F00.01 para o uso pretendido, o inversor ajustará automaticamente os parâmetros relacionados ao uso para os valores ideais. Os 
parâmetros a serem alterados com frequência são salvos em F00.10 - F00.39 [Parâmetros comuns 1-30] para configuração e 
visualização rápidas. 
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0: Unidade de uso geral (modelo G) 

1: Modelo de ventilador e bomba de água (modelo P) 

Observação: 

Após configurar F00.01, inicialize os parâmetros com F00.03 = 11, 22 [Initialization = Initialization mode 1, 2]. F00.30 - F00.39 
será resetado após a parametrização e inicialização. 

A seguir estão os valores dos códigos de parâmetro comumente usados após a inicialização. 

Tabela 11.1: Valores de códigos de parâmetros comumente usados após a inicialização 

Código de parâmetro 
comum 

Ponto de ajuste 
Código de parâmetro 

correspondente ao ponto de 
ajuste 

Nome 

F00.10 0100 F01.00 Seleção do modo de controle. 

F00.11 0101 F01.01 Executar comando dado canal. 

F00.12 0102 F01.02 Frequência dada canal. 

F00.13 0710 F07.10 Modo de parada. 

F00.14 0122 F01.22 Tempo de aceleração 1. 

F00.15 0123 F01.23 Tempo de desaceleração 1. 

F00.16 0110 F01.10 Frequência máxima. 

F00.17 0112 F01.12 Limite de frequência superior. 

F00.18 0140 F01.40 Frequência portadora. 

F00.19 0730 F07.30 Frequência de jogging. 

F00.20 0201 F02.01 Pólos do motor. 

F00.21 0202 F02.02 Potência nominal do motor. 

F00.22 0203 F02.03 Frequência nominal do motor. 

F00.23 0204 F02.04 Velocidade nominal do motor. 

F00.24 0205 F02.05 Tensão nominal do motor. 

F00.25 0206 F02.06 Corrente nominal do motor. 

F00.26 0207 F02.07 
Seleção do parâmetro do motor 
Auto-tuning . 

F00.27 1201 F12.01 
Endereço de comunicação 
Modbus. 

F00.28 1202 F12.02 
Taxa de transmissão de 
comunicação. 

F00.29 1203 F12.03 
Formato de dados de 
comunicação. 

 

Os valores dos seguintes códigos de parâmetros comuns após a inicialização estão relacionados à configuração F00.01. 

0: Unidade de uso geral (modelo G) 

Tabela 11.2: Valores de códigos de parâmetros comumente usados após a inicialização 

Código de parâmetro 
comum 

Ponto de ajuste 
Código de parâmetro 

correspondente ao ponto de 
ajuste 

Nome 

F00.30 0700 F07.00 Modo de inicialização. 

F00.31 0705 F07.05 Seleção do sentido de rotação. 

F00.32 0502 F05.02 
Seleção da função do terminal 
X3. 

F00.33 0503 F05.03 
Seleção da função do terminal 
X4. 

F00.34 0504 F05.04 
Seleção da função do terminal 
X5. 
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F00.35 0601 F06.01 Uma seleção de saída O. 

F00.36 0600 F06.00 A Seleção do modo de saída O. 

F00.37 0621 F06.21 
Seleção de função do terminal de 
saída y. 

F00.38 0622 F06.22 
T A - TB - Seleção da função de 
saída TC . 

F00.39 0400 F04.00 Curva V/f. 

1: Modelo de ventilador e bomba de água (modelo P) 

Tabela 11.3: Valores de códigos de parâmetros comumente usados após a inicialização 

Código de parâmetro 
comum 

Ponto de ajuste 
Código de parâmetro 

correspondente ao ponto de 
ajuste 

Nome 

F00.30 0700 F07.00 Modo de inicialização. 

F00.31 0705 F07.05 Seleção do sentido de rotação. 

F00.32 0400 F04.00 Curva V/F . 

F00.33 1050 F10.50 
Número de tentativas após a 
falha . 

F00.34 1300 F13,00 Configuração de PID. 

F00.35 1303 F13.03 Retorno do PID. 

F00.36 1307 F13.07 Seleção de controle PID. 

F00.37 1311 F13.11 PID ganho proporcional P1. 

F00.38 1325 F13.25 
Seleção de desconexão de 
feedback PID . 

F00.39 1329 F13.29 Seleção de sono. 

 F00.03: Inicialização 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F00.03 

(0x0003) 

PARE 

Inicialização 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define o modo de inicialização do inversor. 

0 

(0 ~ 33) 

Nota : O valor de F00.03 retorna automaticamente a zero após a inicialização. 

0: Sem inicialização. 

11: Modo de Inicialização 1 

Restaura todos os parâmetros exceto F02.01 - F02.06 [Parâmetros básicos do motor], F02.10 - F02.29 [Parâmetros avançados 
do motor] e parâmetros que não podem ser inicializados. 

22: Modo de Inicialização 2 

Recupera todos os parâmetros, exceto aqueles que não podem ser inicializados. 

33: Limpar registros de falhas 

Limpa todas as informações históricas de falhas registradas no grupo de parâmetros de monitoramento C01. 

Os seguintes parâmetros não serão inicializados mesmo se F00.03 = 11 ou 22. 

Código do parâmetro Nome 

F00.10 ~ F00.29 Parâmetros comuns 1-20. 

F00.01 Seleção de propósito. 

F07.05 Seleção do sentido de rotação. 

F11.05 Código de parâmetro de mudança rápida com a tecla u p/ d prpria . 
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F11.11 ~ F11.18 Parâmetros exibidos repetidamente no teclado status tela . 

F12.11 ~ F12.16 Configuração de endereço personalizado RS485 . _ 

Observação: 

 F00.03 = 11 ou 22. F00.30 - F00.39 são definidos para valores diferentes após a inicialização de acordo com F00.01 [Seleção 
de propósito]. 

 

 F00.04: Cópia do Parâmetro do Teclado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F00.04 

(0x0004) 

PARE 

Cópia do 
parâmetro do 
teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Salva os parâmetros do inversor no teclado para copiá-los 
posteriormente para outro inversor. 

0 

(0 ~ 30) 

0: Nenhuma ação 

11: Carregar parâmetros para o teclado 

Lê os valores definidos dos parâmetros do inversor e os salva no teclado . 

22: Baixar parâmetros para o inversor 

Copia os valores definidos dos parâmetros salvos no teclado para outro inversor. 

O modo de ação será exibido no teclado quando os valores dos parâmetros estiverem sendo copiados. 

Exibição do teclado Nome 

Cópia de Carrega parâmetros para o teclado . 

Carregar Transfere os parâmetros para o inversor. 

Se uma falha for detectada, a falha será exibida no teclado quando os valores dos parâmetros estiverem sendo copiados. 

Código Nome Causa Contramedidas 

Um policial 
Alarme de anormalidade 
de cópia de parâmetro 

Ocorre comunicação 
anormal durante o processo 
de cópia. 

Verifique ou substitua o cabo do teclado . 

 

 F00.07 - F00.08: Parâmetros arbitrários 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F00.07 

(0x0007) 

CORRE 

Parâmetro livre 1 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Você pode inserir qualquer valor como um sinalizador. 

0 

(0 ~ 65535) 

F00.08 

(0x0008) 

CORRE 

Parâmetro livre 2 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Você pode inserir qualquer valor como um sinalizador. 

0 

(0 ~ 65535) 

Nota : Parâmetros arbitrários não afetarão o movimento do inversor. 

Por exemplo: 

 Serve como o número da unidade quando várias unidades são usadas. 

 Serve como o número do modo para cada uso quando várias unidades são usadas. 

 Datas de compra, cheque, etc. 
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Grupo F00.1x: Configurações de Parâmetros Comuns 

 F00.10 ~ F00.39: Parâmetros Comuns 1-30 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F00.10 ~ F00.29 

(0x000A ~ 
0x001D) 

CORRE 

Parâmetros 
comuns 1-20 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

É possível registrar 20 parâmetros comumente usados 
em F00.10 - F00.29, e os parâmetros registrados podem 
ser acessados rapidamente configurando F00.00 [Nível 
de acesso ao parâmetro]. 

Parâmetros padrão 
gerais 

(0000-2999) 

F00.30 ~ F00.39 

(0x001E ~ 
0x0027) 

CORRE 

Parâmetros 
comuns 21-30 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

É possível registrar 10 parâmetros comumente usados 
em F00.30 - F00.39, e os parâmetros registrados podem 
ser acessados rapidamente configurando F00.00 [Nível 
de acesso ao parâmetro]. 

Dependendo de 
F00.01 

(0000-2999) 

Nota : 

 F00.03 = 11 ou 22. F00.30 - F00.39 são definidos para valores diferentes após a inicialização de acordo com F00.01 [Seleção 
de propósito]. 

 Os parâmetros comuns podem ser acessados rapidamente configurando F00.00=1 [Nível de acesso ao parâmetro = 
Parâmetros comuns]. 

 

11.3 Grupo F01: Configurações Básicas 

Grupo F01.0x : Comandos Básicos 

Os parâmetros do grupo F01.0x são usados para definir o modo de controle, fonte de comando de operação e fonte de configuração 
de frequência. 

Modo de controle 

 F01.00: Modo de Controle 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.00 

(0x0100) 

PARE 

Modo de controle 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Seleciona o modo de controle de acordo com o tipo e uso 
pretendido do motor. 

0 

(0 ~ 20) 

Seleciona o modo de controle de acordo com o tipo e uso pretendido do motor. 

0: Controle V/F do Motor Assíncrono (V/F) 

Este modo de controle é usado para controle de velocidade variável que não requer resposta rápida ou controle de velocidade 
preciso e em cenários onde um inversor é usado com vários motores. Este modo também é usado quando os parâmetros do 
motor não estão limpos ou o auto-ajuste não pode ser executado. 

1: Controle Vetorial de Malha Aberta do Motor Assíncrono (SVC) 

Este modo de controle é usado para aplicações que exigem precisão de controle de alta velocidade. Com resposta de alta 
velocidade e resposta de torque, alto torque pode ser produzido mesmo sob baixa velocidade. 

2: Controle Vetorial de Malha Fechada do Motor Assíncrono (FVC) 

Este modo de controle é usado em cenários que exigem resposta rápida de torque e controle de velocidade de alta precisão 
antes que a velocidade zero seja alcançada. São necessários sinais de feedback da velocidade do motor. 

10: Controle V/F do Motor Síncrono (PMV/F) 

Este modo de controle é usado para controle de velocidade variável de motores síncronos que não requerem resposta rápida ou 
controle de velocidade preciso. 
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11: Controle Vetorial de Malha Aberta do Motor Síncrono (PMSVC) 

Este modo de controle é usado para aplicações que exigem controle preciso de velocidade e funções de limite de torque. 

12: Controle Vetorial de Malha Fechada de Motor Síncrono (PMFVC) 

Este modo de controle é usado para aplicações de torque constante que exigem controle de alta precisão ao usar motores PM e 
controle de velocidade variável que exige resposta rápida de torque e controle de torque de alto desempenho. O feedback de 
velocidade do motor é necessário. 

20: Controle de separação de tensão- frequência ( separação VF_ ) 

Este modo de controle é usado para controlar a tensão de saída e a frequência separadamente. ( Válido apenas para modelos 
T3 de 7,5 kW ou superiores e modelos T2 de 5,5 kW e superiores ) . 

Observação: 

 Para obter o melhor efeito de controle, insira os parâmetros corretos do motor e execute o auto-ajuste do motor . O grupo 
F02.0x é o grupo de parâmetros básico do motor. 

 No controle vetorial em malha aberta e em malha fechada, o inversor só pode acionar um motor; e não deve haver 
discrepância muito grande entre o nível de capacidade do inversor e a capacidade do motor. O nível de potência do inversor 
pode ser dois níveis superior ou um nível inferior ao do motor, caso contrário pode causar desempenho de controle degradado 
ou falha do sistema de acionamento . 

Executar fonte de comando 

 F01.01: Executar Canal de Comando 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.01 

(0x0101) 

CORRE 

Executar canal de 
comando 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Seleciona o método de entrada para comandos de 
execução. 

0 

(0 ~ 3) 

0: Teclado 

Usa o teclado para controlar a operação e parada do inversor. 

As funções das teclas multifuncionais podem ser definidas com F11.02 = 1, 2, 3 [ Seleção da tecla multifuncional do teclado = 
rotação reversa, jogging para frente, jogging reverso] para controlar a rotação reversa, jogging para frente e jogging reverso do 
inversor. 

1: Controle do Terminal 

Controla a operação e parada do inversor com os terminais na placa de controle. O método de entrada dos comandos de 
execução é selecionado com parâmetros. Defina F05.20 = 0-3 [Modo de operação controlado por terminal = sistema de 2 fios 1, 
2; sistema de 3 fios 1, 2]. 

Comunicação RS485 

Os comandos de operação são inseridos via comunicação RS485. 

3: Cartão de opção 

Um cartão de comunicação opcional ou cartão de entrada conectado ao inversor é usado para inserir comandos de operação. 

Consulte as instruções fornecidas junto com as placas opcionais para obter informações sobre a instalação e configurações 
relevantes das placas opcionais. 

3: Comando de comutação de terminal dado 
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Tabela 11.4: Modo de seleção de entrada de comando 

Nota : Quanto maior o valor de prioridade, maior a prioridade. 

 

Configuração de frequência 

O método de entrada, seleção e prioridade dos comandos de frequência são explicados. 

 

Diagrama de Configuração do Comando de Frequência 

Tabela 11.5: Modo de seleção de entrada de frequência 

Modo de entrada de frequência Prioridade Descrição 

Dado o modo 
de origem 

Dado fonte A 1 
Entrada de determinada fonte A. Os parâmetros relacionados são 
F01.02 e F01.03. 

Dado fonte B 1 
Entrada de determinada fonte B. Os parâmetros relacionados são 
F01.04, F01.05 e F01.06. 

Dado fontes A e B 1 
Com F01.07, as fontes A e B são combinadas para definir a 
frequência. 

Modo de configuração de frequência 
com ligação de comando de execução 

2 
Configuração de frequência vinculada com canal de comando 
definido com F01.08. 

Modo multi-velocidade 3 
A frequência é definida definindo o terminal multifuncional para 
seleção de várias velocidades. 

Modo jogging 4 
Quando o comando de jogging é efetivo, a freqüência de jogging é 
ajustada com F07.30. 

Observação: 

1. Quanto maior o valor de prioridade, maior a prioridade. 

2. A prioridade do modo multi-velocidade é aquela mostrada na tabela acima somente quando não há seleção multi-velocidade 
entre os modos de fonte de configuração. 

3. A prioridade do modo de seleção de multi-velocidade é a mesma de outros modos entre as fontes definidas quando existe 
seleção de multi-velocidade entre os modos de fonte de configuração. 

 

Métodos para modos de fontes de configuração de frequência A e B e configuração de frequência com ligação de 
comando de execução: 

Modo de entrada de comando Prioridade Descrição 

Cooper 

Jogging com teclado 2 
Efetivo quando o canal de comando de operação é o 
teclado . 

Jogging via RS485 
comunicação _ 

2 
Eficaz quando o canal de comando de operação é 
comunicação RS485. 

Jogging com cartão 
opcional _ 

2 
Efetivo quando o canal de comando de operação é um 
cartão opcional. 

Jogging com 
terminais 

3 Eficaz com qualquer canal. 

Executar canal de comando 1 Ajuste com o parâmetro F01.01. 
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Método de entrada 
para fontes de 

configuração de 
frequência 

Descrição 

Conjunto com teclado 
digital 

O ponto de ajuste de F01.09 é definido como a frequência. 

Conjunto com 
potenciômetro de 

teclado 

Este método é usado quando um teclado externo de linha única é usado. Os valores linearizados 

de 0% - 100% do potenciômetro correspondem a 0 Hz - frequência máxima. 

Definir com AI 1 Valores linearizados de 0% - 100% da entrada AI1 correspondem a 0 Hz - frequência máxima. 

Definir com AI 2 Valores linearizados de 0% - 100% da entrada AI2 correspondem a 0 Hz - frequência máxima. 

Pulso terminal PUL Valores linearizados de 0% - 100% da entrada PUL correspondem a 0 Hz - frequência máxima. 

Comunicação RS 485 O valor é escrito no endereço 0x3000 via comunicação RS485 para definir o valor da frequência. 

Controle do botão de 
subida/descida do 

terminal 

F05.25 e F05.26 são usados para definir o modo de controle das teclas para cima e para baixo dos 
terminais e as taxas de aumento e diminuição. 

Controle de ID P 
Os valores de 0% - 100% da saída de controle PID de processo do grupo F13 correspondem a 0 
Hz - frequência máxima. 

Controle de programa P 
LC 

A frequência de cada estágio no controle de programa do grupo F14 é usada como a frequência 
definida. 

Cartão de opção O valor de frequência definido é obtido através da comunicação com um cartão opcional. 

Multi-velocidade 
A frequência do estágio correspondente é determinada como sendo a frequência definida, 
definindo o terminal multifuncional para multi-velocidade. 

Observação: 

1. Consulte as instruções do cartão opcional para obter detalhes sobre o endereço de comunicação do cartão opcional para 
definir a frequência. 

2. O valor de referência da fonte de ajuste de frequência B é selecionado com F01.06 = 0, 1 [Valor de referência da fonte de 
ajuste de frequência B = Frequência máxima, fonte de ajuste A] 

3. A frequência máxima é ajustada com F01.10. 

 

Operação multi-velocidade: 

O inversor suporta operação multivelocidade e comandos de frequência múltipla podem ser predefinidos conforme necessário. 
Vários valores de comando de frequência podem ser definidos nos parâmetros F14.00 a F14.14, e o comando de configuração 
de frequência é selecionado em combinação com sinais de entrada multifuncionais externos. O comando de frequência 
necessário para a seleção ON/OFF da entrada do conector pode ser usado para alterar a velocidade do motor por estágio. É 
possível ter 17 velocidades com 16 estágios de comandos de frequência e 1 comando de frequência jogging (comando JOG). 

As combinações de comandos multi-velocidade são mostradas na tabela abaixo. 

Tabela 11.6 Combinações de comandos multivelocidade e terminais de entrada do conector multifuncional 

Parâmetros 
relacionados 

Terminal multi-
velocidade 1 

F05.0x = 16 

Terminal 
Multivelocidade 

2 

F05.0x = 17 

Terminal multi-
velocidade 3 

F05.0x = 18 

Terminal multi-
velocidade 4 

F05.0x = 19 

Terminal de 
jogging 

F05.0x = 4/5 

F01.09 Conjunto com 
teclado digital 

Desligado _ DESLIGADO DESLIGADO DESLIGADO DESLIGADO 

F14.00 Multi-velocidade 1 SOBRE DESLIGADO DESLIGADO DESLIGADO DESLIGADO 

F14.01 Multivelocidade 2 DESLIGADO SOBRE DESLIGADO DESLIGADO DESLIGADO 

F14.02 Multi-velocidade 3 SOBRE SOBRE DESLIGADO DESLIGADO DESLIGADO 

F14.03 Multi-velocidade 4 DESLIGADO DESLIGADO SOBRE DESLIGADO DESLIGADO 

F14.04 Multi-velocidade 5 SOBRE DESLIGADO SOBRE DESLIGADO DESLIGADO 

F14.05 Multi-velocidade 6 DESLIGADO SOBRE SOBRE DESLIGADO DESLIGADO 

F14.06 Multi-velocidade 7 SOBRE SOBRE SOBRE DESLIGADO DESLIGADO 
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F14.07 Multi-velocidade 8 DESLIGADO DESLIGADO DESLIGADO SOBRE DESLIGADO 

F14.08 Multi-velocidade 9 SOBRE DESLIGADO DESLIGADO SOBRE DESLIGADO 

F14.09 Multi-velocidade 
10 

DESLIGADO SOBRE DESLIGADO SOBRE DESLIGADO 

F14.10 Multi-velocidade 
11 

SOBRE SOBRE DESLIGADO SOBRE DESLIGADO 

F14.11 Multi-velocidade 
12 

DESLIGADO DESLIGADO SOBRE SOBRE DESLIGADO 

F14.12 Multi-velocidade 
13 

SOBRE DESLIGADO SOBRE SOBRE DESLIGADO 

F14.13 Multi-velocidade 
14 

DESLIGADO SOBRE SOBRE SOBRE DESLIGADO 

F14.14 Multi-velocidade 
15 

SOBRE SOBRE SOBRE SOBRE DESLIGADO 

F07.30 Frequência de 
jogging 

- - - - SOBRE 

 

 F01.02 - F01.03: Frequência dada ao canal de origem A 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.02 
(0x0102) 
CORRE 

Frequência dada 
canal de origem 
A 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  
Seleciona o modo de entrada para configuração de frequência. 

0 
(0 ~ 11) 

F01.03 
(0x0103) 

PARE 

Ganho de 
frequência dado 
o canal de 
origem A 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  
Executa o processamento de ganho proporcional na entrada de 
valor da fonte de configuração A. 

100,0% 
(0,0 % ~ 500,0%) 

Frequência dada ao canal de origem A Modo de saída: 

0: Teclado digital 

1: potenciômetro do teclado ( teclado externo de linha única opcional ) 

2: Corrente/tensão analógica AI1 

3: Corrente/tensão analógica AI2 

4: Reservado 

5: Pulso terminal PUL 

6: Comunicação RS485 

7: Controle do terminal UP/DW 

8: Controle PID 

9: Controle de programa (PLC) 

10: Cartão de opção 

11: Multi-velocidade 
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 F01.04 - F01.06: Frequência dada ao canal de origem B 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.04 

(0x0102) 

CORRE 

Frequência dada 
ao canal de 
origem B 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Seleciona o modo de entrada para configuração de frequência. 

2 

(0 ~ 11) 

F01.05 

(0x0103) 

PARE 

Ganho de 
frequência dado 
o canal de 
origem B 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Executa o processamento de ganho proporcional na entrada de 
valor da fonte de configuração B. 

100,0% 

(0,0 % ~ 500,0%) 

F01.06 

(0x0106) 

CORRE 

Frequência dada 
valor de 
referência da 
fonte B 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O valor de entrada da fonte de configuração B é linearizado e o 
valor de entrada é o valor correspondente a 100%. 

0 

(0 ~ 1) 

Frequência dada ao canal de fonte B Modo de saída: 

0: Teclado digital 

1: potenciômetro do teclado ( teclado externo de linha única opcional ) 

2: Corrente/tensão analógica AI1 

3: Corrente/tensão analógica AI2 

4: Reservado 

5: Pulso terminal PUL 

6: Comunicação RS485 

7: Controle do terminal UP/DW 

8: Controle PID 

9: Controle de programa (PLC) 

10: Cartão de opção 

11: Multi-velocidade 

Valor de referência do canal B de origem dada pela frequência : 

0: F01.10 [Frequência máxima] como fonte de referência 

1: Frequência ajustada com frequência dada a fonte A como fonte de referência 

 F01.07: Seleção de fonte dada por frequência 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.07 

(0x0107) 

CORRE 

Seleção de fonte 
dada por 
frequência 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define a combinação das fontes A e B do conjunto de 
frequência. 

0 

(0 ~ 5) 

0: Frequência dada fonte A 

1: Frequência dada fonte B 

2: Soma da frequência fornecida fonte A e frequência dada fonte B 

3: Diferença entre a frequência fornecida fonte A e frequência dada fonte B (A - B) 

4: Frequência dada fonte A ou frequência dada fonte B, o que for maior 

5: Frequência dada fonte A ou frequência dada fonte B, qualquer que seja a menor 

Observação: 
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 O valor da combinação está sujeito aos limites de frequência superior e inferior. 

 Se o LED "00" de F07.05 = 1 [Sentido de funcionamento = Somente comando de avanço é permitido] ou o LED "000" de 

F07.05 = 0 [Direção de comando de controle de frequência = Inválido ], 0,00 Hz é usado como o conjunto freqüência do 

inversor quando o resultado do cálculo da combinação for negativo. 

 F01.08: Frequência fornecida com ligação de comando de execução 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.08 

(0x0108) 

CORRE 

Frequência 
fornecida com 
ligação de 
comando de 
execução 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define o método para configuração de frequência com ligação 
de comando de execução. 

0000 

(0000 ~ DDDD) 

Nota: O ponto de ajuste é expresso em hexadecimal. Cada um dos lugares de LED"0 " , LED "00" , LED"000" e 
LED"0000" tem um significado diferente. 

0: Sem ligação 

1: Teclado digital 

2: potenciômetro do teclado ( teclado externo de linha única opcional ) 

3: Corrente/tensão analógica AI1 

4: Corrente/tensão analógica AI2 

5: Reservado 

6: Pulso terminal PUL 

7: Comunicação RS485 

8: Terminal UP/DW de controle 

9: Controle PID 

A: Controle de programa (PLC) 

B: Cartão de opção 

C: Multi-velocidade 

D: Reservado 

LED "0" : Ligação do comando do teclado 

LED "00" : ligação de comando do terminal 

LED "000" : Ligação do comando de instrução de comunicação 

LED "0000" : Ligação do comando de instrução do cartão opcional 

Em um exemplo de configuração de frequência com ligação de comando de execução, a comutação remota/local é usada. Para 
o modo remoto, são utilizados ajustes via comandos de comunicação e ajuste de frequência; para o modo local, são utilizados 
ajustes com comandos de terminal e teclado digital . Basta alternar o método de configuração de comando com o terminal e, em 
seguida, definir o modo de configuração de frequência com ligação de comando de execução para diferentes canais. 

 F01.09: Frequência definida do número do teclado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.09 

(0x0109) 

CORRE 

Frequência 
definida do 
número do 
teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Ajusta o ajuste de freqüência com o teclado digital . 

50,00Hz 

(0,00Hz ~ F01.12) 

Observação: 
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 Este parâmetro tem efeito quando F01.02 = 0 [Fonte de ajuste de freqüência A = Ajusta com teclado digital ] ou F01.04 = 0 
[Fonte de ajuste de freqüência B = Ajusta com teclado digital ]. 

Grupo F01.1x : Limites de frequência superior e inferior 

Os parâmetros do grupo F01.1x são usados para definir os limites superior e inferior dos comandos de frequência para limitar a 
velocidade do motor. Por exemplo, eles podem ser usados quando a operação em alta velocidade não é desejada devido à 
resistência mecânica, ou quando a operação em baixa velocidade não é desejada devido à lubrificação de engrenagens, 
rolamentos, etc. 

O valor do limite superior da frequência é selecionado com F01.11 [Seleção do modo de configuração do limite superior de 
frequência], e o valor do limite inferior é definido com F01.13 [Limite inferior da frequência]. 

 

Diagrama de Relação entre Frequência Máxima, Limite de Frequência Superior e Limite de Frequência Inferior 

 F01.10: Frequência Máxima 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.10 

(0x010A) 

PARE 

Frequência 
máxima 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define o valor de frequência máxima. 

50,00Hz 

(Limite de frequência 
superior - 500,00 Hz) 

A frequência máxima é utilizada como referência correspondente a 100,0% quando a entrada analógica, entrada de pulso (PUL), 
saída de controle PID e outros valores numéricos no inversor são convertidos em frequência; 

A frequência máxima é usada como a frequência de referência para o tempo de aceleração/desaceleração (F01.20 = 0 
[Frequência de referência do tempo de aceleração/desaceleração = Frequência máxima]). 

 

 F01.11 - F01.12: Limite de Frequência Superior 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.11 

(0x010B) 

CORRE 

Seleção do modo 
de configuração do 
limite de 
frequência 
superior 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Seleção do modo de configuração do limite de frequência 
superior. 

0 

(0 ~ 7) 
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F01.12 

(0x010C) 

CORRE 

Configuração de 
limite de 
frequência 
superior com 
números 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define o valor do limite de frequência superior. 

50,00Hz 

(Limite de frequência 
inferior - F01.10) 

O limite de frequência superior define o valor máximo da frequência calculada de uma fonte de configuração de frequência. Se a 
frequência calculada for maior que o limite de frequência superior, o limite de frequência superior será considerado como a 
frequência definida. 

0: define o limite de frequência superior com números 

1: potenciômetro do teclado ( teclado externo de linha única opcional ) 

2: Corrente/tensão analógica AI1 

3: Corrente/tensão analógica AI2 

4: Reservado 

5: Pulso terminal PUL 

6: Comunicação RS485 

7: Cartão de opção 

 

 F01.13: Limite de Frequência Inferior 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.13 

(0x010D) 

CORRE 

Limite de 
frequência inferior 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define o valor do limite de frequência inferior. 

0,00Hz 

(0,00 Hz - limite de 
frequência superior) 

O limite de frequência inferior define o valor mínimo da frequência calculada de uma fonte de configuração de frequência. Se a 
frequência calculada for menor que o limite de frequência inferior, o limite de frequência inferior será considerado como a 
frequência definida. 

Observação: 

 A configuração da frequência de jogging não está sujeita ao limite de frequência inferior. 

 

 F01.14: Resolução de Comando de Frequência 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.14 

(0x010E) 

PARE 

Resolução de 
Comando de 
Frequência 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define a resolução dos comandos de frequência. 

0 

( 0 ~ 3 ) 

Opções de resolução: 

0 : 0,01Hz 

1 : 0,1Hz 

2 : 0,1 rpm 

3 : 1 rpm 

Observação: 

 Depois que a resolução do comando de frequência for alterada, a resolução do código de função relacionada à frequência 
também será alterada. 
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Grupo F01.2x ~ F01.3x : Tempo de Aceleração/Desaceleração 

Tempo de aceleração/desaceleração 1 - 4 

Até 4 pares de tempo de aceleração/desaceleração podem ser definidos para o produto. O tempo de aceleração/desaceleração 
pode ser alterado mesmo durante a operação ligando/desligando os terminais de entrada multifunção para os quais a Seleção de 
Tempo de Aceleração/Desaceleração 1 e a Seleção de Tempo de Aceleração/Desaceleração 2 foram definidas. 

Define o tempo de aceleração da frequência de saída de 0Hz até a frequência de referência para o tempo de 
aceleração/desaceleração. Define o tempo de desaceleração da frequência de saída da frequência de referência para o tempo 
de aceleração/desaceleração para 0Hz. 

F01.22 [Tempo de aceleração 1] e F01.23 [Tempo de desaceleração 1] são válidos por padrão. 

A frequência de referência para o tempo de aceleração/desaceleração é selecionada com F01.20 [Seleção da frequência 
de referência para o tempo de aceleração/desaceleração] 

F01.20 Ponto de Ajuste Descrição 

0 A frequência máxima é tomada como a frequência de referência. 

1 A frequência fixa de 50,00 Hz é tomada como a frequência de referência. 

2 A frequência definida é tomada como a frequência de referência. 

A faixa de ajuste do tempo de aceleração/desaceleração é selecionada com F01.21 [Unidade de tempo de 
aceleração/desaceleração] 

Parâmetro 
Definir intervalo 

F01.21 = 0 F01.21 = 1 F01.21 = 2 

F01.22 [Tempo de Aceleração 1] 

0s ~ 65.000s 0,0s ~ 6500,0s 0,00s ~ 650,00s 

F01.23 [Tempo de Desaceleração 
1] 

F01.24 [Tempo de Aceleração 2] 

F01.25 [Tempo de Desaceleração 
2] 

F01.26 [Tempo de Aceleração 3] 

F01.27 [Tempo de Desaceleração 
3] 

F01.28 [Tempo de Aceleração 4] 

F01.29 [Tempo de Desaceleração 
4] 

O tempo de aceleração/desaceleração é comutado com instruções dos terminais de entrada multifunção 

As combinações de comutação de tempo de aceleração/desaceleração são mostradas na tabela abaixo. 

Tabela 11.7: Tempo de aceleração/desaceleração comutado com terminais 

F05.0x = 32 

Seleção de Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 

1 

F05.0x = 33 

Seleção de Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 

2 

Seleção de Tempo de Aceleração/Desaceleração 

Tempo de aceleração Tempo de desaceleração 

DESLIGADO DESLIGADO 
F01.22 [Tempo de Aceleração 

1] 
F01.23 [Tempo de 
Desaceleração 1] 

SOBRE DESLIGADO 
F01.24 [Tempo de Aceleração 

2] 
F01.25 [Tempo de 
Desaceleração 2] 

DESLIGADO SOBRE 
F01.26 [Tempo de Aceleração 

3] 
F01.27 [Tempo de 
Desaceleração 3] 

SOBRE SOBRE 
F01.28 [Tempo de Aceleração 

4] 
F01.29 [Tempo de 
Desaceleração 4] 

 

Um exemplo de operação após a alteração do tempo de aceleração/desaceleração é mostrado na figura abaixo. Neste exemplo, 
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F07.10 = 0 [Stop Method Selection = Desaceleration to stop]. 

 

Diagrama de Sequência Temporal do Tempo de Aceleração/Desaceleração 

O tempo de aceleração/desaceleração é comutado com a frequência de saída 

O tempo de aceleração/desaceleração do inversor pode ser comutado automaticamente de acordo com a frequência de saída 
definida. O tempo de aceleração/desaceleração do inversor é comutado automaticamente quando a frequência de saída atinge o 
ponto de ajuste de F01.35 [Frequência de comutação do tempo de aceleração/desaceleração]. Esta função é desabilitada 
quando F01.35 = 0,00 Hz. 

Observação: 

A função de seleção de tempo de aceleração/desaceleração configurada na entrada multifuncional tem precedência sobre a 
função de comutação automática de tempo de aceleração/desaceleração configurada com F01.35. Por exemplo, quando o 
terminal de entrada multifuncional para seleção do tempo de aceleração/desaceleração 1 [F05.0x = 32] está definido como ON, o 
inversor usa apenas o Tempo de Aceleração/Desaceleração 2 e a função de comutação automática do tempo de 
aceleração/desaceleração com F01.35 está desabilitado. 

 

Nota : O Tempo de Aceleração/Desaceleração 1 é usado quando a frequência de saída é menor ou igual a F01.35; O Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 2 é usado quando a frequência de saída é maior ou igual a F01.35. 

 

 F01.20: Frequência de Referência para Tempo de Aceleração/Desaceleração 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.20 

(0x0114) 

PARE 

Frequência de 
referência para 
tempo de 
aceleração/desa
celeração 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência de referência para o tempo de 
aceleração/desaceleração. 

0 

(0 ~ 3) 

0: Frequência máxima  A referência para o tempo de aceleração/desaceleração é F01.10 [Frequência máxima]. 

1: Frequência fixa     A referência para o tempo de aceleração/desaceleração é fixada em 50,00 Hz. 
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2: Frequência dada     A referência para o tempo de aceleração/desaceleração é a frequência dada . Observe que a 
aceleração do motor mudará se a frequência fornecida mudar com frequência. 

 

 F01.21: Seleção do intervalo de tempo de aceleração/desaceleração 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.21 

(0x0115) 

PARE 

Seleção do 
intervalo de 
tempo de 
aceleração/desa
celeração 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Ajusta o ponto decimal dos parâmetros F01.22 - F01.29 [Tempo 
de aceleração/desaceleração 1 a 4]. 

2 

(0 ~ 2) 

Nota : O padrão é 2, o que significa dois dígitos decimais. 

0: Sem ponto decimal 

1: 1 dígito decimal 

2: 2 dígitos decimais 

 

 F01.22: Tempo de Aceleração 1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.22 

(0x0116) 

CORRE 

Tempo de 
aceleração 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor do tempo de aceleração 1. 

Dependendo do nível 
de potência 

(Mudando com 
F01.21) 

 

 F01.23: Tempo de desaceleração 1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.23 

(0x0117) 

CORRE 

Tempo de 
desaceleração 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor do tempo de desaceleração 1. 

Dependendo do nível 
de potência 

(Mudando com 
F01.21) 

A relação entre o Padrão de tempo de aceleração/desaceleração e o nível de potência do inversor é mostrada na tabela abaixo. 

Potência do Inversor Padrões de Tempo de Aceleração/Desaceleração 1 - 4 

<22kW 6,00 segundos 

<45kW 12h00 

<=55kW 18h00 

<=75kW 24h00 

<=90kW 30,00 segundos 

<=132kW 36,00 segundos 

<=160kW 42,00 segundos 

<185kW 48,00 segundos 

<220kW 54,00 segundos 

Outros _ 60,00s 

 F01.24 ~ F01.25 Tempo de Aceleração/Desaceleração 2 
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Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.24 

(0x0118) 

CORRE 

Tempo de 
aceleração 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor do tempo de aceleração 2. 

Dependendo do nível 
de potência 

(Mudando com 
F01.21) 

F01.25 

(0x0119) 

CORRE 

Tempo de 
desaceleração 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor do tempo de desaceleração 2. 

Dependendo do nível 
de potência 

(Mudando com 
F01.21) 

 

 F01.26 ~ F01.27 Tempo de Aceleração/Desaceleração 3 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.26 

(0x011A) 

CORRE 

Tempo de 
aceleração 3 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor do tempo de aceleração 3. 

Dependendo do nível 
de potência 

(Mudando com 
F01.21) 

F01.27 

(0x011B) 

CORRE 

Tempo de 
desaceleração 3 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor do tempo de desaceleração 3. 

Dependendo do nível 
de potência 

(Mudando com 
F01.21) 

 

 F01.28 ~ F01.29 Tempo de Aceleração/Desaceleração 4 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.28 

(0x011C) 

CORRE 

Tempo de 
aceleração 4 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor do tempo de aceleração 4. 

Dependendo do nível 
de potência 

(Mudando com 
F01.21) 

F01.29 

(0x011D) 

CORRE 

Tempo de 
desaceleração 4 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor do tempo de desaceleração 4. 

Dependendo do nível 
de potência 

(Mudando com 
F01.21) 

Seleção da Curva S 

A função característica S-Curve pode ser usada para permitir partida e parada suaves da unidade e reduzir o impacto na carga. 

Defina o tempo característico da curva S no início e no final da aceleração/desaceleração conforme necessário. 

Esta função é habilitada com F01.30 = 1 [Seleção da curva S = Válido ]. Onde o sistema precisa de alta flexibilidade, como 

elevadores e aplicações de içamento, F01.30 = 2 [Seleção da curva S = Curva S flexível]. 

As características da curva S durante a comutação de operação (rotação para frente/para trás) são mostradas na figura abaixo. 
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Diagrama de Características da Curva S 

Observação: 

 Depois que a característica da curva S for definida, o tempo de aceleração/desaceleração será estendido da seguinte 
maneira. 

aceleração = Tempo de aceleração selecionado + ([ F01.31]+ [F01.32])/2 

 desaceleração = Tempo de desaceleração selecionado + ([ F01.33]+ [F01.34] ) /2 

 

 F01.30: Seleção da Curva S 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.30 

(0x011E) 

PARE 

Seleção da 
Curva S 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Seleciona se a função S-Curve está habilitada. 

1 

(0 ~ 2) 

Nota : A curva S para jogging é definida com F07.33 [Seleção da curva S de jogging]. 

0: inválido   

1: Válido   

2: Curva S flexível 

 

 F01.31: Tempo de Início da Aceleração da Curva S 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.31 

(0x011F) 

PARE 

Tempo de início 
da aceleração da 
curva S 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define a hora de início da aceleração da curva S. 

0,20s 

(0,01s ~ 10,00s) 
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 F01.32: Tempo de término da aceleração da curva S 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.32 

(0x0120) 

PARE 

Tempo final da 
aceleração da 
curva S 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define o tempo de término da aceleração da curva S. 

0,20s 

(0,01s ~ 10,00s) 

 F01.33: Tempo de Início da Desaceleração da Curva S 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.33 

(0x0121) 

PARE 

Tempo de início 
da 
desaceleração 
da curva S 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define o tempo de início da desaceleração da curva S. 

0,20s 

(0,01s ~ 10,00s) 

 F01.34: Tempo Final de Desaceleração da Curva S 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.34 

(0x0122)  
PARAR 

Tempo final de 
desaceleração 
da curva S 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define o tempo final de desaceleração da curva S. 

0,20s 

(0,01s ~ 10,00s) 

Frequência de comutação do tempo de aceleração/desaceleração 

 F01.35: Frequência de Comutação do Tempo de Aceleração/Desaceleração 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.35 

(0x0123) 

CORRE 

Frequência de 
comutação do 
tempo de 
aceleração/desa
celeração 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

A frequência para comutação do tempo de 
aceleração/desaceleração. 

0,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

O tempo de aceleração/desaceleração do inversor será automaticamente comutado do tempo de aceleração/desaceleração 2 
para o tempo de aceleração/desaceleração 1 quando a frequência de saída atingir o ponto de ajuste de F01.35 [Frequency for 
Switching of Acceleration/Deceleration Time]. 

Observação: 

 A função de comutação do tempo de aceleração/desaceleração é desabilitada quando F01.35 = 0,00 Hz. 

Grupo F01.4x : Controle PWM 

 F01.40: Frequência da Portadora 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.40 

(0x0128) 

CORRE 

Frequência da 
operadora 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência de comutação (frequência da portadora) do 
transistor de potência no inversor. 

Dependendo do nível 
de potência 

(1,0 kHz - 16,0 kHz) 

Altere a configuração ao ajustar o ruído eletromagnético ou reduzir o ruído e a corrente de fuga. 

Defaults da portadora e os níveis de potência do inversor é mostrada na tabela abaixo. 
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Potência do Inversor Padrão de Frequência da Portadora 

<=11kW 4,0 kHz 

<=45kW 3,0 kHz 

Outros 2,0 kHz 

Observação: 

 A portadora é padronizada para 2,0 kHz durante a frenagem CC. 

 A portadora é padronizada para 2,0 kHz durante o Auto-tuning . 

 

 F01.41: Modo de Controle PWM 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.41 

(0x0129) 

CORRE 

Modo de controle 
PWM 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O controle PWM é otimizado com esta configuração de 
parâmetro. 

1111 

(0000 ~ 1211) 

LED "0" : Dependência da portadora na temperatura 

0: Independente da temperatura 

1: Dependente da temperatura 

Quando a temperatura do inversor estiver muito alta, o inversor reduzirá automaticamente a frequência da portadora. Esta função 
pode reduzir a perda de comutação de dispositivos de energia e evitar que o inversor ignore a falha de superaquecimento. 

LED "00" : Dependência da portadora na frequência de saída 

0: Independente da frequência de saída 

1: Dependente da frequência de saída 

Quando a correlação entre a portadora e a frequência de saída é efetiva, o inversor pode ajustar automaticamente a frequência 
portadora de acordo com a frequência de saída. Esta função pode melhorar o desempenho de baixa frequência e o silêncio em 
alta frequência do inversor. 

LED "000" : Habilitação aleatória de PWM 

0: Desativado 

1: Válido no modo V/F 

2: Válido no modo vetorial 

LED "0000" : Modo de Modulação PWM Seleciona o modo PWM do inversor 

0: Apenas modulação trifásica 

1: Comutação automática entre modulação bifásica e trifásica 

 

 F01.43: Profundidade de portadora aleatória 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.43 

(0x012B) 

CORRE 

Ganho de 
compensação de 
tempo morto 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O ganho para compensação de tempo morto. 

306 

( 0 ~ 512 ) 

Observação: 

 Quando definido como 0, a compensação de tempo morto é inválida . Aumentar este valor aumentará a tensão de 
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compensação do tempo morto. 

 Este valor é atualizado automaticamente após a conclusão do Autoajuste . 
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 F01.46: Profundidade de portadora aleatória 

Código do 
parâmetro 
(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F01.46 
(0x012E) 
CORRE 

Profundidade 
Aleatória PWM 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  
Quanto maior o ponto de ajuste, maior a flutuação da portadora 
quando o PWM aleatório está habilitado. 

0 
(0~20) 

 

11.4 Grupo F02 : Parâmetros do Motor 1 

Os parâmetros do grupo F02 são usados para ajustar os parâmetros do motor 1, encoder e parâmetros de aplicação do motor. 

Grupo F02.0x: Parâmetros Básicos do Motor e Seleção de Auto-ajuste 

 F02.00: Tipo de Motor 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.00 

(0x0200) 

LER 

Tipo de motor 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tipo de motor . Este parâmetro é somente leitura. 

0 

(0 ~ 1) 

0: Motor assíncrono (AM) 

1: Motor síncrono de ímã permanente (PM) 

Observação: 

 Este parâmetro é somente leitura. F02.00 será atualizado automaticamente quando F01.00 [Modo de controle] for definido. 

 F02.01: Número de Pólos do Motor 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.01 

(0x0201) 

PARE 

Número de pólos 
do motor 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o número de pólos do motor. 

4 

(2 ~ 98) 

 

 F02.02: Potência Nominal do Motor 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.02 

(0x0202) 

PARE 

Potência nominal 
do motor 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Ajusta a potência nominal do motor. 

Configuração do 
modelo 

(0,1 kW ~ 1.000,0 kW) 

Nota : O padrão é a potência do inversor para uma unidade modelo G. 

 

 F02.03: Frequência Nominal do Motor 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.03 

(0x0203) 

PARE 

Frequência 
nominal do motor 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Ajusta a frequência nominal do motor. 

50,00Hz 

(0,01Hz ~ F01,10) 
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 F02.04: Velocidade Nominal do Motor 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.04 

(0x0204) 

PARE 

RPM nominal do 
motor 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a velocidade nominal do motor. 

Configuração do 
modelo 

(0 rpm ~  

65.000 rpm) 

Observação: 

Quando F02.00 [Motor type] é ajustado para motor síncrono, F2.04 [Rated motor speed] é calculado com F2.01 [Motor poles] e 
F2.03 [Rated motor frequency]. Por favor, defina os parâmetros corretamente. Fórmula: F2.04 [Velocidade nominal do motor] = 60 
* F2.03 [Frequência nominal do motor] /( F2.01 [Polos do motor]/2). 

 F02.05: Tensão Nominal do Motor 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.05 

(0x0205) 

PARE 

Tensão nominal 
do motor 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a tensão nominal do motor. 

Configuração do 
modelo 

(0 V ~ 1.500 V) 

 F02.06: Corrente Nominal do Motor 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.06 

(0x0206) 

PARE 

Corrente nominal 
do motor 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a corrente nominal do motor. 

Configuração do 
modelo 

( 0,1A ~ 3.000,0A) 

 

 F02.07: Seleção de Auto-ajuste dos Parâmetros do Motor 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.07 

(0x0207) 

PARE 

Seleção do 
parâmetro do 
motor Auto-
ajuste 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Seleção do parâmetro do motor Auto-tuning . 

0 

(0 ~ 20) 

Nota : O set point de [F02.07] será automaticamente ajustado para "0" após a conclusão do parâmetro Auto-tuning . 

0: Nenhuma ação     

Auto-ajuste rotativo  

Auto-ajuste estático  

3: Auto-ajuste da resistência do estator 

4-20: Reservado 
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Grupo F02.1x : Parâmetros Avançados do Motor Assíncrono 

 F02.10: Corrente sem carga do Motor Assíncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.10 

(0x020A) 

PARE 

Corrente sem 
carga do motor 
assíncrono 

V/ F  SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a corrente sem carga do motor assíncrono. 

Configuração do 
modelo 

( 0,1A ~ 3.000,0A) 

 F02.11 : Resistência do Estator do Motor Assíncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.11 

(0x020B) 

PARE 

Resistência do 
estator do motor 
assíncrono 

V/ F  SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Ajusta a resistência do estator do motor assíncrono. 

Configuração do 
modelo  

(0,01 mΩ ~ 

60.000 mΩ ) 

Nota : O número de dígitos decimais é definido com o LED "0" de F02.19. 

 

 F02.12: Resistência do Rotor do Motor Assíncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.12 

(0x020C) 

PARE 

Resistência do 
rotor do motor 
assíncrono 

V/ F  SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Ajusta a resistência do rotor do motor assíncrono. 

Configuração do 
modelo 

(0,01 mΩ ~ 

60.000 mΩ ) 

Nota: O número de dígitos decimais é definido com o LED "00" de F02.19 . 

 F02.13: Indutância de vazamento do estator do motor assíncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.13 

(0x020D) 

PARE 

Indutância de 
fuga do estator 
do motor 
assíncrono 

V/ F  SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Ajusta a indutância de fuga do estator do motor assíncrono. 

Configuração do 
modelo 

(0,001 mH ~  
6.553,5 mH ) 

Nota : O número de dígitos decimais é definido com o LED "000" de F02.19. 

 

 F02.14: Indutância do Estator do Motor Assíncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.14 

(0x020E) 

PARE 

Indutância do 
Estator do Motor 
Assíncrono 

V/ F  SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Ajusta a indutância do estator do motor assíncrono. 

Configuração do 
modelo 

(0,01 mH ~ 

65.535 mH ) 

Nota : O número de dígitos decimais é definido com o LED "0000" de F02.19. 
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 F02.15: Valor por unidade de resistência do estator 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.15 

(0x020F) 

LER 

Valor por unidade 
de resistência do 
estator 

V/ F  SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Define o valor da resistência por unidade do estator. Este 
parâmetro é somente leitura. 

Conversão de valor 
real 

(0,01% ~ 50,00%) 

 F02.16: Valor por unidade de resistência do rotor 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.16 

(0x0210) 

LER 

Valor por unidade 
de resistência do 
rotor 

V/ F  SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Define o valor da resistência por unidade do rotor. Este 
parâmetro é somente leitura. 

Conversão de valor 
real 

(0,01% ~ 50,00%) 

 

 F02.17: Valor por unidade de indutância de vazamento do estator 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.17 

(0x0211) 

LER 

Valor da indutância 
de fuga do estator 
por unidade 

V/ F  SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Define o valor da indutância de fuga por unidade do estator. 
Este parâmetro é somente leitura. 

Conversão de valor 
real 

(0,01% ~ 50,00%) 

 

 F02.18: Valor por unidade de indutância do estator 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.18 

(0x0212 

LER) 

Valor da 
indutância do 
estator por 
unidade 

V/ F  SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Define o valor da indutância por unidade do estator. Este 
parâmetro é somente leitura. 

Conversão de valor 
real 

( 0,1% ~ 999,0% ) 

 F02.19: F02.11 - F02.14 Seleção de ponto decimal 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.19 

(0x0213)  
LEIA 

F02.11 - F02.14 
Seleção de ponto 
decimal 

V/ F  SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Define o ponto decimal dos parâmetros F 02.11 - F02.14 . Este 
parâmetro é somente leitura. 

0000 

(0000 ~ 2222) 

Nota : O Default muda com o nível de potência do motor e não muda mesmo se os Defaults forem restaurados. 

0: Sem ponto decimal 

1: 1 dígito decimal 

2: 2 dígitos decimais 

3: 3 dígitos decimais 

LED "0" : Define o número de dígitos decimais do parâmetro F02.11 

LED "00" : Configuração do ponto decimal do parâmetro F02.12 

LED "000" : Configura o número de dígitos decimais do parâmetro F02.13 

LED "0000" : Define o número de dígitos decimais do parâmetro F02.14 
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Grupo F02.2x : Parâmetros Avançados do Motor Síncrono 

 F02.20: Resistência do Estator do Motor Síncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.20 

(0x0214) 

PARE 

Resistência do 
Estator do Motor 
Síncrono 

V/ F SVC FVC PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a resistência do estator do motor síncrono. 

Configuração do 
modelo 

(0,01 mΩ ~ 

60.000 mΩ ) 

Nota : O número de dígitos decimais é definido com os de F02.29. 

 F02.21: Indutância do Eixo D do Motor Síncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.21 

(0x0215) 

PARE 

Indutância do Eixo 
D do Motor 
Síncrono 

V/ F SVC FVC PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a indutância do eixo d do motor síncrono. 

Configuração do 
modelo 

(0,001 mH ~  
6.553,5 mH ) 

Nota : O número de dígitos decimais é definido com o LED "00" de F02.29. 

 F02.22: Indutância do Eixo Q do Motor Síncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.22 

(0x0216) 

PARE 

Indutância do eixo 
Q do motor 
síncrono 

V/ F SVC FVC PMVF  PMSVC  PMFVC  

Definir a indutância do eixo q do motor síncrono. 

Configuração do 
modelo 

(0,001 mH ~  
6.553,5 mH ) 

Nota : O número de dígitos decimais é definido com o LED "000" de F02.29. 

 F02.23: Back-EMF do Motor Síncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.23 

(0x0217) 

PARE 

Back-EMF do 
motor síncrono 

V/ F SVC FVC PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o back-EMF do motor síncrono. 

Configuração do 
modelo 

(0 V ~ 1.500 V) 

 F02.24: Ângulo de Montagem do Encoder do Motor Síncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.24 

(0x0218) 

CORRE 

Ângulo de 
montagem do 
encoder do motor 
síncrono 

V/ F SVC FVC PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o ângulo de montagem do encoder do motor síncrono. 

Configuração do 
modelo 

(0,0° ~ 360,0°) 
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 F02.25: Valor por unidade de resistência do estator do motor síncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.25 

(0x0219) 

LER 

Valor por unidade 
de resistência do 
estator do motor 
síncrono 

V/ F SVC FVC PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor da resistência do estator por unidade do motor 
síncrono. Este parâmetro é somente leitura. 

Conversão de valor 
real 

( valor do monitor ) 

 F02.26: Valor por unidade de indutância do eixo D do motor síncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.26 

(0x021A) 

LER 

Valor por unidade 
de indutância do 
eixo D do motor 
síncrono 

V/ F SVC FVC PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor da indutância do eixo d por unidade do motor 
síncrono. Este parâmetro é somente leitura. 

Conversão de valor 
real 

( valor do monitor ) 

 F02.27: Valor por unidade de indutância do eixo Q de síncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.27 

(0x021B) 

LER 

Valor por unidade 
de indutância do 
eixo Q do motor 
síncrono 

V/ F SVC FVC PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor da indutância do eixo q por unidade do motor 
síncrono. Este parâmetro é somente leitura. 

Conversão de valor 
real 

( valor do monitor ) 

Nota : O set point de [F02.07] será automaticamente ajustado para "0" após a conclusão do parâmetro Auto-tuning . 

 F02.28: Coeficiente de Largura de Pulso do Motor Síncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.28 

(0x021C) 

PARE 

Coeficiente de 
largura de pulso 
do motor síncrono 

V/ F SVC FVC PMVF  PMSVC  PMFVC  

Coeficiente de largura de pulso do motor síncrono. 

Configuração do 
modelo 

(0,00-99,99) 

 F02.29: F02.20 - F02.23 Seleção de ponto decimal 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.29 

(0x021D) 

LER 

Seleção de casa 
decimal para 
F02.20 - F02.22 

V/ F SVC FVC PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina as casas decimais de três parâmetros F02.20 - F02.2 2. 
Este parâmetro é somente leitura. 

0000 

(0000 ~ 2222) 

Nota : O Default muda com o nível de potência do motor e não muda mesmo se os Defaults forem restaurados. 

0: Sem ponto decimal 

1: 1 dígito decimal 

2: 2 dígitos decimais 

3: 3 dígitos decimais 

LED "0" : configuração do ponto decimal do parâmetro F02.20 

LED "00" : configuração do ponto decimal do parâmetro F02.21 

LED "000" : configuração do ponto decimal do parâmetro F02.22 
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LED "0000" : Reservado 

Grupo F02.3x - F02.4x : Parâmetros do Codificador 

 F02.30: Tipo de codificador de realimentação de velocidade 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.30 

(0x021E) 

PARE 

Tipos de 
codificador de 
feedback de 
velocidade 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tipo de codificador de realimentação de velocidade. 

0 

(0 ~ 1) 

0: Codificador ABZ comum  Para uso em conjunto com um cartão PG opcional adquirido conosco . 

1: Resolvedor  Para uso em conjunto com um cartão de resolução opcional adquirido conosco. 

 

 F02.31: Direção do Codificador 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.31 

(0x021F) 

PARE 

Direção do 
codificador 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a direção do codificador. 

0 

(0 ~ 1) 

0: Na mesma direção 

1: Na direção oposta 

 

 F02.32: Seleção de Detecção de Pulso Z do Codificador ABZ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.32 

(0x0220) 

PARE 

Seleção de 
detecção de pulso 
Z do codificador 
ABZ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Define a seleção de detecção de pulso Z do encoder ABZ. 

1 

(0 ~ 2) 

0: DESLIGADO 

1: LIGADO (pulso positivo) 

2: LIGADO (pulso negativo) 

 

 F02.33: Número de pulso do codificador ABZ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.33 

(0x0221) 

PARE 

pulso do 
codificador ABZ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

pulsos do encoder ABZ . 

1024 

(1 ~ 10.000) 
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 F02.34: Número de Pólos do Resolvedor 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.34 

(0x0222) 

PARE 

Número de pólos 
rotativos do 
transformador 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o número de pólos do resolver. 

2 

(2 ~ 128) 

 F02.35: Numerador da Taxa de Transmissão do Codificador 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.35 

(0x0223) 

CORRE 

Numerador da 
relação de 
transmissão do 
codificador 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o numerador da taxa de transmissão do codificador. 

1 

(1 ~ 32767) 

 F02.36: Denominador da Taxa de Transmissão do Codificador 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.36 

(0x0224) 

CORRE 

Denominador da 
taxa de 
transmissão do 
codificador 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Definir o denominador da relação de transmissão do 
codificador. 

1 

(1 ~ 32767) 

Nota : Se o encoder for montado no lado não motor, a relação de transmissão está correta ou o controle vetorial em malha 
fechada é impossível. 

 

 F02.37: Tempo do Filtro de Medição de Velocidade do Codificador 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.37 

(0x0225) 

CORRE 

Tempo do filtro de 
medição de 
velocidade do 
codificador 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de filtro para medição de velocidade do 
codificador. 

1,0 ms 

(0,0 ms ~ 100,0 ms) 

Observação: O tempo do filtro de medição de velocidade pode ser aumentado adequadamente em locais com forte interferência 
de feedback com o codificador do motor . Aumente o tempo com um incremento de 1,0 ms para garantir a operação estável do 
sistema. 

 

 F02.38: Tempo de detecção de desconexão do codificador 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.38 

(0x0226) 

CORRE 

Tempo de 
detecção de 
desconexão do 
codificador 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

detecção de desconexão do codificador . 

0,500s 

(0,100s ~ 60.000s) 

Nota : a detecção de desconexão não é realizada quando o tempo de detecção de desconexão do encoder [F02.38] está definido 

como "0". 
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 F02.47: Desvio Permitido do Pulso Z 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.47 

(0x022F) 

CORRE 

Desvio Permitido 
do Pulso Z 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o desvio permitido do pulso Z. 

0 

(0 ~ 65535) 

 F02.48: Aprendizagem do Valor Atual do Pulso Z 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.48 

(0x0230) 

CORRE 

Aprendizagem do 
valor atual do 
pulso Z 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina o valor da corrente de aprendizado do pulso Z. 

0 

(0 ~ 65535) 

 F02.49: Registro de Depuração do Codificador 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.49 

(0x0231) 

CORRE 

Registro de 
depuração do 
codificador 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

LED "0" : Monitora o feedback PG no modo SVC 

0: inválido 

1: Válido 

0000 

(0000 ~ FFFF) 

 

Grupo F02.5x : Parâmetros de Aplicação do Motor 

Auto-ajuste online de resistência do estator 

 F02.50: Modo de ajuste automático online da resistência do estator 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.50 

(0x0232) 

PARE 

Resistência do 
estator Iniciar 
seleção da função 
de aprendizado 

V/ F  SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Defina o modo de aprendizado online da resistência do estator. 

0 

(0 ~ 3) 

0: Inválido . 

1: Aprender sem atualizar. 

Maior que 1: Aprendizagem e atualização. Além disso, esse valor limita o aumento da resistência do estator conforme 
aprendido durante cada aprendizado de partida . 

Nota : A função de auto-ajuste da resistência do estator é efetiva somente depois que o auto-ajuste do motor for concluído uma 
vez. 
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 F02.51: Coeficiente de autoajuste on-line de resistência do estator 1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.51 

(0x0233) 

CORRE 

Resistência do 
estator Coeficiente 
de aprendizado 
inicial 1 

V/ F  SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Resistência do estator Comece a aprender o coeficiente 1. 

0 

(0 ~ 1000) 

Nota: Este valor registra o incremento de resistência do estator conforme atualizado na verdade. 

 

 F02.52: Coeficiente de autoajuste on - line de resistência do estator 2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.52 

(0x0234) 

CORRE 

Resistência do 
estator Coeficiente 
de aprendizado 
inicial 2 

V/ F  SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Resistência do estator Comece a aprender o coeficiente 2. 

0 

(-20,00% ~ 20,00%) 

Nota: Este valor registra a referência de incremento de tensão usada na resistência do estator . ( para depuração e 
monitoramento) 

 

 F02.53: Coeficiente de autoajuste on - line de resistência do estator 3 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.53 

(0x0235) 

CORRE 

Resistência do 
estator Coeficiente 
de aprendizado 
inicial 3 

V/ F  SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Resistência do estator Comece a aprender o coeficiente 3. 

0 

(0 ~ 65535) 

Nota: Este valor registra o tempo necessário para estabilização da corrente na resistência do estator. Comece a aprender. 

 

Pesquisa de pólo magnético do motor síncrono 

No modo de controle do motor síncrono, a posição inicial do rotor do motor pode ser obtida na partida com a função de busca de 
pólo magnético. 

No modo de controle vetorial em malha fechada, esta função deve ser usada para obter a posição inicial de partida do motor 
quando o encoder do motor não tiver aprendido a posição inicial. 

No modo de controle vetorial em malha aberta, obter a posição inicial do motor garante que a saída seja alta e que o motor não 
reverta na partida. 

para aplicações síncronas de malha fechada usando encoders ABZ, a posição do pólo magnético do motor é desconhecida antes 
que o pulso Z seja detectado. Neste caso, é recomendável habilitar a função de busca de pólo magnético para garantir um 
processo de partida suave sem reservas. 
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 F02.60: Busca de Pólo Magnético do Motor Síncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.60 

(0x023C) 

PARE 

Pesquisa de pólo 
magnético do 
motor síncrono 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina a função de busca de pólo magnético do motor 
síncrono. 

0010 

(0000 ~ 3223) 

LED "0" : Vetor de malha fechada  

0: DESLIGADO 

1: LIGADO 

2: LIGADO, iniciado apenas pela primeira vez ao ligar 

LED "00" : Vetor de malha aberta  

0: DESLIGADO 

1: LIGADO 

2: LIGADO, iniciado apenas pela primeira vez ao ligar 

LED "000" : VF 

0: DESLIGADO 

1: LIGADO 

2: LIGADO, iniciado apenas pela primeira vez ao ligar 

 

 F02.61: Ponto de ajuste atual de pesquisa de pólo magnético 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F02.61 

(0x023D) 

PARE 

Ponto de ajuste 
atual de 
pesquisa de pólo 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o ponto de ajuste atual de busca de pólo. 

0,0% 

(0,0% ~ 6553,5%) 

 

11.5 Grupo F03 : Controle Vetorial 

Grupo F03.0x : Loop de Velocidade (ASR) 

ASR é uma função para ajustar os comandos de torque fazendo com que a velocidade do motor e o comando de velocidade 
tendam a ser consistentes. 

 

 Antes do ajuste dos parâmetros ASR 

 Antes de ajustar os parâmetros ASR, certifique-se de realizar o auto-ajuste e definir todos os parâmetros do motor 
corretamente. 

 Ajuste os parâmetros ASR somente com o motor conectado à carga. 

 Ao ajustar o ASR, é possível monitorar C00.01 (o LED "0" de F11.20 é definido em 1 para selecionar a frequência de saída 
real) e C00.05 [Velocidade Mecânica] e usar sinais de saída analógicos. 

 

 Etapas de ajuste nos modos de controle SVC, FVC, PMSVC, PMFVC 

Execute as seguintes etapas para ajuste dos parâmetros ASR. 

1.  Opere o motor em velocidade zero ou baixa e aumente F03.06 [Ganho Proporcional da Malha de Velocidade 2] até o ponto 
em que não cause vibração. 
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2.  Opere o motor em velocidade zero ou baixa e diminua F03.07 [Tempo Integral da Malha de Velocidade 2] até o ponto em 
que não cause vibração. 

3.  Opere o motor na velocidade máxima definida para verificar se ocorre vibração. 

4.  Se ocorrer vibração, aumente o ponto de ajuste de F03.07 e diminua o ponto de ajuste de F03.06 até que não ocorra mais 
vibração. 

5.  Defina o ganho no domínio de baixa velocidade . Opere o motor em velocidade zero ou em velocidade baixa e aumente 
F03.02 [Ganho Proporcional da Malha de Velocidade 1] até o ponto em que não cause vibração. 

6.  O ganho proporcional ASR e o tempo integral podem ser comutados com base na frequência de saída. Se a velocidade for 
instável no lado de baixa velocidade , defina aproximadamente 80% da frequência na qual a vibração real ocorre. Se a 
velocidade for instável no lado de alta velocidade , defina aproximadamente 120% da frequência na qual a vibração real 
ocorre. 

 

Frequência de comutação 1 > Frequência de  comutação 2 Frequência de comutação 1 < Frequência de 
comutação 2 

               
Diagrama de Configuração do Ganho Proporcional da Malha de Velocidade e Tempo Integral 

 

 F03.00: Classe de Rigidez de Velocidade ASR 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.00 

(0x0300) 

CORRE 

Classe de rigidez 
de velocidade ASR 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Definir a classe de rigidez da velocidade ASR. 

32 

(1 ~ 128) 

Observação: 

 Define a classe de rigidez. Quanto maior a classe, melhor a rigidez da velocidade. 

 F03.01: Modo de Rigidez de Velocidade ASR 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.01 

(0x0301) 

CORRE 

Modo de rigidez de 
velocidade ASR 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o modo de rigidez da velocidade ASR. 

0000 

(0000 ~ FFFF) 

 F03.02: Ganho Proporcional ASR (Loop de Velocidade) 1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.02 

(0x0302) 

CORRE 

Ganho 
Proporcional ASR 
(Loop de 
Velocidade) 1 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o ganho proporcional ASR (loop de velocidade) 1. 

10,00 

(0,01 ~ 100,00) 
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Aumentar o ganho melhora a capacidade de resposta. Normalmente, o ganho deve ser aumentado de acordo para cargas 
maiores. No entanto, o motor vibrará se o ganho for muito alto . 

 F03.03: Tempo Integral ASR (Loop de Velocidade) 1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.03 

(0x0303) 

CORRE 

Tempo Integral 
ASR (Loop de 
Velocidade) 1 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo integral ASR (loop de velocidade) 1. 

0,100s 

(0.000s ~ 6.000s) 

A capacidade de resposta diminuirá e a capacidade de resistir a forças externas também será prejudicada se o tempo integral for 
muito longo. A vibração ocorrerá se o tempo integral for muito curto. 

 F03.04: Tempo de Filtro ASR 1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.04 

(0x0304) 

CORRE 

Tempo de filtro 
ASR 1 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de filtro ASR 1. 

0,0 ms 

(0,0 ms ~ 100,0 ms) 

Aumente o ponto de ajuste em 0,1 gradualmente se a unidade tiver baixa rigidez e for provável que vibre. 

 F03.05: Frequência de Comutação ASR 1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.05 

(0x0305) 

CORRE 

Frequência de 
comutação ASR 1 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência de comutação ASR 1. 

0,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

Nota : Este parâmetro determina a seleção do parâmetro de controle ASR junto com F03.09. 

 F03.06: Ganho Proporcional ASR (Loop de Velocidade) 2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.06 

(0x0306) 

CORRE 

ASR (Loop de 
Velocidade) 

Ganho 
Proporcional 2 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho proporcional ASR (loop de velocidade) 1. 

10,00 

(0,01 ~ 100,00) 

Aumentar o ganho melhora a capacidade de resposta. Normalmente, o ganho deve ser aumentado de acordo para cargas maiores. 
No entanto, o motor vibrará se o ganho for muito alto . 

 F03.07: Tempo Integral 2 do ASR (Loop de Velocidade) 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.07 

(0x0307) 

CORRE 

ASR (Loop de 
Velocidade) 

Tempo Integral 2 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo integral ASR (loop de velocidade) 1. 

0,100s 

(0,001s ~ 6.000s) 

A capacidade de resposta diminuirá e a capacidade de resistir a forças externas também será prejudicada se o tempo integral for 
muito longo. A vibração ocorrerá se o tempo integral for muito curto. 
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 F03.08: Tempo de Filtro ASR 2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.08 

(0x0308) 

CORRE 

Tempo de filtro 
ASR 2 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de filtro ASR 2. 

0,0 ms 

(0,0 ms ~ 100,0 ms) 

Aumente o ponto de ajuste em 0,1 gradualmente se a unidade tiver baixa rigidez e for provável que vibre. 

 F03.09 : Frequência de Comutação ASR 2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.09 

(0x0309) 

CORRE 

Frequência de 
comutação ASR 2 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência de comutação ASR 2. 

0,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

É possível alternar o ganho proporcional ASR e o tempo integral com base na frequência de saída se a velocidade for instável no 
lado de baixa velocidade ou no lado de alta velocidade. 

 

Descrição da comutação dos parâmetros da malha de velocidade com a frequência de saída quando o set point de F03.05 for 
maior que o de F03.0 9. 

Frequência de saída 
Parâmetro de loop de velocidade 

Ganho proporcional Tempo Integral Filtrar Tempo 

Frequência de Saída >= 
F03.05 

F03.02 F03.03 F03.04 

F03.09 < Frequência de Saída 
< F03.05 

Variação linear Variação linear Variação linear 

Frequência de saída <= F03.09 F03.06 F03.07 F03.08 

Descrição da comutação dos parâmetros da malha de velocidade com a frequência de saída quando o set point de F03.09 for 
maior que o de F03.05. 

Frequência de saída 
Parâmetro de loop de velocidade 

Ganho proporcional Tempo Integral Filtrar Tempo 

Frequência de saída <= F03.05 F03.02 F03.03 F03.04 

F03.05 < Frequência de Saída < 
F03.09 

Variação linear Variação linear Variação linear 

Frequência de Saída >= F03.09 F03.06 F03.07 F03.08 

F03.09=F03.05 F03.02 F03.03 F03.04 

 

Grupo F03.1x : Loop de Corrente e Limite de Torque 

Define os parâmetros PI da malha de corrente no controle vetorial de motores assíncronos e motores síncronos. No caso de 
controle vetorial, se ocorrer oscilação e instabilidade de velocidade ou corrente, diminua os valores de ganho individual 
adequadamente para manter a estabilidade. Aumentar os valores de ganho individual pode melhorar a resposta dinâmica do 
motor. 

 

 F03.10: Ganho Proporcional do Eixo D do Loop de Corrente 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 233 

F03.10 

(0x030A) 

CORRE 

Ganho 
proporcional do 
eixo D do circuito 
de corrente 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho proporcional do eixo D do circuito de corrente. 

1.000 

(0,001 ~ 4,000) 

 F03.11: Ganho Integral do Eixo D do Loop de Corrente 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.11 

(0x030B) 

CORRE 

Ganho integral do 
eixo D do circuito 
de corrente 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho integral do eixo D do circuito de corrente. 

1.000 

(0,001 ~ 4,000) 

 F03.12: Ganho Proporcional do Eixo Q do Loop de Corrente 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.12 

(0x030C) 

CORRE 

Ganho 
Proporcional do 
Eixo Q do Loop de 
Corrente 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho proporcional do eixo Q do circuito de corrente. 

1.000 

(0,001 ~ 4,000) 

 F03.13: Ganho Integral do Eixo Q do Loop de Corrente 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.13 

(0x030D) 

CORRE 

Ganho Integral do 
Eixo Q do Loop de 
Corrente 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Definir o ganho integral do eixo Q do circuito de corrente. 

1.000 

(0,001 ~ 4,000) 

 F03.14: Reservado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.14 

(0x030E) 

CORRE 

Reservado 
V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Contexto. 

Dependendo do 
modelo 

(0-0) 

 F03.15: Limite de Torque no Estado do Drive 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.15 

(0x030F) 

CORRE 

Limite de torque 
no estado de 
acionamento 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Define o limite de torque no estado do inversor. 

250,0% 

(0,0% ~ 400,0%) 

Nota : 100,0% corresponde ao torque nominal do motor. 
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 F03.16: Limite de Torque no Estado de Geração de Energia 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.16 

(0x0310) 

CORRE 

Limite de torque 
no estado de 
geração de 
energia 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o limite de torque no estado de geração de energia. 

250,0% 

(0,0% ~ 400,0%) 

Nota : 100,0% corresponde ao torque nominal do motor. 

A saída de torque do motor também é limitada pelo torque convertido por F10.01 [Ponto de supressão de sobrecorrente] e F03.34 
[Limite potência de saída]. 

 F03.17: Limite de Torque Regenerativo em Baixa Velocidade 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.17 

(0x0311) 

CORRE 

Limite de Torque 
Regenerativo em 
Baixa Velocidade 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o limite de torque regenerativo em baixa velocidade. 
100,0% corresponde ao torque nominal do motor. 

0,0% 

(0,0% ~ 400,0%) 

 

 F03.18: Frequência e Amplitude para Ação do Limite de Torque em Baixa Velocidade 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.18 

(0x0312) 

CORRE 

Frequência e 
amplitude para 
ação de limite de 
torque em baixa 
velocidade 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência e a amplitude para a ação do limite de 
torque em baixa velocidade. 

6,00Hz 

(0,00Hz ~ 30,00Hz) 

 

 F03.19: Seleção do Limite de Torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.19 

(0x0313) 

CORRE 

Seleção de limite 
de torque 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o limite de torque de geração de energia e o limite de 
torque do inversor, respectivamente, e a tela de monitoramento 
de torque. 

0000 

(0000 ~ 0177) 

LED "0" : Seleciona o canal de limite de torque no estado de acionamento. 

0: Teclado digital 

1: potenciômetro do teclado ( teclado externo de linha única opcional ) 

2: AI1 

3: AI2 

4: Reservado 

5: PUL 

6: Definido via comunicação RS485 (0x3014) 

7: Cartão de opção 

LED "00" : Seleciona o canal de limite de torque no estado de geração de energia. 

0: Teclado digital 



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 235 

1: potenciômetro do teclado ( teclado externo de linha única opcional ) 

2: AI1 

3: AI2 

4: Reservado 

5: PUL 

6: Definido via comunicação RS485 (0x3015) 

7: Cartão de opção 

LED "000" : 

0: C00.06 Exibe o valor limite de torque no estado do drive 

1: C00.06 Exibe o valor limite de torque no estado de geração de energia 

LED "0000" : Reservado 

 

Grupo F03.2x : Controle de Otimização de Torque 

Corrente de pull-in do motor síncrono 

A corrente de pull-in é usada principalmente para melhorar a capacidade de carga do motor em baixas frequências . F03.22 [Pull-
in current frequency] é considerado como a divisão entre as frequências altas e baixas . Quando a carga de baixa frequência é 
grande, a corrente de entrada em baixas frequências pode ser aumentada adequadamente. Como a corrente de entrada 
excessiva afetará a eficiência de operação do motor, a corrente de entrada deve ser ajustada dependendo das condições de 
carga em uso real. 

 F03.20: Corrente de acionamento de baixa frequência do motor síncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.20 

(0x0314) 

CORRE 

Corrente de 
entrada de baixa 
frequência do 
motor síncrono 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a corrente de entrada de baixa frequência do motor 
síncrono. 

20,0% 

(0,0% ~ 50,0%) 

Nota: O set point de 100,0% corresponde à corrente nominal do motor . 

 F03.21: Corrente de acionamento de alta frequência do motor síncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.21 

(0x0315) 

CORRE 

Corrente de 
entrada de alta 
frequência do 
motor síncrono 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a corrente de entrada de alta frequência do motor 
síncrono. 

10,0% 

(0,0% ~ 50,0%) 

Nota : O set point de 100,0% corresponde à corrente nominal do motor. 

 F03.22: Frequência atual de pull-in do motor síncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.22 

(0x0316) 

CORRE 

Frequência atual 
de pull-in do motor 
síncrono 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a frequência atual de pull-in do motor síncrono. 

10,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

Nota: O set point de 100,0% corresponde a F01.10 [Frequência máxima]. 
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Compensação de Deslizamento 

No modo de controle vetorial de motores assíncronos, o coeficiente de compensação de escorregamento é usado para ajustar a 
precisão de estabilização de velocidade do motor no caso de controle vetorial em malha aberta. Aumente o valor quando a 
velocidade do motor for inferior ao set point após o carregamento e vice-versa. O intervalo de valores recomendado está entre 
60% e 160%. 

No caso de controle vetorial em malha fechada, este valor é utilizado para ajustar a linearidade do torque de saída e a corrente 
de saída do motor. Diminua o valor quando o motor trabalha com carga nominal e a corrente do motor se desvia notavelmente do 
valor nominal na placa de identificação, ou diminua o valor se o desvio for pequeno. A faixa de valores recomendada está entre 
80% e 120%. 

 F03.23: Compensação de Deslizamento 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.23 

(0x0317) 

CORRE 

Compensação de 
deslizamento 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Ajusta a compensação de escorregamento do motor. 

100,0% 

(0,0% ~ 250,0%) 

 F03.24: Valor Inicial do Torque de Partida 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.24 

(0x0318) 

CORRE 

Valor inicial do 
torque de partida 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Define o valor inicial do torque de partida. 

0,0% 

(0,0% ~ 250,0%) 

 
 

Grupo F03.3x : Otimização de Fluxo 

Enfraquecimento de campo 

No caso de controle vetorial de motores assíncronos e síncronos, o inversor precisa realizar o controle de enfraquecimento de 
campo do motor para garantir que a velocidade do motor siga a velocidade ajustada se o motor estiver trabalhando acima da 
velocidade nominal ou quando a tensão do barramento estiver baixa e a velocidade de funcionamento do motor está próxima da 
velocidade nominal. 

F03.32 pode ser usado para definir o limite superior da corrente de enfraquecimento de campo. Corrente de enfraquecimento de 
campo excessivo causará desmagnetização irreversível do motor. Na maioria dos casos, a desmagnetização irreversível do 
motor não ocorrerá se a corrente de enfraquecimento de campo estiver dentro da corrente nominal do motor. 

F03.30 - F03.31 define os parâmetros de ajuste do controle de enfraquecimento de campo. Ajuste estes parâmetros quando 
ocorrer instabilidade no caso de enfraquecimento do campo. 

 F03.30: Coeficiente de enfraquecimento de campo de avanço - avanço 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.30 

(0x031E) 

CORRE 

Alimentação de 
enfraquecimento 
de campo - 
coeficiente de 
avanço 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o coeficiente feed-forward de enfraquecimento de 
campo. 

10,0% 

(0,0% ~ 500,0%) 
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 F03.31: Ganho de Controle de Enfraquecimento de Campo 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.31 

(0x031F) 

CORRE 

Ganho de controle 
de 
enfraquecimento 
de campo 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o ganho do controle de enfraquecimento de campo. 

10,0% 

(0,0% ~ 500,0%) 

 F03.32: Limite Superior da Corrente de Enfraquecimento do Campo 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.32 

(0x0320) 

CORRE 

Limite superior de 
corrente de 
enfraquecimento 
de campo 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o limite superior da corrente de enfraquecimento de 
campo. 

60,0% 

(0,0% ~ 250,0%) 

Nota : O set point de 100,0% corresponde à corrente nominal do motor. 

 F03.33: Coeficiente de tensão de enfraquecimento de campo 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.33 

(0x0321) 

CORRE 

Coeficiente de 
tensão de 
enfraquecimento 
de campo 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o coeficiente de tensão de enfraquecimento de campo. 

97,0% 

(0,0% ~ 120,0%) 

 F03.34: Limite de Potência de Saída 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.34 

(0x0322) 

CORRE 

Limite de potência 
de saída 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite de potência de saída do motor. 

250,0% 

(0,0% ~ 400,0%) 

Nota: O set point de 100,0% corresponde à potência nominal do motor. 

Sobre - excitação Freio 

Este parâmetro é efetivo para controle vetorial de motores assíncronos. O controle de desaceleração mais rápido pode ser 
realizado sem relatar sobretensão através da função de sobre-excitação . Quanto maior o ganho de sobre-excitação , mais rápida 
será a resposta do controle. O limite de frenagem é relativo à excitação nominal do motor. Quanto maior o limite de frenagem, 
melhor o efeito de frenagem. No entanto, o limite excessivo levará ao aumento da temperatura quando o motor desacelerar, 
podendo o valor ser aumentado adequadamente somente quando o motor apresentar condições favoráveis de dissipação de 
calor. 

 F03.35: Ganho de freio de sobreexcitação 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.35 

(0x0323) 

CORRE 

Ganho de freio por 
sobre-excitação 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o ganho do freio de sobreexcitação . 

100,0% 

(0,0% ~ 250,0%) 
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 F03.36: Limite de freio de sobreexcitação 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.36 

(0x0324) 

CORRE 

Limite de freio de 
sobreexcitação 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o limite do freio de sobreexcitação . 

100,0% 

(0,0% ~ 250,0%) 

Operação de economia de energia 

Este parâmetro é efetivo para controle vetorial de motores assíncronos. No caso de operação com economia de energia, a corrente 
de saída é reduzida automaticamente analisando a saída de torque para reduzir a perda de aquecimento do motor e obter economia 
de energia. 

 F03.37: Funcionamento com economia de energia 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.37 

(0x0325) 

CORRE 

Correndo com 
economia de 
energia 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

de funcionamento de economia de energia . 

0 

(0 ~ 1) 

0: DESLIGADO 

1: LIGADO 

 F03.38: Limite de Excitação Inferior em Funcionamento com Economia de Energia 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.38 

(0x0326) 

CORRE 

Limite de 
excitação inferior 
em funcionamento 
com economia de 
energia 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o limite inferior de excitação no funcionamento com 
economia de energia . 

50,0% 

(0,0% ~ 80,0%) 

Nota : O ponto de ajuste é 100,0% da excitação nominal do motor. 

 F03.39: Coeficiente de filtro em funcionamento com economia de energia 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.39 

(0x0327) 

CORRE 

Coeficiente de 
filtro de 
funcionamento 
com economia de 
energia 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Define o coeficiente do filtro de funcionamento com economia 
de energia . 

0,010s 

(0.000s ~ 6.000s) 
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Grupo F03.4x ~ F03.5x : Controle de Torque 

Configuração do comando de torque 

 F03.40: Seleção de Controle de Torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.40 

(0x0328) 

CORRE 

Seleção de 
controle de torque 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina a seleção de controle de torque. 

0 

(0 ~ 1) 

0: Seleção de controle de velocidade 

1: Seleção de controle de torque 

Observação: 

 F5.0x = 60 [ Terminal de entrada multifuncional = Mudar para controle de torque] com prioridade maior que F03.40 [Seleção 
de controle de torque]. 

 F03.41: Configuração do Comando de Torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.41 

(0x0329) 

CORRE 

Configuração do 
comando de 
torque 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina como os comandos de torque são definidos. 

0000 

(0000 ~ 0599) 

LED "0" : Canal A de Configuração de Torque 

0: Torque ajustado com números  Ajuste com F03.42. 

1: Definir com potenciômetro de teclado ( teclado externo de linha única opcional ) 

2: entrada AI1 

3: entrada AI2 

4: Reservado 

5: entrada PUL 

6: Definir via comunicação RS485 Endereço de  comunicação em 0x3005. 

7. Cartão opcional  Consulte as instruções do cartão opcional para o endereço de comunicação do cartão 
opcional. 

8: Reservado 

9: Conjuntos com cálculo de tensão 

LED "00" : Canal B  de ajuste de torque Igual ao canal A de ajuste de torque 

LED "000" : Combinação dos Canais A e B 

0: Canal A de ajuste de torque 

1: Canal B de ajuste de torque 

2: Soma do canal A de configuração de frequência e canal B de configuração de frequência 

3: Diferença entre o canal de configuração de frequência A e o canal de configuração de frequência B (A - B) 

4: Canal A de configuração de frequência ou canal B de configuração de frequência, o que for menor 

5: Canal A de configuração de frequência ou canal B de configuração de frequência, o que for maior 

LED "0000" : Reservado 
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 F03.42: Torque dado pelo teclado digital 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.42 

(0x032A) 

CORRE 

Torque dado por 
digital 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o torque fornecido . 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

Observação: 

 O set point de 100% corresponde ao torque nominal do motor. 

 F03.43: Limite Inferior de Entrada de Torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.43 

(0x032B) 

CORRE 

Limite inferior de 
entrada de torque 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o limite inferior da entrada de torque. 

0,00% 

(0,00% ~ 100,00%) 

 F03.44: Configuração Correspondente do Limite de Torque Inferior 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.44 

(0x032C) 

CORRE 

Ajuste 
correspondente 
do limite de torque 
inferior 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina a configuração correspondente do limite de torque 
inferior. 

0,00% 

(-250,00% ~ 300,00%) 

Nota : O set point de 100% corresponde ao torque nominal do motor. 

 F03.45: Limite Superior de Entrada de Torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.45 

(0x032D) 

CORRE 

Limite superior de 
entrada de torque 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o limite superior da entrada de torque. 

100,00% 

(0,00% ~ 100,00%) 

 F03.46: Configuração Correspondente do Limite Superior de Torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.46 

(0x032E) 

CORRE 

Ajuste do limite de 
torque superior 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o limite de toque superior. 

100,00% 

(-250,00% ~ 

300,00%) 

Nota : O set point de 100% corresponde ao torque nominal do motor. 

 F03.47: Tempo do Filtro de Torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.47 

(0x032F) 

CORRE 

Tempo de filtro de 
torque 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo do filtro de torque. 

0,100s 

(0.000s ~ 6.000s) 
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Filtre o sinal de comando de torque para reduzir a vibração causada pelo sinal, o que removerá eficientemente a interferência do 
sinal e melhorará o tempo de resposta ao controlador de comando. 

Em caso de vibração durante o controle de torque, defina um ponto de ajuste mais alto. No entanto, uma resposta atrasada pode 
ocorrer se o ponto de ajuste for muito alto. 

//Não incluído no manual de instruções 

 F03.48: Seleção do Limite de Velocidade 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.48 

(0x0330) 

CORRE 

Seleção de limite 
de velocidade 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o limite de velocidade. 

0 

(0 ~ 1) 

0: comando de frequência 

1: Configuração do número do limite de velocidade 

 F03.52 : Limite Superior do Comando de Torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.52 

(0x0334) 

CORRE 

Limite superior do 
comando de 
torque 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o limite superior do comando de torque. 

150,0% 

(0,0% ~ 300,0%) 

 F03.53: Limite Inferior do Comando de Torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.53 

(0x0335) 

CORRE 

Limite inferior do 
comando de 
torque 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o limite inferior do comando de torque. 

0,0% 

(0,0% ~ 300,0%) 

Observação: Defina os limites superior e inferior com base no valor absoluto do valor do comando de torque processado 
linearmente. 

Limite de velocidade 

 F03.54: Seleção do limite de velocidade de avanço do controle de torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.54 

(0x0336) 

CORRE 

Seleção do limite 
de velocidade de 
avanço do controle 
de torque 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o limite de velocidade de avanço do controle de torque. 

0 

(0 ~ 8) 

0: O número do limite de velocidade de avanço é definido através de F03.56. 

1: Definir com potenciômetro de teclado ( teclado externo de linha única opcional ) 

2: entrada AI1 

3: entrada AI2 

4: Reservado 

5: entrada PUL 

6: Comunicação RS485  O endereço de comunicação é 0x3006. 
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7. Cartão opcional  Consulte as instruções do cartão opcional para o endereço de comunicação do cartão opcional. 

8: Reservado 

 F03.55: Seleção do Limite de Velocidade Reversa do Controle de Torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.55 

(0x0337) 

CORRE 

Seleção do limite 
de velocidade 
reversa do 
controle de torque 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o limite de velocidade reversa do controle de torque. 

0 

(0 ~ 8) 

0: O número limite de velocidade reversa é definido através de F03.57. 

1: Definir com potenciômetro de teclado ( teclado externo de linha única opcional ) 

2: entrada AI1 

3: entrada AI2 

4: Reservado 

5: entrada PUL 

Comunicação  RS485 O endereço de comunicação é 0x3007. 

7: Cartão Opcional  Consulte o Manual de Instruções do Cartão Opcional para obter o endereço de comunicação. 

8: Reservado 

 F03.56: Seleção do limite de velocidade de avanço do controle de torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.56 

(0x0338) 

CORRE 

Configuração do 
número/ganho do 
limite de 
velocidade de 
avanço 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o número/ganho do limite de velocidade de avanço. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

Observação: 

 Ao definir o número limite de velocidade de avanço, o ponto de ajuste de 100,0% corresponde à frequência máxima. 

 F03.57: Seleção do Limite de Velocidade Reversa do Controle de Torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.57 

(0x0339) 

CORRE 

Configuração do 
número/ganho do 
limite de 
velocidade reversa 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o número/ganho do limite de velocidade reversa. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

Observação: 

 Ao definir o número limite de velocidade reversa, o ponto de ajuste de 100,0% corresponde à frequência máxima. 

Mudança de ganho de comando de torque 

Quando a frequência de saída for menor que F03.58, aumente ou diminua o torque ajustado configurando F03.59. 
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 F03.58: Frequência de comutação do ganho de torque definido 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.58 

(0x033A) 

CORRE 

Configuração de 
frequência de 
comutação de 
ganho de torque 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina a frequência de comutação do ganho de torque. 

1,00Hz 

(0,00Hz ~ 50,00Hz) 

 F03.59: Definir ganho de torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.59 

(0x033B) 

CORRE 

Ajuste de ganho de 
torque 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o ganho de torque. 

100,0% 

(0,0% ~ 500,0%) 

 

Grupo F03.6x : injeção de alta frequência PM 

A função de injeção de alta frequência está disponível em baixa velocidade (10% da frequência nominal do motor por padrão) 
para aumentar a saída de torque. 

 F03.60: Modo de injeção de alta frequência 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.60 

(0x033C) 

PARE 

Modo de injeção de 
alta frequência 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o modo de injeção de alta frequência. 

Configuração do 
modelo 

(0 ~ 5) 

Para ativar o controle de malha aberta do motor PM : selecione 0 ao usar um motor SPM, enquanto selecione 0-5 ao usar um 
motor IPM. 

0: Desativado 

1-5: Ativado. Quanto maior o valor, maior a frequência de injeção. 

Nota: Quando a razão de saliência do motor (a razão de F02.22 para F02.21) for menor que 1,5, o efeito da injeção de alta 
frequência no torque de saída do motor será reduzido. 

 F03.61: Tensão de Injeção de Alta Frequência 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.61 

(0x033D) 

CORRE 

Tensão de injeção 
de alta frequência 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a tensão de injeção de alta frequência. 

10,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

Nota: O set point de 100% corresponde à tensão nominal do motor. Geralmente, não há necessidade de alterar este ponto de 
ajuste após o Auto-tuning . 
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 F03.62: Frequência de corte de injeção de alta frequência 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.62 

(0x033E) 

CORRE 

Frequência de 
corte de injeção de 
alta frequência 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a frequência de corte da injeção de alta frequência. 

10,0% 

(0,0% ~ 20,0%) 

A injeção de alta frequência é válida quando a faixa de ação da injeção de alta frequência, a frequência nominal relativa do motor 

e a velocidade do motor são menores que este valor. 

 

Grupo F03.7x : Compensação de Posição 

Partida do motor pode ser posicionada com precisão após habilitar a compensação de posição. 

 F03.70: Controle de Compensação de Posição 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.70 

(0x0346) 

CORRE 

Controle de 
compensação de 
posição 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Defina o controle de compensação de posição. 

0:DESLIGADO 1:LIGADO 

50,0 

(0,0 ~ 100,0) 

 F03.71: Ganho de Compensação de Posição 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.71 

(0x0347) 

CORRE 

Ganho de 
compensação de 
posição 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Defina o ganho de compensação de posição. 

0,0 

(0,0 ~ 100,0) 

 F03.72: Limitação de Compensação de Posição 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.72 

(0x0348) 

CORRE 

Limitação de 
compensação de 
posição 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Defina o limite de compensação de posição. 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

 F03.73: Faixa de Compensação de Posição 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.73 

(0x0349) 

CORRE 

Faixa de 
compensação de 
posição 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Defina a faixa de compensação de posição. 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

 

Grupo F03.8x : Controle de extensão 

Controle MTPA 

O controle MTPA é usado para otimizar a estratégia de excitação do motor síncrono de ímã permanente, de modo a maximizar a 
saída/corrente do motor. Em caso de grande diferença de indutância entre os eixos do motor permanente D e Q, ajuste F03.80 
para diminuir a corrente do motor sob a mesma carga; ajuste F03.81 para melhorar a estabilidade de funcionamento do motor. 



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 245 

Esta função de controle está disponível apenas para o vetor de malha fechada de um motor síncrono. 

 F03.80: Ganho MTPA do Motor Síncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.80 

(0x0350) 

CORRE 

Ganho MTPA do 
motor síncrono 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o ganho MTPA do motor síncrono. 

100,0% 

(0,0% ~ 400,0%) 

 

 F03.81: Tempo de Filtro MTPA do Motor Síncrono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F03.81 

(0x0351) 

CORRE 

Tempo de filtro 
MTPA do motor 
síncrono 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o tempo de filtro MTPA do motor síncrono. 

1,0 ms 

(0,0 ms ~ 100,0 ms) 

 

11.6 Grupo F04 : Controle V/F 

Grupo F04.0x : Controle V/F 

Curva V/F 

 F04.00: Seleção da Curva V/F 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.00 

(0x0400) 

PARE 

Seleção da curva 
V/F 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a curva V/F. 

0 

(0 ~ 11) 

0: linha reta V/F 

1-9: curvas de queda de torque V/F de 1,1-1,9 potência, respectivamente 

10: Curva quadrada V/F 

11: Curva V/F personalizada 

Observação: 

 F04.00 = 11 [Seleção da curva V/F = curva V/F personalizada], que é definida através de F04.10 - F04.19. 

 A linha reta e as curvas de queda de torque são mostradas a seguir. As curvas de queda de torque V/F estão disponíveis 
quando a frequência está acima de 30% da frequência nominal do motor. 
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Esquema da Linha Reta V/F e Curvas de Queda de Torque 

Compensação de torque 

 F04.01: Impulso de torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.01 

(0x0401) 

CORRE 

Compensação de 
torque 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o aumento de torque. 

Configuração do 
modelo 

(0,0% ~ 30,0%) 

0.0: Boost de torque automático para compensar a perda na resistência do estator 

Outros valores: Boost de torque fixo 

Observação: 

 Quando F04.01 = 0.0 [Torque boost = automatic torque boost], a saída do motor é otimizada com base no valor preciso da 
resistência do estator obtido através de F02.07=3 Auto-tuning . 

 O aumento de torque fixo sob a linha reta V/F e as curvas de queda de torque são mostrados a seguir. 

 

Esquema do impulso de torque fixo 
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 F04.02: Frequência de corte do aumento de torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.02 

(0x0402) 

CORRE 

Frequência de 
corte do aumento 
de torque 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a frequência de corte do aumento de torque. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

Nota: O padrão de 100% corresponde à frequência nominal do motor. 

Compensação de Deslizamento 

Esta função permite que a frequência de saída do inversor mude automaticamente com a carga do motor dentro da faixa 
ajustada para compensar dinamicamente a frequência de escorregamento do motor, de modo a manter o motor em velocidade 
constante, reduzindo assim o efeito da variação da carga na velocidade do motor . 

 F04.03: Ganho de compensação de deslizamento 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.03 

(0x0403) 

CORRE 

Ganho de 
compensação de 
deslizamento 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o ganho de compensação de escorregamento. 

0,0% 

(0,0% ~ 200,0%) 

 

 F04.04: Limitação de compensação de escorregamento 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.04 

(0x0404) 

CORRE 

Limitação de 
compensação de 
escorregamento 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o limite de compensação de escorregamento. 

100,0% 

(0,0% ~ 300,0%) 

Nota: O set point de 100% corresponde à frequência de escorregamento nominal. 

 F04.05: Tempo do Filtro de Compensação de Deslizamento 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.05 

(0x0405) 

CORRE 

Tempo de filtro de 
compensação de 
escorregamento 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o tempo do filtro de compensação de escorregamento. 

0,200s 

(0.000s ~ 6.000s) 

Supressão de oscilação 

A instabilidade da corrente do motor ou a oscilação da velocidade podem ocorrer em cenários de aplicação de média e alta 
potência. Essa ressonância de baixa frequência é causada por fatores elétricos e mecânicos, e a oscilação do motor de baixa 
potência é leve. Ajuste F04.06 e F04.07 para suprimir a ressonância de baixa frequência e aumente gradualmente o valor de 
ganho de supressão de oscilação enquanto mantém a estabilidade. 

 F04.06: Ganho de Supressão de Oscilação 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.06 

(0x0406) 

CORRE 

Ganho de 
supressão de 
oscilação 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o ganho de supressão de oscilação. 

100,0% 

(0,0% ~ 900,0%) 

 F04.07: Tempo do Filtro de Supressão de Oscilação 
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Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.07 

(0x0407) 

CORRE 

Tempo de filtro de 
supressão de 
oscilação 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o tempo do filtro de supressão de oscilação. 

1,0 segundo 

( 0,0s ~ 100,0s) 

Relação de tensão de saída V/F 

 F04.08: Porcentagem de Tensão de Saída 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.08 

(0x0408) 

PARE 

Porcentagem de 

tensão de saída 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a porcentagem de tensão de saída. 100% corresponde 

à tensão nominal do motor. 

100,0% 

(25,0% ~ 120,0%) 

 

Grupo F04.1x : Curva V/F personalizada 

Existem 5 estágios ajustáveis de relação V/F para atender aos requisitos V/F de diferentes motores. 

 

Esquema de curvas personalizadas 

 

 F04.10: Tensão Autoajustável 1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.10 

(0x040A) 

PARE 

Tensão de auto-
ajuste 1 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Ajustar a tensão de autoajuste 1. O set point de 100,0% 
corresponde à tensão nominal do motor. 

3,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

 F04.11: Frequência de Autoajuste 1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.11 

(0x040B) 

PARE 

Frequência de 
auto-ajuste 1 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a frequência de autoajuste 1. 

1,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

 F04.12: Tensão 2 de Autoajuste 
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Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.12 

(0x040C) 

PARE 

Voltagem de auto-
ajuste 2 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Ajustar a tensão de autoajuste 2. O set point de 100,0% 
corresponde à tensão nominal do motor. 

28,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

 F04.13:  Frequência de Autoajuste 2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.13 

(0x040D) 

PARE 

Frequência de 
auto-ajuste 2 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a frequência de auto-ajuste 2. 

10,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

 F04.14: Tensão Autoajustável 3 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.14 

(0x040E) 

PARE 

Voltagem de auto-
ajuste 3 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Ajustar a tensão de autoajuste 3. O set point de 100,0% 
corresponde à tensão nominal do motor. 

55,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

 F04.15: Frequência de Autoajuste 3 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.15 

(0x040F) 

PARE 

Frequência de 
auto-ajuste 3 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a frequência de auto-ajuste 3. 

25,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

 F04.16: Tensão Autoajustável 4 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.16 

(0x0410) 

PARE 

Voltagem de auto-
ajuste 4 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Ajustar a tensão de autoajuste 4. O set point de 100,0% 
corresponde à tensão nominal do motor. 

78,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

 F04.17: Frequência de Autoajuste 4 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.17 

(0x0411) 

PARE 

Frequência de 
auto-ajuste 4 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a frequência de auto-ajuste 4. 

37,50Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 
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 F04.18: Tensão Autoajustável 5 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.18 

(0x0412) 

PARE 

Voltagem de auto-
ajuste 5 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Definir a tensão de auto-ajuste 5. O set point de 100,0% 
corresponde à tensão nominal do motor. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

 F04.19: Frequência de Autoajuste 5 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.19 

(0x0413) 

PARE 

Frequência de 
auto-ajuste 5 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a frequência de autoajuste 5. 

50,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

 

Grupo F04.2x : Controle de  separação V/F  

separação da tensão de saída e frequência de saída. 

Depois que o comando de operação for ativado, a tensão de saída e a frequência de saída mudarão com o tempo de 
aceleração/desaceleração definido, respectivamente. 

Depois que o comando de parada for ativado, a tensão de saída e a frequência de saída mudarão com o tempo de 
aceleração/desaceleração definido, respectivamente. O modo de parada é selecionado através de F04.24. 

Parâmetros relacionados: 

 Origem da configuração 
de aceleração/  
desaceleração 

Observações 

Frequência F01.02 F01.22 , F01.23  

Tensão F04.21 F04.22 , F04.23  

Observação: 

 Esta função está disponível para modelos T3 (7,5 kW) e superiores, bem como modelos T2 (5,5 kW) e superiores. 

 separação V/F é válido , a tensão de saída será diminuída devido à supressão de sobrecorrente . 

 Após o comando de parada ser validado , quando a frequência de saída cair abaixo do valor especificado em F07.11 
[ Frequência Detecção de Parada ], o inversor será parado . 
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 F04.20: Seleção de tensão de separação V/F 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.20 

(0x0414) 

CORRE 

Configuração de 
tensão de 

separação V/F 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

LED "0" : Canal A 

LED "00" : Canal B 

0: Porcentagem de tensão  1: Potenciômetro do teclado 

2:AI1  3:AI2 

4: Reservado  5: Pulso terminal PUL 

6: saída PID 7:  Comunicação RS485 

8: Cartão opcional  9: Valor de tensão 

LED "000" : Modo 

0: Canal A  1: Canal B 

2: A + B  3: A - B 

4: MIN (A, B)           5: MÁX. (A, B) 

0000 

(0000 ~ 0599) 

 F04.21: Separação V /F Configuração do Número de Tensão de Saída 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.21 

(0x0415) 

CORRE 

Configuração do 
número de tensão 

de saída de 
separação V/F 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

valor da tensão de separação V/F . 

0,00% 

(0,00% ~ 100,00%) 

Nota: A saída é bloqueada quando a tensão de saída é definida como 0%. 100% corresponde à tensão nominal do motor. 

 F04.22: Separação V /F Tensão Aceleração/Tempo de Desaceleração 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.22 

(0x0416) 

CORRE 

Tempo de 
aceleração da 

tensão de 
separação V/F 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

tempo de aceleração da tensão de separação V/F . 

10h00 

(0,00s ~ 100,00s) 

F04.23 

(0x0417) 

CORRE 

Tempo de 
desaceleração da 

tensão de 
separação V/F 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

tempo de desaceleração da tensão de separação V/F . 

10h00 

(0,00s ~ 100,00s) 

 F04.24: Separação V /F modo de parada 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.24 

(0x0418) 

CORRE 

Separação V/F 
modo de parada 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

separação V/F modo de parada . 

0: A aceleração/desaceleração da tensão de saída é 
independente da aceleração/desaceleração da frequência de 
saída; 

1: A frequência de saída cai novamente após a tensão de 
saída cair para 0 V. 

0 

( 0 ~ 1 ) 

 
  



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 252 

 F04.25: Configuração do valor da tensão de saída 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.25 

(0x0419) 

CORRE 

Configuração do 
valor da tensão de 

separação V/F 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

valor da tensão de separação V/F . 

0,00 V 

(0,00V ~ 600,00V) 

 

Grupo F04.3x : Controle de Economia de Energia V/F 

Quando o motor estiver com carga leve, o inversor ajustará automaticamente a tensão de saída após atingir uma velocidade 
constante para melhorar a eficiência do motor e economizar energia. 

 F04.30: Controle Automático de Economia de Energia 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.30 

(0x041E) 

PARE 

Controle 
automático de 
economia de 
energia 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Escolhe se deseja ativar o controle automático de economia de 
energia. 

0:DESLIGADO 1:LIGADO 

0 

(0 ~ 1) 

 F04.31: Limite inferior da frequência de redução de economia de energia 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.31 

(0x041F) 

PARE 

Limite inferior da 
frequência de 
redução de 
economia de 
energia 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o limite inferior da frequência de redução de economia 
de energia. 

15,00Hz 

(0,00Hz ~ 50,00Hz) 

Nota: O inversor sairá automaticamente do modo de economia de energia quando sua frequência de saída for inferior a este 
valor. O valor de 100% corresponde à frequência nominal do motor. 

 F04.32: Limite inferior da tensão de redução de economia de energia 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.32 

(0x0420) 

PARE 

Limite inferior da 
tensão de redução 
de economia de 
energia 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o limite inferior da tensão de redução de economia de 
energia. 

50,0% 

(20,0% ~ 100,0%) 

Nota: O ponto de ajuste de 100,0% é a tensão de saída correspondente à frequência de saída quando o controle de economia 

de energia é inválido . 

 F04.33: Taxa de regulação da tensão de redução de economia de energia 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.33 

(0x0421) 

CORRE 

Taxa de regulação 
de tensão redutora 
de economia de 
energia 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a taxa de regulação de tensão redutora de economia de 
energia. 

0,010V/ ms 

(0,000V/ ms ~  
0,200V/ ms ) 

 



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 253 

  



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 254 

 F04.34: Taxa de Recuperação de Tensão Redutora de Economia de Energia 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F04.34 

(0x0422) 

CORRE 

Taxa de 
recuperação de 
tensão com 
economia de 
energia 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina a taxa de recuperação de tensão de economia de 
energia. 

0,200V/ ms 

(0,000V/ ms ~  
2.000V/ ms ) 

 

11.7 Grupo F05: Terminais de Entrada 

Grupo F05.0x : Terminais de Entrada Digital (X1 - X10) 

Seleção de Função dos Terminais X1 - X10 

O inversor está equipado com 5 terminais de entrada multifuncionais (X1 - X5) e 5 terminais de extensão multifuncionais (X6 - 
X10) obtidos através de uma placa de extensão IO . As configurações de fábrica são mostradas na tabela abaixo. 

Nota: a placa de extensão IO é opcional. 

Código Nome Predefinição Função 

F05.00 Seleção de função do terminal X1 1 
Comando de marcha avante (controle de 2 

fios) 

F05.01 Seleção de função do terminal X2 2 
Comando de marcha reversa (controle de 2 

fios) 

F05.02 Seleção de função do terminal X3 4 Corrida para a frente 

F05.03 Seleção de função do terminal X4 5 Corrida reversa 

F05.04 Seleção de função do terminal X5 6 Parada gratuita 

F05.05 
Seleção de função do terminal de 

extensão X6 
0 Nenhuma operação 

F05.06 
Seleção de função do terminal de 

extensão X7 
0 Nenhuma operação 

F05.07 
Seleção de função do terminal de 

extensão X8 
0 Nenhuma operação 

F05.08 
Seleção de função do terminal de 

extensão X9 
0 Nenhuma operação 

F05.09 
Seleção de função do terminal de 

extensão X10 
0 Nenhuma operação 

Consulte a tabela abaixo ao configurar as funções de F05.0x [Seleção de função dos terminais de entrada multifuncionais]. 

Ponto de ajuste Função 
Ponto de 

ajuste 
Função 

0 Sem função 34 Parada de aceleração/desaceleração 

1 Avançar em execução 35 Ativar frequência de oscilação 

2 Corrida reversa 36 Parada de frequência de oscilação 

3 Controle de 3 fios (Xi) 37 Redefinição de frequência de oscilação 

4 Corrida para a frente 38 
Seleção de teclas do teclado e display de 

autoteste 

5 Corrida reversa 39 X5 ou X10 ( terminal de extensão ) 

6 Parada gratuita 40 Terminal de disparo do temporizador 

7 Parada de emergência 41 Terminal de reinicialização do temporizador 

8 Redefinição de falha 42 Terminal de entrada do contador 

9 Entrada de falha externa 43 Terminal de reset do contador 

10 Frequência PARA CIMA 44 Comando de freio DC 
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11 Frequência DW 45 Terminal de comando de pré-excitação 

12 Frequência UP/DW/reset 46 Reservado 

13 Mudança do Canal A para o Canal B 47 Reservado 

14 
Alterando a combinação do canal de 

frequência para A 
48 

Mudança do canal de comando para o 
teclado 

15 
Alterando a combinação do canal de 

frequência para B 
49 

Mudança do canal de comando para o 
terminal 

16 Terminal multi-velocidade 1 50 
Mudança do canal de comando para 

comunicação 

17 Terminal Multivelocidade 2 51 
Mudança do canal de comando para cartão 

de extensão 

18 Terminal multi-velocidade 3 52 Execução desativada 

19 Terminal multi-velocidade 4 53 Encaminhar desativado 

20 Cancelar controle PID 54 Reverso desativado 

21 Parada do controle PID 55 ~ 59 Reservado 

22 Mudança de característica PID 60 Troca de controle de velocidade/torque 

23 Mudança de parâmetro PID 61 Reservado 

24 Mudança de configuração de PID 1 62 
Restrição do limite superior da frequência do 
modo de torque de acordo com a frequência 

de jog 

25 Mudança de configuração de PID 2 63 ~ 87 Reservado 

26 Mudança de configuração de PID 3 88 Redefinição do diâmetro do rolo. 

27 Troca de feedback PID 1 89 
Terminal de seleção de diâmetro de rolo 

inicial 1 

28 Troca de feedback PID 2 90 
Terminal de seleção de diâmetro de rolo 

inicial 2 

29 Troca de feedback PID 3 91 Terminal de seleção de velocidade linear 

30 
Parada do programa em execução 

(PLC) 
92 Mudança de canal de ajuste de tensão. 

31 
Reinicialização do programa em 

execução (PLC) 
93 Reservado. 

32 
Terminal de seleção de tempo de 

aceleração/desaceleração 1 
94 Comutação de enrolamento/desenrolamento. 

33 
Terminal de seleção de tempo de 

aceleração/desaceleração 2 
95 Terminal de pré-condução. 

 

 F05.00: Seleção de Função do Terminal X1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.00 

(0x0500) 

PARE 

Seleção de função 
do terminal X1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a função atribuída ao terminal de entrada multifuncional 
X1. 

1 

(0 ~ 95) 
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 F05.01: Seleção de Função do Terminal X2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.01 

(0x0501) 

PARE 

Seleção de função 
do terminal X2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a função atribuída ao terminal de entrada multifuncional 
X2. 

2 

(0 ~ 95) 

 

 F05.02: Seleção de Função do Terminal X3 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.02 

(0x0502) 

PARE 

Seleção de função 
do terminal X3 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a função atribuída ao terminal de entrada multifuncional 
X3. 

4 

(0 ~ 95) 

 F05.03: Seleção de Função do Terminal X4 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.03 

(0x0503) 

PARE 

Seleção de função 
do terminal X4 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a função atribuída ao terminal de entrada multifuncional 
X4. 

5 

(0 ~ 95) 

 F05.04: Seleção de Função do Terminal X5 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.04 

(0x0504) 

PARE 

Seleção de função 
do terminal X5 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a função atribuída ao terminal de entrada multifuncional 
X5. 

6 

(0 ~ 95) 

 F05.05 ~ F05.09: Seleção de Função dos Terminais de Extensão X6 - X10 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.05 

(0x0505) 

PARE 

Seleção de função 
do terminal X6 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a função atribuída ao terminal de entrada multifuncional 
X6. 

0 

(0 ~ 95) 

F05.06 

(0x0506) 

PARE 

Seleção de função 
do terminal X7 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a função atribuída ao terminal de entrada multifuncional 
X7. 

0 

(0 ~ 95) 

F05.07 

(0x0507) 

PARE 

Seleção de função 
do terminal X8 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a função atribuída ao terminal de entrada multifuncional 
X8. 

0 

(0 ~ 95) 

F05.08 

(0x0508) 

PARE 

Seleção de função 
do terminal X9 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a função atribuída ao terminal de entrada multifuncional 
X9. 

0 

(0 ~ 95) 

F05.09 

(0x0509) 

PARE 

Seleção de função 
do terminal X10 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a função atribuída ao terminal de entrada multifuncional 
X10. 

0 

(0 ~ 95) 
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Ponto de ajuste da entrada multifuncional 

Defina as funções atribuídas a F05.00 ~ F05.09. 

0: Sem função. 

Indica que o terminal está desativado. Quando um terminal está ocioso, é recomendável definir o valor como "0" para evitar 
operação incorreta . 

1: Correr para a frente 

Quando o comando rodar é configurado por este terminal, se F05.20 [Modo de Controle Terminal] estiver configurado como "0: 
controle 2 fios 1" e o terminal estiver ativado, o inversor funciona inversamente. Consulte F05.20 [Modo de controle do terminal] 
para as funções de outros modos de controle e F07.03 [ Seleção da proteção de partida ] para as características da proteção de 
partida . 

2: Corrida reversa 

Quando o comando rodar é configurado por este terminal, se F05.20 [Modo de Controle Terminal] estiver configurado como "0: 
controle 2 fios 1" e o terminal estiver ativado, o inversor funciona inversamente. Consulte F05.20 [Modo de controle do terminal] 
para as funções de outros modos de controle e F07.03 [ Seleção da proteção de partida ] para as características da proteção de 
partida . 

3: 3- Controle de fio ( Xi) 

Quando o comando de operação é definido por este terminal, se F05.20 [Modo de controle do terminal] estiver definido como "2 
(3): controle de 3 fios 1 (2)", o terminal é um terminal de controle de 3 fios (Xi) . Consulte F05.20 [Modo de controle do terminal] 
para obter detalhes; enquanto isso, as características de proteção de partida são desativadas. Consulte F07.03 [ Seleção de 
proteção inicial ] para obter detalhes. 

4: Corrida para a frente 

5: Corrida reversa 

Quando o terminal de entrada de comando de jog para frente/para trás é ativado, o inversor faz jog. O comando jog terminal tem 
prioridade máxima. Consulte F07.3x [Jogging Parameter Group] para obter os parâmetros detalhados de configuração do jog e 
F07.03 [ Start Protection Selection] para obter as características da proteção do jog. 

6: Parada livre  

Quando este terminal for ativado, o inversor bloqueará a saída imediatamente e o motor funcionará livremente. 

Quando este terminal permanecer ativado, o inversor permanecerá parado e rejeitará qualquer comando de partida . 

Quando o teclado, comunicação RS485, cartão opcional e terminais são executados no modo de controle de 3 fios, o comando 
de operação original não será retomado após o comando do terminal de parada livre ser desativado. Para iniciar o inversor, digite 
o comando de operação novamente. 

Parada de emergência    

parada de emergência for inserido durante o processo de operação do inversor, o inversor desacelerará conforme o tempo de 

desaceleração definido em F05.27 [Tempo de desaceleração da parada de emergência pelo terminal] até a parada . 

Depois de inserir o comando de parada de emergência , o inversor não pode reiniciar até que seja desligado completamente. Se 

F07.10 [ Modo parada ] estiver configurado como parada livre , o inversor irá parar conforme o modo livre. 

parada de emergência permanecer ativado, o inversor permanecerá parado e rejeitará qualquer comando de partida . Quando o 

terminal de parada de emergência funciona no modo de controle de 2 fios, para saber se o comando de partida original é 

retomado após o comando do terminal de parada de emergência ser desativado, consulte F07.03 [ Seleção da proteção de 

partida ]. 

Quando o teclado, a comunicação, o cartão opcional e os terminais funcionam no modo de controle de 3 fios, o comando de 

operação original não será retomado após a desativação do comando do terminal de parada de emergência. Para iniciar o 

inversor, digite o comando de operação novamente. 
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Esquema do Comando de Parada de Emergência 

Nota: A desaceleração repentina pode levar à falha de sobretensão do inversor. Em caso de falha de sobretensão , a saída do 

inversor será cortada e o motor funcionará livremente e fora de controle. Portanto, antes da parada de emergência , defina um 

tempo de desaceleração adequado através de F05.27 [ Tempo de desaceleração da parada de emergência do terminal ], ou 

ative a função de frenagem regenerativa. 

8: Redefinição de falha 

Em caso de alarme de falha do inversor, a falha pode ser resetada através do terminal de reset de falha. Quando o terminal de 
reset de falha funciona no modo de controle de 2 fios, para saber se o comando de operação original é retomado após o reset da 
falha, consulte o ponto de ajuste do parâmetro F07.03 [ Start Protection Selection]. 

9: Entrada de falha externa 

Insira o sinal de falha do equipamento externo através do terminal de entrada de falha eterna para facilitar o inversor para 
fornecer monitoramento de falha e proteção para o equipamento externo. Após receber o sinal de entrada de falha externa, o 
inversor bloqueará a saída imediatamente, e o motor funcionará livremente, exibindo o código de falha E. EF. 

10: Frequência UP 

11: Frequência DW 

Aumente ou diminua a frequência controlando o terminal UP/DW de frequência . O controle do terminal UP/DW está disponível 
somente quando o parâmetro F01.02 [Frequency Setting Source Channel A] está definido como "7". 

Configure a memória e o modo de reset após o ajuste de frequência UP/DW através de F05.25 [Seleção de Controle Terminal 
UP/DW]. Consulte F05.25 [Seleção de controle UP/DW do terminal] para obter detalhes. 

Defina a taxa de aceleração/desaceleração da frequência de controle do terminal UP/DW através de F05.26 [Taxa de 
aceleração/desaceleração da frequência de controle do terminal UP/DW]. Consulte F05.26 [Taxa de Aceleração/Desaceleração 
da Frequência de Controle do Terminal UP/DW] para obter detalhes. 

12: Redefinição de frequência UP/DW 

Reinicie a frequência UP/DW através do terminal "frequency UP/DW reset" a qualquer momento. 
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Esquema da Frequência UP/DW do Terminal 

13: Mudança do Canal A para o Canal B 

14: Alterando a combinação do canal de frequência para A 

15: Alterando a combinação do canal de frequência para B 

Alterne a combinação de canal de frequência definida através do terminal. 

16: Terminal multi-velocidade 1 

17: Terminal multi-velocidade 2 

18: Terminal multi-velocidade 3 

19: Terminal multi-velocidade 4 

O terminal de entrada do comando multi-velocidade pode fornecer 15 estágios de velocidade para seleção através de 
combinação de códigos. O comando multi-velocidade é o segundo em prioridade do comando jog. 

20: Cancelamento do controle PID 

Quando o terminal de cancelamento de controle PID é ativado, ele desabilita o PID de processo e força a saída do PID e o 
estado interno a serem resetados; quando desativado, o PID calcula desde o início. 

21: Parada do controle PID 

Quando o terminal de parada de controle PID é ativado, ele interrompe o processo PID, e a saída PID e o estado interno 
permanecem no nível atual; quando desativado, o PID continua a calcular com base no valor atual. 

22: Mudança de característica PID 

Quando este terminal é acionado, a característica de realimentação do PID ajustada pela casa do parâmetro F13.07 [Seleção 
Controle PID] será alterada; quando desativada, a característica de saída do PID restaura a característica de feedback do PID 
definida pelo local de F13.07 [Seleção de Controle PID]. 

23: Mudança de parâmetro PID 

Este terminal só é ativado quando F13.17 [Condição de Troca do Parâmetro PID] estiver configurado como "1". Os parâmetros de 
proporção, integral e diferencial de ajuste do PID estão sujeitos a F13.11 - F13.13 [Parâmetro Proporção, Integral, Diferencial 1] 
quando o terminal está desativado e F13.14 - F13.16 [Parâmetro Proporção, Integral, Diferencial 1] quando o terminal é ativado. 

24: Mudança de configuração de PID 1 

25: Mudança de configuração de PID 2 

26: Mudança de configuração de PID 3 

Quando F13.00 [Fonte de sinal do controlador PID] estiver definido como "8: seleciona por terminal", alterne o canal da fonte de 
sinal do controlador PID através deste conjunto de terminais. Consulte F13.00 [Fonte de sinal do controlador PID] para obter 
detalhes. 

27: Troca de feedback PID 1 

28: Troca de feedback PID 2 

29: Troca de feedback PID 3 

Quando F13.03 [Fonte do sinal de feedback do controlador PID] estiver definido como "8: seleciona por terminal", alterne o canal 
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da fonte do sinal de feedback do controlador PID através deste conjunto de terminais. Consulte F13.03 [Fonte do sinal de 
realimentação do controlador PID] para obter detalhes. 

30: Parada de execução do programa (PLC) 

Quando F01.02 [Frequency Setting Source Channel A] estiver configurado como "9: PLC setting" e o sinal estiver ativado, o 
programa será interrompido e o inversor funcionará na frequência atual; quando o sinal for desativado, o programa e o inversor 
retomarão o estado de pré- parada . Consulte o grupo F14 [Funções Multivelocidade e CLP] para os parâmetros detalhados do 
CLP. 

31: Reinicialização de execução do programa (PLC) 

Quando F01.02 [Frequency Setting Source Channel A] é definido como "9: PLC setting" e o sinal é ativado, o programa será 
reinicializado e executado a partir do primeiro estágio durante a parada e execução do programa. Consulte o grupo F14 [Funções 
Multivelocidade e CLP] para os parâmetros detalhados do CLP. 

32: Terminal 1 de seleção de tempo de aceleração/desaceleração 

33: Terminal 2 de seleção de tempo de aceleração/desaceleração 

O terminal de entrada do comando de seleção de tempo de aceleração/desaceleração pode fornecer 4 estágios de seleção de 
aceleração/desaceleração através da combinação de códigos. Quando o parâmetro não está definido ou o terminal está 
desativado, o tempo de aceleração/desaceleração é definido como "1: ativado" por padrão. Consulte F01.24 - F01.29 [Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 2, 3 e 4] para obter detalhes. 

34: Parada de aceleração/desaceleração   

Quando este terminal é ativado durante o funcionamento do inversor, o inversor interromperá a aceleração/desaceleração e 
manterá a velocidade atual. 

 

Esquema de Parada de Aceleração/Desaceleração 

35: Frequência de oscilação ligada 

Sob controle de frequência de oscilação, se o modo de entrada for definido como manual e este terminal for Válido , o controle 

de frequência de oscilação será Válido e o inversor funcionará na frequência de oscilação. Consulte F08.3x [Grupo de 

parâmetros de controle de frequência de oscilação] para obter detalhes. 

36: Parada da frequência de oscilação 

Sob controle de frequência de oscilação, quando este terminal é válido , o inversor manterá a frequência de saída atual. O 

inversor retomará a frequência de oscilação em execução após o comando do terminal ser Inválido . Consulte F08.3x [Grupo de 

parâmetros de controle de frequência de oscilação] para obter detalhes. 

37: Redefinição da frequência de oscilação 

Sob controle de frequência de oscilação, quando uma borda efetiva é gerada para este terminal, o inversor funcionará primeiro 
na frequência de oscilação original e depois reiniciará a operação na frequência de oscilação. Consulte F08.3x [Grupo de 
parâmetros de controle de frequência de oscilação] para obter detalhes. 
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38: Autoteste do teclado 

Quando este terminal de entrada for válido , o teclado entrará na interface de autoteste. 

39: Seleção de frequência de teste 

Altere a característica do terminal X5 na placa de controle ou terminal X10 na placa de extensão para porta de pulso de alta 
velocidade como porta de entrada PUL. 

40: Terminal de disparo do temporizador 

Inicie a porta do temporizador para contagem e o tempo é acionado quando este terminal é ativado. Consulte os parâmetros 
F08.07 [Timer Time Unit] e F08.08 [Timer Set Point] para detalhes. 

41: Terminal de reinicialização do temporizador 

O temporizador será reiniciado quando este terminal for ativado. Consulte os parâmetros F08.07 [Timer Time Unit] e F08.08 
[Timer Set Point] para detalhes. 

42: Terminal de entrada do contador de relógio 

Este é um terminal de entrada de relógio com a função de contador. Consulte os parâmetros F08.02 [Counter Maximum Value] e 
F08.03 [Counter Set Point] para detalhes. 

43: Terminal de reinicialização do contador 

O contador será reiniciado quando este terminal for ativado. Consulte os parâmetros F08.02 [Counter Maximum Value] e F08.03 
[Counter Set Point] para detalhes. 

Comando de frenagem CC 

a frenagem CC quando o inversor estiver parado . Consulte F07.23 [Corrente de frenagem CC ] para o ponto de ajuste da 
corrente de frenagem CC . Desabilite a frenagem CC inserindo o comando de operação ou comando de jog. Quando o inversor 
estiver parado , ative este terminal para frear o inversor com a frenagem CC de pré-partida ; quando o inversor estiver 
funcionando, ative o terminal para frear o inversor com a parada de frenagem CC . 

 

Esquema do Comando de Frenagem CC 

 

45: Terminal de comando de pré-excitação 

Esta função só pode ser ativada sob o controle vetorial de um motor assíncrono, podendo habilitar a pré-excitação quando o 
inversor estiver parado . Desabilite a pré-excitação digitando o comando de operação ou comando de jog. 

46-47: Reservado 

48: Mudança do canal de comando para o teclado 

49: Mudança do canal de comando para o terminal 

50: Mudança do canal de comando para comunicação 

51: Mudança do canal de comando para cartão de extensão 

Existem 4 terminais de canal de comando para a comutação (por ordem de prioridade): Teclado , terminal, comunicação e cartão 
de extensão . 
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Nota : Quando dois terminais de canal de comando são ativados ao mesmo tempo, o teclado é selecionado por padrão. 

52: Execução desativada 

Quando este terminal é ativado, o comando rodar é desativado durante a parada , e o inversor parará livremente durante a 

operação. 

53: Encaminhar desativado 

Quando este terminal é ativado, o comando de marcha avante é desativado durante a parada , e o inversor parará livremente 

durante a marcha avante. 

54: Reverso desativado 

Quando este terminal é ativado, o comando de marcha reversa é desativado durante a parada , e o inversor parará livremente 

durante a marcha reversa. 

55-59: Reservado 

60: Mudança de controle de velocidade/torque 

Esta função é ativada somente sob o controle vetorial. Quando este terminal é acionado, o motor passa de controle de 
velocidade para controle de torque. 

61: Reservado 

62: Restrição do limite superior da frequência do modo de torque de acordo com a frequência de jog 

Quando este terminal é acionado, o limite de velocidade para frente/para trás do controle de torque não é determinado por 
F03.54 - F04.57, mas por F07.30 [Ajuste Frequência Jog]. 

63-87: Reservado 

88: Redefinição do diâmetro do rolo 

Quando este terminal é ativado, o diâmetro do rolo sob controle de tensão será redefinido para 0. 

89: Terminal de seleção do diâmetro do rolo inicial 1 

Sob controle de tensão, quando F16.47 [Fonte do diâmetro inicial do rolo] é definido como "0: seleção por terminal", o diâmetro 
inicial do rolo é determinado em conjunto por esta função e "90: seleção do diâmetro inicial do rolo terminal 2". Consulte os 
códigos de função F16.48 - F16.50 [Diâmetro inicial do rolo] para obter detalhes. 

90: Terminal de seleção do diâmetro do rolo inicial 2 

Sob controle de tensão, quando F16.47 [Fonte do diâmetro inicial do rolo] é definido como "0: seleção por terminal", o diâmetro 
inicial do rolo é determinado em conjunto por esta função e "89: seleção do diâmetro inicial do rolo terminal 1". Consulte os 
códigos de função F16.48 - F16.50 [Diâmetro inicial do rolo] para obter detalhes. 

91: Terminal de seleção de velocidade linear 

Sob controle de tensão, quando F16.56 [Linear Speed Input Source] é definido como " 0: F16.60/F16.61 terminal selection", a 

velocidade linear é F16.60 [Linear Speed Set Point 1] quando o terminal é inválido e F16.61 [Linear Speed Set Point 2] quando o 

terminal é válido .  

92: Mudança de canal de tensão 

Durante a parada , comute o canal de tensão definido através deste terminal. A tensão é aplicada através do canal de tensão 

definido pelo LED "0" por padrão quando este terminal for Inválido e através do canal de tensão definido pelo LED "00" quando 

este terminal for Válido . Consulte o código de função F16.03 [Seleção de configuração de tensão] para obter detalhes. 

93: Reservado 

94: Comutação de enrolamento/desenrolamento 

Sob controle de tensão, alterne entre o modo de enrolamento/desenrolamento através deste terminal quando F16.02 
[Configuração do modo de enrolamento] estiver definido como "2: seleção por terminal". O inversor funciona no modo de 

enrolamento/desenrolamento quando o terminal é Inválido / Válido . 

95: Terminal de pré-condução 

Quando este terminal é válido / inválido , o controle de pré-condução sob tensão é desabilitado/habilitado. 
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Grupo F05.1x: Atraso de detecção dos terminais X1 ~ X5 

 F05.10 ~ F05.11: Atraso de detecção do terminal X1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.10 

(0x050A) 

CORRE 

Atraso de 
detecção válido 
X1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O tempo de atraso que o terminal X1 leva de inválido para 
válido. 

0,010s 

(0.000s ~ 6.000s) 

F05.11 

(0x050B) 

CORRE 

Atraso de 
detecção inválido 
X1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O tempo de atraso que o terminal X1 leva de válido para 
inválido. 

0,010s 

(0.000s ~ 6.000s) 

Observação: 

 Aumente o atraso de detecção do terminal X1 para aumentar o efeito do filtro no sinal do terminal de entrada. 

 O terminal de saída X1 correspondente ao registro do monitor assume o valor após o atraso de F05.10 [Atraso detecção de 
ativação X1] e F05.11 [Atraso detecção de desativação X1]. 

 O terminal de saída X1 correspondente ao registro da falha assume o valor após o atraso de F05.10 [Atraso Detecção 
Ativação X1] e F05.11 [Atraso Detecção Desativação X1]. 

 F05.12 [Atraso na detecção da ativação X2] - F05.19 [Atraso na detecção da desativação X5] são os mesmos que F05.10 
[Atraso na detecção da ativação X1] e F05.11 [Atraso na detecção da desativação X1]. 

 F05.12 ~ F05.13: Atraso de detecção do terminal X2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.12 

(0x050C) 

CORRE 

Atraso de 
detecção válido 
X2 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC  

O tempo de atraso que o terminal X2 leva de inválido para 
válido. 

0,010s 

(0.000s ~ 6.000s) 

F05.13 

(0x050D) 

CORRE 

Atraso de 
detecção inválido 
X2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O tempo de atraso levado pelo terminal X2 de válido para 
inválido. 

0,010s 

(0.000s ~ 6.000s) 

Observação: 

 Aumente o atraso de detecção do terminal X2 para aumentar o efeito do filtro no sinal do terminal de entrada. 

 

 F05.14 ~ F05.15: Atraso de detecção do terminal X3 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.14 

(0x050E) 

CORRE 

Atraso de 
detecção válido 
X3 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O tempo de atraso que o terminal X3 leva de inválido para 
válido. 

0,010s 

(0.000s ~ 6.000s) 

F05.15 

(0x050F) 

CORRE 

Atraso de 
detecção inválido 
X3 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O tempo de atraso levado pelo terminal X3 de válido para 
inválido. 

0,010s 

(0.000s ~ 6.000s) 

Observação: 

 Aumente o atraso de detecção do terminal X3 para aumentar o efeito do filtro no sinal do terminal de entrada. 
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 F05.16 ~ F05.17: Atraso de detecção do terminal X4 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.16 

(0x0510) 

CORRE 

Atraso de 
detecção válido 
X4 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

O tempo de atraso que o terminal X4 leva de inválido para 
válido. 

0,010s 

(0.000s ~ 6.000s) 

F05.17 

(0x0511) 

CORRE 

Atraso de 
detecção inválido 
X4 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O tempo de atraso que o terminal X4 leva de válido para 
inválido. 

0,010s 

(0.000s ~ 6.000s) 

Observação: 

 Aumente o atraso de detecção do terminal X4 para aumentar o efeito do filtro no sinal do terminal de entrada. 

 F05.18 ~ F05.19: Atraso de detecção do terminal X5 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.18 

(0x0512) 

CORRE 

Atraso de 
detecção válido 
X5 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O tempo de atraso que o terminal X5 leva de inválido para 
válido. 

0,010s 

(0.000s ~ 6.000s) 

F05.19 

(0x0513) 

CORRE 

Atraso de 
detecção inválido 
X5 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O tempo de atraso que o terminal X5 leva de válido para 
inválido. 

0,010s 

(0.000s ~ 6.000s) 

Observação: 

 Aumente o atraso de detecção do terminal X5 para aumentar o efeito do filtro no sinal do terminal de entrada. 

 

Grupo F05.2x : Seleção de Ação do Terminal de Entrada Digital 

 F05.20: Modo de controle de funcionamento do terminal 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.20 

(0x0514) 

PARE 

Modo de controle 
do terminal 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o modo do terminal para controlar a execução. 

0 

(0 ~ 3) 

0: controle de 2 fios 1 

A corrida e a direção são controladas em conjunto. Este é o modo de controle de 2 fios comumente usado. Por padrão , o 
movimento para frente/para trás do motor é determinado pelo comando do terminal X1 (funcionamento para frente)/X2 
(funcionamento para trás), que é mostrado a seguir: 

 
Diagrama esquemático do controle do sistema de dois fios 1 

1: controle de 2 fios 2 

O funcionamento e a direção são controlados de forma separada . Ao usar este modo, a execução é habilitada pelo terminal de 
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execução direta X1. A direção é determinada pelo terminal de marcha reversa X2. que é mostrado a seguir: 

 
Diagrama esquemático do controle do sistema de dois fios 2 

2: controle de 3 fios 1 

Sob este modo, o terminal de controle de 3 fios (Xi) é um terminal de desabilitação em execução. O comando de marcha é 
produzido pelo terminal de marcha avante X1, e a direção é controlada pelo terminal de marcha reversa X2. O terminal de 

controle de 3 fios (Xi) é um Terminal de entrada válido . 

 

3: controle de 3 fios 2 

Sob este modo, o terminal de controle de 3 fios (Xi) é um terminal de desabilitação em execução. O comando de marcha é 
produzido pelo terminal de marcha avante X1 ou pelo terminal de marcha reversa X2, e a direção é controlada por ambos. 

 

Nota: SB1: botão de parada; SB2: botão de avanço; SB3: botão de marcha à ré; "Xi": terminal de entrada multifuncional definido 
como "3" [controle de 3 fios (Xi)]. 

Observação: 

 Quando a frequência de ajuste for menor que a frequência de partida , o inversor ficará em stand by, com a luz indicadora 
de funcionamento acesa. 
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 F05.22: Seleção de Características dos Terminais X1 - X4 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.22 

(0x0516) 

CORRE 

Seleção de 
característica do 
terminal X1-X4 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina os terminais X1 - X4 como válidos quando fechados ou 

abertos. 

0000 

(0000 ~ 1111) 

Nota: Por padrão, os terminais são válidos quando fechados. Se estiverem definidos como Válido quando aberto, observe que 

os terminais abertos emitirão sinais de malha fechada por um tempo quando o inversor for ligado. 

LED "0" : Terminal X1 

0: Válido quando fechado 

1: Válido quando aberto 

LED "00" : Terminal X2 

0: Válido quando fechado 

1: Válido quando aberto 

LED "000" : Terminal X3 

0: Válido quando fechado 

1: Válido quando aberto 

LED "0000" : Terminal X4 

0: Válido quando fechado 

1: Válido quando aberto 

 F05.23: Seleção de Características dos Terminais X5 - X8 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.23 

(0x0517) 

CORRE 

Terminal X5 - 
Seleção de 
característica X8 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina os terminais X5 - X8 como Válido quando fechado ou 

aberto. 

0000 

(0000 ~ 1111) 

Nota: Por padrão, os terminais são válidos quando fechados. Se estiverem definidos como Válido quando aberto, observe que 

os terminais abertos emitirão sinais de malha fechada por um tempo quando o inversor for ligado. 

LED "0" : Terminal X5 

0: Válido quando fechado 

1: Válido quando aberto 

LED "00" : Terminal X6 

0: Válido quando fechado 

1: Válido quando aberto 

LED "000" : Terminal X7 

0: Válido quando fechado 
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1: Válido quando aberto 

LED "0000" : Terminal X8 

0: Válido quando fechado 

1: Válido quando aberto 

 F05.24: Seleção de Características dos Terminais X9 - X10 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.24 

(0x0518) 

CORRE 

Terminal X9 - 
Seleção de 
característica X10 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina os terminais X9 - X10 como Válido quando fechado ou 

aberto. 

0000 

(0000 ~ 1111) 

Nota: Por padrão, os terminais são válidos quando fechados. Se estiverem definidos como válidos quando abertos, observe que 

os terminais abertos emitirão sinais de malha fechada por um tempo quando o inversor for ligado. 

LED "0" : Terminal X9 

0: Válido quando fechado 

1: Válido quando aberto 

LED "00" : Terminal X10 

0: Válido quando fechado 

1: Válido quando aberto 

LED "000" : Reservado 

LED "0000" : Reservado 

 F05.25: Modo de Ajuste de Frequência Terminal 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.25 

(0x0519) 

PARE 

Modo de ajuste de 
frequência do 
terminal 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o modo do terminal para ajustar a frequência UP/DW. 

0 

(0 ~ 2) 

Nota: Este parâmetro está disponível quando o terminal de entrada multifuncional está definido como "10: frequência UP" ou "11: 
frequência DW". 

0: Armazenar durante o desligamento/ parada 

Quando o terminal alterna entre frequência UP/DW, o inversor armazenará o registro de frequência após desligar ou parar . 
Quando ligado novamente, o inversor aumentará/diminuirá a frequência de acordo com a frequência antes da parada . 

1: Redefinir durante o desligamento e armazenar durante a parada 

Quando o terminal alterna entre frequência UP/DW, o inversor armazenará o registro de frequência após a parada . Quando 
ligado novamente, o inversor aumentará/diminuirá a frequência de acordo com a frequência antes da parada . O inversor não 
armazena o registro de frequência após o desligamento e funcionará a partir da frequência de 0,00 Hz. 

2: Válido durante a execução, reset durante a parada  

Quando o terminal alterna entre frequência UP/DW, o inversor não armazenará o registro de frequência após a parada ou 
desligamento. Quando ligado novamente, o inversor aumentará/diminuirá a frequência de 0,00 Hz. 

 F05.26: Taxa de Aceleração/Desaceleração da Frequência de Controle do Terminal UP/DW 
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Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.26 

(0x051A) 

CORRE 

Taxa de 
aceleração/desaceleração 
da frequência de controle 
UP/DW do terminal 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

Defina a taxa de aceleração/desaceleração da frequência 
de controle UP/DW do terminal. 

0,50Hz/s 

(0,01Hz/s ~ 
50,00Hz/s) 

Nota: A taxa de aceleração/desaceleração aumentará quando o terminal estiver sempre válido . 

 F05.27: Tempo de Desaceleração da Parada de Emergência pelo Terminal 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.27 

(0x051B) 

CORRE 

Tempo de 
desaceleração da 

parada de emergê

ncia por terminal 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de desaceleração da parada de emergência 

pelo comando do terminal. 

1,00s 

(0,01s ~ 650,00s) 

Nota: Este parâmetro está disponível quando o terminal de entrada multifuncional é definido como "7: parada de emergência ", o 

modo de parada é definido como desaceleração e o terminal de parada de emergência é válido . 

Quando o terminal de entrada multifuncional é definido como "7: parada de emergência ", o modo de parada é definido como 

parada livre e o terminal de parada de emergência é válido , o inversor parará livremente . 

 

Grupo F05.3x: Terminal de Entrada de Frequência de Pulso (PUL) 

 F05.30: Seleção do Sinal de Entrada de Frequência de Pulso 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.30 

(0x051E) 

PARE 

Seleção de sinal 
de entrada de 
frequência de 
pulso 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Selecione o modo de acordo com o sinal de entrada do 
terminal. 

0 

(0 ~ 2) 

0: O terminal X5 é selecionado para a entrada de frequência com a frequência máxima de 5.000 kHz. 

Neste modo, os parâmetros F05.31, F05.33 e C00.19 possuem três casas decimais. 

1: O terminal de extensão X10 é selecionado para a entrada de frequência com a frequência máxima de 100,00 kHz. 

Neste modo, os parâmetros F05.31, F05.33 e C00.19 possuem duas casas decimais. 

2: O terminal X5 é selecionado para a entrada de frequência com a frequência máxima de 100,00 kHz. 

Neste modo, os parâmetros F05.31, F05.33 e C00.19 possuem duas casas decimais. 

Observação: 

 Quando F05.30 é definido como "2", você precisa selecionar uma placa de controle personalizada (isso não é suportado por 
uma máquina universal). 

 O sinal de frequência de pulso deve ter um ciclo de trabalho de 50%. 

 

 F05.31 - F05.34: Processamento Linear da Entrada PUL 



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 270 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.31 

(0x051F) 

CORRE 

Frequência 
mínima de entrada 
PUL 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor mínimo de frequência. Qualquer sinal de 
frequência abaixo do valor será processado como este valor. 

0,000kHz 

(0,000kHz ~ 
50,000kHz, 

F05.30=0) 

(0,00kHz ~ 100,00kHz, 

F05.30=1 , 2) 

F05.32 

(0x0520) 

CORRE 

Configuração 
mínima da 
frequência de 
entrada PUL 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
Defina a porcentagem do ponto de ajuste para a frequência 
mínima de entrada PUL. 

0,00% 

(0,00% ~ 100,00%) 

F05.33 

(0x0521) 

CORRE 

Frequência 
máxima de 
entrada PUL 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor de frequência máxima. Qualquer sinal de 
frequência acima do valor será processado como este valor. 

5.000kHz 

(0,00kHz ~ 50,000kHz, 

F05.30=0) 

(0,00kHz ~ 100,00kHz, 

F05.30=1 , 2) 

F05.34 

(0x0522) 

CORRE 

Configuração 
máxima de 
frequência de 
entrada PUL 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do ponto de ajuste para a frequência 
máxima de entrada PUL. 

100,00% 

(0,00% ~ 100,00%) 

 

O processamento linear da frequência de entrada PUL é mostrado a seguir: 

 

Esquema de Processamento Linear de Frequência de Entrada PUL 

Observação: 

 As casas decimais dos parâmetros F05.31 e F05.33 são determinadas pelo set point de F05.30. 

 O valor de saída do PUL processado linearmente está dentro de F05.32 - F05.34. Se F01.02 for definido como "5: 
configuração de frequência Canal A = configuração PUL", 100,00% e 0,00% correspondem à frequência máxima e 0,00 Hz, 
respectivamente, e a frequência entre 0,00% - 100,00% será processada linearmente. 

Seleção do aplicativo de entrada PUL: 

Tabela 11.8 Seleção de Aplicação de Entrada PUL 

Código do parâmetro Nome Ponto de ajuste 

F01.02 Configuração de frequência Canal A. 5: configuração PUL 

F01.03 Configuração de frequência Canal B. 5: configuração PUL 

F01.08 Comando de execução vinculado ao 6: configuração PUL 
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canal de frequência definido. 

F01.11 
Seleção de fonte de limite de frequência 

superior. 
5: configuração PUL 

F03.41 Configuração do comando de torque. 5: configuração PUL 

F03.54 
Seleção do limite de velocidade de 

avanço do controle de torque. 
5: configuração PUL 

F03.55 
Seleção do limite de velocidade reversa 

do controle de torque. 
5: configuração PUL 

F13,00 
Define a fonte de sinal do controlador 

PID. 
5: configuração PUL 

F13.02 
Define a fonte do sinal de feedback do 

controlador PID. 
5: configuração PUL 

 

 F05.35: Tempo de Filtro PUL 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.35 

(0x0523) 

CORRE 

Tempo de filtro 
PUL 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de filtro para sinais de pulso de entrada. 

0,100s 

(0.000s ~ 9.000s) 

Observação: 

 Quanto maior o tempo de filtro, mais forte é a capacidade anti-interferência, mas mais lenta é a velocidade de reação. 

 

 F05.36: Frequência de Corte PUL 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.36 

(0x0524) 

CORRE 

Frequência de 
corte PUL 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência de pulso mínima identificada pela porta 
PUL. Qualquer frequência de pulso abaixo deste valor não 
será identificada pelo inversor, mas processada como "0 Hz". 

0,010kHz 

(0,000kHz ~ 1,000kHz) 

Observação: 

 Quanto menor o ponto de ajuste, menor a frequência de pulso recebida pela porta PUL. No entanto, quando a frequência de 
pulso desaparece na porta PUL, o inversor levará mais tempo para identificar o pulso como "0 Hz". 

 O sinal de entrada PUL passará pelo julgamento de frequência de corte, processamento linear PUL e processamento de 
filtro. 

Grupo F05.4x: Seleção de Característica de Entrada Analógica (AI) 

Existem duas linhas de AI no inversor, e suas fontes de entrada são tensão (0 V- 10,0 V) e corrente (0 mA - 20 mA), 
respectivamente. Selecione a fonte de entrada de acordo com a fonte do sinal através da chave DIP na placa de controle. A 
chave DIP é comutada para entrada de tensão por padrão . 

 

 F05.41: Tipo de sinal de entrada AI1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
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F05.41 

(0x0529) 

CORRE 

Tipo de sinal AI1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tipo de sinal de entrada AI1. 

0: Tensão 0 V ~ 10,00 V 

1: Corrente 0 mA ~ 20,00 mA 

0 

(0 ~ 1) 

 

 F05.42: Tipo de sinal de entrada AI2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.42 

(0x052A) 

CORRE 

Tipo de sinal AI2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tipo de sinal de entrada AI2. 

0: Tensão 0 V - 10,00 V 

1: Corrente 0 mA - 20,00 mA 

0 

(0 ~ 1) 

 F05.43: Seleção da Curva AI 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.43 

(0x052B) 

CORRE 

Seleção de curva 
AI 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a curva AI. 

0000 

(0000 ~ 0022) 

LED "0" : Seleção da curva AI1 

0: linha reta linha reta  de dois pontos, por padrão . 

1: Curva 1  curva multiponto. 

2: Curva 2  curva multiponto. 

LED "00" : Seleção da curva AI2 

0: linha reta linha reta  de dois pontos, por padrão . 

1: Curva 1  curva multiponto. 

2: Curva 2  curva multiponto. 

 

Grupo F05.5x: Processamento Linear AI 

AI1 é processado da seguinte forma: o sinal de entrada amostrado será filtrado dentro do tempo definido através de F05.54 [AI1 
Filter Time], e passará pelo processamento linear ou processamento de curva, que é selecionado através de F05.43 [AI Curve 
Selection] (linear processamento por padrão). AI2 é processado da mesma forma que AI1. 

 F05.50 - F05.54: Processamento Linear AI1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.50 

(0x0532) 

CORRE 

Limite inferior de 
AI1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite inferior do valor por unidade de amostragem 
AI1. Qualquer valor por unidade abaixo desse valor será 
processado como esse valor. 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

F05.51 

(0x0533) 

CORRE 

Configuração de 
limite inferior AI1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do ponto de ajuste para o limite inferior 
de AI1. 

0,00% 

(-100,00% ~ 

100,00%) 
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F05.52 

(0x0534) 

CORRE 

Limite superior de 
AI1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite superior do valor por unidade de amostragem 
AI1. Qualquer valor por unidade acima desse valor será 
processado como esse valor. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

F05.53 

(0x0535) 

CORRE 

Configuração de 
limite superior de 
AI1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do ponto de ajuste para o limite superior 
de AI1. 

100,00% 

(-100,00% ~ 

100,00%) 

F05.54 

(0x0536) 

CORRE 

Tempo de filtro AI1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de filtro para sinais de entrada AI1. O sinal de 
entrada AI1 será filtrado e então processado linearmente. 

0,100s 

(0.000s ~ 6.000s) 

Observação: 

 Alterne entre a entrada de tensão (0,0 V - 10,0 V) e a entrada de corrente (0 mA - 20 mA) da entrada AI1 através da chave 
DIP na placa de controle. 

 C00.16 exibe o valor por unidade do sinal de entrada AI1 amostrado pelo inversor, com a faixa de 0,0% - 100,0%. 

 O valor de aplicação de entrada AI1 é aquele após o processamento da curva. 

 O sinal de entrada AI1 é o valor por unidade após amostrado pelo inversor. 

 

Sinal de entrada AI1 Valor por unidade de amostragem do inversor 

0V ~ 10V 0,0% ~ 100,0% 

0mA ~ 20mA 0,0% ~ 100,0% 

 

O processamento linear de AI1 é mostrado a seguir: 

 

Esquema de processamento linear de IA 

Tabela 11.9 Seleção de Aplicação de Entrada AI1 

Código do parâmetro Nome Ponto de ajuste 

F01.03 Configuração de frequência Canal A. 2: configuração AI1 

F01.05 Configuração de frequência Canal B. 2: configuração AI1 

F01.08 
Comando de execução vinculado ao canal de 

frequência definido. 
3: configuração AI1 

F01.11 Seleção de fonte de limite de frequência superior. 2: configuração AI1 

F03.41 Configuração do comando de torque. 2: configuração AI1 

F03.54 
Seleção do limite de velocidade de avanço do 

controle de torque. 
2: configuração AI1 
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F03.55 
Seleção do limite de velocidade reversa do 

controle de torque. 
2: configuração AI1 

F13,00 Defina a fonte de sinal do controlador PID. 2: configuração AI1 

F13.02 
Defina a fonte do sinal de feedback do 

controlador PID. 
2: configuração AI1 

 

 F05.55 ~ F05.59: Processamento Linear AI2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.55 

(0x0537) 

CORRE 

Limite inferior de 
AI2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite inferior do valor por unidade de amostragem 
AI2. Qualquer unidade abaixo deste valor será processada 
como este limite. 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

F05.56 

(0x0538) 

CORRE 

Configuração de 
limite inferior AI2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do ponto de ajuste para o limite 
inferior de AI2. 

0,00% 

(-100,00% ~ 100,00%) 

F05.57 

(0x0539) 

CORRE 

Limite superior de 
AI2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite superior do valor por unidade de 
amostragem AI2. Qualquer unidade acima deste valor será 
processada como este limite. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

F05.58 

(0x053A) 

CORRE 

Configuração do 
limite superior do 
AI2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do ponto de ajuste para o limite 
superior de AI1. 

100,00% 

(-100,00% ~ 100,00%) 

F05.59 

(0x053B) 

CORRE 

Tempo de filtro 
AI2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de filtro para sinais de entrada AI2. O sinal 
de entrada AI2 será filtrado e então processado 
linearmente. 

0,100s 

(0.000s ~ 6.000s) 

Observação: 

 Alterne entre a entrada de tensão (0,0V ~ 10,0V ) e a entrada de corrente (0mA ~ 20mA) da entrada AI2 através da chave 
DIP na placa de controle. 

 C00.17 exibe o valor por unidade do sinal de entrada AI2 amostrado pelo inversor, com a faixa de 0,0% ~ 100,0%. 

 O valor de aplicação de entrada AI2 é aquele após o processamento da curva. 

 O sinal de entrada AI2 é o valor por unidade do sinal amostrado pelo inversor. 

Sinal de entrada AI2 Valor por unidade de amostragem do inversor 

0V ~ 10V 0,0% ~ 100,0% 

0mA ~ 20mA 0,0% ~ 100,0% 

Tabela 11.10 Seleção de Aplicação de Entrada AI2 

Código do parâmetro Nome Ponto de ajuste 

F01.03 Configuração de frequência Canal A. 3: configuração AI2 

F01.05 Configuração de frequência Canal B. 3: configuração AI2 

F01.08 
Comando de execução vinculado ao 

canal de frequência definido. 
4: configuração AI2 

F01.11 
Seleção de fonte de limite de frequência 

superior. 
3: configuração AI2 

F03.41 Configuração do comando de torque. 3: configuração AI2 

F03.54 
Seleção do limite de velocidade de 

avanço do controle de torque. 
3: configuração AI2 

F03.55 Seleção do limite de velocidade reversa 3: configuração AI2 
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do controle de torque. 

F13,00 
Defina a fonte de sinal do controlador 

PID. 
3: configuração AI2 

F13.02 
Defina a fonte do sinal de feedback do 

controlador PID. 
3: configuração AI2 

 

Grupo F05.6x: Processamento da Curva AI 1 

Os pontos de ajuste de F05.60, F05.62, F05.64 e F05.66 da curva 1 devem ser ajustados em ordem crescente. 

Os pontos de ajuste de F05.70, F05.72, F05.74 e F05.76 da curva 2 devem ser ajustados em ordem crescente. 

Você não pode selecionar a curva 1 ou a curva 2 simultaneamente para AI1 e AI2. 

A curva 1 e a curva 2 podem ser divididas em três linhas retas por dois pontos de inflexão com diferentes inclinações para exibir 
as relações correspondentes de forma mais flexível, conforme mostrado no diagrama abaixo: 

 

 F05.60 ~ F05.67: Processamento da Curva AI 1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.60 

(0x053C) 

CORRE 

Limite inferior da 
curva 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Qualquer valor AI abaixo deste limite será processado 
como este valor. 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

F05.61 

(0x053D) 

CORRE 

Configuração do 
limite inferior da 
curva 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do ponto de ajuste para o limite 
inferior da curva 1. 

0,00% 

(-100,00% ~ 100,00%) 

F05.62 

(0x053E) 

CORRE 

Ponto de inflexão 
1 da curva 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor do ponto de inflexão 1 da curva 1. 

30,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

F05.63 

(0x053F) 

CORRE 

Configuração do 
ponto de inflexão 
1 da curva 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do ponto de ajuste para o ponto de 
inflexão 1 da curva 1. 

30,00% 

(-100,00% ~ 100,00%) 

F05.64 

(0x0540) 

CORRE 

Ponto de inflexão 
2 da curva 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor do ponto de inflexão 2 da curva 1. 

60,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

F05.65 

(0x0541) 

CORRE 

Configuração do 
Ponto de Inflexão 
2 da Curva 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do ponto de ajuste para o ponto de 
inflexão 2 da curva 1. 

60,00% 

(-100,00% ~ 100,00%) 
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F05.66 

(0x0542) 

CORRE 

Limite superior da 
curva 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Qualquer valor de AI acima desse limite será processado 
como esse valor. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

F05.67 

(0x0543) 

CORRE 

Configuração do 
limite superior da 
curva 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do ponto de ajuste para o limite 
superior da curva 1. 

100,00% 

(-100,00% ~ 100,00%) 
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Grupo F05.7x: Processamento da Curva AI 2 

 F05.70 ~ F05.77: Processamento da Curva AI 2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.70 

(0x0546) 

CORRE 

Limite inferior da 
curva 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Qualquer valor AI abaixo deste limite será processado como 
este valor. 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

F05.71 

(0x0547) 

CORRE 

Configuração do 
limite inferior da 

curva 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do ponto de ajuste para o limite 
inferior da curva 2. 

0,00% 

(-100,00% ~ 100,00%) 

F05.72 

(0x0548) 

CORRE 

Ponto de inflexão 
1 da curva 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor do ponto de inflexão 1 da curva 2. 

30,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

F05.73 

(0x0549) 

CORRE 

Configuração do 
ponto de inflexão 

1 da curva 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do ponto de ajuste para o ponto de 
inflexão 1 da curva 2. 

30,00% 

(-100,00% ~ 100,00%) 

F05.74 

(0x054A) 

CORRE 

Ponto de inflexão 
2 da curva 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor do ponto de inflexão 2 da curva 2. 

60,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

F05.75 

(0x054B) 

CORRE 

Configuração do 
ponto de inflexão 

2 da curva 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do ponto de ajuste para o ponto de 
inflexão 2 da curva 2. 

60,00% 

(-100,00% ~ 100,00%) 

F05.76 

(0x054C) 

CORRE 

Limite superior da 
curva 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Qualquer valor de AI acima desse limite será processado 
como esse valor. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

F05.77 

(0x054D) 

CORRE 

Configuração do 
limite superior da 

curva 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem do ponto de ajuste para o limite 
superior da curva 2. 

100,00% 

(-100,00% ~ 100,00%) 

 

Grupo F05.8x : AI como terminais de entrada digital 

Julgue os níveis alto e baixo de AI1 e AI2 de acordo com a tensão de entrada e use níveis altos e baixos para terminais de 
entrada digital analógica. A seleção de função de AI é a mesma dos terminais X1 ~ X10. 

 F05.80: Seleção Característica de AI como Terminais de Entrada Digital 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.80 

(0x0550) 

CORRE 

Seleção 
característica de AI 
como terminais de 
entrada digital 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina as características de AI como terminais de entrada 
digital. 

00000 

(00000 ~ 00011) 

LED "0" : AI1 

0: O nível baixo é válido . 

1: Alto nível é válido . 

LED "00" : AI2 

0: O nível baixo é válido . 

1: Alto nível é válido . 



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 279 

  



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 280 

 F05.81: Seleção de Função de AI1 como Terminal de Entrada Digital 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.81 

(0x0551) 

PARE 

Seleção de função 
de AI1 como 
terminal de 
entrada digital 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a função de AI1 como terminal de entrada digital. 

0 

(0 ~ 95) 

Observação: 

 A faixa de seleção de função de AI1 como entrada digital é a mesma dos terminais X1 - X10. 

 F05.82 ~ F05.83: Configuração de nível alto/baixo para AI1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.82 

(0x0552) 

CORRE 

Configuração de 
alto nível para AI1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Quando o valor de amostragem por unidade da entrada AI1 é 
maior que este ponto de ajuste, é o nível alto. 

70,00% 

(0,00% ~ 100,00%) 

F05.83 

(0x0553) 

CORRE 

Configuração de 
baixo nível para 
AI1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Quando o valor de amostragem por unidade da entrada AI1 é 
inferior a este ponto de ajuste, é o nível baixo. 

30,00% 

(0,00% ~ 100,00%) 

Observação: 

 O ponto de ajuste de F05.82 deve ser maior que o de F05.83 para distinguir entre níveis altos e baixos. 

 Quando o valor de entrada AI12 estiver entre F05.82~F05.83, um julgamento de histerese será feito de acordo com o 
estado anterior para distinguir entre níveis altos e baixos. 

 F05.84: Seleção de função de AI2 como terminal de entrada digital 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.84 

(0x0554) 

PARE 

Seleção de função 
de AI2 como 
terminal de 
entrada digital 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a função de AI2 como terminal de entrada digital. 

0 

(0 ~ 95) 

Observação: 

 A faixa de seleção de função de AI2 como entrada digital é a mesma dos terminais X1 ~ X10. 

 F05.85 ~ F05.86: Configuração de nível alto/baixo para AI2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F05.85 

(0x0555) 

CORRE 

Configuração de 
alto nível para AI2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Quando a amostragem por unidade de entrada AI2 for superior 
a este ponto de ajuste, é o nível alto. 

70,00% 

(0,00% ~ 100,00%) 

F05.86 

(0x0556) 

CORRE 

Configuração de 
baixo nível para 
AI2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Quando a amostragem por unidade de entrada AI2 é inferior a 
este set point, é o nível baixo. 

30,00% 

(0,00% ~ 100,00%) 

Observação: 

 O ponto de ajuste de F05.85 deve ser maior que o de F05.86 para distinguir entre níveis altos e baixos. 

 Quando o valor de entrada AI2 estiver dentro de F05.85-F05.86, faça um julgamento de histerese de acordo com o estado 
anterior para distinguir entre níveis altos e baixos. 
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11.8 Grupo F06: Terminais de Saída 

O grupo de parâmetros F06 é usado para definir o monitoramento analógico do inversor, de modo a selecionar itens de 
monitoramento, ajustar ganho e polarização e selecionar nível alto/baixo para sinais de saída. 

Grupo F06.0x: Frequência de Saída Analógica (AO) 

O grupo de parâmetros F06.0x é usado para definir o monitoramento analógico do inversor, de modo a selecionar itens de 
monitoramento, ajustar ganho e polarização e selecionar nível alto/baixo para sinais de saída. 

Há 1 linha de AO no inversor. Selecione entre três formas de saída de sinal (tensão, corrente e frequência) através da chave DIP. 
Expanda 1 linha de AO através do cartão de extensão opcional . 

A calibração do instrumento conectado aos terminais multifuncionais AO. 

Calibre o instrumento conectado ao terminal através de F06.02, F06.03, F06.04, F06.05 e F06.06. 

Parâmetro Nome Definir intervalo Predefinição 

F06.00 Seleção do modo AO 

0 : 0V ~ 10V  
1 : 4,00mA ~ 20,00mA  
2 : 0,00mA ~ 20,00mA  

3: Saída de pulso de frequência 
FM 

0 

F06.01 Seleção de quantidade AO 0 ~ 19 0 

F06.02 ganho AO 0,0% ~ 300,0% 100,0% 

F06.03 viés AO -10,0% ~ 10,0% 0,0% 

F06.04 Filtro AO 0.000s ~ 6.000s 0,010s 

F06.05 
AO como limite inferior de saída de 

frequência FM 
0,00kHz ~ 100,00kHz 0,20kHz 

F06.06 
AO como limite superior da saída de 

frequência FM 
0,00kHz ~ 100,00kHz 50,00kHz 

Os efeitos de ganho e viés são mostrados a seguir. 

 

Esquema de AO, Ganho e Viés 
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Esquema da Frequência de Pulso AO 

 F06.00: Seleção do Modo AO 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.00 

(0x0600) 

CORRE 

Seleção do modo 
AO 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a forma dos sinais AO. 

0: 0 V ~ 10 V  
1: 4,00 mA ~ 20,00 mA  
2: 0,00 mA ~ 20,00 mA  
3: Saída de pulso de frequência FM 

0 

(0 ~ 3) 

Observação: 

 Para selecionar diferentes modos para F06.00, gire a chave DIP na placa de controle para a posição correspondente. 

Modo AO Posição do interruptor DIP na placa de controle 

0: 0 V ~ 10 V Vire AO-U para a posição ON. 

1: 4,00 mA ~ 20,00 mA Vire AO-I para a posição ON. 

2: 0,00 mA ~ 20,00 mA Vire AO-I para a posição ON. 

3: Saída de pulso de frequência 
FM 

Vire AO-F para a posição ON. 

 

 F06.01: Seleção de Quantidade AO 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.01 

(0x0601) 

CORRE 

Seleção de 
quantidade AO 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a quantidade AO. 

0 

(0 ~ 19) 

Set point e volume de monitoramento 

Ponto de ajuste Nome Valor correspondente a 0,00% Valor Correspondente a 100,00% 

0 Definir frequência 0,00Hz Frequência máxima. 

1 Frequência de saída 0,00Hz Frequência máxima. 

2 
Corrente de saída 0,00A 

Duas vezes a corrente nominal do 
motor. 

3 
Tensão de entrada 0,0 V 

Duas vezes a tensão nominal do 
inversor. 

4 Voltagem de saída 0,0 V Tensão nominal do motor. 

5 
Velocidade Mecânica 0rpm 

Velocidade correspondente à 
frequência máxima. 
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6 Definir torque 0,00% do torque 200% do torque. 

7 Torque de Saída 0,00% do torque 200% do torque. 

8 Valor definido do PID 0,00% da configuração do PID 100% da configuração do PID. 

9 Valor de feedback do PID 0,00% de feedback do PID 100% de feedback do PID. 

10 Potência de saída 0 kW 
Duas vezes a potência de saída 

nominal do motor. 

11 
Tensão do barramento 0 V 

Duas vezes a tensão CC nominal 
do inversor. 

12 Valor de entrada AI1 Limite inferior de entrada AI1 Limite superior da entrada AI1. 

13 Valor de entrada AI2 Limite inferior de entrada AI2 Limite superior da entrada AI2. 

14 Reservado   

15 Valor de entrada PUL Limite inferior de entrada PUL Limite superior da entrada PUL. 

16 Temperatura do Módulo 1 0 ° C 100 °C . 

17 Temperatura do Módulo 2 0 °C 100 °C . 

18 Configuração de 
comunicação RS485 

0 1000. 

19 Terminal virtual vY1 Saída inválida Saída válida . 

Observação: 

 A tensão nominal CC é a tensão nominal do inversor multiplicada por 1,414. 

 

 F06.02: Ganho AO 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.02 

(0x0602) 

CORRE 

ganho AO 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho AO. 

100,0% 

(0,0% ~ 300,0%) 

 

 F06.03: Viés AO 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.03 

(0x0603) 

CORRE 

viés AO 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a polarização dos sinais AO. 

0,0% 

(-10,0% ~ 10,0%) 

 

 F06.04: Filtro AO 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.04 

(0x0604) 

CORRE 

Filtro AO 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Ajusta o tempo de filtro do sinal de saída analógica. 

0,010s 

(0.000s ~ 6.000s) 
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 F06.05: Configurando AO como o Limite Inferior de Saída FM 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.05 

(0x0605) 

CORRE 

Configurando AO 
como o limite 
inferior de saída 
FM 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina AO como o limite inferior da saída de frequência. 

0,20kHz 

(0,00kHz ~ 100,00kHz) 

 

 F06.06: Configurando AO como o Limite Superior de Saída FM 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.06 

(0x0606) 

CORRE 

Configurando AO 
como o limite 
superior de saída 
FM 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina AO como o limite superior da saída de frequência. 

50,00kHz 

(0,00kHz ~ 100,00kHz) 

 

Grupo F06.1x : AO Expandido 

O parâmetro AO expandido deve ser usado com um cartão opcional (cartão de extensão IO ). 

 F06.10: Seleção do Modo AO Expandido 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.10 

(0x060A) 

CORRE 

Seleção do modo 
AO expandido 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a forma dos sinais AO. 

0: 0 ~ 10 V modo  
1: 4,00 ~ 20,00 mA modo  
2: 0,00 ~ 20,00 mA modo 

0 

(0 ~ 2) 

 

 F06.11: Seleção de Quantidade AO Expandida 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.11 

(0x060B) 

CORRE 

Seleção de 
quantidade AO 
expandida 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a quantidade AO. O mesmo que F06.01. 

1 

(0 ~ 19) 

 

 F06.12: Ganho AO Expandido 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.12 

(0x060C) 

CORRE 

Ganho de AO 
expandido 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho AO. 

100,0% 

(0,0% ~ 300,0%) 
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 F06.13: Viés AO Expandido 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.13 

(0x060D) 

CORRE 

Viés AO expandido 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a polarização dos sinais AO. 

0,0% 

(-10,0% ~ 10,0%) 

 

 F06.14: Filtro AO Expandido 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.14 

(0x060E) 

CORRE 

Filtro AO 
expandido 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Ajusta o tempo de filtro do sinal de saída analógica. 

0,010s 

(0.000s ~ 6.000s) 

 

Grupo F06.2x ~ F06.3x : Terminais de saída multifuncionais 

O inversor inclui uma saída digital e uma saída de relé, e uma saída digital adicional e uma saída de relé podem ser expandidas 
através de um cartão opcional. 

Código Nome Predefinição Função 

F06.21 Terminal de saída Y. 1 Corrida. 

F06.22 Saída do relé 1 (TA-TB-TC). 4 Falhando. 

F06.23 terminal de saída de extensão Y1. 0 Sem saída . 

F06.24 
saída do relé de extensão 2 (TA-TB-

TC). 
0 Sem saída . 

Consulte a tabela abaixo para definir as funções de F06.0x [Seleção de função dos terminais de saída multifuncionais]. 

Ponto de ajuste Função Descrição de referência 

0 Sem saída. Terminal inativo. 

1 Inversor funcionando 
Julgue a saída de acordo com o estado de funcionamento 
do inversor. 

2 Inversor em marcha à ré  

3 Inversor funcionando para frente  

4 
Alerta de desarme de falha 2 (sem 

alerta durante a auto-recuperação de 
falha) 

 

5 
Alerta de desarme de falha 2 (sem 

alerta durante a auto-recuperação de 
falha) 

 

6 Parada de falha externa  

7 Subtensão do inversor Reservado 

8 
Preparação de execução do inversor 

concluída 
Reservado 

9 
Teste de detecção de frequência de 

saída 1 (FDT1) 
Reservado 

10 
Teste de detecção de frequência de 

saída 2 (FDT2) 
Reservado 

11 Definir frequência alcançada Reservado 

12 Corrida de velocidade zero Reservado 
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13 Limite de frequência superior atingido Reservado 

14 Limite de frequência inferior atingido Reservado 

15 
Ciclo de execução do programa 

concluído 
Reservado 

16 
Fase de execução do programa 

concluída 
Reservado 

17 
Limite superior de feedback PID 

atingido 
Consulte a descrição do parâmetro F13.27. 

18 
Limite inferior de feedback PID não 

alcançado 
Consulte a descrição do parâmetro F13.28. 

19 
Fio do sensor de feedback PID 

quebrado 
Consulte a descrição do parâmetro F13.25. 

20 Comprimento do metro alcançado Reservado 

21 
Tempo definido do temporizador 

atingido 
Reservado 

22 Máximo do contador atingido Reservado 

23 Ponto de ajuste do contador atingido Reservado 

24 Frenagem dinâmica 
Para a tensão inicial do freio dinâmico, consulte a 
descrição do parâmetro F10.15. 

25 Reservado  

26 Parada de emergência  

27 Saída de aviso de sobrecarga 1 Consulte a descrição do parâmetro F10.32. 

28 Saída de aviso de subcarga 2 Consulte a descrição do parâmetro F10.32. 

29 Aviso do inversor  

30 
Saída controlada pelo endereço de 

comunicação 0x3018 
Consulte a tabela abaixo. 

31 
Aviso de superaquecimento do 

inversor 
Consulte a descrição do parâmetro F10.25. 

32 ~ 36 Reservado  

37 Comparador 1 
Consulte a saída 1 do comparador de parâmetros de 
monitoramento F06.4x 

38 Comparador 2 
Consulte a saída 2 do comparador de parâmetros de 
monitoramento F06.4x 

39 Reservado  

40~47 
Uso da extensão de aplicativo da indú

stria . 
 

48~63 Uso de cartão opcional.  

Seleção de função de comunicação Modbus RS485 para controlar a saída multifuncional 

Defina os valores de BIT0 - BIT3 (correspondente aos terminais de saída do controlador) no endereço de comunicação 0x3018. A 
relação correspondente específica é a seguinte: 

Endereço de comunicação Nome 

0x3018 

BIT0: Terminal de saída Y. 

BIT1: Saída do relé 1 (TA-TB-TC). 

BIT2: terminal de saída de extensão Y1. 

BIT3: saída do relé de extensão 2 (TA-TB-TC). 

 

 F06.20: Seleção de Polaridade do Terminal de Saída Multifuncional 
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Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.20 

(0x0614) 

CORRE 

Seleção de função 
do terminal de 
saída Y 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a função do terminal de saída multifuncional Y. 

0000 

(0000 ~ 1111) 

LED "0" : terminal Y 

0: Polaridade positiva, o terminal de saída Y está em nível baixo quando válido e normalmente aberto em um circuito equivalente. 

1: Polaridade negativa, terminal de saída Y não emite quando Válido e normalmente aberto em um circuito equivalente. 

LED "00" : Terminal de saída do relé 1 

0: Polaridade positiva, TA-TC está normalmente aberto, enquanto TB-TC está normalmente fechado. 

1: Polaridade negativa, TA-TC está normalmente fechado, enquanto TB-TC está normalmente aberto. 

LED "000" : terminal de extensão Y 

0: Polaridade positiva, o terminal de saída Y está em nível baixo quando válido e normalmente aberto em um circuito equivalente. 

1: Polaridade negativa, terminal de saída Y não emite quando Válido e normalmente aberto em um circuito equivalente. 

LED "0000" : Terminal de saída do relé 2 

0: Polaridade positiva, TA 1-TC 1 está normalmente aberto, enquanto TB 1-TC 1 está normalmente fechado. 

1: Polaridade negativa, TA 1-TC 1 está normalmente fechado, enquanto TB 1-TC 1 está normalmente aberto. 

 F06.21: Seleção de Função do Terminal de Saída Y 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.21 

(0x0615) 

CORRE 

Seleção de função 
do terminal de 
saída Y 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a função do terminal de saída multifuncional Y. 

1 

(0 ~ 63) 

 

 F06.22: Seleção de Função do Relé 1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.22 

(0x0616) 

CORRE 

Seleção de função 
do relé 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a função do terminal de saída multifuncional do relé. 

4 

(0 ~ 63) 

Nota: Quando a função do terminal do relé é selecionada como válida , TB-TC está normalmente fechado e TA-TC está 

normalmente aberto. 
 

 F06.23: Seleção de Função do Terminal de Saída de Extensão Y 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.23 

(0x0617) 

CORRE 

Seleção de função 
do terminal de 
saída de extensão 
Y 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

extensão multifuncional Y. 

0 

(0 ~ 63) 
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 F06.24: Seleção de Função do Relé de Extensão 2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.24 

(0x0618) 

CORRE 

Seleção de função 
do relé de 
extensão 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

relé de saída de extensão multifuncional 2. 

0 

(0 ~ 63) 

Ponto de ajuste de saída multifuncional 

0: Sem saída 

Indica que o terminal é inválido . Se a função do terminal estiver ociosa, é recomendável configurá-la para 0 para evitar mau 

funcionamento. 

1: Inversor funcionando 

Quando o inversor estiver funcionando, o terminal de saída emitirá um sinal de ativação. 

2: Inversor em marcha à ré 

Quando o inversor estiver operando inversamente, o terminal de saída emitirá um sinal de ativação. 

3: Inversor em marcha à frente 

Quando o inversor estiver funcionando para frente, o terminal de saída emitirá um sinal de ativação. 

4: Alerta de falha 1 (alerta durante a auto-recuperação da falha) 

O terminal de saída emitirá sinais durante uma falha do inversor, incluindo o período de auto-recuperação da falha. 

5: Alerta de falha 2 (sem alerta durante a auto-recuperação da falha) 

O terminal de saída emitirá sinais durante uma falha do inversor, excluindo o período de auto-recuperação da falha. 

Parada de falha externa 

Quando o terminal de entrada multifuncional envia um sinal de falha externa e o inversor relata a falha externa E. EF, o terminal 
de saída emitirá um sinal de ativação. 

7: Subtensão do inversor 

O terminal de saída emitirá um sinal de ativação durante a subtensão do inversor. 

8: Preparação de execução do inversor concluída 

Quando este sinal é Válido , indica que o inversor não tem falha, a tensão do barramento está normal, os terminais de 

desabilitação de funcionamento, como parada de emergência, são Inválidos , e o inversor pode funcionar após aceitar o 

comando de Partida . 

9: Teste de detecção de frequência de saída 1 (FDT1) 

Quando a frequência de saída do inversor exceder o ponto de ajuste de F06.40 [Valor de Detecção de Frequência 1], o terminal 
de saída emitirá um sinal de ativação. Quando a frequência de saída for menor que o nível de detecção, o terminal de saída 
emitirá um sinal de desativação após a frequência de histerese definida por F06.41 [Frequency Detection Range 1]. Consulte os 
parâmetros F06.40 [Frequency Detection Value 1] e F06.41 [Frequency Detection Range 1] para descrição detalhada. 

10: Teste de detecção de frequência de saída 2 (FDT2) 

Quando a frequência de saída do inversor exceder o ponto de ajuste de F06.42 [Valor de Detecção de Frequência 2], o terminal 
de saída emitirá um sinal de ativação. Quando a frequência de saída for menor que o nível de detecção, o terminal de saída 
emitirá um sinal de desativação após a frequência de histerese definida por F06.43 [Frequency Detection Range 2]. Consulte os 
parâmetros F06.42 [Frequency Detection Value 2] e F06.43 [Frequency Detection Range 2] para descrição detalhada. 

11: Definir frequência alcançada 

Quando a frequência de saída do inversor se aproximar ou atingir a faixa de frequência definida (a faixa é determinada pelo 
parâmetro F06.44 [Faixa de detecção para a frequência definida atingida]), o terminal de saída emitirá um sinal de ativação, caso 
contrário, emitirá uma desativação sinal. Consulte F06.44 [Faixa de detecção para a frequência definida atingida] para obter uma 
descrição detalhada. 

12: Corrida em velocidade zero 
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Quando o inversor estiver funcionando com saída de 0,00 Hz, o terminal de saída emitirá um sinal de ativação. 

13: Limite de frequência superior atingido 

Quando o inversor estiver funcionando na frequência limite superior, o terminal de saída emitirá um sinal de ativação. 

14: Limite de frequência inferior atingido 

Quando o inversor estiver funcionando na frequência limite inferior, o terminal de saída emitirá um sinal de ativação. 

15: Ciclo de execução do programa concluído 

Quando o programa termina um ciclo, o terminal de saída emitirá um sinal de ativação de 500 ms. 

16: A fase de execução do programa foi concluída 

Quando o programa termina uma fase, o terminal de saída emitirá um sinal de ativação de 500 ms. 

17: Limite superior de feedback PID atingido 

Quando a realimentação do PID é detectada para atingir F13.27 [ Limite superior do alarme de desconexão ] e o sinal de 
realimentação continua excedendo o limite após F13.26 [ Tempo de detecção da desconexão de realimentação ], o terminal de 
saída emitirá um sinal de ativação. 

18: Limite inferior de feedback PID não alcançado 

Quando a realimentação do PID é detectada para atingir F13.28 [ Limite inferior do alarme de desconexão ] e o sinal de 
realimentação continua excedendo o limite após F13.26 [ Tempo de detecção da desconexão de realimentação ], o terminal de 
saída emitirá um sinal de ativação. 

19: Fio do sensor de feedback PID quebrado 

Quando o sensor de feedback PID é detectado como tendo um fio rompido, o terminal de saída emitirá um sinal de ativação. 
Consulte os parâmetros F13.26 - F13.28 [ Tempo de detecção de desconexão de feedback], [ Limite superior do alarme de 
desconexão ] e [ Limite inferior do alarme de desconexão ]. 

20: Reservado  

21: Tempo definido do temporizador atingido 

Quando o tempo definido do temporizador interno do inversor for atingido, o terminal de saída emitirá um sinal de pulso válido 
com uma largura de 1 s. Consulte os parâmetros F08.07 [Timer Time Unit] e F08.08 [Timer Set Point]. 

22: Máximo do contador atingido 

Ao atingir o valor máximo do contador, o terminal de saída emitirá um sinal de ativação com largura igual ao ciclo de clock 
externo, e o contador será reiniciado. Consulte o parâmetro F08.02 [Valor Máximo do Contador]. 

23: Ponto de ajuste do contador atingido 

Quando o ponto de ajuste do contador for atingido, o terminal de saída emitirá um sinal de ativação. Então o contador continuará 
contando até que seja resetado após atingir o valor máximo, o sinal de ativação da saída é cancelado. Consulte o parâmetro 
F08.03 [Counter Set Point]. 

24: Frenagem dinâmica 

Quando o inversor atende às condições de frenagem dinâmica, o terminal de saída emitirá um sinal de ativação. Consulte o 
parâmetro F10.14 [Habilitação do Freio Dinâmico] para mais detalhes. 

25: Reservado 

26: Parada de emergência 

Quando o inversor parar por emergência, o terminal de saída emitirá uma ativação sinal. 

27: Detecção de aviso de sobrecarga 1 

Quando o inversor estiver operando no modo de controle V/F, a corrente de saída do motor será usada como valor de julgamento 
de advertência de carga; quando o inversor estiver operando no modo de controle vetorial, o torque de saída do motor será 
usado como valor de julgamento de advertência de carga. Em seguida, o inversor irá comparar o valor de julgamento de aviso de 
carga com o nível de detecção de aviso de carga para determinar se deve emitir um sinal de ativação. Consulte os parâmetros 
F10.32 - F10.36 [Configuração de Detecção de Advertência de Carga], [Nível de Detecção de Advertência de Carga 1], [Tempo 
de Detecção de Advertência de Carga 1], [Nível de Detecção de Advertência de Carga 2] e [Tempo de Detecção de Advertência 
de Carga 2]. 

28: Detecção de aviso de subcarga 2 
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Quando o inversor estiver operando no modo de controle V/F, a corrente de saída do motor será usada como valor de julgamento 
de advertência de carga; quando o inversor estiver operando no modo de controle vetorial, o torque de saída do motor será 
usado como valor de julgamento de advertência de carga. Em seguida, o inversor irá comparar o valor de julgamento de aviso de 
carga com o nível de detecção de aviso de carga para determinar se deve emitir um sinal de ativação. Consulte os parâmetros 
F10.32 - F10.36 [Configuração de Detecção de Advertência de Carga], [Nível de Detecção de Advertência de Carga 1], [Tempo 
de Detecção de Advertência de Carga 1], [Nível de Detecção de Advertência de Carga 2] e [Tempo de Detecção de Advertência 
de Carga 2]. 

29: Reservado 

30: configuração de comunicação RS485 

Após a configuração através da comunicação RS485 (0x3018/0x2018), BIT0 corresponde à saída Y, BIT1 corresponde à saída 
do relé 1 e BIT2 corresponde à saída do relé 2 . 

31: Aviso de superaquecimento do inversor 

Quando a temperatura do inversor atinge F10.25 [Inverter Overheat oH1 Warning Detection Level], o terminal de saída emitirá um 
sinal de ativação. 

33-36: Reservado 

37: Comparador 1 

Quando o valor do item de monitor definido por F06.50 [Seleção do Monitor do Comparador 1] estiver entre F06.51 [Limite 
Superior do Comparador 1] e F06.52 [Limite Inferior do Comparador 1], o terminal de saída emitirá um sinal de ativação. 

38: Comparador 2 

Quando o valor do item de monitor definido por F06.55 [Seleção do monitor do comparador 2] estiver entre F06.56 [Limite 
superior do comparador 2] e F06.57 [Limite inferior do comparador 2], o terminal de saída emitirá um sinal de ativação. 

39-63: Reservado 

 F06.25 - F06.32: Tempo de atraso do terminal de saída multifuncional 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.25 

(0x0619) 

CORRE 

Tempo de atraso 
do terminal Y 
LIGADO 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso para o terminal Y mudar de OFF para 
ON. 

0,010s 

(0.000s ~ 60.000s) 

F06.26 

(0x061A) 

CORRE 

Tempo de atraso 
do terminal 
LIGADO do relé 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso para o terminal Y mudar de OFF para 
ON. 

0,010s 

(0.000s ~ 60.000s) 

F06.27 

(0x061B) 

CORRE 

extensão Y ON 
tempo de atraso 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso para o terminal Y mudar de OFF para 
ON. 

0,010s 

(0.000s ~ 60.000s) 

F06.28 

(0x061C) 

CORRE 

Tempo de atraso 
do terminal 
LIGADO do relé 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso para o terminal Y mudar de OFF para 
ON. 

0,010s 

(0.000s ~ 60.000s) 

F06.29 

(0x061D) 

CORRE 

Tempo de atraso 
do terminal Y OFF 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso para que o terminal Y mude de ON 
para OFF. 

0,010s 

(0.000s ~ 60.000s) 

F06.30 

(0x061E) 

CORRE 

Tempo de atraso 
do terminal OFF 
do relé 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso para que o terminal Y mude de ON 
para OFF. 

0,010s 

(0.000s ~ 60.000s) 

F06.31 

(0x061F) 

CORRE 

extensão Y OFF 
tempo de atraso 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso para que o terminal Y mude de ON 
para OFF. 

0,010s 

(0,000s~60.000s) 

F06.32 

(0x0620) 

CORRE 

relé de extensão 2 
terminal OFF 
tempo de atraso 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso para que o terminal Y mude de ON 
para OFF. 

0,010s 

(0.000s ~ 60.000s) 
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Grupo F06.4x : Detecção de Frequência 

Emite sinais de consistência de frequência e frequência alcançada para um terminal de saída multifuncional. 

Existem dois grupos de parâmetros de avaliação de detecção de frequência no inversor. 

A detecção da frequência de saída é mostrada a seguir: 

 

Esquema de Detecção de Frequência 

 F06.40: Valor de Detecção de Frequência 1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.40 

(0x0628) 

CORRE 

Valor de detecção 
de frequência 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor de detecção de frequência 1. 

2,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

Observação: 

 O valor de detecção de frequência é comparado com a frequência de funcionamento. 

 F06.41: Faixa de Detecção de Frequência 1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.41 

(0x0629) 

CORRE 

Faixa de detecção 
de frequência 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a faixa de detecção de frequência 1. 

1,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

 

 F06.42: Valor de Detecção de Frequência 2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.42 

(0x062A) 

CORRE 

Valor de detecção 
de frequência 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor de detecção de frequência 2. 

2,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

Observação: 

 O valor de detecção de frequência é comparado com a frequência de funcionamento. 

 F06.43: Faixa de Detecção de Frequência 2 
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Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.43 

(0x062B) 

CORRE 

Faixa de detecção 
de frequência 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a faixa de detecção de frequência 2. 

1,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

 

 F06.44: Faixa de detecção para a frequência definida atingida 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.44 

(0x062C) 

CORRE 

Alcance de 
detecção para a 
frequência dada n 
alcançada 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a faixa de detecção para a frequência definida 
alcançada. 

2,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

A saída para a frequência definida atingida é mostrada a seguir: 

 

Esquema de detecção de alcance de frequência 

 

 

Observação: 

 O valor de detecção de frequência é comparado com a frequência alvo. 

 

Grupo F06.5x : Saída do Comparador de Parâmetros de Monitoramento 

Este grupo de parâmetros define qualquer parâmetro de monitoramento para julgamento do comparador e seleciona terminal de 
saída multifuncional, aviso ou alerta de acordo com o resultado do julgamento, para atender às necessidades de comparação da 
saída de várias variáveis de monitoramento. 

F06.50 - F06.54: Comparador 1 (CP1) 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.50 

(0x0632) 

CORRE 

Seleção de 
monitor do 
comparador 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Selecione o parâmetro do comparador 1 para monitorar. 

Uns e LED "00" s: Defina yy no número do parâmetro de 
monitoramento Cxx.yy 

Centenas e LED "0000" s: Defina xx no número do parâmetro 
de monitoramento Cxx.yy 

0001 

(0000 ~ 0763) 
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F06.51 

(0x0633) 

CORRE 

Limite superior do 
comparador 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite superior do comparador 1. A unidade e a casa 
decimal são determinadas por F06.50. 

(Determinado por 
F06.50) 

F06.52 

(0x0634) 

CORRE 

Limite inferior do 
comparador 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite inferior do comparador 1. A unidade e a casa 
decimal são determinadas por F06.50. 

(Determinado por 
F06.50) 

F06.53 

(0x0635) 

CORRE 

Viés do 
comparador 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a polarização do comparador 1. A unidade e a casa 
decimal são determinadas por F06.50. 

(Determinado por 
F06.50) 

F06.54 

(0x0636) 

CORRE 

Seleção de ação 
do comparador 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Selecione a ação do comparador 1. 

0: Continuar executando (somente saída de terminal digital) 

1: Alarme e parada livre , E. CP1 

2: Envie um aviso e continue correndo, A. CP1 

Parada forçada 

0 

(0 ~ 3) 

Observação: 

 Seleção de ação do comparador 1 = 3: forçado stop , o inversor interno dá o comando de parada e desliga pelo modo de 
parada definido . 

 

 F06.55 - F06.59: Comparador 2 (CP2) 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.55 

(0x0637) 

CORRE 

Seleção de 
monitor do 
comparador 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Selecione o parâmetro do comparador 2 para monitorar. 

Uns e LED "00" s: Defina yy no número do parâmetro de 
monitoramento Cxx.yy 

Centenas e LED "0000" s: Defina xx no número do parâmetro 
de monitoramento Cxx.yy 

0002 

(0000 ~ 0763) 

F06.56 

(0x0638) 

CORRE 

Limite superior do 
comparador 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite superior do comparador 2. As unidades e a casa 
decimal são determinadas por F06.55. 

(Determinado por 
F06.55) 

F06.57 

(0x0639) 

CORRE 

Limite inferior do 
comparador 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite inferior do comparador 2. As unidades e a casa 
decimal são determinadas por F06.55. 

(Determinado por 
F06.55) 

F06.58 

(0x063A) 

CORRE 

Viés do 
comparador 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a polarização do comparador 2. As unidades e a casa 
decimal são determinadas por F06.55. 

(Determinado por 
F06.55) 

F06.59 

(0x063B) 

CORRE 

Seleção de ação 
do comparador 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a ação do comparador 2. 

0: Continuar executando (somente saída de terminal digital) 

1: Alarme e parada livre , E. CP2 

2: Envie um aviso e continue correndo, A. CP2 

Parada forçada 

0 

(0 ~ 3) 

Observação: 

 Seleção da ação do comparador 2 = 3: parada forçada , o inversor interno dá o comando de parada e desliga pelo modo de 
parada definido . 
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Grupo F06.6x : Terminais de entrada e saída virtuais 

A função de entrada e saída virtual pode alcançar as seguintes funções: 

• Sem conexão de fiação externa, inserindo o resultado de saída do terminal de saída multifuncional para o terminal de 
entrada multifuncional; 

• Sem conexão de fiação externa, entrada da saída do terminal de saída analógica multifuncional para o terminal de entrada 
analógica multifuncional. 

Atenção: Precauções de segurança para reiniciar a máquina: Antes da operação de teste do inversor, certifique-se de verificar os 
pontos de configuração dos parâmetros para a função de entrada/saída virtual. Sem verificação, ações inesperadas do inversor 
podem causar acidentes pessoais. 

A função de entrada/saída virtual é baseada na fiação virtual dos terminais de entrada/saída dentro do inversor. Portanto, mesmo 
que não haja fiação física nos terminais de entrada/saída, o funcionamento do inversor pode ser diferente das configurações de 
fábrica. 

Observação: 

Para maiores detalhes sobre os setpoints da entrada digital virtual, consulte F05.00 - F05.09 "set point da entrada de contato 
multifuncional". 

Para mais detalhes sobre os pontos de ajuste da saída digital virtual, consulte F06.21 - F06.24 "ponto de ajuste da saída 
multifuncional". 

A configuração do atraso de saída dos terminais virtuais vY1 - vY4 é a mesma do relé Consulte [ F06.25 - F06.32] para 
descrição detalhada. 

Os terminais virtuais são caracterizados pela combinação de vXi e vYi . Para usar o sinal de saída do terminal Y como sinal de 
entrada do terminal X, conecte o vXi interno ao vYi virtualmente , de modo a salvar os terminais reais X e Y para outro uso. 

 

Os exemplos a seguir ilustram as aplicações do virtual vX e vY : 

Exemplo 1: Em algumas situações, o inversor deve funcionar assim que a inicialização for concluída após a energização, e 
geralmente um terminal X é usado como entrada. No entanto, se você usar o terminal virtual, poderá salvar o terminal X real para 
outro uso de entrada. O método de operação específico é o seguinte: 

Defina F01.01 = 1, controle de terminal como fonte de comando de operação; 

Ajuste F05.20 = 0, controle de 2 fios 1; 

Defina F06.60 = 1, entrada do terminal em execução direta; 

Defina F06.64 = 0000, o estado de ativação de vX1 é determinado por vY1; 

Defina F06.66 =8, saída do inversor depois que ele estiver pronto para funcionar. 

 

Esquema de execução automática de inicialização controlada pelo terminal virtual 

 F06.60 - F06.63: Configuração de entrada de quantidade digital virtual 
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Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.60 

(0x063C) 

PARE 

Seleção de função 
do terminal virtual 
vX1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Consulte "Set Point da entrada multifuncional" em F05.0x. 

0 

(0 ~ 95) 

F06.61 

(0x063D) 

PARE 

do terminal virtual 
Vx2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Consulte "Set Point da entrada multifuncional" em F05.0x. 

0 

(0 ~ 95) 

F06.62 

(0x063E) 

PARE 

Seleção de função 
do terminal virtual 
vX3 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Consulte "Set Point da entrada multifuncional" em F05.0x. 

0 

(0 ~ 95) 

F06.63 

(0x063F) 

PARE 

Seleção de função 
do terminal virtual 
vX4 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Consulte "Set Point da entrada multifuncional" em F05.0x. 

0 

(0 ~ 95) 

Observação: 

 Para mais detalhes sobre o setpoint da entrada digital virtual, consulte "Set Point of Multi-Functional Input" em F05.0x. 

 

 F06.64: Origem do Estado de Ativação do Terminal vX 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.64 

(0x0640) 

CORRE 

Fonte do estado 
de ativação do 
terminal vX 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a fonte do estado de ativação do terminal vX . 

0000 

(0000 ~ 2222) 

Os estados de entrada dos terminais virtuais vX1 - vX4 podem ser configurados de três formas, que são selecionadas através de 
[F06.64] ; 

Quando os estados de vX1 - vX4 são selecionados para serem conectados aos terminais virtuais vY1 - vY4 internamente, se vX1 

- vX4 são válidos depende se as saídas vY1 - vY4 são válidas . vX1 - vY1, vX2 - vY2, vX3 - vY3, vX4 - vY4 são limitados um a 

um. 

Quando os estados de vX1 - vX4 são selecionados para serem conectados aos terminais físicos X1 - X4, se vX1 - vX4 são vá

lidos depende se as saídas X1 - X4 são válidas . 

Quando os estados de vX1 - vX4 são selecionados para serem definidos por código de função, para ativar os terminais vX1 - 
vX4, defina o estado dos terminais de entrada correspondentes através do código de função [F06.65] respectivamente. 

LED "0" : virtual vX1  

0: Conectado internamente ao virtual vY11: Conectado ao terminal físico X12: Se a configuração do código de função é válida 

LED "00" : Virtual vX2 

0: Conectado internamente ao virtual vY2  

1: Conectado ao terminal físico X22: Se a configuração do código de função é válida 

LED "000" : Virtual vX3 

0: Conectado internamente ao virtual vY3  

1: Conectado ao terminal físico X32: Se a configuração do código de função é válida 

LED "0000" : Virtual vX4 

0: Conectado internamente ao virtual vY4  

1: Conectado ao terminal físico X42: Se a configuração do código de função é válida 

 F06.65: Configuração do Estado de Ativação do Código de Função para o Terminal Virtual vX 
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Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.65 

(0x0641) 

CORRE 

Estado de ativação 
da configuração do 
código de função 
para o terminal 
virtual vX 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina se a configuração do código de função para o terminal 

virtual vX é válida . 

0000 

(0000 ~ 1111) 

LED "0" : Virtual vX1 

0: inválido 

1: Válido 

LED "00" : Virtual vX2 

0: inválido 

1: Válido 

LED "000" : Virtual vX3 

0: inválido 

1: Válido 

LED "0000" : Virtual vX4 

0: inválido 

1: Válido 

 F06.66 - F06.69: Configuração de Saída de Quantidade Digital Virtual 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.66 

(0x0642) 

CORRE 

Seleção de saída 
virtual vY1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Consulte "Set Point da saída multifuncional" em F06.2x. 

0 

(0 ~ 63) 

F06.67 

(0x0643) 

CORRE 

Seleção de saída 
virtual vY2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Consulte "Set Point da saída multifuncional" em F06.2x. 

0 

(0 ~ 63) 

F06.68 

(0x0644) 

CORRE 

Seleção de saída 
virtual vY3 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Consulte "Set Point da saída multifuncional" em F06.2x. 

0 

(0 ~ 63) 

F06.69 

(0x0645) 

CORRE 

Seleção de saída 
virtual vY4 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Consulte "Set Point da saída multifuncional" em F06.2x. 

0 

(0 ~ 63) 

Observação: 

 Para obter mais detalhes sobre o ponto de ajuste da saída de grandeza digital virtual, consulte "Ponto de ajuste da saída 
multifuncional" em F06.2x. 
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 F06.66 - F06.69: Configuração de Saída de Quantidade Digital Virtual 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F06.70 

(0x0646) 

CORRE 

vY1 saída ON 
tempo de atraso 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso do terminal vY1 de OFF para ON. 

0,010s 

(0.000s ~ 60.000s) 

F06.71 

(0x0647) 

CORRE 

vY2 saída ON 
tempo de atraso 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso do terminal vY2 de OFF para ON. 

0,010s 

(0.000s ~ 60.000s) 

F06.72 

(0x0648) 

CORRE 

vY3 saída ON 
tempo de atraso 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso do terminal vY3 de OFF para ON. 

0,010s 

(0.000s ~ 60.000s) 

F06.73 

(0x0649) 

CORRE 

vY4 saída ON 
tempo de atraso 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso levado pelo terminal vY4 de OFF 
para ON. 

0,010s 

(0.000s ~ 60.000s) 

F06.74 

(0x064A) 

CORRE 

tempo de atraso 
de saída vY1 OFF 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso levado pelo terminal vY1 de ON para 
OFF. 

0,010s 

(0.000s ~ 60.000s) 

F06.75 

(0x064B) 

CORRE 

Tempo de atraso 
de saída Vy2 OFF 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso do terminal vY2 de ON para OFF. 

0,010s 

(0.000s ~ 60.000s) 

F06.76 

(0x064C) 

CORRE 

vY3 tempo de 
atraso de saída 
OFF 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso levado pelo terminal vY3 de ON para 
OFF. 

0,010s 

(0.000s ~ 60.000s) 

F06.77 

(0x064D) 

CORRE 

tempo de atraso 
de saída vY4 OFF 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso levado pelo terminal vY4 de ON para 
OFF. 

0,010s 

(0.000s ~ 60.000s) 

Observação: 

 Para obter mais detalhes sobre o atraso da saída de grandeza digital virtual, consulte "Set Point of Multi-Functional Output" 
em F06.2x. 
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11.9 Grupo F07 : Controle de Execução 

Grupo F07.0x : Iniciar Controle 

O inversor pode ser inicializado em três modos: modo de frequência de partida , modo de freio DC e modo de rastreamento de 
velocidade. 

 

Esquema de partida para frente e comutação entre corrida para frente e para trás 

 F07.00: Modos de início 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.00 

(0x0700) 

PARE 

Modo de início 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o modo de partida do inversor. 

0 

(0 ~ 2) 

0: Iniciar pela frequência de início 

Neste modo, a frequência de saída inicia em F07.02 [ Start Frequency] e muda com o tempo de aceleração ajustado. 

1: Aplique o freio CC primeiro e depois dê partida de acordo com a frequência de partida 

Neste modo, o inversor aplicará frenagem CC conforme F07.20 [ Corrente de frenagem CC de partida ] e F07.21 [Tempo de 
frenagem CC na partida] e, em seguida, partirá de acordo com a frequência de partida . Este modo se aplica à cena que requer 
que a velocidade do motor seja zero ou baixa na inicialização. O inversor aplicará uma força de frenagem ao motor e, em 
seguida, iniciará. 

2: Inicie após o rastreamento de velocidade e julgamento de direção 

Primeiro detecte a velocidade e a direção do motor e, em seguida, inicie o inversor de acordo com a velocidade detectada. Este 
modo se aplica à cena que requer a partida do inversor após a parada devido à grande carga de inércia. 

Observação: 

 Quando a frequência ajustada na partida for menor que F07.02 [ Start Frequency], o inversor ficará em stand by, com o 
indicador de funcionamento aceso. 
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 F07.01: Iniciar o tempo de pré-excitação 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.01 

(0x0701) 

PARE 

Iniciar o tempo de 
pré-excitação 

V/ F SVC  FVC PMVF PMSVC PMFV 

Estabeleça um campo magnético antes da partida do motor e 
ajuste o tempo de pré-excitação através deste parâmetro. 

0,00s 

(0,00s ~ 60,00s) 

Sob o controle vetorial do motor assíncrono, a pré-excitação antes da partida pode efetivamente melhorar o desempenho de 
partida do motor e reduzir a corrente e o tempo de partida . 

Observação: 

 Este parâmetro é 0,00 s por padrão. O tempo real de pré-excitação da partida é calculado automaticamente com base nos 
parâmetros do motor. 

 Ao definir este parâmetro para um valor diferente de 0,00 s, o Start o tempo de pré-excitação é o ponto de ajuste. 

 

 F07.02: Frequência de início 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.02 

(0x0702) 

PARE 

Frequência inicial 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Na partida, o inversor usará este set point como a frequência 
de saída inicial. 

0,50Hz 

(0,00Hz ~ F01.12) 

Para garantir o torque de saída do motor na partida, defina uma frequência de saída adequada. A supressão de sobrecorrente ou 
falha de sobrecorrente ocorrerá se este parâmetro for ajustado muito alto. 

Observação: 

 Quando a frequência de ajuste for menor que a frequência de partida , o inversor ficará em stand by, com a luz indicadora 
de funcionamento acesa. 

 Quando o modo de controle é alterado, o padrão de F07.02 [ Start Frequency] será alterado da seguinte forma. 

Parâmetro Modo de controle 
Padrões de F07.02 Frequência de Partida sob 

Diferentes Modos de Controle 

F01.00 

0: Controle V/F do motor assíncrono (V/F) 0,50Hz 

sem sensor de motor assíncrono (SVC) 0,50Hz 

2: Controle vetorial de fluxo do motor assíncrono 
(FVC) 

0,00Hz 

10: Controle V/F do motor síncrono (PMV/F) 0,50Hz 

11: Controle vetorial sem sensor de motor 
síncrono ( PMSVC ) 

0,50Hz 

12: Controle vetorial de fluxo do motor síncrono 
(PMFVC) 

0,00Hz 

 

 F07.03: Iniciar Seleção de Proteção 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.03 

(0x0703) 

PARE 

Iniciar seleção de 
proteção 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Selecione se o comando set run é válido na inicialização. 

0111 

(0000 ~ 1111) 

Por conveniência, os estados do inversor são divididos em três: estado de falha, estado de subtensão e estado de espera. O 



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 300 

estado de falha e o estado de subtensão são chamados de estados anormais. 

LED "0" : Proteção de Partida do Terminal em caso de saída anormal 

0: DESLIGADO 

1: LIGADO 

Esta função pode ser válida somente quando o modo de controle estiver definido como controle de terminal. 

LED "00" : Terminal jogging Proteção de partida em caso de saída anormal 

0: DESLIGADO 

1: LIGADO 

LED "000" : Inicia a proteção quando o canal de comando é alterado para terminal 

0: DESLIGADO 

1: LIGADO 

LED "0000" : Reservado 

Observação: 

 A proteção de Partida é habilitada por padrão quando o comando de parada livre, parada de emergência ou parada forçada 

é válido . 

 Após a proteção de partida do terminal ser válida , o comando de execução do terminal deve ser eliminado primeiro e, em 

seguida, a proteção de partida pode ser válida após a configuração novamente. 

 Após a proteção de partida ser válida , se um comando de partida for inserido, o inversor não funcionará e exibirá o aviso 

A.run 3. 

 

 F07.05: Seleção da direção de rotação 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.05 

(0x0705) 

PARE 

Seleção de 
direção de rotação 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Selecionar o sentido de rotação do motor. 

0000 

(0000 ~ 1121) 

LED "0" : direção de marcha inversa 

0 : Direção inalterada  Se a direção real do motor for a mesma que a direção desejada, o 
motor não mudará sua direção; 

1 : Direção reversa  Se a direção real for contrária à direção desejada, a direção do 
motor mudará de direção; 

LED "00" : Direção de funcionamento desabilitada 

Seleciona o estado de ativação do controle de direção do motor. 

0 : Ambos os comandos de avanço e reserva são permitidos  O inversor aceita comandos de avanço e reserva para controlar 
o funcionamento do motor; 

1: Somente comando para frente é permitido  O inversor só aceita comandos para frente para controlar o 
funcionamento do motor, e não aceitará um comando reverso. 

2: Somente comando reverso é permitido  O inversor só aceita comandos reversos para controlar a operação 
do motor, e não aceitará um comando de avanço. 

LED "000" : Seleção de controle de direção baseada em frequência 

Seleciona se a frequência negativa pode alterar a direção de operação do inversor quando o ponto de ajuste de frequência é 
negativo. 
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0: O controle de direção baseado em frequência é inválido      quando o resultado do cálculo for negativo, o inversor emitirá 

frequência de saída de 0,00 Hz; 

1: O controle de direção baseado em frequência é válido      quando o resultado do cálculo for negativo, o inversor mudará a 

direção de funcionamento atual e a frequência de saída 
correspondente. 

Observação: 

 Se o inversor for inicializado através de F00.03 [Inicialização], o set point deste parâmetro permanecerá o mesmo. 

 Se os parâmetros forem baixados através de F00.04 [Baixar Parâmetros para o Inversor], o set point deste parâmetro no 
LED "0" permanecerá o mesmo. 

 Quando for necessário configurar vários inversores em um sistema com os mesmos parâmetros funcionais por cópia de 
parâmetros, é recomendável não calibrar o sentido do motor invertendo o sentido de funcionamento, mas sim alternar a 
saída trifásica para a saída bifásica. 

 

 F07.06 - F07.07: Ação de reinicialização em caso de falha de energia 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.06 

(0x0706) 

PARE 

Seleção da ação 
de reinicialização 
em caso de falha 
de energia 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Selecione a função de ação de reinicialização em caso de 
falha de energia. 

0 

(0 ~ 2) 

F07.07 

(0x0707) 

PARE 

Tempo de espera 
para reiniciar após 
falha de energia 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de espera para ação de reinicialização após 
falha de energia. 

0,50s 

(0,00s ~ 60,00s) 

Seleção da ação de reinicialização em caso de falha de energia 

0: inválido            Após a falha de energia, o inversor não funcionará novamente até receber um comando de operação. 

1: Inicialização do rastreamento de velocidade    Se o inversor estiver funcionando antes da falha de energia, após a 
energia ser restabelecida e após o tempo especificado em F07.07 [Tempo de Espera para Reinicialização após Falha de 
Energia], o inversor iniciará automaticamente pelo rastreamento de velocidade. 

2: Iniciar de acordo com o modo Iniciar 

Tempo de espera para reiniciar após falha de energia 

O tempo de espera para reinicialização após falha de energia deve ser definido com base no tempo de recuperação de trabalho 
de outros equipamentos relacionados ao inversor após o restabelecimento da alimentação. 

Observação: 

 Durante o tempo de espera para reinicialização após falha de energia, o inversor não aceita nenhum comando de operação, 
mas se você inserir um comando de parada durante esse tempo, o inversor liberará o estado de reinicialização. 

Grupo F07.1x : Parada e Controle de Frequência Zero 

 F07.10: Modo Parar 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.10 

(0x070A) 

CORRE 

modo de parada 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Selecione o modo de parada do inversor quando o comando de 
liberação de operação ou o comando de parada de entrada for 

válido . 

0 

(0 ~ 1) 

Observação: os comandos de parada incluem o comando de liberação de execução e o comando de parada de entrada . 
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Parada de desaceleração 

Quando o comando de parada é inserido, o motor desacelera até parar . 

O motor desacelerará até parar de acordo com o tempo de desaceleração válido . O tempo de desaceleração ajustado de fábrica 

é F01.21 [Tempo de desaceleração 1]. O tempo de desaceleração real varia com as condições de carga, como perda mecânica e 
inércia. 

Durante o tempo de desaceleração, quando a frequência de saída atingir ou for menor que o ponto de ajuste de F07.22 
[Frequência de Partida Frenagem CC], o inversor entrará no julgamento de frenagem CC durante a parada . 

1: Parada livre 

Ao inserir o comando de parada , corte a saída do inversor. Então o motor irá parar livremente . 

O motor parará livremente na taxa de desaceleração formada pelas condições de carga, como perda mecânica e inércia. 

Quando o modo de desaceleração é definido como parada livre , todos os comandos de parada serão processados como parada 
livre . 

Observação: 

 Após a parada , o inversor não responderá a nenhum comando de partida durante o tempo definido por F07.12 [Tempo 
Mínimo entre parada e Reinicialização]. 

 

 F07.11: Frequência de Detecção de Parada 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.11 

(0x070B) 

CORRE 

parar a frequência 
de detecção 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

parada de desaceleração do estado de operação quando o 
comando de parada é inserido. Se a frequência de saída for 
menor que o ponto de ajuste, o inversor bloqueará a saída 
imediatamente e entrará no estado de parada . 

0,50Hz 

(0,00 ~ F01.12) 

Quando o inversor recebe o comando de parada no modo de parada por desaceleração , se a função de frenagem CC for válida 

e a frequência de saída for menor que F07.22 [Frequência de partida de frenagem CC], o inversor entrará no estado de parada 

de frenagem CC. Se a frequência de saída for menor que este ponto de ajuste e a função de frenagem CC for Inválida , o 

inversor bloqueará a saída imediatamente e entrará no estado de parada . 

Observação: 

 Em F07.10 = 1 [ modo de parada = parada livre ], nem o julgamento da frequência de detecção de parada nem a ação de 
frenagem CC são realizadas. 

 F07.12: Tempo mínimo entre parar e reiniciar 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.12 

(0x070C) 

PARE 

Tempo mínimo 
entre parar e 
reiniciar 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo mínimo entre a comutação do inversor do 
estado de operação para o estado de parada e a aceitação do 
comando de operação. 

0,000s 

(0.000s ~ 60.000s) 

A função é usada quando não é permitido alternar frequentemente entre os comandos de inicialização e parada . 

Observação: 

 Durante o tempo mínimo entre a parada e a reinicialização, o inversor não responderá a nenhum comando de operação. 

 F07.15: Seleção de Ação abaixo do Limite de Frequência Inferior 
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Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.15 

(0x070F) 

CORRE 

Seleção de ação 
abaixo do limite de 
frequência inferior 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a ação quando a frequência de saída estiver abaixo da 
frequência limite inferior durante a execução. 

2 

(0~3) 

0: Executar de acordo com o comando de frequência 

O inversor funciona normalmente. 

1: Entre no estado de parada e bloqueie a saída. 

Quando a frequência definida e a frequência de saída forem menores ou iguais ao limite de frequência inferior, o inversor 

bloqueará a saída e entrará no estado de parada, e o motor parará livremente . 

Após entrar no estado de parada, quando a frequência ajustada for maior que o limite de frequência inferior, o inversor sairá do 
estado de parada e entrará no controle normal de Partida . 

2: Execute no limite de frequência inferior 

Quando a frequência definida e a frequência de saída forem menores ou iguais ao limite de frequência inferior, o inversor 
produzirá conforme o limite de frequência inferior. 

3: Corra em velocidade zero 

Quando a frequência definida e a frequência de saída forem menores ou iguais ao limite de frequência inferior, o inversor 
desacelerará até a frequência zero e entrará no controle de velocidade zero (sob FVC) ou controle da função de torque de 
velocidade zero (sob controle SVC ou V/F ). 

Após entrar no controle de velocidade zero, quando a frequência definida for maior que a frequência limite inferior, o inversor 
sairá do controle de velocidade zero e entrará no controle de partida normal . 

 

Observação: 

 Esta função está ativa quando há um comando de operação e a frequência de saída é menor que o limite de frequência 
inferior, como o estado de zero para frente/para trás. Fica inativo no processo de desaceleração de parada . 

 Quando F07.10 = 1 [ modo de parada = parada livre ] e o comando de parada for Válido , o inversor não fará o julgamento 

desta função. 

 

 F07.16 - F07.17 Retenção de Torque Velocidade Zero 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.16 

(0x0710) 

CORRE 

Corrente de 
retenção de torque 
de velocidade zero 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

100,0% corresponde à corrente nominal do motor e o limite 
superior da corrente de torque de velocidade zero é a corrente 
nominal do inversor. 

60,0% 

(0,0% ~ 150,0%) 

F07.17 

(0x0711) 

CORRE 

Tempo de 
retenção de torque 
de velocidade zero 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo da função de retenção de torque de velocidade 
zero. O torque de velocidade zero está livre de limite de tempo 
quando este parâmetro é definido como 6000,0 s. 

0,0 segundo 

( 0,0s ~ 6000,0s) 

Corrente de retenção de torque de velocidade zero: 

100,0% corresponde à corrente nominal do motor , mas o limite superior da corrente de torque de velocidade zero é a corrente 
nominal do inversor. 

Quando a frequência de saída desacelera para F07.02 [ Frequência Partida ], o inversor entrará no estado de controle de torque 
de velocidade zero. 

O valor da corrente de retenção de torque de velocidade zero afetará a força do campo magnético do eixo do motor fixo. 
Aumentar o valor da corrente aumentará o calor produzido pelo motor. Por favor, defina o valor mínimo de corrente para o eixo do 
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motor fixo. 

Tempo de retenção de torque de velocidade zero: 

Define o tempo da função de retenção de torque de velocidade zero. Quando a frequência de saída for menor que F07.02 [ Start 
Frequency], o inversor começará a contar o tempo. 

Condições para ativar a função de torque de velocidade zero: 

Doença Nome 

Modo de controle Controle vetorial ou modo de controle V/F. 

Estado de execução Estado de funcionamento normal, desaceleração sem parar . 

Limite de frequência de saída 
Menor que F07.02 [ Start Frequency], entrando no estado de funcionamento de velocidade 
zero. 

 

 F07.18: Tempo morto de rotação para frente e para trás 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.18 

(0x0712) 

PARE 

Tempo morto de 
rotação para frente 
e para trás 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de retenção de frequência zero no caso de 
alternar entre rotações para frente e para trás. 

0,0 segundo 

(0,0s ~ 120,0s) 

Quando o inversor alterna entre os comandos de avanço e reverso, atinge a frequência zero e entra no estado de zona morta de 
rotação de avanço e reverso, ele começará a contar o tempo. Após o inversor sair do estado de zona morta para frente e para 
trás, o temporizador será reiniciado. 

Para sair do estado de zona morta de rotação para frente e para trás: 

Sair do modo Modo de controle pós-saída 

Aumento do tempo morto de 
rotação para frente e para trás 

Entre no controle de partida normal . 

Comando reverso Entre no controle de partida normal . 

comando de parada Entre no controle de parada . 

No estado de zona morta de rotação direta e reversa: 

Modo de controle Modo de conquista 

SVC, V/F 
Quando o torque de velocidade zero estiver ativo, o inversor entrará no estado de controle 
de torque de velocidade zero. 

SVC, V/F 
Quando o torque de velocidade zero estiver inativo, a frequência e a tensão de saída 
serão zero. 

FVC Insira o controle de velocidade zero. 

Observação: 

 Esta função é usada na cena em que é necessário aguardar um certo tempo em velocidade zero para a preparação do 
processo relevante. 

 O estado da zona morta de rotação para frente e para trás não entra em conflito com a função de retenção de torque de 
velocidade zero, e ambos contam o tempo a partir da frequência zero. 

 

Grupo F07.2x : Frenagem CC e Rastreamento de Velocidade 

 F07.20 - F07.21: Iniciar rake DC B 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
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F07.20 

(0x0714) 

PARE 

Iniciar corrente de 
frenagem CC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

100,0% corresponde à corrente nominal do motor , e o limite 
superior da corrente de frenagem é a corrente nominal do 
inversor. 

60,0% 

(0,0% ~ 150,0%) 

F07.21 

(0x0715) 

PARE 

frenagem CC na 
inicialização 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

frenagem CC na inicialização. 

0,0 segundo 

( 0,0s ~ 60,0s) 

Nota: Esta função pode ser válida quando F07.00 = 1 [ Modo de partida = aplicando primeiro a frenagem CC e depois a partida 

conforme a frequência de partida] . 

Após o comando rodar ser válido , se a função de pré-excitação for inválida , o inversor entrará no estado de frenagem Start DC ; 

se a função de pré-excitação for válida , o inversor entrará no estado Start DC Braking após completar a pré-excitação. 

Iniciar corrente de frenagem CC 

100,0% corresponde à corrente nominal do motor, mas o limite superior da corrente de frenagem Start DC é a corrente nominal 
do inversor. 

A corrente de frenagem CC afetará a força do campo magnético do eixo do motor fixo . Aumentar o valor da corrente aumentará 
o calor produzido pelo motor. Por favor, defina o valor mínimo de corrente para o eixo do motor fixo. 

frenagem CC na partida: 

Após o comando rodar ser válido , se a função de pré-excitação for inválida , o inversor começará a contar o tempo; se a função 

de pré-excitação for válida , o inversor começará a contar o tempo após completar a pré-excitação. 

Observação: 

 Para dar partida no motor que está funcionando livremente, use a frenagem Start DC para parar o motor antes de dar 
partida, ou use o rastreamento de velocidade para dar partida no motor. 

 F07.22 - F07.24: Desligamento do freio CC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.22 

(0x0716) 

PARE 

Frequência de 
início de frenagem 
CC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite para o inversor entrar na parada de frenagem 
CC . 

1,00Hz 

(0,00Hz ~ 50,00Hz) 

F07.23 

(0x0717) 

PARE 

Pare a corrente de 
frenagem CC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

100,0% corresponde à corrente nominal do motor , e o limite 
superior da corrente de frenagem é a corrente nominal do 
inversor. 

60,0% 

(0,0% ~ 150,0%) 

F07.24 

(0x0718) 

PARE 

Parar o tempo de 
frenagem CC 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de retenção da frenagem CC durante a 
parada . 

0,0 segundo 

( 0,0s ~ 60,0s) 

Observação: Parada de frenagem CC pode ser válida quando F07.10 = 0[ modo de parada = parada de desaceleração ]. 

Sob o comando de parada , quando a frequência de saída for menor que F07.22 [Frequência de partida de frenagem CC ] , o 
inversor entrará no estado de parada de frenagem CC . 

O inversor entrará no estado de parada após completar a parada de frenagem CC . 

Se o inversor receber o comando de operação no processo de parada de frenagem CC , ele sairá do estado de parada de 
frenagem CC e entrará no controle normal de Partida . 

Parar a corrente de freio CC 

100,0% corresponde à corrente nominal do motor, mas o limite superior da corrente de frenagem CC de parada é a corrente 

nominal do inversor. 

A corrente de frenagem CC afetará a força do campo magnético do eixo do motor fixo . Aumentar o valor da corrente aumentará 
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o calor produzido pelo motor. Por favor, defina o valor mínimo de corrente para o eixo do motor fixo. 

frenagem CC durante a parada : 

O inversor começará a contar o tempo após entrar na parada CC estado de frenagem ; ele redefinirá o tempo após sair do estado 
de parada de frenagem CC e reiniciará para contar o tempo na próxima vez. 
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 F07.25 ~ F07.28: Rastreamento de velocidade 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.25 

(0x0719) 

PARE 

Modo de 
rastreamento de 
velocidade 

V/ F  SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC  

Defina o modo de rastreamento de velocidade. 

0000 

(0000 ~ 1111) 

F07.26 

(0x071A )PARAR 

Tempo de 
rastreamento de 
velocidade 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 

Defina o tempo de rastreamento de velocidade. 

0,5s 

( 0,0s ~ 60,0s) 

F07.27 

(0x071B) 

PARE 

Atraso de parada 
de rastreamento 
de velocidade 

V/ F  SVC  FVC PMVF PMSVC PMFVC 

atraso da parada do rastreamento de velocidade . 

1,00s 

(0,00s ~ 60,00s) 

F07.28 

(0x071C) 

PARE 

Corrente de 
rastreamento de 
velocidade 

V/ F  SVC  FVC PMVF PMSVC  PMFVC 

Defina o limite superior da corrente de rastreamento de 
velocidade. 

120,0% 

(0,0% ~ 400,0%) 

Modo de rastreamento de velocidade: 

LED "0" : Modo de pesquisa 

0 : Pesquisa da frequência máxima 

1 : Procurar a partir da frequência de paragem 

LED "00" : Seleção de busca reversa 

0 : DESLIGADO 

1: LIGADO 

LED "000" : Procurar fonte 

0: Pesquisa de software 

1: Pesquisa de hardware 

LED "0000" : Reservado 

Observação: 

 Esta função é válida quando F07.00 = 2 [ Start mode = speed tracking startup]. 

 Após habilitar a busca reversa, o motor pode buscar o reverso. Não habilite esta função quando a marcha reversa não for 
permitida. 

Tempo de rastreamento de velocidade: 

Durante a inicialização do rastreamento de velocidade do inversor, quanto menor o tempo que o inversor leva para aumentar a 
tensão de saída para a tensão normal na velocidade atual, mais rápido será o processo de rastreamento, mas maior será a 
corrente de impacto que o processo de rastreamento produzirá. Quando o tempo é zero, a velocidade de rastreamento é 
controlada automaticamente pelo interno do inversor. 

Atraso de parada de rastreamento de velocidade : 

Após o corte da saída, o inversor volta a produzir tensão para dar partida no motor após um período de tempo de atraso, de 
modo a minimizar o impacto da corrente na partida. Quando o tempo é zero, o atraso é controlado automaticamente pelo interno 
do inversor. 
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Grupo F07.3x : Jogging 

 F07.30: Frequência de jogging 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.30 

(0x071E) 

CORRE 

Frequência de 
jogging 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência para jogging. 

5,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

Observação: 

 O comando jogging tem uma prioridade mais alta. Se o comando de jogging for válido durante a execução, o inversor 

entrará no controle de jogging diretamente. 

 O limite superior definido está sujeito a F01.10 [Frequência Máxima]. 

 F07.31 - F07.32 Tempo de Aceleração/Desaceleração de Jogging 

Código do 
parâmetro 
(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.31 
(0x071F) 
CORRE 

Tempo de 
aceleração de 
jogging 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
Defina o tempo para que a frequência de saída de jogging 
acelere de 0 até a frequência selecionada por F01.20. 

10h00 
(0,01s ~ 650,00s) 

F07.32 
(0x0720) 
CORRE 

Tempo de 
desaceleração do 
jogging 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
Defina o tempo para a frequência de saída jogging 
desacelerar da frequência selecionada por F01.20 para 0. 

10h00 
(0,01s ~ 650,00s) 

Observação: 

 F01.20 = 0, 1, 2 [Frequência de referência para tempo de aceleração/desaceleração = frequência máxima, frequência fixa 
50,00 Hz, frequência definida]. 

 F07.33: Seleção da curva S de jogging 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.33 

(0x0721) 

CORRE 

Seleção de curva 
S de jogging 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Define se a curva S é válida durante o jogging. 

1 

(0 ~ 1) 

0: inválido 

1: Válido 

Observação: 

 O tempo da curva S de jogging é o mesmo da curva S sem jogging. Ambos são F01.31 - F01.34. 

 F07.34: Modo de parada de jogging 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.34 

(0x0722) 

CORRE 

Modo de parada 
de jogging 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC  

parada de jogging . 

0 

(0 ~ 1) 

0: O mesmo que o modo de parada definido por F07.10. 

F07.10 = 0 [ modo parada = parada desaceleração ]; 

F07.10 = 1 [ modo de parada = parada livre ]. 
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Somente parada de desaceleração 

O modo de parada não é afetado pela configuração de F07.10, e é apenas parada por desaceleração . 

Observação: 

 parada de desaceleração jogging somente, o inversor não entra no freio CC de parada , nem entra no julgamento da 
frequência de retenção durante a parada . 

 A função da frequência de retenção de partida é inválida durante o jogging. 

 A configuração da frequência de jogging não está sujeita ao limite de frequência inferior. 

Grupo F07.4x : Iniciar e parar a retenção de frequência e salto de frequência 

 F07.40 ~ F07.43: Iniciar e parar a retenção de frequência 

Esta função é usada para reter temporariamente a freqüência de saída definida na partida ou parada . 

Esta função pode evitar que o motor pare ao iniciar ou parar sob carga pesada. Além disso, esta função também pode evitar o 
choque causado pela folga mecânica no início da aceleração e desaceleração. 

Durante a aceleração, o inversor funcionará automaticamente em baixa velocidade pela frequência de saída e tempo definidos 
para reduzir o impacto da folga e, em seguida, acelerar novamente. O mesmo efeito é obtido durante a desaceleração. 

Para movimentação de máquinas, esta função pode ser utilizada para aguardar o atraso de abertura e fechamento do freio 
eletromagnético do lado mecânico ou motor de acordo com a frequência de saída do inversor. 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.40 

(0x0728) 

PARE 

Iniciar frequência 
de retenção 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência de saída temporariamente retida quando o 
motor dá partida. 

0,50Hz 

(0,00Hz ~ F01.12) 

F07.41 

(0x0729) 

PARE 

Iniciar o tempo de 
retenção de 
frequência 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de retenção da frequência de saída temporária 
quando o motor dá partida. 

0,00s 

(0,00s ~ 60,00s) 

Quando a frequência de saída atingir a frequência ajustada por F07.40 durante a aceleração de Partida , o inversor reterá esta 
frequência pelo tempo ajustado em F07.41, e então continuará a acelerar. 

Observação: 

 A função da frequência de retenção de partida é inválida durante o jogging. 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.42 

(0x072A) 

PARE 

Parar a frequência 
de retenção 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência de saída temporariamente retida quando o 
motor dá partida. 

0,50Hz 

(0,00Hz ~ F01.12) 

F07.43 

(0x072B) 

PARE 

Parar o tempo de 
retenção de 
frequência 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de retenção da frequência de saída temporária 
quando o motor dá partida. 

0,00s 

(0,00s ~ 60,00s) 

Quando a frequência de saída atingir a frequência ajustada por F07.42 durante a desaceleração de parada , o inversor reterá 
esta frequência pelo tempo ajustado em F07.43, e então continuará a desacelerar. 

Observação: 

 parada de desaceleração jogging somente, o inversor não entra no freio CC de parada , nem entra no julgamento da 
frequência de retenção durante a parada . 

 F07.44 ~ F07.47: Frequência de salto 

Esta função é usada para definir uma zona morta para uma banda de frequência específica. Quando uma máquina que 
funcionava anteriormente a uma velocidade constante está a funcionar a uma velocidade variável, pode ocorrer ressonância. 
Para evitar a ressonância causada pela frequência de vibração natural do sistema mecânico durante o funcionamento, é 
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necessário saltar bandas de frequência específicas. 

A frequência de salto pode ser definida em 2 lugares no máximo. Defina o valor central da frequência para saltar através de 
F07.44 e F07.46 [Hopping Frequency 1, 2], e defina a amplitude de frequência através de F07.45 e F07.47 [Hopping Frequency 
Amplitude 1, 2]. 

Quando o comando de frequência de entrada for igual ou semelhante à banda de frequência de salto, o inversor mudará o 
comando de frequência automaticamente. 

Faça o motor acelerar ou desacelerar suavemente até que o comando de frequência esteja além da faixa de frequência de salto. 

A taxa de aceleração/desaceleração neste momento é determinada pelo tempo de aceleração/desaceleração definido válido . 

Quando o comando de frequência estiver além da faixa da banda de frequência de salto, o inversor mudará para funcionar a uma 
velocidade constante. 

 

Esquema de Ação de Frequência de Salto 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.44 

(0x072C) 

CORRE 

Frequência de 
salto 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor central da banda de frequência específica a ser 
saltada. 

0,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

F07.45 

(0x072D) 

CORRE 

Amplitude de 
frequência de salto 
1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a amplitude da banda de frequência específica a ser 
saltada. 

0,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

Observação: Quando F07.44 [Hopping Frequency 1] é definido como 0,00 Hz, a frequência de salto 1 é inválida . 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F07.46 

(0x072E) 

CORRE 

Frequência de 
salto 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor central da banda de frequência específica a ser 
saltada. 

0,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

F07.47 

(0x072F) 

CORRE 

Amplitude de 
frequência de salto 
2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a amplitude da banda de frequência específica a ser 
saltada. 

0,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

Observação: 

 Quando F07.46 [Hopping Frequency 2] é definido para 0,00 Hz, a frequência de salto 2 é inválida . 
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11.10 Grupo F08: Controle Auxiliar 1 

Grupo F08.0x : Contagem e Tempo 

Contando 

Os parâmetros de configuração relevantes para esta função são mostrados a seguir: 

Parâmetro Nome Predefinição Função 

F05.0x 
Terminal de entrada 
multifuncional. 

42 Entrada de sinal do contador. 

F05.0x 
Terminal de entrada 
multifuncional. 

43 Redefinição do valor da contagem. 

F06.21 ~ F06.24 
Terminal de saída 
multifuncional. 

22 O valor da contagem atinge o máximo. 

F06.21 ~ F06.24 
Terminal de saída 
multifuncional. 

23 O valor da contagem atinge o ponto de ajuste. 

C00.22 Valor da contagem.   

 

 F08.00: Fonte de entrada do contador 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F08.00 

(0x0800) 

CORRE 

Fonte de entrada 
do contador 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a fonte de entrada para o temporizador interno do 
inversor. 

0 

(0 ~ 2) 

0: Terminais de entrada multifuncionais comuns   A frequência do sinal de entrada é inferior a 100 Hz. 

1: Terminal de saída PUL O limite superior de frequência do sinal de entrada é determinado pela seleção em F05.30. 

2: Cartão de feedback de velocidade (cartão PG) 

Observação: 

 Ao escolher diferentes fontes de entrada, preste atenção ao limite de frequência superior do sinal. 

 Quando F08.00 = 0, o sinal de entrada deve ser conectado com o terminal de ajuste de F05.0x = 42 [ Terminal de entrada 
multifuncional = terminal de entrada do contador]. 

 

 F08.01: Divisão de Frequência de Contagem 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F08.01 

(0x0801) 

CORRE 

Contar divisão de 
frequência 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor da divisão da frequência de contagem. 

0 

(0 ~ 6000) 

O parâmetro de monitoramento C00.22 [Count value] é obtido pela divisão de frequência do sinal de contagem. 

Observação: 

 Os valores comparados com F08.02 [Timer Maximum Value] e F08.03 [Timer Set Point] são ambos valores de contagem 
em C00.22. 

 

 F08.02: Valor Máximo do Contador 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
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F08.02 

(0x0802) 

CORRE 

Valor máximo do 
contador 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor máximo do contador. 

1000 

(0 ~ 65000) 

F06.21 - F06.24 = 22 [ Terminal de saída multifuncional = O valor da contagem atinge o máximo]. Quando o valor da contagem 
atingir o valor definido por F08.02, o terminal de saída correspondente emitirá um sinal de ativação e zerará o valor de C00.22. A 
largura do sinal de saída é igual ao período de clock do sinal ativo do terminal de entrada externo, ou seja, o terminal de saída 
parará de emitir o sinal de ativação quando o próximo sinal de contagem for inserido. 

 

 F08.03: Ponto de ajuste do contador 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F08.03 

(0x0803) 

CORRE 

Ponto de ajuste do 
contador 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o ponto de ajuste do contador. 

500 

(0 ~ 65000) 

F06.21 - F06.24 = 23 [ Terminal de saída multifuncional = valor da contagem atinge o set point]. Quando o valor da contagem 
atingir o valor definido por F08.03, o terminal de saída correspondente emitirá um sinal de ativação com uma largura do valor que 
o sinal de saída excede o valor especificado no parâmetro F08.02, o que faz com que o terminal de saída não pare emitindo o 
sinal de ativação até que o contador seja zerado. 

 

Esquema de operações para valor máximo do contador e valor definido 

Observação: 

 O ponto de ajuste do contador deve ser menor ou igual ao valor máximo do temporizador. 

 O valor de contagem C00.22 pode ser redefinido usando o terminal definido por F05.0x = 43 [ Terminal de entrada 
multifuncional = reset do contador]. 

Controle de comprimento fixo 

F08.06 [Comprimento real] = C00.22/F08.04. 

Quando F08.06 [Comprimento real] for maior que F08.05 [Comprimento definido], use o terminal de saída para emitir um sinal de 
ativação através de F06.21 - F06.42 = 20 [ Terminal de saída multifuncional = comprimento do medidor atingido], para execute o 
controle de parada ou o controle de partida da próxima ação. 
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 F08.04: Número de pulsos por metro 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F08.04 

(0x0804) 

CORRE 

Número de pulsos 
por metro 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o número de pulsos por medidor. 

10,0 

(0,1 ~ 6553,5) 

 F08.05: Definir Comprimento 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F08.05 

(0x0805) 

PARE 

Definir 
comprimento 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o comprimento definido. 

1000m 

(0m ~ 65535m) 

Observação: 

 A faixa de comprimento definido não deve exceder o valor calculado de F08.02/F08.04. 

 F08.06: Comprimento Real 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F08.06 

(0x0806) 

PARE 

Comprimento real 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o comprimento real. Este parâmetro é somente leitura. 

0m 

(0m ~ 65535m) 

Nota: F08.06 [Comprimento Real] = C00.22/F08.04. 

Cronômetro 

O temporizador começa a contar quando o terminal de disparo externo recebe o sinal de ativação. Após o tempo definido ser 
atingido, o terminal de saída correspondente emitirá um sinal de pulso com uma largura de 1 s. 

Quando o terminal de disparo for Inválido , o temporizador manterá o valor de tempo atual e acumulará o tempo após o terminal 

de disparo ser Válido . 

O terminal de redefinição do temporizador pode redefinir a hora a qualquer momento. 

Os parâmetros de configuração relevantes para esta função são mostrados a seguir: 

Parâmetro Nome Predefinição Função 

F05.0x 
Terminal de entrada 
multifuncional. 

40 Temporizador acionado. 

F05.0x 
Terminal de entrada 
multifuncional. 

41 Reinicialização do temporizador. 

F06.21 ~ F06.24 
Terminal de saída 
multifuncional. 

21 Tempo definido do temporizador atingido. 

C00.30 contagem do temporizador .   

 F08.07: Unidade de Tempo do Temporizador 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
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F08.07 

(0x0807) 

PARE 

Unidade de tempo 
do temporizador 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Define a unidade de tempo do temporizador. 

0 : segundo   1 : Minuto   2: H nossa 

 

0 

(0 ~ 2) 
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 F08.08: Ponto de ajuste do temporizador 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F08.08 

(0x0808 

PARE 

Ponto de ajuste do 
temporizador 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o ponto de ajuste do temporizador. 

0 

(0 ~ 65000) 

 

Grupo F08.3x : Controle de Frequência de Swing 

Sob controle de frequência de oscilação , o inversor fará a frequência de saída mudar periodicamente de acordo com o tempo de 
aceleração e desaceleração predefinido. Esta função é especialmente indicada para a indústria têxtil ou outros sistemas que 
necessitem de alterar a velocidade de acordo com os diferentes diâmetros dianteiro e traseiro da bobina. 

 F08.30: Controle de frequência de oscilação 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F08.30 

(0x081E) 

PARE 

Seleção de 
controle de 
frequência de 
oscilação 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Selecione se o controle de frequência de oscilação é válido . 

0: DESLIGADO   1: LIGADO 

0 

(0 ~ 1) 

 

 F08.31: Seleção de controle de amplitude de frequência de oscilação 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F08.31 

(0x081F) 

PARE 

Seleção de 
controle de 
amplitude de 
frequência de 
oscilação 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Selecione o modo de controle da amplitude da frequência de 
oscilação. 

0000 

(0000 ~ 0111) 

LED "0": modo de início 

0: Automático 

1: Configuração manual por terminal 

LED "00": controle de amplitude de oscilação  

0: Relativo à frequência central 

1: Relativo à frequência máxima 

habilitação de frequência predefinida 

0: Desativado 

1: Ativado 

LED "0000": Reserva d 
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 F08.32: Frequência de oscilação predefinida 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F08.32 

(0x0820) 

Frequência de 
oscilação 
predefinida 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência de oscilação predefinida. 

0,00Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

 

 F08.33: Tempo de espera de frequência de oscilação predefinido 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F08.33 

(0x0821) 

PARE 

Tempo de espera 
de frequência de 
oscilação 
predefinido 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de espera para a frequência de oscilação 
predefinida. 

0,0 segundo 

( 0,0s ~ 3600,0s) 

 

 F08.34: Amplitude da frequência de oscilação 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F08.34 

(0x0822) 

PARE 

Amplitude da 
frequência de 
oscilação 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a amplitude da frequência de oscilação. 

10,0% 

(0,0% ~ 50,0%) 

 

 F08.35: Frequência de Salto 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F08.35 

(0x0823) 

PARE 

Frequência de 
salto 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência de salto. 

10,0% 

(0,0% ~ 50,0%) 

 

 F08.36: Tempo de subida da onda triangular 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F08.36 

(0x0824) 

PARE 

Tempo de subida 
da onda triangular 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de subida da onda triangular. 

5,00 segundos 

( 0,0s ~ 650,00s) 

 

 F08.37: Tempo de queda da onda triangular 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F08.37 

(0x0825) 

PARE 

Tempo de queda 
da onda triangular 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de queda da onda triangular. 

5,00 segundos 

( 0,0s ~ 650,00s) 
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11.11 Grupo F09: Controle Auxiliar 2 

Grupo F09.0x : Funções de Manutenção 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F09.02 

(0x0902) 

CORRE 

Seleção de 
alarme de 
manutenção do 
dispositivo 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: Inválido 1: Válido  

LED "0" : Ventilador de resfriamento  
LED "00": Principal  
LED "000" : Reservado  
LED "0000" : Reservado 

0000 

(0000 ~ 1111) 

F09.03 

(0x0903) 

PARE 

Configuração de 
manutenção do 
ventilador de 
resfriamento 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Definido em horas. Defina como 0 ao substituir o ventilador de 
resfriamento por um novo. 

0 

(0 ~ 65535) 

F09.04 

(0x0904) 

PARE 

Configuração de 
manutenção do 
relé principal 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Definido para 0,0% ao substituir o relé principal por um novo. 

0,0% 

(0,0% ~ 150,0%) 

Observação: 

 Este grupo de códigos de função pode definir a substituição e manutenção dos principais componentes do inversor. 

 LED "0" de [F9.02] Seleção do alarme de manutenção do dispositivo [Ventilador de resfriamento] = 1 [ Válido ], quando a vida 

útil do ventilador de resfriamento atingir 90%, o aviso A. 161 será emitido. 

 LED "00" de [F9.02] Seleção do alarme de manutenção do dispositivo [Relé principal] = 1 [ Válido ], quando a vida útil do relé 

principal atingir 90% , o aviso A. 163 será emitido. 

 

11.12 Grupo F10 : Parâmetros de Proteção 

Grupo F10.0x : Proteção de Corrente 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10,00 

(0x0A00) 

CORRE 

Função de 
supressão de 
sobrecorrente 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Limita automaticamente a corrente de saída ao ponto de 
supressão de sobrecorrente definido para evitar falhas de 
sobrecorrente . 

0: A supressão é sempre válida . 

1: Válido durante aceleração/desaceleração, inválido em 

velocidade constante. 

0 

(0 ~ 1) 

0: A supressão é sempre válida . 

Quando a corrente de saída do inversor atinge o ponto de supressão de sobrecorrente durante a aceleração, desaceleração ou 
operação em velocidade constante, o inversor reduzirá a corrente de saída através do controle de software (pausa de aceleração 
e desaceleração, diminuir ou aumentar a frequência de saída, etc. ). Quando a corrente de saída cair abaixo do ponto de 
supressão de sobrecorrente, o inversor funcionará normalmente. 

1: Válido durante aceleração/desaceleração, Inválido em velocidade constante. 

A função de supressão de sobrecorrente está ativa quando o inversor está acelerando e desacelerando, mas inativa quando o 
inversor está funcionando em velocidade constante. 
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Nota: Esta seleção de código de função pode ser válida apenas no modo de controle VF, e a função de supressão de 

sobrecorrente está sempre ativa sob controle vetorial. 

Sob o modo de operação de velocidade constante, a falha de sobrecorrente pode ser relatada quando a carga muda muito. 

 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.01 

(0x0A01) 

CORRE 

supressão de 
sobrecorrente 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o nível de limitação da corrente de carga. 100% 
corresponde à corrente nominal do inversor. 

160,0% 

(0,0% ~ 300,0%) 

de corrente de carga da função de supressão de sobrecorrente. 100% corresponde à corrente nominal do inversor. Quando a 
relação de corrente de saída for maior que este valor, a função de supressão de sobrecorrente será acionada. 

 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.02 

(0x0A02) 

CORRE 

Ganho de 
supressão de 
sobrecorrente 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o efeito de resposta da supressão de sobrecorrente . 
Quanto maior o ponto de ajuste, mais rápida a resposta. 

100,0% 

(0,0% ~ 500,0%) 

Define a velocidade de resposta da função de supressão de sobrecorrente . 

 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.03 

(0x0A03) 

PARE 

Configuração de 
proteção atual 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina se a função de proteção relacionada à corrente está 
habilitada. 

LED "0" : Limitação de corrente ciclo a ciclo (CBC) 

0: DESLIGADO 1: LIGADO 

LED "00" : Supressão de interferência de proteção OC 

0: Normal 

1: Supressão de interferência primária 

2: Supressão de interferência secundária 

LED "000": Supressão de interferência de proteção SC 

0: Normal 

1: Supressão de interferência primária 

2: Supressão de interferência secundária 

LED "0000": Reservado 

0001 

(0000 ~ f221) 

Define se a função de proteção relacionada à corrente está habilitada. 

LED "0" : Limitação de corrente ciclo a ciclo (CBC) 

Função de limitação de corrente ciclo a ciclo através da proteção de hardware, até certo ponto pode limitar o aumento da 
corrente para evitar que o inversor relate falha de sobrecorrente. 

0: DESLIGADO 

1: LIGADO 

LED "00" : Supressão de interferência de proteção OC 

Quando esta função é válida , o software julga o E. oC [Falha de sobrecorrente], elimina os sinais de interferência e responde 

apenas aos sinais de sobrecorrente reais. Depois que a supressão de interferência secundária for habilitada, todas as 
informações do sinal de borda serão filtradas. 



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 319 

0: Normal 

1: Supressão de interferência primária 

2: Supressão de interferência secundária 

Nota: Esta função pode atrasar o tempo de alarme de falha de sobrecorrente, use-a com cuidado. 

LED "000" : Supressão de interferência de proteção SC 

Quando a função é Válida , o software avalia o E. SC [Falha do sistema], elimina os sinais de interferência e responde apenas 

aos sinais reais de falha do sistema. Depois que a supressão de interferência secundária for habilitada, todas as informações do 
sinal de borda serão filtradas. 

0: Normal 

1: Supressão de interferência primária 

2: Supressão de interferência secundária 

Nota: Esta função pode atrasar a hora do alarme de falha do sistema, use-a com cuidado. 

LED "0000" : Reservado 

 

 F10.04 - F10.06: Proteção de Desequilíbrio de Corrente 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.04 

(0x0A04) 

PARE 

Configuração de 
proteção atual 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

LED "0" : Julgamento para soma diferente de zero de 
detecção de corrente trifásica, aviso de falha de saída E. 
HAL. 

0: DESLIGADO 1: LIGADO 

LED "00" : julgamento de proteção de desequilíbrio de 
corrente trifásica, aviso de falha de saída E. oLF4. 

0: DESLIGADO 1: LIGADO 

0001 

(0000 ~ 0011) 

F10.05 

(0x0A05) 

PARE 

Limite de 
julgamento de 

desequilíbrio atual 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Determina a existência de uma falta de desequilíbrio de 
corrente comparando a relação da fase máxima com a fase 
mínima na corrente trifásica com este set point. Quando o 
limite é excedido, a falha é relatada após o tempo de filtro 
F10.06. 

160% 

(0% ~ 500%) 

F10.06 

(0x0A06) 

PARE 

Coeficiente de filtro 
de desequilíbrio de 

corrente 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do parâmetro deve ser aumentado em um local 
com forte flutuação de corrente. 

2,0 

(0,0 ~ 60,0) 

 

Grupo F10.1x: Proteção de Tensão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
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F10.11 

(0x0A0B) 

PARE 

Função de 
supressão de 
sobretensão DC b 
us 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Reduz a velocidade ou interrompe a aceleração ou 
desaceleração para evitar falhas de sobretensão quando a 
tensão do barramento CC for maior que o ponto de 
supressão de sobretensão . 

LED "0" : função de supressão de sobretensão 

0: DESLIGADO 

1: LIGADO 

LED "00" : Função de sobre-excitação 

0: DESLIGADO 

1: Válido apenas durante a desaceleração 

2: Válido durante a execução 

0011 

(0000 ~ 0021) 

LED "0" : função de supressão de sobretensão 

0: DESLIGADO 

Se a tensão do barramento CC for maior que o ponto de supressão de sobretensão , a frequência de saída não é ajustada, o 

que pode acionar E.OU [ falha de sobretensão ]. 

1: LIGADO 

A função de supressão de sobretensão está ativa em operação, especialmente para carga excêntrica. 

Nota: A função de supressão de sobretensão está ativa em qualquer modo de controle. Quando a carga regenerativa aumenta 
repentinamente, mesmo que a função de supressão de sobretensão esteja ligada, é possível reportar E. OU [ falha de 
sobretensão ]. 

LED "00" : Função de sobre-excitação 

0: DESLIGADO 

Não aumente a corrente de excitação durante a desaceleração, e a função de sobreexcitação é inválida . 

1: Válido apenas durante a desaceleração 

por sobre-excitação aumenta a corrente de excitação durante a desaceleração. Colocar o motor no estado superexcitado para 
fazer com que o motor desacelere bruscamente produzindo maior torque de frenagem. Este processo é mais rápido que a parada 
de desaceleração comum . 

2: Válido durante a execução 

Precauções para o uso de desaceleração por sobre-excitação : 

Não use a função de desaceleração de sobre-excitação para os seguintes propósitos. Recomenda-se conectar o resistor do freio. 

- Desaceleração rápida frequente 

- Carga regenerativa contínua 

- Máquinas de baixa inércia 

- Máquinas que não são permitidas por flutuações de torque 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.12 

(0x0A0C) 

PARE 

Ponto de supressão 
de sobretensão DC 
b us 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor de tensão do barramento CC que 
aciona a função de supressão de sobretensão . 

T3: 750 V 

S2: 370 V 

(0 V - ponto de 
sobretensão ) 

de sobretensão T3 : 820 V 

sobretensão S2 : 400 V 

Nota : O padrão deste parâmetro depende do modelo do inversor. 

Quando a tensão do barramento CC atinge ou excede F10.12 [ Ponto de supressão de sobretensão do barramento ] durante a 
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execução, o inversor ajustará a frequência de saída automaticamente para suprimir o aumento da tensão do barramento e evitar 
que o inversor salte para E. ou [ falha de sobretensão ] . O esquema da função de supressão de sobretensão é mostrado a 
seguir. 

 

Esquema da Função de Supressão de Sobrepressão 

 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.13 

(0x0A0D) 

CORRE 

Ganho de 
supressão de 
sobretensão DC b 
us 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o efeito de resposta da supressão de sobretensão . 

100,0% 

(0,0% ~ 500,0%) 

Ajuste F10.13 [ DC b us overvoltage Suppression Gain] para ajustar o efeito da função de supressão de sobrepressão. Quando 

este parâmetro é definido como 0, indica que a função de supressão de sobretensão é inválida . 

 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.14 

(0x0A0E) 

CORRE 

Ativação do freio 
dinâmico 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina se a função de frenagem dinâmica está habilitada. 

0: DESLIGADO 

1: Habilitado com supressão de sobretensão desabilitada 

2: Habilitado com supressão de sobretensão habilitada 

2 

(0 ~ 2) 

Este parâmetro define se a função de frenagem dinâmica está habilitada. 

0: DESLIGADO   

Não importa quão alta seja a tensão do barramento, o inversor não implementa o controle de freio dinâmico para o motor. 

1: Habilita o freio dinâmico e desabilita a função de supressão de sobretensão . 

Quando a tensão do barramento exceder a tensão de ação do freio dinâmico, o inversor implementará o controle do freio 
dinâmico para o motor e desabilitará a função de supressão de sobretensão . 

2: Habilite o freio dinâmico e a função de supressão de sobretensão ao mesmo tempo. 

Quando a tensão do barramento excede a tensão de ação do freio dinâmico, o inversor implementará o controle do freio 
dinâmico para o motor e habilitará a função de supressão de sobretensão ao mesmo tempo. 

Nota: Nesta configuração de parâmetro, a prioridade de ligar ou desligar a função de supressão de sobretensão está acima de 
F10.11 [ Função de Supressão de Sobretensão do Barramento ]. 
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Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.15 

(0x0A0F) 

CORRE 

Tensão de ação do 
freio dinâmico 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

a tensão de ação de frenagem dinâmica . O freio 
dinâmico funciona quando a tensão do barramento é 
superior a este valor. 

T3: 740 V 

S2: 360 V 

(0 V - ponto de 
sobretensão ) 

de sobretensão T3 : 820 
V 

sobretensão S2 : 400 V 

Quando a tensão do barramento CC do inversor aumenta e excede F10.15 [ Tensão da Ação de Frenagem Dinâmica], o inversor 
iniciará a ação de frenagem dinâmica . Para os modelos sem resistor de frenagem integrado, se você precisar usar a função de 
frenagem dinâmica, compre um resistor de frenagem opcional. 

Observação: Ao usar a função de frenagem dinâmica, desative a função de supressão de sobretensão e defina F10.11 para 0. 
Caso contrário, a supressão de sobretensão pode inibir o aumento da tensão do barramento e não atingir o ponto de ação do 
freio dinâmico. 

 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.16 

(0x0A10) 

PARE 

de subtensão DC b 
us 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Limita a diminuição da tensão do barramento CC quando a 
tensão do barramento é menor que o ponto de supressão de 
subtensão ajustando automaticamente a frequência de 
operação para evitar falhas de subtensão . 

0: DESLIGADO 1: LIGADO 

0 

(0 ~ 1) 

Nota: A função de supressão de sobretensão está ativa em qualquer modo de controle. 

Quando o A tensão do barramento CC do inversor atinge ou é menor que F10.17 [ Ponto de supressão de subtensão do 
barramento CC ], o inversor ajustará a frequência de saída automaticamente para suprimir a redução da tensão do barramento 
CC para garantir que o inversor não acione E. Lu2 [ Falha de subtensão] devido à baixa tensão do barramento CC. 

0: DESLIGADO 

1: LIGADO 

 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.17 

(0x0A11) 

PARE 

DC b us sub - ponto 
de supressão de 
tensão 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor de tensão do barramento CC que aciona 
a função de supressão de subtensão . 

T3: 430 V 

S2: 240 V 

(0 V - ponto de 
sobretensão ) 

de sobretensão T3 : 
820 V 

sobretensão S2 : 400 
V 

Nota : O padrão deste parâmetro depende do modelo do inversor. 

Quando a tensão do barramento CC do inversor atingir ou for menor que F10.17 [ Ponto de supressão de subtensão do 
barramento CC ], o inversor ajustará a frequência de saída automaticamente para suprimir a redução da tensão do barramento 
para garantir que o inversor não acione E. Lu2 [ Falha de subtensão] devido à baixa tensão do barramento CC. 

 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
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F10.18 

(0x0A12) 

CORRE 

DC b us sub - 
ganho de supressão 
de tensão 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Define o efeito de resposta da supressão de subtensão. 

100,0% 

(0,0% ~ 500,0%) 

Ajuste F10.18 [Bus Under - voltage Suppression Gain] para ajustar o efeito da função de supressão de subtensão. Quando este 
parâmetro é definido como 0, isso indica que a função de supressão de subtensão está desligada. 

 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.19 

(0x0A13) 

PARE 

de subtensão DC b 
us 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Define o limite inferior permitido da tensão do 
barramento. O inversor reportará a falha de subtensão 
quando a tensão do barramento for inferior a este valor. 

T3: 320 V 

S2: 190 V 

(0 V - ponto de 
sobretensão ) 

de sobretensão T3 : 
820 V 

sobretensão S2 : 400 
V 

Este parâmetro define o limite inferior de tensão permitido pela tensão do barramento CC durante a operação normal do inversor. 
Para alguns cenários em que a rede elétrica é baixa, o nível de proteção contra subtensão pode ser reduzido adequadamente 
para garantir a operação normal do inversor. 

Nota: Quando a tensão de rede for muito baixa, o torque de saída do motor será reduzido. Para carga de potência constante e 
carga de torque constante, quando a tensão da rede é muito baixa, a corrente de entrada e saída do inversor aumentará, 
reduzindo assim a confiabilidade de operação do inversor. 

 

Grupo F10.2x : Proteção Auxiliar 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.20 

(0x0A14) 

PARE 

Seleção de proteção 
contra perda de fase 
de entrada e saída 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Define se a função de proteção de perda de fase de entrada e 
saída está habilitada. 

LED "0" : Função de proteção contra perda de fase de saída 

0: DESLIGADO 1: LIGADO 

LED "00" : Função de proteção contra perda de fase de 
entrada 

0: DESLIGADO 

1: Ativado. O inversor reporta o alarme A. iLF e continua 
funcionando quando a perda de fase de entrada é detectada. 

2: Ativado. O inversor reporta o alarme E. iLF e parada livre 
quando a perda de fase de entrada é detectada. 

0021 

(0000 ~ 1121) 

Define se a função de proteção de perda de fase de entrada e saída está habilitada. 

LED "0" : Seleção de proteção contra perda de fase de saída 

0: OFF, a função de proteção de perda de fase de saída não está ativa. Esta função não pode ser desligada no processo de 
frenagem CC e pré-excitação vetorial. 

1: ON, a função de proteção de perda de fase de saída está ativa, quando a perda de fase de saída é detectada, a falha E.oLF 
será relatada, o motor irá parar livremente . 

LED "00" : Seleção de proteção contra perda de fase de entrada 

0: OFF, a função de proteção contra perda de fase de entrada não está ativa. 

1: Habilitado, quando a perda de fase de entrada for detectada, a falha A.iiLF será reportada, o motor continuará funcionando. 

2: Habilitado, quando a falta de fase de entrada for detectada, a falha E. iLF será reportada, o motor irá parar livremente . 
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Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.21 

(0x0A15) 

PARE 

Limite de perda de 
fase de entrada 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem de detecção de tensão para a função de 
detecção de perda de fase de entrada. 100% corresponde à 
tensão nominal do barramento. 

10,0% 

(0,0% ~ 30,0%) 

Defina a porcentagem de detecção de tensão para a função de detecção de perda de fase de entrada. 100% corresponde à 
tensão nominal do barramento CC . 

Observação: Quando o motor da cinta flutua muito, o valor pode ser aumentado adequadamente para evitar um aviso falso de 
perda de fase de entrada. 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.22 

(0x0A16) 

PARE 

Seleção de proteção 
contra curto-circuito 
de aterramento 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina se a função de proteção contra curto-circuito à terra 
para a saída do inversor e a ventoinha de resfriamento está 
habilitada. 

LED "0" : Função de proteção contra curto-terra de saída 

0: Desativado  1: Detecção ao ligar 

2: Detecção de pré-execução 

LED "00" : Função de proteção contra curto-terra do ventilador 

0: DESLIGADO  1: LIGADO 

LED "000" : Função de proteção de curto-circuito à terra 

0: DESLIGADO  1: LIGADO 

0111 

(0000 ~ 0112) 

Defina se a função de proteção contra curto-circuito à terra para a saída do inversor e a ventoinha de resfriamento está 
habilitada. 

LED "0" : Função de proteção contra curto-terra de saída 

0: OFF, a função de proteção contra curto-terra de saída está desligada. 

1: Detecção ao ligar, A função de proteção de curto-circuito de saída está ligada, quando o inversor emite um curto-circuito para 
terra é detectado, o E. SG [Curto-circuito de saída para falha de terra] será relatado. 

2: Detecção antes da operação, ligue a função de proteção de curto-terra de saída antes de operar a cada vez. 

LED "00" : Função de proteção contra curto-terra do ventilador 

0: OFF, a função de proteção contra curto-terra do ventilador está desligada. 

1: ON, a função de proteção contra curto-terra do ventilador está ligada. Quando o curto-circuito do ventilador com o terra for 
detectado, o E. FSG [Falha do curto-circuito do ventilador com o terra] será relatado. 

LED "000" : Função de proteção de curto-circuito à terra 

0: OFF, a função de proteção contra curto-circuito à terra está desligada. 

1: LIGADO, a função de proteção contra curto-circuito à terra está ligada. Quando o curto-circuito de energia com o terra for 
detectado, o E. PoS [Curto-circuito de energia com falha de terra] será relatado. 

Observação: 

 Ao ligar a detecção de curto-terra pré-funcionamento, a máquina síncrona não pode ser iniciada em rotação. 

 No processo de rotação da máquina síncrona, o inversor reportará incorretamente o curto-circuito para a falha de 
aterramento após a energização. 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
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F10.23 

(0x0A17) 

CORRE 

Seleção de controle 
do ventilador 
ON/OFF 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o modo de funcionamento do ventilador de refrigeração 
do inversor. 

0: O ventilador funciona após o inversor ser ligado. 

1: O ventilador funciona de acordo com a temperatura após a 
parada do inversor e funciona quando o inversor está 
funcionando. 

parada do inversor , o ventilador para após o tempo definido 
por F10.24 e funciona de acordo com a temperatura. 

1 

(0 ~ 2) 

Defina o modo de funcionamento do ventilador de refrigeração do inversor. 

0: O ventilador funciona após o inversor ser ligado Independentemente da temperatura do módulo, o ventilador funcionará após o 
inversor ser ligado. 

1: O ventilador funciona de acordo com a temperatura após a parada do inversor e funciona quando o inversor está funcionando. 
O ventilador funciona de acordo com a temperatura quando o inversor é desligado. Se a temperatura estiver acima de 50 ° C, o 
ventilador funcionará, caso contrário, ele irá parar após um tempo de atraso de 30 s. Quando o inversor estiver funcionando, o 
ventilador funcionará após um tempo de atraso de 1 s. 

parada do inversor , o ventilador para e funciona de acordo com a temperatura. O ventilador funciona de acordo com a 
temperatura quando o inversor está funcionando. Se a temperatura estiver acima de 50 ° C, o ventilador funcionará 
imediatamente, caso contrário, ele irá parar após um tempo de atraso de 30 s. Após a parada do inversor , o ventilador irá parar 
após um tempo de atraso de 30 s. 

Nota: O uso correto desta função pode efetivamente prolongar a vida útil do ventilador de resfriamento. 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.24 

(0x0A18) 

PARE 

Tempo de atraso do 
controle do 
ventilador 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de liberação do comando de desativação até a 
parada do ventilador de resfriamento. 

30,00 segundos 

(0,00s ~ 60,00s) 

Define o tempo desde a liberação do comando de desativação até a parada do ventilador de resfriamento. Depois que o inversor 
parar de funcionar, o ventilador irá parar por esse tempo. 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.25 

(0x0A19) 

CORRE 

Nível de detecção de 
aviso de 
superaquecimento 
do inversor oH1 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Defina o valor de temperatura para aviso de superaquecimento 

do inversor. O aviso de superaquecimento é válido se a 

temperatura for superior a este valor. 

80,0 ° C 

(0,0 ° C ~ 100,0 ° 
C) 

Define o valor de temperatura para aviso de superaquecimento do inversor. A.OH1 [Aviso de superaquecimento] é válido se a 

temperatura do radiador C00.12 for superior a este valor. 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.26 

(0x0A1A) 

CORRE 

Seleção de proteção 
contra 
superaquecimento 
do motor (cartão de 
extensão ) 

V/ F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Defina a proteção contra superaquecimento do motor quando 
um cartão de extensão IO for usado. 

LED "0" : Tipo de sensor de temperatura do motor 

0: PT1000 1: KTY84 

0x01 

(0x00 ~ 0x01) 
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Este parâmetro define a proteção contra superaquecimento do motor quando um cartão de extensão IO é usado. 

LED "0" : Tipo de sensor de temperatura do motor 

0: PT1000, correspondente ao motor com sensor de temperatura PT1000. 

1:KTY 84, correspondente ao motor com sensor de temperatura KTY84. 

Nota: Esta função deve ser usada com placa de extensão IO , o tipo de sensor de temperatura do motor deve corresponder ao 
sensor de temperatura do motor. 

F10.26 está ativo quando o dip switch da placa de extensão IO está definido para KTY. O PT100 está ativo quando a chave DIP 
da placa de extensão IO é ajustada para PT100. 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.27 

(0x0A1B) 

CORRE 

Nível de alarme de 
superaquecimento 
do motor (cartão de 
extensão ) 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor da temperatura do motor para falha de 
superaquecimento. A falha de superaquecimento é relatada se 
a temperatura for superior a esse valor. 

110,0 ° C 

(0,0 ° C ~ 200,0 ° 
C) 

Ajusta o valor da temperatura do motor para falha de superaquecimento, se a temperatura for maior que este valor, E.oH 3 [Falha 
de superaquecimento] é reportado se a temperatura for maior que este valor. 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.28 

(0x0A1C) 

CORRE 

Nível de aviso de 
superaquecimento 
do motor (cartão de 
extensão ) 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor da temperatura do motor para aviso de 
superaquecimento. O aviso de superaquecimento é enviado se 
a temperatura for superior a este valor. 

90,0 ° C 

(0,0 ° C ~ F10,27) 

Defina o valor da temperatura do motor para aviso de superaquecimento, se a temperatura for maior que esse valor, A. oH3 
[Aviso de superaquecimento] é relatado que o motor continuará a operar. 
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Grupo F10.3x : Proteção de Detecção de Carga 

Julgamento de detecção de carga: 

O modo de detecção de aviso de carga e o modo de aviso do inversor devem ser usados com dois parâmetros de nível de 
detecção de carga e tempo de detecção de aviso de carga. 

Código do 
parâmetro 
(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.32 
(0x0A20) 

PARE 

Configuração de 
detecção de aviso de 
carga 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
Defina o modo de detecção de aviso de carga e o modo de 
aviso do inversor. 
LED "0" : configuração de detecção de aviso de carga 1 
0: Não detecta 
1: Detectar sobrecarga 
2: Detectar sobrecarga apenas em velocidade constante 
3: Detectar subcarga 
4: Detectar subcarga apenas em velocidade constante 
LED "00" : configuração de aviso para detecção de aviso de 
carga 1 
0: Continuar executando e relatar A. LD1 
1: parada livre e informe E. LD1 
LED "000" : configuração de detecção de aviso de carga 2 
0: Não detecta 
1: Detectar sobrecarga 
2: Detectar sobrecarga apenas em velocidade constante 
3: Detectar subcarga 
4: Detectar subcarga apenas em velocidade constante 
LED "0000" : Configuração de aviso para detecção de aviso de 
carga 2 
0: Continuar executando e relatar A. LD2 
1: Parada livre e informe E. LD2 

0000 
(0000 ~ 1414) 

 
 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.33 

(0x0A21) 

PARE 

Nível 1 de detecção 
de aviso de carga 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor de detecção do aviso de carga 1. 

Sob controle V/F, o valor de 100% corresponde à corrente 
nominal do motor. 

No caso de controle vetorial, o valor de 100% corresponde ao 
torque nominal de saída do motor 

130,0% 

(0,0% ~ 200,0%) 

F10.34 

(0x0A22) 

PARE 

Tempo de detecção 
de aviso de carga 1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Definir a duração do aviso de carga 1 de detecção. O aviso de 
carga 1 durará esse tempo depois que a carga atingir o nível 
de detecção. 

5,0 segundos 

( 0,0s ~ 60,0s) 

Defina os parâmetros relacionados do aviso de carga 1. 

Quando o inversor está operando no modo de controle V/F, 100,0% corresponde à corrente nominal do motor. No modo de 
controle vetorial, o torque de saída do motor é usado como valor de julgamento de advertência de carga e 100,0% corresponde 
ao torque de saída nominal do motor. 

O valor de julgamento de aviso de carga 1 em F10.34 [Tempo de detecção de aviso de carga] deve ser comparado com F10.33 
[Nível de detecção de aviso de carga]. O motor fará a ação correspondente de acordo com os pontos de ajuste no LED "0" e LED 
"00" de F10.32 [Configuração de Detecção de Advertência de Carga]. 

Quando a função do terminal Y é selecionada como 27 [Detecção de advertência de sobrecarga] ou 28 [Detecção de advertência 
de subcarga], o inversor emitirá um sinal de advertência através do terminal Y. 
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Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.35 

(0x0A23) 

PARE 

Nível de detecção de 
aviso de carga 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor de detecção do aviso de carga 2. 

Sob controle V/F, o valor de 100% corresponde à corrente 
nominal do motor. 

No caso de controle vetorial, o valor de 100% corresponde ao 
torque nominal de saída do motor 

30,0% 

(0,0% ~ 200,0%) 

F10.36 

(0x0A24) 

PARE 

Tempo de detecção 
de aviso de carga 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a duração do aviso de carga 2 de detecção. O aviso de 
carga 2 durará esse tempo depois que a carga atingir o nível 
de detecção. 

5,0 segundos 

( 0,0s ~ 60,0s) 

Defina os parâmetros relacionados do aviso de carga 2. 

Quando o inversor está operando no modo de controle V/F, 100,0% corresponde à corrente nominal do motor. No modo de 
controle vetorial, o torque de saída do motor é usado como valor de julgamento de advertência de carga e 100,0% corresponde 
ao torque de saída nominal do motor. 

O valor de julgamento de aviso de carga 2 em F10.36 [Tempo de detecção de aviso de carga] deve ser comparado com F10.35 
[Nível de detecção de aviso de carga]. O motor fará a ação correspondente de acordo com os pontos de ajuste no LED "000" e 
LED "0000" s de F10.32 [Configuração de Detecção de Advertência de Carga]. 

Quando a função do terminal Y é selecionada como 27 [Detecção de advertência de sobrecarga] ou 28 [Detecção de advertência 
de subcarga], o inversor emitirá um sinal de advertência através do terminal Y. 

Grupo F10.4x : Proteção de estol 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.40 

(0x0A28) 

PARE 

Proteção contra 
desvio excessivo de 
velocidade 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a detecção de aviso quando o desvio entre a velocidade 
definida e a velocidade de feedback do motor for excessivo. 
Selecione o modo de detecção de aviso e o modo de alarme. 

LED "0" : Seleção de detecção 

0: Não detecta 

1: Detectar apenas em velocidade constante 

2: Sempre detectar 

LED "00" : Seleção de alarme 

0: Parada livre e reportar falha 

1: Um alarme e continue correndo 

0000 

(0000 ~ 0012) 

Configure o modo de detecção de aviso e o modo de alarme quando o desvio entre a velocidade definida e a velocidade de 
realimentação do motor for excessivo, usando-o com F10.41 [Limite de detecção de desvio de velocidade excessiva] e F10.42 
[Tempo de detecção de desvio de velocidade excessiva]. 

LED "0" : Seleção de detecção 

0: Não detecte, desligue a função de proteção para desvio de velocidade excessivo. 

1: Detecte apenas em velocidade constante, ligue a função de proteção para desvio excessivo de velocidade somente quando 
estiver funcionando em velocidade constante. 

2: Sempre detecte, ligue a função de proteção para desvio excessivo de velocidade quando o motor estiver sob aceleração, 
desaceleração e controle de velocidade constante. 

LED "00" : Seleção de falha 

0: Parada livre e reporte o alarme de falha E.DEF 

1: Continue executando e reporte o alarme de falha A. DEF 
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Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.41 

(0x0A29) 

PARE 

Limite de detecção 
de desvio de 
velocidade excessiva 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor para detectar desvio de velocidade excessivo. O 
valor de 100% corresponde a F01.10 [Frequência máxima]. 

10,0% 

(0,0% ~ 60,0%) 

F10.42 

(0x0A2A) 

PARE 

Tempo de detecção 
de desvio de 
velocidade excessivo 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a duração para detectar o desvio de velocidade 
excessivo. Se o desvio entre a velocidade ajustada e a 
velocidade de feedback for maior que F10.41 e durar por este 
tempo, o desvio de velocidade excessivo é detectado e 
avisado . 

2,0 segundos 

( 0,0s ~ 60,0s) 

Nota: O limite de detecção de desvio de velocidade de 100% corresponde a F01.10 [Frequência Máxima]. 

Quando o desvio entre o valor de realimentação de velocidade e o ponto de ajuste de velocidade correspondente ao valor 
percentual de F01.10 [Frequência Máxima] for maior que F10.41 [Limite de Detecção de Desvio de Velocidade Excessiva] dentro 
do tempo definido de F10.42 [Velocidade Excessiva Deviation Detection Time], o motor responderá de acordo com F10.40 
[Proteção Contra Desvio Excessivo de Velocidade]. 

 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.43 

(0x0A2B) 

PARE 

Proteção contra 
surtos de velocidade 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o modo de detecção de aviso e o modo de alarme no 
caso de oscilação de velocidade do motor. 

LED "0" : Seleção de detecção 

0: Não detecta 

1: Detectar apenas em velocidade constante 

2: Sempre detectar 

LED "00" : Seleção de alarme 

0: Parada livre e reportar falha 

1: Um alarme e continue correndo 

0002 

(0000 ~ 0012) 

Configure o modo de detecção de aviso e o modo de alarme quando a velocidade de realimentação do motor for excessiva, 
usando-o com F10.44 [ Limiar Detecção de Sobrevelocidade] e F10.45 [ Tempo de Detecção de Sobrevelocidade]. 

LED "0" : Seleção de detecção 

0: Não detecte, desligue a função de proteção de excesso de velocidade. 

1: Detecte apenas em velocidade constante, ligue a função de proteção somente quando estiver funcionando em velocidade 
constante. 

2: Sempre detecte, ligue a função de proteção de sobrevelocidade quando o motor estiver sob aceleração, desaceleração e 
controle de velocidade constante. 

LED "00" : Seleção de falha  

0: Parada livre e reporte o alarme de falha E.SPD 

1: Continue executando e reporte o alarme de falha A. SPD 

 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.44 

(0x0A2C) 

PARE 

Limite de detecção 
de pico de 
velocidade 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor para detectar o pico de velocidade. O valor de 
100% corresponde a F01.10 [Frequência máxima]. 

110,0% 

(0,0% ~ 150,0%) 
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F10.45 

(0x0A2D) 

PARE 

Tempo de detecção 
de pico de 
velocidade 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Define a duração para detectar o aumento de velocidade. Se a 
velocidade de feedback for maior que F10.44 e durar por este 
tempo, o pico de peed é detectado e avisado. 

0,100s 

(0.000s ~ 2.000s) 

Nota: O limite de detecção de velocidade excessiva de 100% corresponde a F01.10 [Frequência máxima]. 

Quando o valor de realimentação de velocidade correspondente ao valor percentual de F01.10 [Frequência Máxima] for maior 
que F10.44 [ Limiar de Detecção de Sobrevelocidade] dentro do tempo de ajuste de F10.45 [ Tempo de Detecção de Excesso de 
Velocidade], o motor irá faça a ação correspondente de acordo com F10.43 [ Ação de Proteção de Excesso de Velocidade]. 

 

Grupo F10.5x : Recuperação de Falhas e Sobrecarga do Motor 

Recuperação de Falhas F10.50 ~ F10.52 

Quando o inversor detecta uma falha temporária e não deseja parar a máquina, a função de auto-recuperação de falha é usada 
para redefinir a falha automaticamente. Quando os tempos de auto-recuperação de falhas excederem o ponto de ajuste dentro 
do tempo definido, o inversor irá parar após detectar uma falha. Neste momento, é necessário redefinir a falha manualmente 
após a solução de problemas. 

Perigoso ! Não use a função de auto-recuperação de falhas quando a carga de elevação do guincho ou a falha não puder ser 
restaurada automaticamente. Caso contrário, isso pode resultar em acidentes pessoais. 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.50 

(0x0A32) 

PARE 

Configuração de 
tempos de auto-
recuperação de 
falhas 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina quantas vezes a auto-recuperação de falhas é 
permitida. 

Nota: O valor 0 indica que a função de autorrecuperação de 
falhas está desabilitada, enquanto qualquer outro valor indica 
que a função está habilitada. 

0 

(0 ~ 10) 

Nota: Quando o parâmetro é definido como 0, indica que a função de autorrecuperação de falhas está desabilitada. 

Durante o início da função de auto-recuperação de falhas, se a falha ocorrer no processo de desaceleração de desligamento, a 
auto-recuperação de falhas não será executada. 

Durante o início da função de auto-recuperação de falhas, se a falha de subtensão ocorrer durante a operação, o inversor saltará 
para A. Aviso Lu1 e entrará no estado de parada . 

Durante a auto-recuperação da falha, se ocorrer a falha de não-auto-recuperação, o inversor entrará no estado de falha e não 
realizará a auto-recuperação. 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.51 

(0x0A33) 

PARE 

Intervalo de auto-
recuperação de 
falhas 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de espera entre uma falha do inversor e o reset 
posterior. 

1,0 segundo 

( 0,0s ~ 100,0s) 

Ajusta o tempo de espera entre uma falha do inversor e o reset posterior. O teclado exibirá o caráter da falha neste momento, 
mas a luz indicadora de funcionamento ainda está acesa . 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.52 

(0x0A34) 

LER 

Tempos de 
recuperação de 
falhas 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Indica quantas vezes a auto-recuperação de falhas foi 
executada. Este parâmetro é somente leitura. 

0 

Indica quantas vezes a auto-recuperação de falhas foi realizada, é conveniente para o usuário confirmar o estado de uso da 
função de auto-recuperação de falhas, este parâmetro é somente leitura. 
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Nota: Cada vez que a auto-recuperação da falha é executada, o valor é aumentado em 1. Quando o valor é igual a F10.50 [Fault 
Self-Recovery Times Setting], a falha será detectada se uma falha de auto-recuperação for acionada , e a recuperação de falhas 
não é mais executada. 

Durante a auto-recuperação da falha, se a falha de não-auto-recuperação resultar na parada , o valor será redefinido para 0. 

Se ocorrer a falha de autorrecuperação e outras falhas não forem acionadas em 10 minutos, o valor será redefinido para 0. 

 

Proteção de Sobrecarga do Motor F10.55 ~ F10.59 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F10.55 

(0x0A37) 

CORRE 

Modelo de 
sobrecarga do motor 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: Motor comum 

1: Motor de conversão de frequência (50 Hz)  
2: Motor de conversão de frequência (60 Hz) 

3: Motor sem ventoinha 

0 

(0 ~ 3) 

F10.56 

(0x0A38) 

PARE 

Classe de 
Isolamento do Motor 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: Classe de isolamento A  1: Classe de isolamento E  
2: Classe de isolamento B  3: Classe de isolamento F  
4: Classe de isolamento H  5: Classe especial S 

3 

(0 ~ 5) 

F10.57 

(0x0A39) 

PARE 

Sistema de trabalho 
do motor 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0-1: Sistema de trabalho S1 (trabalho contínuo)  
2: Sistema de trabalho S2 3-9: Correspondente a S3 - S9 

0 

(0 ~ 9) 

F10.58 

(0x0A3A) 

PARE 

Limite de partida de 
sobrecarga do motor 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O limiar de partida da sobrecarga do motor. Quando a corrente 
real é maior que este valor, a sobrecarga aumenta de forma 
cumulativa. 

105,0% 

(0,0% ~ 130,0%) 

F10.59 

(0x0A3B) 

PARE 

Coeficiente de 
Corrente de 
Sobrecarga do Motor 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Corrente de sobrecarga do motor calculada = corrente real * 
coeficiente de corrente de sobrecarga do motor. 

100,0% 

(0,0% ~ 250,0%) 
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A operação de sobrecarga a longo prazo do motor levará a um superaquecimento extremo, o parâmetro de calor e o parâmetro 
de perda de calor determinam o aumento da temperatura do motor, se a proteção de sobrecarga do motor e a corrente do motor 
mostrarem uma curva característica de tempo inversa, isso está relacionado à frequência de operação do motor. Ao ajustar 
F10.59 = 100,0%, a curva de proteção de sobrecarga é mostrada a seguir. 

A comparação da curva de sobrecarga de cada nível em 50 Hz 

 

A tabela de tempo de sobrecarga dos pontos-chave de cada nível em 50 Hz 

 
 
 
 
 
 
 

A curva de proteção de sobrecarga sob frequência diferente quando o padrão é nível F. 

 

Nota : Os usuários precisam definir o controle industrial de acordo com a condição real do motor e definir os valores de F10.55 ~ 
F10.59 corretamente, para proteger efetivamente o motor. 

Quando um inversor opera com vários motores em paralelo, a função de proteção do relé térmico não funcionará, para proteger 
os motores de forma eficaz, instale um relé térmico na extremidade da linha de entrada de cada motor. 

 

Proteção contra 
sobrecarga do motor 

Tempo (min) 

(Corrente de sobrecarga do motor calculada/corrente 
nominal) × 100% 

110% 150% 200% 

Classe de 
isolamento 

F 75 16 3,5 
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11.13 Grupo F11: Parâmetros do teclado 

Grupo F11.0x : Operação do botão 

 F11.00: Seleção de bloqueio de botão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11,00 

(0x0B00) 

CORRE 

Parâmetros e 
seleção de 

bloqueio de botão 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0 

(0 ~ 3) 

0: Não bloqueado  

de parâmetros e botões não está ativa. 

1: O parâmetro de função está bloqueado  

Está desabilitado para modificar os set points de todos os parâmetros funcionais (exceto os códigos de função específicos dos 
botões up e down , que podem ser modificados pelos botões up e down ). Você não pode entrar na interface de modificação de 
parâmetros pelo teclado , mas pode selecionar o valor de monitoramento pelo teclado de deslocamento . Tudo as funções dos 
botões no teclado não estão bloqueadas. 

2: Parâmetro de função e botão travar _ 

Bloqueie os pontos de ajuste de todos os parâmetros da função. Você não pode entrar na interface de modificação de 
parâmetros através do teclado , nem selecionar o valor de monitoramento do teclado . Não modifique o parâmetro. Bloqueie 
todos os botões do teclado , exceto RUN/STOP/JOG/PRG. 

3: Parâmetro de função e botão travar _ 

Bloqueie os pontos de ajuste de todos os parâmetros de função e desative a modificação de parâmetros. Ao mesmo tempo, 
bloqueie todos os botões do teclado , exceto PRG. 

Observação: 

 Como desbloquear o teclado de tubo digital de linha dupla : Após pressionar o botão de menu PRG , a primeira linha do 

teclado exibirá CodE . Em seguida, você pode inserir diretamente a senha do usuário (F11.01-User Password) na segunda 
linha pressionando o botão SET para desbloqueá-la. 

 Como desbloquear o teclado de tubo digital de linha única: O teclado de tubo digital de linha única exibirá CodE depois de 

pressionar o botão de menu PRG , depois pressione o botão "SET" , o tubo digital exibirá o cursor de entrada piscando, 
digite a senha do usuário (F11 .01-User Password) através do botão para cima e para baixo s, e então pressione o botão 
SET novamente para confirmar, então você pode desbloquear. 

 A senha do usuário é um parâmetro de proteção definido para proteger os parâmetros do inversor contra adulteração. 
Depois de definir a senha, lembre-se dela para evitar o inconveniente quando quiser alterar os parâmetros posteriormente. 

 Após o desbloqueio, entrar na interface de monitoramento sairá do desbloqueio. Se você quiser retornar à interface de 
parâmetros, precisará inserir a senha novamente. 

 F11.00: Senha de bloqueio do botão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.01 

(0x0B01) 

CORRE 

Senha de bloqueio 
de botão 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a senha de bloqueio do botão . 

0 

(0 ~ 65535) 

 F11.02: Seleção do botão multifuncional do teclado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
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F11.02 

(0x0B02) 

PARE 

Seleção do botão 
multifuncional do 

teclado 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0 

(0 ~ 7) 

0: inválido 

botão de marcha à ré 

botão de jogging para a frente 

Botão de jogging reverso 

4: Alternando entre o canal de comando do teclado e o canal de comando do terminal 

5: Alternando entre o canal de comando do teclado e o canal de comando de comunicação 

6: Alternando entre o canal de comando do terminal e o canal de comando de comunicação 

7: Alternando entre teclado , terminal e canais de comando de comunicação 

 

 F11.03: Configuração do botão STOP do teclado 

Código do 
parâmetro 
(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.03 
(0x0B03) 

PARE 

Configuração do 
botão de parada 

do teclado 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0 
(0 ~ 2) 

0: O modo de controle sem teclado está desabilitado Quando o sinal do modo de controle sem teclado é válido , o botão STOP 

não pode ser usado como botão de parada para parar o inversor. 

1: O modo de controle sem teclado s para cima do inversor pela parada modo . Quando o sinal do modo de controle sem teclado 

é válido , o botão STOP do teclado pode ser usado como botão de parada para parar o inversor pelo modo de parada definido 

por [F07.10]. 

Ele pode ser usado como botão de parada e o modo de parada é o modo definido por [F07.10]. 

2: O modo de controle sem teclado para o inversor por parada livre . Quando o sinal do modo de controle sem teclado é válido , 

o botão STOP do teclado não pode ser usado como botão de parada para parar o inversor livremente. 

Ele pode ser usado como um botão de parada , e o modo de parada é de parada livre . 

Observação: 

 Se [F11.03] for selecionado como 1 ou 2, pressione o botão de parada do teclado para parar o motor sob o controle de 
terminal ou controle de comunicação RS485, o inversor será travado no estado de parada . Se você deseja reiniciar o 
inversor, você deve enviar o comando de parada do canal de comando de operação selecionado e o inversor não pode 
funcionar até que o estado bloqueado seja liberado. 

 

 F11.04: Função do botão para cima/para baixo ( botão) na interface de status 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.04 

(0x0B04) 

PARE 

Função do botão 
para cima/para 

baixo ( botão ) na 
interface de status 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
0011 

(0000 ~ 0213) 

 

LED "0" : Botão para cima/para baixo do teclado usado para modificação 

0: inválido 
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1: Ajuste a frequência F01.09 configurada pelo teclado. Modifique o ponto de ajuste do parâmetro [F01.09] imediatamente pelo 
botão para cima/para baixo do teclado . 

2: Ajuste F13.01 definido pelo teclado PID. Modifique o ponto de ajuste do parâmetro [F13.01] imediatamente pelo botão para 
cima e para baixo do teclado . 

3: Modifique as configurações do número do parâmetro pelo botão para cima e para baixo do teclado s . Modifique o ponto de 
ajuste de [ Fxx.yy ] correspondente ao parâmetro F11.05 prontamente pelo botão para cima e para baixo do teclado . 

LED "00" : Armazenamento após desligamento 

0: A frequência não é armazenada após o desligamento 

1: A frequência é armazenada após o desligamento 

Seleciona se o inversor salva o valor modificado no parâmetro correspondente durante a falha de energia após o parâmetro ser 
prontamente modificado pelo botão para cima e para baixo do teclado . 

LED "000" : Limite de ação 

0: Ajustável durante a operação e parada 

1: Ajustável apenas durante a operação e mantido durante a parada 

2: Ajustável durante a corrida; reset durante a parada 

LED "0000" : Reservado 

Observação: 

 LED "00" : Selecione se os dados alterados são armazenados em uma EEPROM. 

 

 F11.05: Alteração rápida de configuração de código de parâmetro com botão para cima/para baixo 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.05 

(0x0B05) 

CORRE 

botão para 
cima/para baixo 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
0109 

(0000 ~ 2999) 

Modificando as configurações do número do parâmetro pelo botão para cima e para baixo do teclado 

LED "0" e LED "00" : Defina yy no número do parâmetro de função Fxx.yy para 00-99. 

LED "000" e LED "0000" : Defina xx no número do parâmetro de função Fxx.yy para 00-29. 

Observação: 

 F11.04 está ativo quando o LED "0" é 3. Por exemplo, quando F11.05 = 0342, os botões para cima e para baixo do teclado 

podem ser usados para modificar o valor do ponto de [F03.42] imediatamente. 

 

 F11.06: Seleção do botão de comando do teclado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.06 

(0x0B06) 

PARE 

Seleção do botão 
de comando do 

teclado 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0000 

(0000 ~ 2122) 

LED "0" : Teclado interno e externo comandos de botão 

(Comandos de execução e comandos de parada/redefinição) 

0: Os comandos externos têm precedência. Quando os comandos externos são válidos , os internos são inválidos 

1: Os comandos internos têm precedência. Quando os comandos internos são válidos , os externos são válidos 
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2: Os comandos internos e externos são válidos e o comando de parada/reinicialização tem precedência 

LED "00" : Reservado 

 LED "000" : Reservado 

LED "0000" : Teste do teclado (taxa de comunicação bem-sucedida) 

 

Grupo F11.1x : Monitoramento do Loop da Interface de Status  

 Botões Esquerdo/Direito na Interface de Status 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.10 

(0x0B0A) 

PARE 

botão 
esquerdo/direito 
na interface de 

status 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
0011 

(0000 ~ 0011) 

LED "0" : O botão esquerdo é usado para ajustar a primeira linha de monitoramento 0: Inválido , 1: Válido 

LED "00" : O botão direito é usado para ajustar a segunda linha de monitoramento 0: Inválido , 1: Válido 

Observação: 

 Quando for inválido, o parâmetro de loop atual será exibido e o parâmetro de loop 1 será exibido após a ativação 
novamente. 

 Quando o botão esquerdo/direito é inválido , ao pressionar o botão esquerdo/direito , o monitoramento não muda. Quando a 

seleção de função do botão esquerdo/direito é alterada para ativa, a quantidade de monitoramento muda imediatamente. 

 

 F11.11: Parâmetro de loop 1 para a primeira linha do teclado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.11 

(0x0B0B) 

CORRE 

Parâmetro de loop 
1 para a primeira 
linha do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o conteúdo de exibição do parâmetro do teclado de 

linha única e de linha dupla teclado . 

0000 

(0000 ~ 0763) 

 F11.12: Parâmetro de loop 2 para a primeira linha do teclado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.12 

(0x0B0C) 

CORRE 

Parâmetro de loop 
2 para a primeira 
linha do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o conteúdo de exibição do parâmetro do teclado de 

linha única e de linha dupla teclado . 

0001 

(0000 ~ 0x0763) 

 F11.13 Parâmetro de loop 3 para a primeira linha do teclado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.13 

(0x0B0D) 

CORRE 

Parâmetro de loop 
3 para a primeira 
linha do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o conteúdo do display de parâmetros do teclado de 
linha única e de linha dupla teclado . 

0002 

(0000 ~ 0763) 

 F11.14: Parâmetro de loop 4 para a primeira linha do teclado 
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Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.14 

(0x0B0E) 

CORRE 

Parâmetro de loop 
4 para a primeira 
linha do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o conteúdo de exibição do parâmetro do teclado de 

linha única e de linha dupla teclado . 

0011 

(0000 ~ 0763) 

 F11.15: Parâmetro de loop 1 para a segunda linha do teclado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.15 

(0x0B0F) 

CORRE 

Parâmetro de loop 
1 para a segunda 
linha do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o conteúdo de exibição do parâmetro da linha dupla 
teclado . 

0002 

(0000-0763) 

 F11.16: Parâmetro de loop 2 para a segunda linha do teclado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.16 

(0x0B10) 

CORRE 

Parâmetro de loop 
2 para a segunda 
linha do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o conteúdo de exibição do parâmetro da linha dupla 
teclado . 

0004 

(0000 ~ 0763) 

 F11.17: Parâmetro de loop 3 para a segunda linha do teclado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.17 

(0x0B11) 

CORRE 

Parâmetro de loop 
3 para a segunda 
linha do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o conteúdo de exibição do parâmetro da linha dupla 
teclado . 

0010 

(0000 ~ 0763) 

 F11.18: Parâmetro de loop 4 para a segunda linha do teclado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.18 

(0x0B12) 

CORRE 

Parâmetro de loop 
4 para a segunda 
linha do teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Define o conteúdo de exibição do parâmetro da linha dupla 
teclado . 

0012 

(0000 ~ 0763) 

teclado : Defina o conteúdo da exibição de parâmetros do teclado de linha única e de linha dupla teclado . 

LED "0" e LED "00" : Defina yy no número do parâmetro de monitoramento Cxx.yy para 00 ~ 63 

LED "000" e LED "0000" : Defina xx no número do parâmetro de monitoramento Cxx.yy para 00 ~ 07 

Observação: 

 Os parâmetros [F11.15 ~ F11.18] só se aplicam a linhas duplas teclado S. A linha dupla teclado alterna os parâmetros de 
exibição 1-4 na segunda linha do teclado em ordem pelo botão " " . 

 teclado de linha única alterna os parâmetros de exibição 1-4 na segunda linha do teclado em ordem pressionando 
longamente o botão SET (pressione " " tecla na linha dupla teclado ). Não há função de memória depois de alternar o 
conteúdo do visor, e o conteúdo do parâmetro 1 do visor será exibido por padrão após a inicialização. 

Grupo F11.2x : Controle de Parâmetros de Monitoramento 

 F11.20: Configuração do item de exibição do teclado 

Código do Nome Descrição Predefinição 
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parâmetro 

(Endereço) 

(Variar) 

F11.20 

(0x0B14) 

CORRE 

Configuração do 
item de exibição 

do teclado 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0002 

(0000~111F) 

LED "0" : Seleção de exibição de frequência de saída 

0: Frequência alvo  Exibe a frequência alvo que controla o motor atualmente 

1: Frequência de operação  Exibe a frequência de saída do inversor após o cálculo. 

2 ~ F: Filtragem de frequência de operação. Quanto maior o valor, mais profunda a filtragem 

LED "00" : Reservado 

0: inválido  

1: A potência ativa para remover a perda na resistência do estator 

LED "000" : Dimensão do display de energia 

0: Porcentagem de exibição de potência ( %)  Exibe a potência de saída de 100%, 100,0% é a potência nominal do motor 

1: Exibição de potência em quilowatts ( kW)  Exibe o valor real da frequência de saída 

LED "0000" : Reservado 

 F11.21: Coeficiente de exibição de velocidade 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.21 

(0x0B15) 

CORRE 

Coeficiente de 
exibição de 
velocidade 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o parâmetro de exibição para a velocidade mecânica do 
monitor do teclado , 100,0% corresponde à velocidade nominal 
do motor. 

100,0% 

(0,0% ~ 500,0%) 

Observação: 

 Corrigir o valor de velocidade mecânica C00.05 

 

 F11.22: Coeficiente de exibição de energia 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.22 

(0x0B16) 

CORRE 

Coeficiente de 
exibição de 

potência 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a taxa do parâmetro de exibição para a potência de 
saída do monitoramento do teclado . 

100,0% 

(0,0% ~ 500,0%) 

Observação: 

 Valor correto da potência de saída C00.10 
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 F11.23: Seleção de exibição do grupo de parâmetros de monitoramento 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.23 

(0x0B17) 

CORRE 

Seleção de 
exibição do grupo 
de parâmetros de 

monitoramento 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

LED "0" : Mapeamento de parâmetros de monitoramento 

0: AC310 

1: AC70 

LED "00" : Seleção de exibição do Grupo C05 

0, 1: Parâmetros relacionados ao modo VF 

2: Parâmetros relacionados ao modo VC 

LED "000" : C00.40 - C00.63 seleção de exibição 

0: Não exibir 

1: Exibição 

LED "0000" : Comutação do código de falha de comunicação 

0: Tabela de códigos de falha de comunicação 1 (AC310) 

1: Tabela de códigos de falha de comunicação 2 (AC70) 

2: Tabela de códigos de falha de comunicação 3 (AC300) 

0000 

( 0000 ~ FFFF ) 

Quando o mapeamento do parâmetro de monitoramento for AC70, o endereço do parâmetro de monitoramento mapeia para 
0x0Cxx (correspondente a AC70), para ler o grupo de parâmetro F12 neste momento, o endereço de comunicação deve ser 
alterado para 0x1Cxx. 
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 F11.24: Seleção de filtragem de parâmetros de monitoramento 

Código do 
parâmetro 
(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.24 
(0x0B18) 
CORRE 

Seleção de 
filtragem de 

parâmetros de 
monitoramento 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

LED "0" : Filtragem de exibição de corrente de saída 

0-F: Quanto maior o valor, mais profunda a filtragem 

LED "00" : Reservado 

LED "000" : Reservado 

LED "0000" : Reservado 

0002 
(0000~000F) 

 

 F11.25: Exibição durante o auto-ajuste do motor 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.25 

(0x0B19) 

PARE 

Exibição durante o 
auto-ajuste do 

motor 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: mostra o status do processo de ajuste automático 

1: não o status do processo de ajuste automático 

0 

( 0 ~ 1 ) 

 

 F11.27: Seleção de exibição de auto-recuperação de falhas 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.27 

(0x0B1B) 

CORRE 

Seleção de 
exibição de auto-
recuperação de 

falhas 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

LED "0" : Exibe a falha na auto-recuperação da falha 

0: Não exibir 

1: Exibição 

0001 

(0000 ~ 0001) 

0: Não exibe o O teclado não exibirá o caráter da falha no intervalo de auto-recuperação da falha, mas a luz indicadora de 
funcionamento ainda está acesa. 

1:Display O teclado exibirá o caráter da falha no intervalo de auto-recuperação da falha, mas a luz indicadora de funcionamento 
ainda está acesa. 

 

Grupo F11.3x : Funções Especiais do Teclado 

 F11.31: Limite de tensão inferior do potenciômetro do teclado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.31 

(0x0B1F) 

CORRE 

Limite de tensão 
inferior do 

potenciômetro do 
teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
0,50V 

(0,00V ~ 3,00V) 

 F11.32: Valor correspondente ao limite inferior do potenciômetro do teclado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
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F11.32 

(0x0B20) 

CORRE 

Valor 
correspondente ao 

limite inferior do 
potenciômetro do 

teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
0,00% 

(0,00% ~ 100,00%) 

 F11.33: Limite de tensão superior do potenciômetro do teclado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.33 

(0x0B21) 

CORRE 

Limite de tensão 
superior do 

potenciômetro do 
teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
2,80V 

(0,00V ~ 3,00V) 

 F11.34: Valor Correspondente ao Limite Superior do Potenciômetro do Teclado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F11.34 

(0x0B22) 

CORRE 

Valor 
correspondente ao 
limite superior do 
potenciômetro do 

teclado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
100,00% 

(0,00% ~ 100,00%) 

Observação: Os parâmetros F11.30 ~ F11.34 são usados apenas para ajustar as relações correspondentes do potenciômetro de 
teclado de linha única externo opcional . 

 

11.14 Grupo F12: Parâmetros de Comunicação 

A comunicação Modbus é dividida em dois grupos: Esses dois grupos de portas são independentes no hardware. 

Tabela 11.11 Grupo de Comunicação Modbus 

Grupo de 
Comunicação 

Modbus 
Interface Parâmetros mestres 

Parâmetros 
Escravos 

Observações 

1 Terminais A+ e B- F12.10-F12.19 F12.01-F12.09  

2 RJ45 (retícula) F12.10-F12.19 F12.21-F12.29 

Esta interface pode ser 
selecionada para comunicação 

do teclado . 

Modelos de 45 kW e acima 
suportam apenas linha dupla 

comunicação do teclado . 

Os parâmetros F12.00 - F12.29 são utilizados para configurar o inversor ao utilizar a comunicação Modbus. O protocolo Modbus 
pode ser usado para comunicação serial com o controlador lógico programável (CLP). 

Grupo F12.0x: Parâmetros Modbus Slave 

 F12.00: Seleção Mestre/Escravo 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12,00 

(0x0C00) 

PARE 

Eleição de 
mestre/escravo 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Configure o inversor como mestre ou escravo da comunicação 
Modbus. 

0 

( 0 ~ 1 ) 
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0: Escravo Quando o inversor é usado como escravo, o endereço de comunicação é ajustado por [F12.01]. Neste momento, o 
inversor aceita o comando do mestre na rede de comunicação. De acordo com o ajuste do parâmetro [F12.04], o inversor 
seleciona se deve responder aos dados durante a operação de escrita. 

1: Mestre Quando o inversor for utilizado como mestre, ele enviará os dados do mestre para a rede de comunicação através do 
comando broadcast, e todos os escravos receberão os comandos do mestre. 

 F12.01: Endereço de comunicação Modbus 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.01 

(0x0C01) 

PARE 

Endereço de 
comunicação 

Modbus _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o endereço da estação escrava para comunicação do 
inversor. 

1 

( 1 ~ 247 ) 

Nota: Se este parâmetro for definido como 0, o inversor não responderá à comunicação Modbus. 

Quando o computador host (estação mestre) se comunica com o inversor através do Modbus, a estação escrava precisa ser 
configurada para o inversor. Por favor, defina um valor diferente de F12.01 = 0. O endereço de estação escrava definido não 
deve entrar em conflito com outro equipamento de estação de salvamento. 

 F12.02: Seleção da taxa de transmissão de comunicação 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.02 

(0x0C02) 

PARE 

Eleição da taxa de 
comunicação _ _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Definir a taxa de transmissão da comunicação Modbus. 

3 

( 0 ~ 6 ) 

0:1200 bps 

1:2400 bps 

2:4800 bps 

3:9600 bps 

4:19200 bps 

5:38400 bps 

6:57600 bps 

 F12.03: Formato de dados de comunicação Modbus 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.03 

(0x0C03) 

PARE 

Formato de dados 
de comunicação 

Modbus _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Seleciona a verificação de comunicação usada para 
comunicação Modbus. 

0 

( 0 ~ 5 ) 

Nota : Se as configurações de formato de dados forem diferentes, a comunicação pode falhar. 

0: (N, 8, 1) Sem verificação, bits de dados: 8, bits de parada: 1 

1: (E, 8, 1) Verificação de paridade par, bits de dados: 8, bits de parada: 1 

2: (O, 8, 1) Verificação de paridade ímpar, bits de dados: 8, bits de parada: 1 

3: (N, 8, 1) Sem verificação, bits de dados: 8, bits de parada: 2 

4: (E, 8, 1) Verificação de paridade par, bits de dados: 8, bits de parada: 2 

5: (O, 8, 1) Verificação de paridade ímpar, bits de dados: 8, bits de parada: 2 
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 F12.04: Processamento de Resposta de Transmissão de Comunicação Modbus 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.04 

(0x0C04) 

CORRE 

Processamento de 
resposta de 

transmissão de 
comunicação 

Modbus 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Selecione a verificação de comunicação usada para 
comunicação Modbus. 

0 

( 0 ~ 1 ) 

Este parâmetro seleciona se o inversor irá responder ao comando de escrita do computador host. Se o computador host precisar 
que o inversor responda às informações, o inversor ocupará o barramento de comunicação em momentos diferentes. O 
computador host precisa economizar tempo suficiente para responder às informações ao realizar o controle de comunicação. Se 
o computador host não precisar que o inversor responda as informações e enviar apenas o comando para o inversor, selecione a 
operação de gravação sem resposta para melhorar a eficiência de utilização do barramento de comunicação. Este parâmetro 
está ativo apenas para operações de gravação e não tem efeito sobre operações de leitura. 

0: Escrever com resposta 

1: Escreva sem resposta 

 F12.05: Atraso de resposta de comunicação Modbus 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.05 

(0x0C05) 

CORRE 

Atraso de resposta 
de comunicação 

Modbus 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso de resposta da comunicação Modbus mestre-
escravo. 

0ms 

(0ms ~ 5000ms) 

Este parâmetro define o intervalo entre o envio dos dados de resposta ao computador host após o recebimento dos dados 
quando o inversor serve como estação escrava da comunicação Modbus. Se o atraso de resposta for menor que o tempo de 
processamento do sistema, o atraso de resposta estará sujeito ao tempo de processamento do sistema. Se o atraso de resposta 
for maior que o tempo de processamento do sistema, o sistema precisará aguardar o atraso após o processamento dos dados e 
não enviará os dados ao computador host até que o tempo de atraso de resposta termine. 

Este parâmetro define o inversor como a estação mestre da comunicação Modbus, o atraso é o intervalo de transmissão do 
mestre e o limite interno mínimo é de 2,5 caracteres. 

 

 F12.06: Tempo de falha de tempo limite de comunicação Modbus 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.06 

(0x0C06) 

CORRE 

Tempo de falha de 
tempo limite de 
comunicação 

Modbus 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de falha de tempo limite de comunicação 
Modbus. 

1,0 segundo 

( 0,1s ~ 100,0s ) 

Tempo de falha de timeout de comunicação Modbus: Se o intervalo entre uma comunicação e a próxima comunicação 
exceder o tempo de timeout de comunicação, será considerado que a comunicação tem falha de desconexão , e determinar a 
ação contra falha de desconexão por [F12.07]. 

 F12.07: Processamento de desconexão de comunicação 

Código do 
parâmetro 
(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.07 
(0x0C 

07)EXECUT
AR 

Processamento de 
desconexão de 
comunicação 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
Selecione o modo de parada do motor quando E. CE [ Falha de 
comunicação Modbus ] for detectado. 

0 
(0~3) 
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Seleção do modo de processamento de desconexão de comunicação 

0: Não detecta falha de tempo limite 

1: Alarme e parada livre 

2: Avisar e continuar correndo 

Parada forçada 

Observação: 

 comando de parada forçada está definido. O motor é forçado a parar pelo modo de desaceleração e não responderá mais 
ao comando de funcionamento antes da parada . 

 

 F12.08: Recebendo Dados (Endereço 0x3000) Zero Viés 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.08 

(0x0C08) 

CORRE 

Recebendo dados 
(endereço 0x3000) 

zero bias 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o deslocamento zero do endereço de comunicação 
0x3000. Quando o resultado final do offset for negativo, será 
tratado como zero. 

0,00 

( -100,00 ~ 100,00 ) 

 

 F12.09: Receber Dados (Endereço 0x3000) Ganho 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.09 

(0x0C09) 

CORRE 

Receber dados 
(endereço 0x3000) 

ganho 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho de endereço de comunicação 0x3000. 

100,0% 

( 0,0% ~ 500,0% ) 

 

Grupo F12.1x : Parâmetros Mestre Modbus 

 F12.10: Seleção do Parâmetro de Transmissão do Loop Mestre 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.10 

(0x0C0A) 

CORRE 

Seleção de 
parâmetros de 
transmissão de 

loop mestre 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o parâmetro de transmissão do loop mestre. 

0031 

( 0000 ~ CCCC ) 

LED "0", LED "00 ", LED "000", LED "0000" 

0: inválido 

1: Comando de execução mestre 

2: Mestre dada frequência  

3: Frequência de saída mestre 

Frequência limite superior mestre 

5: Mestre dado torque 

6: Torque de saída mestre 

7: Reservado 

8: Reservado 
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9: Configuração do PID mestre 

Feedback do PID mestre 

B: Reservado 

C: componente de corrente ativo 

 

 F12.11: Endereço personalizado de determinada frequência 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.11 

(0x0C0B) 

CORRE 

Endereço 
personalizado de 
determinada 
frequência 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o endereço personalizado de frequência fornecido . 

0000 

(0000 ~ FFFF) 

Observação: 

 0 por padrão: inválido . Outros valores indicam que esta prioridade de endereço é maior que o endereço do parâmetro do 

código de função. 

 

 F12.12 : Configuração de Comando Configuração de Endereço Personalizada 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.12 

(0x0C0C) 

CORRE 

Configuração de 
comando 

configuração de 
endereço 

personalizado 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o endereço personalizado de configuração de 
comando. 

0000 

(0000 ~ FFFF) 

Observação: 

 0 por padrão: inválido . Outros valores indicam que esta prioridade de endereço é maior que o endereço do parâmetro do 

código de função. 

 

 F12.13: Endereço personalizado do comando de execução de avanço 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.13 

(0x0C0D) 

CORRE 

Endereço 
personalizado do 
comando de 
execução direta 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Definir o endereço do comando de execução direta 

0001 

(0000 ~ FFFF) 

 

 F12.14: Endereço personalizado do comando de marcha reversa 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.14 

(0x0C0E) 

CORRE 

Endereço 
personalizado do 
comando de 
execução reversa 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Colocou o endereço do comando de execução reversa 

0002 

(0000 ~ FFFF) 
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 F12.15: Endereço personalizado do comando de parada 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.15 

(0x0C0F) 

CORRE 

Endereço 
personalizado do 
comando de 
parada 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o endereço do comando de parada. 

0005 

(0000 ~ FFFF) 

 F12.16: Endereço personalizado do comando de reinicialização 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.16 

(0x0C10) 

CORRE 

Endereço 
personalizado do 
comando de 
redefinição 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o endereço do comando de reinicialização. 

0007 

(0000~FFFF) 

 F12.19: Seleção de Comandos Enviados pelo Mestre 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.19 

(0x0C13) 

CORRE 

Seleção de 
comando de envio 

mestre 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Seleção de comando de envio mestre. 

0: Enviar comando de execução; 1: Enviar status de execução 

0 

(0 ~ 1)  

 

Grupo F12.2x: Funções Modbus Especiais  

 F12.20: Seleção do Modo de Comunicação da Interface RJ45 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.20 

(0x0C14) 

PARE 

Seleção do modo 
de comunicação 

da interface R J 45 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0 

(0 ~ 3) 

0: Linha dupla comunicação do teclado 

1: Comunicação Modbus RS485 (somente para escravo) 

1: escravo Modbus (parâmetros relacionados são definidos por F12.2x) 

2: Mestre Modbus (parâmetros de transmissão são definidos por F12.1x) 

3: Definido pela VEICHI 

Observação: 

 Quando a interface RJ45 é comunicação Modbus RS485, a configuração do comando de comunicação e o canal de 
configuração de frequência corresponderão ao cartão opcional. 

 Modelos de T3 45 kW e acima suportam apenas linha dupla comunicação do teclado 
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 F12.21: Endereço Escravo da Interface RJ45 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.21 

(0x0C15) 

PARE 

Endereço escravo 
da interface RJ 45 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o endereço do escravo quando a interface RJ45 for 
comunicação Modbus . 

1 

(1 ~ 247) 

 

 F12.22: Taxa de transmissão de comunicação da interface RJ45 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.22 

(0x0C16) 

PARE 

Seleção da taxa 
de transmissão de 
comunicação da 
interface R J 45 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a taxa de transmissão quando a interface RJ45 for 
comunicação Modbus. 

3 

(0 ~ 5) 

0: 1200 bps 

1: 2400 bps 

2: 4800 bps 

3: 9600 bps 

4: 19200 bps 

5: 38400 bps 

Nota: Na cena em que a interferência da linha de comunicação é grande, isso afetará a taxa de comunicação bem-sucedida, de 
modo que a taxa de transmissão pode ser reduzida gradualmente para melhorar a taxa de sucesso. 

 

 F12.23: Formato de dados da interface RJ45 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.23 

(0x0C17) 

PARE 

Formato de dados 
de interface RJ45 

_ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o formato de dados quando a interface RJ45 for 
comunicação Modbus. 

0 

(0 ~ 5) 

Este parâmetro define o formato de dados para comunicação da interface RJ45. Se os formatos de dados forem diferentes, a 
comunicação pode falhar. 

0: (N, 8, 1) Sem verificação, bits de dados: 8, bits de parada: 1 

1: (E, 8, 1) Verificação de paridade par, bits de dados: 8, bits de parada: 1 

2: (O, 8, 1) Verificação de paridade ímpar, bits de dados: 8, bits de parada: 1 

3: (N, 8, 2) Sem verificação, bits de dados: 8, bits de parada: 2 

4: (E, 8, 2) Verificação de paridade par, bits de dados: 8, bits de parada: 2 

5: (O, 8, 2) Verificação de paridade ímpar, bits de dados: 8, bits de parada: 2 
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 F12.24: Processamento de Resposta de Transmissão da Interface RJ45 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.24 

(0x0C18) 

CORRE 

Processamento de 
resposta de 

transmissão de 
interface R J 45 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o processamento da resposta de transmissão quando a 
interface RJ45 for comunicação Modbus. 

0 

(0 ~ 1) 

Este parâmetro seleciona se o inversor irá responder ao comando de escrita do computador host. Se o computador host precisar 
que o inversor responda às informações, o inversor ocupará o barramento de comunicação em momentos diferentes. O 
computador host precisa economizar tempo suficiente para responder às informações ao realizar o controle de comunicação. Se 
o computador host não precisar que o inversor responda as informações e enviar apenas o comando para o inversor, selecione a 
operação de gravação sem resposta para melhorar a eficiência de utilização do barramento de comunicação. Este parâmetro 
está ativo apenas para operações de gravação e não tem efeito sobre operações de leitura. 

0: Escrever com resposta 

1: Escreva sem resposta 

 F12.25: Atraso de resposta de comunicação da interface RJ45 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.25 

(0x0C19) 

CORRE 

Atraso de resposta 
de comunicação 

de interface R J 45 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O atraso de resposta quando a interface RJ45 é comunicação 
Modbus. 

0ms 

(0ms ~ 500ms) 

Este parâmetro define o intervalo entre o envio dos dados de resposta ao computador host após o recebimento dos dados 
quando o inversor serve como estação escrava da comunicação Modbus. Se o atraso de resposta for menor que o tempo de 
processamento do sistema, o atraso de resposta estará sujeito ao tempo de processamento do sistema. Se o atraso de resposta 
for maior que o tempo de processamento do sistema, o sistema precisará aguardar o atraso após o processamento dos dados e 
não enviará os dados ao computador host até que o tempo de atraso de resposta termine. 

 F12.26: Tempo de falha de tempo limite de comunicação da interface RJ45 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.26 

(0x0C1A) 

CORRE 

Tempo de falha de 
timeout de 

comunicação da 
interface R J 45 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O tempo limite de comunicação quando a interface RJ45 é 
comunicação Modbus. 

1,0 segundo 

( 0,1s ~ 100,0s) 

Caso o intervalo entre uma comunicação e a próxima comunicação ultrapasse o tempo limite de comunicação, será considerado 
que a comunicação possui falha de desconexão , e determinará a ação contra falha de desconexão por [F12.27]. 

 F12.27: Processamento de desconexão de comunicação de interface RJ45 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.27 

(0x0C1B) 

CORRE 

Processamento de 
desconexão de 
comunicação de 
interface RJ45 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Configura o modo de processamento de desconexão quando a 
interface RJ45 é para comunicação Modbus. 

0 

(0 ~ 3) 
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Seleção do modo de processamento de desconexão de comunicação 

0: Não detecta falha de tempo limite 

1: Alarme e parada livre 

2: Avisar e continuar correndo 

Parada forçada 

Observação: 

 comando de parada forçada está definido. O motor é forçado a parar pelo modo de desaceleração e não responderá mais 
ao comando de funcionamento antes da parada . 

 

Grupo F12.3x : Comunicação PROFIBUS-DP 

 F12.30: Endereço do Cartão DP 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.30 

(0x0C1E) 

CORRE 

Endereço do 
cartão DP _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Configure o endereço para comunicação DP para configurar o 
escravo. 

1 

(1 ~ 247) 

Nota: Não conecte a placa DP a quente. 

 

 F12.32: Processamento de desconexão de comunicação DP 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.32 

(0x0C20) 

PARE 

Ação de falha de 
comunicação do 
mestre - escravo 

DP _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Selecione a ação para falha de comunicação mestre-escravo 
DP. 

0 

(0 ~ 2) 

0: Não detecta falha de tempo limite 

1: Alarme e parada livre 

2: Avisar e continuar correndo 

 

Grupo F12.4x : Comunicação CAN 

 F12.40: Seleção do Modo CAN 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.40 

(0x0C28) 

CORRE 

Eleição do modo 
CAN _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
0 

(0 ~ 1) 

Selecione o modo de comunicação CAN quando o inversor realizar a comunicação CAN. 

0: estação escrava 

1: Estação mestra definida pela VEICHI 

Nota: Não conecte a placa CAN a quente. 
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 F12.41: Endereço Escravo de Comunicação CAN 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.41 

(0x0C29) 

Endereço de 
comunicação CAN 

_ _ _ 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

1 

(1 ~ 247) 

Observação: 

 Ao definir o endereço, não duplique com outros nós e defina um valor diferente de 0. 

 

 F12.42: Seleção da taxa de transmissão de comunicação CAN 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.42 

(0x0C2A) 

CORRE 

Taxa de 
transmissão de 

comunicação CAN 
_ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
3 

(0 ~ 6) 

Taxa de transmissão da comunicação CAN Define a taxa de transmissão da comunicação CAN. 

0 : 20kbps 

1 : 50kbps 

2 : 100kbps 

3 : 125kbps 

4 : 250kbps 

5 : 500kbps 

6 : 1Mbps 

 

 F12.43: Processamento de desconexão da comunicação CAN 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.43 

(0x0C2B) 

CORRE 

Ação de falha de 
comunicação 

mestre-escravo 
CAN 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Ação de falha de comunicação mestre-escravo CAN 

0 

(0 ~ 2) 

0: Não detecta falha de tempo limite 

1: Alarme e parada livre 

2: Avisar e continuar correndo 
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Grupo F12.5x : Comunicação das Portas de Extensão EX-A e EX-B 

 F12.50: Processamento de desconexão da comunicação da porta de extensão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.50 

(0x0C32) 

CORRE 

Processamento de 
desconexão de 
comunicação da 

porta de extensão 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
0000 

(0000 ~ 0022) 

LED "0" : Modo de ação de desconexão da porta EX-A 

0: Não detecta 

1: Alarme e parada livre 

2: Avisar e continuar correndo 

LED "00" : modo de ação de desconexão da porta EX-B 

0: Não detecta 

1: Alarme e parada livre 

2: Avisar e continuar correndo 

Nota: Não conecte a placa de extensão conectada às portas de extensão . 

 

 F12.51: Atualização do parâmetro EX-A da porta de extensão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.51 

(0x0C33) 

PARE 

Extensão p ort EX- 
A p arameter 

updating 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0 

(0 ~ 2) 

0: Não atualize. 

1: Atualiza os valores iniciais ao ligar. 

2: Os valores iniciais são restaurados para os parâmetros EX-A da porta de extensão 

 

 F12.52: Atualização do parâmetro EX-B da porta de extensão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.52 

(0x0C34) 

PARE 

Extensão p ort EX-
B p arâmetro 

update 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0 

(0 ~ 2) 

0: Não atualize. 

1: Atualiza os valores iniciais ao ligar. 

2: Os valores iniciais são restaurados para os parâmetros EX-B da porta de extensão 
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 F12.53: Grupo de endereço de quadro de monitor de porta EX-A de extensão 1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.53 

(0x0C35) 

CORRE 

Extensão p ort EX-
A m onitor m onitor 

a d r o grupo 1 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0001 

(0000 ~ 0763) 

 

 F12.54: Extensão da Porta EX-A Monitorar Grupo de Endereço do Quadro 2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.54 

(0x0C36) 

CORRE 

Extensão p ort EX-
A m onitor m onitor 
a d e r o grupo 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
0002 

(0000 ~ 0763) 

 

 F12.55: Grupo 3 de Endereço de Quadro de Monitor de Porta de Extensão EX-A 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.55 

(0x0C37) 

CORRE 

Extensão p ort EX-
A m onitor m onitor 

a d r o grupo 3 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0007 

(0000 ~ 0763) 

 

 F12.56: Grupo de endereço de quadro do monitor EX-A da porta de extensão 4 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.56 

(0x0C38) 

CORRE 

Extensão p ort EX-
A m onitor m onitor 

a d r o grupo 4 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0011 

(0000 ~ 0763) 

LED ' 0 ' e LED ' 00 ': Abaixar 8 bits do endereço 00 ~ 63 

LED ' 000 ' e LED ' 0000 ': 8 bits superiores do endereço 00 ~ 07 

 

 F12.57: Grupo 1 de Endereço do Quadro do Monitor da Porta de Extensão EX-B 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.57 

(0x0C39) 

CORRE 

Extensão g rupo 1 
_ _ _ _ _ _ _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
0001 

(0000 ~ 0763) 

 

 F12.58: Grupo 2 de Endereço de Quadro de Monitor de Porta de Extensão EX-B 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
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F12.58 

(0x0C3A) 

CORRE 

Extensão p ort EX-
B m onitor m onitor 
a d e r o grupo 2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
0002 

(0000 ~ 0763) 

 

 F12.59: Grupo 3 de Endereço de Quadro de Monitor de Porta de Extensão EX-B 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.59 

(0x0C3B) 

CORRE 

Extensão p ort EX-
B m onitor m onitor 

a d r o grupo 3 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0007 

(0000 ~ 0763) 

 

 F12.60: Grupo 4 de Endereço do Quadro do Monitor da Porta de Extensão EX-B 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F12.60 

(0x0C3C) 

CORRE 

Extensão p ort EX-
B m onitor m onitor 

a d r o grupo 4 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0011 

(0000 ~ 0763) 

LED " 0 " e LED " 00 " : Inferior 8 bits do endereço 00 ~ 63 

LED " 000 " e LED " 0000 " : 8 bits superiores do endereço 00 ~ 07 

 

11.15 Grupo F13: Controle PID de Processo 

F13.00 ~ F13.06 : Configuração e feedback do PID 

 F13.00: Controle PID Fonte fornecida 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13,00 

(0x0D00) 

CORRE 

Controle PID 
determinada fonte 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a fonte de sinal do controle PID. 

0 

(0 ~ 9) 

Este parâmetro define o canal de entrada para o controlador PID definir o sinal. 

0: Teclado digital        O set point do PID é determinado pelo set point de [F13.01]. 

1 : Configuração do potenciômetro do teclado ( teclado externo de linha única opcional ). 

Configuração analógica de tensão/corrente AI1   O ponto de ajuste do PID é definido pelo ajuste analógico de 
tensão/corrente AI1. 

Configuração analógica de tensão/corrente AI2  O ponto de ajuste do PID é definido pelo ajuste analógico de 
tensão/corrente AI2. 

4: Reservado 

5: Configuração PUL de pulso terminal          O ponto de ajuste do PID é definido pelo ajuste PUL do pulso do terminal. 

6: Configuração de comunicação RS485       O ponto de ajuste do PID é definido pela configuração de comunicação 
RS485. 

7: Cartão opcional              O ponto de ajuste do PID é definido pelo cartão opcional. Veja o cartão opcional             
instrução para detalhes. 

8: Seleção de terminais                 O set point do PID é selecionado pela combinação de terminais de entrada 
multifuncionais, que são definidos por [F05.00 ~ F05.09]. 
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9: Corrente ativa definida via comunicação 

Diagrama de seleção de comutação de terminais: 

Terminal 3 Terminal 2 Terminal 1 Seleção do Terminal para Configuração do PID 

DESLIGADO DESLIGADO DESLIGADO teclado digital 

DESLIGADO DESLIGADO SOBRE teclado ( teclado externo opcional de linha única ) 

DESLIGADO SOBRE DESLIGADO Tensão/corrente AI1 

DESLIGADO SOBRE SOBRE Tensão/corrente AI2 

SOBRE DESLIGADO DESLIGADO Reservado 

SOBRE DESLIGADO SOBRE Pulso terminal PUL 

SOBRE SOBRE DESLIGADO Comunicação RS485 

SOBRE SOBRE SOBRE Cartão de opção 

Se você tiver alguma dúvida sobre a tabela acima, consulte o grupo de parâmetros F14 para o diagrama de sequência 
multivelocidade do multivelocidade. 

Observação: 

 O componente de corrente ativo pode ser enviado pelo host VEICHI CAN. O endereço de comunicação RS485 é 0x3011. 

 

 F13.01: Teclado Digital do PID Dado/Feedback 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.01 

(0x0D01) 

CORRE 

Teclado digital do 
PID fornecido / 
feedback 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

valores de /feedback fornecidos pelo PID definidos pelo teclado 
digital . 

50,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

Este parâmetro está ativo somente se [F13.00]/[F13.03] for ajustado para o PID dado /feedback do teclado digital . Após este 
parâmetro ser alterado, o set point do PID para o objeto de monitoramento será modificado automaticamente de forma síncrona. 

Quando o LED "0" do parâmetro [F11.04 ] é ajustado em 2, o valor do parâmetro pode ser prontamente modificado pelas teclas 
para cima e para baixo do teclado . Após modificá-lo, se o inversor salva o valor modificado durante o desligamento é 
determinado pelo set point no LED "00" do [F11.04 ] . 

 

 F13.02: Tempo de alteração da configuração do PID 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.02 

(0x0D02) 

CORRE 

Tempo de 
mudança de 

configuração de 
PID 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de alteração da configuração do PID. 

1,00s 

(0,00s ~ 60,00s) 

Tempo de mudança de configuração do PID: 

Refere-se ao tempo necessário para que a porcentagem de configuração do PID mude de 0,0% para 100,0%. Quando o PID 
definido muda, o ponto de ajuste do PID muda linearmente de acordo com o tempo de mudança definido para reduzir o impacto 
adverso da mutação definida no sistema. 

 

 F13.03: Fonte de Feedback de Controle PID 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
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F13.03 

(0x0D03) 

CORRE 

Fonte de feedback 
de controle PID 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

controle PID . 

2 

(0 ~ 9) 

Ajusta o canal de entrada para o sinal de feedback do controlador PID de tensão. 

0: Teclado feedback PID digital                   O canal de feedback PID é determinado pelo set point de [F13.01]. 

1: Teclado potenciômetro ( teclado externo opcional de linha única ) . 

2: Feedback de tensão/corrente AI1  O canal de feedback PID é analógico AI1. 

3: Realimentação de tensão/corrente AI2  O canal de realimentação do PID é analógico AI2. 

4: Reservado 

5: feedback PUL de pulso terminal      O canal de feedback PID é o pulso terminal PUL. 

Feedback de comunicação RS485   O canal de feedback do PID é a comunicação RS485. 

7: Cartão de opção              O canal de feedback PID é cartão opcional, consulte as instruções do       cartão de 
opção. 

8: Seleção de terminais                 O canal de feedback PID é selecionado pela combinação de terminais de entrada 
multifuncionais, que são definidos por [F05.00 ~ F05.09]. 

9: Corrente ativa local 

Diagrama de seleção de comutação de terminais: 

Terminal 3 Terminal 2 Terminal 1 Seleção do Terminal para Configuração do PID 

DESLIGADO DESLIGADO DESLIGADO Feedback PID com teclado digital 

DESLIGADO DESLIGADO SOBRE teclado ( teclado externo opcional de linha única ). 

DESLIGADO SOBRE DESLIGADO Corrente/tensão analógica AI1 

DESLIGADO SOBRE SOBRE Corrente/tensão analógica AI2 

SOBRE DESLIGADO DESLIGADO Reservado. 

SOBRE DESLIGADO SOBRE Realimentação PUL de pulso terminal 

SOBRE SOBRE DESLIGADO Feedback via comunicação RS485 

SOBRE SOBRE SOBRE Cartão de opção. 

Se você tiver alguma dúvida sobre a tabela acima, consulte o grupo de parâmetros F14 para o diagrama de sequência 
multivelocidade do multivelocidade. 

 

Observação: 

 A fonte de sinal definida do controlador PID e a fonte de sinal de feedback do controlador PID não podem ser 
definidas para o mesmo canal, caso contrário, o PID não pode funcionar normalmente. 
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 F13.04: Tempo do filtro passa-baixo do sinal de feedback 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.04 

(0x0D04) 

CORRE 

Tempo de filtro 
passa-baixa do 

sinal de feedback 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo do filtro passa-baixa do sinal de feedback. 

0,010s 

(0.000s ~ 6.000s) 

Tempo de filtro do sinal de feedback: É usado para filtrar o sinal de feedback, o que pode reduzir a influência da interferência na 
quantidade de feedback. Quanto maior o tempo de filtro, mais forte é a capacidade anti-interferência, mas mais lenta é a 
velocidade de reação. 

 

 F13.05: Ganho de Sinal de Feedback 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.05 

(0x0D05) 

CORRE 

Ganho de sinal de 
feedback 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho do sinal de feedback. 

1,00 

(0,00 ~ 10,00) 

Ganho de sinal de feedback: Para ajuste proporcional linear do sinal de entrada de feedback 

 

 F13.06: Faixa de sinal de feedback 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.06 

(0x0D06) 

CORRE 

Alcance do sinal 
de feedback 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a faixa do sinal de feedback. 

100,0 

(0,0 ~ 100,0) 

: A faixa de sinal de feedback PID é uma unidade adimensional, usada para ajustar a exibição de feedback PID. 

 

F13.07 - F13.24 : Ajuste do PID 

 F13.07: Seleção de Controle PID 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.07 

(0x0D07) 

CORRE 

Eleição do controle 
do PID 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
0100 

(0000 ~ 1111) 

LED "0": Seleção da característica de feedback 

0: Característica positiva . O que se aplica ao cenário em que a quantidade de realimentação do PID é maior que a quantidade 

definida do PID, a frequência da saída do inversor de frequência é necessária para diminuir para manter o equilíbrio do PID, 

como suprimento de água de pressão constante, suprimento de ar, controle de tensão do enrolamento , etc. _ 

1: Característica negativa . O que se aplica ao cenário em que a quantidade de feedback do PID é maior que a quantidade 

definida do PID, a frequência da saída do inversor de frequência é necessária para aumentar para manter o equilíbrio do PID, 

como controle de temperatura constante do ar condicionado central, controle de tensão de desenrolamento, etc. . 

LED "00": Reservado 

LED "000": Reservado 
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LED"0000": Atributo de ajuste diferencial 

0: Diferenciar desvio 

1: Diferencie o feedback 

 

 F13.08: Saída PID Predefinida 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.08 

(0x0D08) 

CORRE 

Saída PID p reset 
_ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a saída predefinida do PID. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

 F13.09: Tempo de execução da saída predefinida do PID 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.09 

(0x0D09) 

CORRE 

PID p reset o 
tempo de 

execução da saída 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Usado para definir o tempo de execução da saída predefinida 
do PID. 

0,0 segundo 

( 0,0s ~ 6500,0s) 

Quando esta função é definida como inicialização de execução do PID, a saída é conduzida primeiro de acordo com a saída 
predefinida do PID [F13.08], e o valor de saída funcionará continuamente pelo tempo definido no tempo de execução da saída 
predefinida do PID [F13.09] antes da execução de acordo com as características de malha fechada do PID. 

Nota: quando o PID é usado para ajuste de frequência, [F01.02=8] saída pré-ajustada em 100% corresponde à saída de 
frequência máxima. 

 

 F13.10: Limite de desvio do controle PID 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.10 

(0x0D0A) 

CORRE 

Limite de desvio 
do controle PID _ 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Usado para definir o limite de desvio do controle PID. 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

O desvio máximo permitido do valor de feedback do PID em relação ao valor definido do PID. Quando o valor de feedback está 
dentro desta faixa, a regulagem do PID para e a saída permanece inalterada. O uso adequado desta função é útil para minimizar 
o conflito entre a precisão e a estabilidade da saída do sistema. 

 

 F13.11 : Ganho Proporcional P1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.11 

(0x0D0B) 

CORRE 

Ganho 
Proporcional P1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Determina a intensidade de regulação do regulador PID. 
Quanto maior o ganho, maior a intensidade de regulação. No 
entanto, uma intensidade excessivamente alta pode facilmente 
resultar em oscilação. 

0,100 

(0,000 ~ 4,000) 

 
  



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 358 

 F13.12: Tempo Integral I1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.12 

(0x0D0C) 

CORRE 

Tempo integral I1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Determina a intensidade de regulação integral do regulador 
PID . Quanto menor o tempo integral, maior a intensidade de 

regulação. A ação integral do PID será Inválida quando o 

tempo integral for definido como 0. 

1,0 segundo 

( 0,0s ~ 600,0s) 

 

 F13.13 : Ganho Diferencial D1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.13 

(0x0D0D) 

CORRE 

Ganho de 
diferenciação D1 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Determina a intensidade do regulador PID para ajustar o 
desvio ou taxa de variação do sinal de feedback. O atributo de 
ajuste diferencial é selecionado através do kilobit [F13.07]. 
Quanto maior o tempo diferencial, maior a intensidade de 
regulação. 

0,000s 

(0,000 ~ 6,000) 

 

 F13.14 : Ganho Proporcional P2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.14 

(0x0D0E) 

CORRE 

Ganho 
proporcional P2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Determina a intensidade de regulação do regulador PID. 
Quanto maior o ganho, maior a intensidade de regulação. No 
entanto, uma intensidade excessivamente alta pode facilmente 
resultar em oscilação. 

0,100 

(0,000 ~ 4,000) 

 

 F13.15: Tempo Integral I2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.15 

(0x0D0F) 

CORRE 

Tempo integral I2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo integral. Quando definido como 0, a ação 
integral do PID é inválida. 

1,0 segundo 

( 0,0s ~ 600,0s) 

 

 F13.16 : Ganho Diferencial D2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.16 

(0x0D10) 

CORRE 

Ganho de 
diferenciação D2 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Determina a intensidade do regulador PID para ajustar o 
desvio ou taxa de variação do sinal de feedback. O atributo de 
ajuste diferencial é selecionado através do kilobit [F13.07]. 
Quanto maior o tempo diferencial, maior a intensidade de 
regulação. 

0,000s 

(0,000 ~ 6,000) 
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Os parâmetros de ajuste do controlador PID. Os valores dos parâmetros devem ser ajustados de acordo com as características 
reais do sistema. Grupo de parâmetros PID 1 (F13.11~F13.13) e grupo de parâmetros PID 2 (F13.14~F13.16), que são usados 
para seleção de condição durante a comutação entre dois grupos de parâmetros PID através da função [F13.17] código. 

Ganho proporcional: 

Determina a intensidade de regulação do regulador PID. Quanto maior o ganho, maior a intensidade de regulação. No entanto, 
uma intensidade excessivamente alta pode facilmente resultar em oscilação. 

tempo integral: 

Determina a intensidade de regulação integral do regulador PID. Quanto menor o tempo integral, maior a intensidade de 

regulação. A regulação PID será Inválida quando o tempo integral for 0. 

Tempo diferencial: 

Determina a intensidade do regulador PID para ajustar o desvio ou taxa de variação do sinal de feedback. O atributo de ajuste 
diferencial é selecionado através do kilobit [F13.07]. Quanto maior o tempo diferencial, maior a intensidade de regulação. A 
função do ajuste diferencial é suprimir a mudança do sinal de feedback fazendo ajustes com base na tendência de sua mudança. 

 F13.17: Comutação do parâmetro PID Condições _ _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.17 

(0x0D11) 

CORRE 

Condições de 
funcionamento do 

p arametro PID 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Usado para definir a condição de comutação do parâmetro PID. 

0 

(0 ~ 2) 

Em algumas aplicações, um grupo de parâmetros de ajuste PID não pode atender aos requisitos de todo o processo, e diferentes 
grupos de parâmetros PID devem ser adotados. 

Condições de mudança de parâmetro PID: 

0: Sem comutação Selecione o grupo de parâmetros PID 1 para os parâmetros PID. 

1: A mudança usando o terminal Xi 23 deve ser definida (comutação do parâmetro PID) para a seleção da função do terminal 
multifuncional. Quando o terminal for inválido, selecione o grupo de parâmetros PID 1; quando o terminal for válido, selecione o 
grupo de parâmetros PID 2. 

2: Mudança de acordo com o desvio Quando o valor absoluto do desvio entre a configuração do PID e o feedback for menor 
que [F13.18], selecione o grupo de parâmetros 1 para os parâmetros do PID ; quando o valor absoluto do desvio entre o ajuste 
do PID e o feedback for maior que [F13.19], selecione o grupo de parâmetros 2 para os parâmetros do PID; quando o valor 
absoluto do desvio entre a configuração do PID e o feedback estiver entre o valor mais baixo do desvio de comutação [F13.18] e 
o valor mais alto do desvio de comutação [F13.19], o parâmetro PID será o valor de interpolação linear do dois grupos de 
parâmetros PID. 

que é mostrado a seguir: 

 

Diagrama de troca de parâmetro PID baseado em desvio 

 F13.18: Valor mais baixo do desvio de comutação 
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Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.18 

(0x0D12) 

CORRE 

Valor mais baixo 
do desvio de 
comutação 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
20,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

 F13.19 : Maior valor de desvio de mudança _ _ _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.19 

(0x0D13) 

CORRE 

Maior valor de 
desvio de 

comutação 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

80,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

 F13.20 : Reservado 

 F13.21: Limite de Diferenciação 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.21 

(0x0D15) 

CORRE 

Limite de 
diferenciação 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 
5,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

O limite diferencial é usado para definir a faixa da saída diferencial do PID. Em um regulador PID, a função de diferenciação é 
sensível, pois é provável que cause oscilação do sistema. Geralmente, a função de diferenciação PID é limitada a uma pequena 
faixa. 

 F13.22 : Limite Superior de Saída PID 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.22 

(0x0D16) 

CORRE 

Saída PID limite 
superior 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Usado para definir o valor limite superior da saída PID. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

 F13.23 : Limite Inferior de Saída PID 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

 F13.23 

(0x0D17) 

CORRE 

Saída PID limite 
inferior 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Usado para definir o valor limite inferior da saída PID. 

0,0% 

(-100,0 ~ F13,22) 

 F13.24: Tempo de filtro de saída PID 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.24 

(0x0D18) 

CORRE 

Tempo de filtro de 
saída PID 

V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Usado para definir o tempo do filtro de saída PID. 

0,000s 

(0.000s ~ 6.000s) 

O tempo do filtro de saída PID é usado para filtrar a saída PID. O filtro enfraquecerá as mudanças repentinas do resultado da 
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saída de regulação PID e degradará o desempenho de resposta do sistema de malha fechada do processo. 

 

F13.25 ~ F13.28 : Julgamento de Desconexão de Feedback PID  

desconexão de feedback funciona da seguinte maneira: O sensor é considerado com um fio rompido quando o sinal de feedback 
detectado é maior que o ponto de ajuste de [F13.27] ou menor que o ponto de ajuste de [F13.28] e a duração excede o tempo de 

atraso em [F13.26] enquanto o inversor de frequência está funcionando e o ajuste do PID é selecionado como o método de 

ajuste do inversor de frequência. 

 F13.25: Desconexão de realimentação Ação S eleição _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.25 

(0x0D19) 

CORRE 

Desconexão de 
feedback eleição 

de ação _ 
V/ F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0 

(0 ~ 3) 

Seleção de ação de desconexão de feedback : 

0: Continuar PID funcionando sem alarme Esta função é inválida e o inversor de frequência não realiza detecção de 

desconexão . 

1: Pare e alarme E. PiD O inversor de freqüência bloqueia a saída imediatamente ao detectar a desconexão do sensor, e a 
parada livre do motor e aciona o alarme E. PiD . 

2: Continuar o funcionamento do PID e aviso de falha de saída A. PiD O inversor de freqüência continua funcionando com 
base no ajuste do PID ao detectar a desconexão do sensor , mas o teclado exibe o alarme       A. PID . 

3: R un na frequência atual e aviso A. PiD O inversor de frequência mantém a frequência de saída antes da falha ao detectar a 

desconexão do sensor , mas o teclado exibe o alarme   A. PID . 

 F13.26: Desconexão de realimentação Tempo de Detecção _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.26 

(0x0D1A) 

CORRE 

Tempo de 
detecção de 

desconexão de 
feedback 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Usado para definir o tempo de detecção de desconexão de 
feedback PID. 

1,0 segundo 

(0,0s ~ 120,0s) 

 

 F13.27: Desconexão Um limite superior de alarme _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.27 

(0x0D1B) 

CORRE 

Limite superior do 
alarme de 

desconexão 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

limite superior do alarme de desconexão do PID . 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

 

 F13.28: Desconexão Um alarme L m . inferior 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.28 

(0x0D1C) 

CORRE 

Limite inferior do 
alarme de 

desconexão 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Usado para definir o limite inferior do alarme de desconexão do 
PID. 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 
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Limite superior do alarme de desconexão : 

Defina o limite superior da detecção de desconexão do sensor PID. O sensor é considerado com fio rompido quando o sinal de 
feedback for maior que o limite superior do alarme de desconexão para o tempo de atraso em [F13.26]. 

Limite inferior do alarme de desconexão : 

Defina o limite inferior da detecção de desconexão do sensor PID. O sensor é considerado como tendo um fio rompido quando o 
sinal de feedback for menor que o limite superior de alarme de desconexão para o tempo de atraso em [F13.26]. 

 

F13.29 - F13.33 : Função Dormir 

A função PID sleep pode ser usada em indústrias de abastecimento de água com pressão constante para atingir o objetivo de 
economia de energia. 

Determinação do sono : 

Quando a função de dormir é válida e a frequência de saída de ajuste do PID é menor que a frequência de sono definida em 
[F13.30], o modo de dormir será inserido após o atraso de dormir [F13.31] (ou seja, bloqueando a saída ao desacelerar para a 
frequência zero) . 

Nota : O pré-requisito de entrada no sono: não é acionado antes que o feedback do PID se torne maior que a configuração do 
PID em características positivas; não dispara antes que o feedback do PID se torne menor que o ajuste do PID em 
características negativas. 

Determinação do despertar: 

Quando as características de feedback do PID são características positivas: compare o valor da configuração do PID menos o 
desvio de despertar [F13.32] com o feedback do PID. O modo de suspensão é encerrado e o estado de operação normal é 
inserido após o atraso de despertar [F13.33] se o primeiro for continuamente maior que o último. 

Quando as características de feedback do PID são características negativas: compare o valor da configuração do PID mais o 
desvio de despertar [F13.32] com o feedback do PID. O modo de suspensão é encerrado e o estado de operação normal é 
inserido após o atraso de despertar [F13.33] se o primeiro for continuamente menor que o último. 

 F13.29: Eleição do sono S 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.29 

(0x0D1D) 

CORRE 
Eleição do sono 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0: inválido    Não execute a detecção do sono 

1: Válido     Executar detecção de sono 

0 

(0 ~ 1) 

 

 F13.30 : Frequência de sono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.30 

(0x0D1E) 

CORRE 

Frequência de 

sono 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Usado para definir a frequência de sono do PID. 

10,0Hz 

(0,00Hz ~ F01,10) 

 

 F13.31: Tempo de atraso do sono 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.31 

(0x0D1F) 

CORRE 

Tempo de atraso 
do sono 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Usado para definir o tempo de atraso do sono PID . 

60,0 segundos 

( 0,0s ~ 3600,0s) 
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 F13.32 : Desvio de despertar 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.32 

(0x0D20) 

CORRE 

Desvio de 
despertar 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Usado para definir o desvio de ativação do PID. 

5,0% 

(0,0% ~ 50,0%) 

 

 F13.33: Tempo de Atraso para Despertar 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F13.33 

(0x0D21) 

CORRE 

Tempo de espera 
para despertar 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

tempo de atraso de despertar do PID . 

1,0 segundo 

( 0,0s ~ 60,0s) 

 

11.16 Grupo F14: PLC Multivelocidade e Simples 

F14.00 - F14.14 : Configuração de Frequência Multivelocidade 

Este grupo de parâmetros é usado para definir a frequência de execução de 15 estágios de velocidade na operação do programa 
PLC e controle multi-velocidade. 

O controle multi-velocidade tem prioridade um pouco menor do que o controle jog. Quando a operação multi-velocidade é 
selecionada, você deve definir 4 terminais de entrada multifuncionais como terminais de controle multi-velocidade. Consulte as 
descrições detalhadas em [F05.00~F05.09] para métodos de configuração específicos. 

 F14.00: CLP Multivelocidade 1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14,00 

(0x0E00) 

CORRE 

CLP 
Multivelocidade 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Colocou o freqüência do 1º estágio na operação do programa 
PLC e controle multi-velocidade. 

10,00Hz 

(0,00 Hz - frequência 
máxima) 

 F14.01: CLP Multivelocidade 2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.01 

(0x0E01) 

CORRE 

CLP 
Multivelocidade 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência do 2º estágio na operação do programa 
PLC e controle multi-velocidade. 

20,00Hz 

(0,00 Hz - frequência 
máxima) 

 F14.02: CLP Multivelocidade 3 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.02 

(0x0E02) 

CORRE 

CLP 
Multivelocidade 3 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência do 3º estágio na operação do programa 
PLC e controle multi-velocidade. 

30,00Hz 

(0,00 Hz - frequência 
máxima) 
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 F14.03: CLP Multivelocidade 4 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.03 

(0x0E03) 

CORRE 

CLP 
Multivelocidade 4 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência do 4º estágio na operação do programa PLC 
e controle multi-velocidade . 

40,00Hz 

(0,00 Hz - frequência 
máxima) 

 F14.04: CLP Multivelocidade 5 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.04 

(0x0E04) 

CORRE 

CLP 
Multivelocidade 5 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência do 5º estágio na operação do programa 
PLC e controle multi-velocidade. 

50,00Hz 

(0,00 Hz - frequência 
máxima) 

 F14.05: CLP Multivelocidade 6 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.05 

(0x0E05) 

CORRE 

CLP 
Multivelocidade 6 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Colocou o freqüência do 6º estágio na operação do programa 
PLC e controle multi-velocidade. 

40,00Hz 

(0,00 Hz - frequência 
máxima) 

 F14.06: CLP Multivelocidade 7 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.06 

(0x0E06) 

CORRE 

CLP 
Multivelocidade 7 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência do 7º estágio na operação do programa 
PLC e controle multi-velocidade. 

30,00Hz 

(0,00 Hz - frequência 
máxima) 

 F14.07: CLP Multivelocidade 8 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.07 

(0x0E07) 

CORRE 

CLP 
Multivelocidade 8 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Defina a frequência do 8º estágio na operação do programa 
PLC e controle multi-velocidade. 

20,00Hz 

(0,00 Hz - frequência 
máxima) 

 F14.08: CLP Multivelocidade 9 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.08 

(0x0E08) 

CORRE 

CLP 
Multivelocidade 9 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência do 9º estágio na operação do programa 
PLC e controle multi-velocidade. 

10,00Hz 

(0,00 Hz - frequência 
máxima) 

 F14.09: CLP Multivelocidade 10 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
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F14.09 

(0x0E09) 

CORRE 

CLP 
Multivelocidade 10 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência do 10º estágio na operação do programa 
PLC e controle multi-velocidade. 

20,00Hz 

(0,00 Hz - frequência 
máxima) 

 F14.10: PLC Multivelocidade 11 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.10 

(0x0E0A) 

CORRE 

CLP 
Multivelocidade 11 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência do 11º estágio na operação do programa 
PLC e controle multi-velocidade. 

30,00Hz 

(0,00 Hz - frequência 
máxima) 

 F14.10: CLP Multivelocidade 12 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.11 

(0xE0B) 

CORRE 

CLP 
Multivelocidade 12 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência do 12º estágio na operação do programa 
PLC e controle multi-velocidade. 

40,00Hz 

(0,00 Hz - frequência 
máxima) 

 F14.12: CLP Multivelocidade 13 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.12 

(0x0E0C) 

CORRE 

CLP 
Multivelocidade 13 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência do 13º estágio na operação do programa 
PLC e controle multi-velocidade. 

50,00Hz 

(0,00 Hz - frequência 
máxima) 

 F14.13: PLC Multivelocidade 14 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.13 

(0x0E0D) 

CORRE 

CLP 
Multivelocidade 14 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência do 14º estágio na operação do programa 
PLC e controle multi-velocidade. 

40,00Hz 

(0,00 Hz - frequência 
máxima) 

 F14.14: PLC Multivelocidade 15 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.14 

(0x0E0E) 

CORRE 

CLP 
Multivelocidade 15 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência do 15º estágio na operação do programa 
PLC e controle multi-velocidade. 

30,00Hz 

(0,00 Hz - frequência 
máxima) 

Estes 4 terminais de controle multivelocidade são combinados com ON/OFF de COM para controlar em qual estágio de 

velocidade o inversor de frequência está funcionando. Sua operação e direção são controladas pelo sinal de movimento e 

direção dada pelo canal de comando [F01.01]. Seu tempo de aceleração e desaceleração é definido como o tempo de 
aceleração e desaceleração 1 [F01.22] e [F01.23] por padrão. O tempo de aceleração e desaceleração também pode ser 
selecionado escolhendo terminais com base no tempo de aceleração e desaceleração definido através dos terminais de entrada 
multifuncionais [F05.00 ~ F05.09]. 

Terminal multi-
velocidade 4 

Terminal multi-
velocidade 3 

Terminal 
Multivelocidade 2 

Terminal multi-
velocidade 1 

terminal 
 

Velocidade do 
palco 
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DESLIGADO DESLIGADO DESLIGADO SOBRE 1X [F14.00] 

DESLIGADO DESLIGADO SOBRE DESLIGADO 2X [F14.01] 

DESLIGADO DESLIGADO SOBRE SOBRE 3X [F14.02] 

DESLIGADO SOBRE DESLIGADO DESLIGADO 4X [F14.03] 

DESLIGADO SOBRE DESLIGADO SOBRE 5X [F14.04] 

DESLIGADO SOBRE SOBRE DESLIGADO 6X [F14.05] 

DESLIGADO SOBRE SOBRE SOBRE 7X [F14.06] 

SOBRE DESLIGADO DESLIGADO DESLIGADO 8X [F14.07] 

SOBRE DESLIGADO DESLIGADO SOBRE 9X [F14.08] 

SOBRE DESLIGADO SOBRE DESLIGADO 10X [F14.09] 

SOBRE DESLIGADO SOBRE SOBRE 11X [F14.10] 

SOBRE SOBRE DESLIGADO DESLIGADO 12X [F14.11] 

SOBRE SOBRE DESLIGADO SOBRE 13X [F14.12] 

SOBRE SOBRE SOBRE DESLIGADO 14X [F14.13] 

SOBRE SOBRE SOBRE SOBRE 15X [F14.14] 

 

 

Diagrama de conexão do terminal 

 
 

F14.15 : Seleção do modo de operação do PLC 

 F14.15: Seleção do modo de operação do PLC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.15 

(0x0E0F) 
EXECUTAR 

Eleição do modo 
de execução do 

PLC 
V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

0000 

(0000 ~ 2122) 

LED "0" : Método cíclico Usado para selecionar o modo de operação do PLC dado pelo controle do programa . 

0: S top após um único ciclo Após aceitar uma instrução de operação, o inversor de frequência passa a funcionar a partir da 

velocidade do primeiro estágio, onde a unidade de tempo é definida pelo LED LED "00" em [F14.15]; o tempo de execução é 
definido pelos parâmetros [F14.16 ~ F14.30]; o sentido de marcha e o tempo de aceleração e desaceleração são selecionados 

através dos parâmetros [F14.31 ~ F14.45]; o conversor de frequência funcionará na velocidade do próximo estágio quando o 

tempo de execução expirar. O tempo, direção e tempo de aceleração e desaceleração de operação de cada velocidade de 

estágio podem ser ajustados separadamente. O conversor de frequência emite a frequência "0" depois de funcionar na 



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 367 

velocidade do 15º estágio. Se o tempo de execução de um determinado estágio for zero, esse estágio será ignorado durante a 
operação. 

1: Ciclo contínuo Após rodar na velocidade do 15º estágio, o inversor de frequência retorna à velocidade do 1º estágio e 

reinicia a operação, sem interromper o ciclo. A unidade de tempo é definida pelo LED LED "00" em [F14.15]; o tempo de 
execução é definido pelos parâmetros [F14.16 ~ F14.30]; o sentido de marcha e o tempo de aceleração e desaceleração são 
selecionados através dos parâmetros [F14.31 ~ F14.45]. 

2: Manter o valor final após um único ciclo O conversor de frequência funcionará continuamente na velocidade do último 

estágio onde o tempo de funcionamento não é zero sem parar após executar um único ciclo. A unidade de tempo é definida pelo 
LED LED "00" em [F14.15]; o tempo de execução é definido pelos parâmetros [F14.16 ~ F14.30]; o sentido de marcha e o tempo 
de aceleração e desaceleração são selecionados através dos parâmetros [F14.31 ~ F14.45]. 

LED "00" : Unidade de tempo Usado para definir a unidade de tempo para temporização durante a operação do programa 

0: Segundo( s ) 

1: Minuto ( m ) 

2: Hora ( h ) 

LED "000" : Modo de armazenamento desligado 

0: D o não armazenar 

1 : Loja 

Este parâmetro é definido como se o inversor de frequência armazena o status atual de operação do programa (estágio de 

operação, tempo restante deste estágio, aceleração e desaceleração e direção de operação, etc.) ao desligar quando a operação 
do programa é selecionada. Se o armazenamento de desligamento for selecionado, o método de restauração da operação do 
programa após a próxima inicialização pode ser definido em cooperação com o parâmetro LED LED "0000" em [F14.15]. Você 

deve definir este parâmetro como "1" para garantir que o conversor de frequência possa retomar sua condição após um 

desligamento instantâneo. 

LED "0000" : Método de início 

0: Executar novamente do estágio um 

1: Execute novamente a partir do estágio de parada 

2: Re-executar a partir do tempo restante da etapa na última parada 

Este parâmetro define o modo de operação durante a reinicialização após a interrupção do processo de operação do programa 
devido a vários motivos ( parada , falha, blackout, etc.). 

Quando o modo "0" é selecionado, o inversor de frequência irá reiniciar na velocidade do primeiro estágio. 

Quando o modo "1" for selecionado, o inversor de frequência cronometrará e funcionará novamente usando o estágio de 

operação no momento da interrupção. 

Quando o modo "2" for selecionado, o inversor de frequência funcionará com o estágio em funcionamento no momento da 

interrupção e de acordo com o tempo restante desse estágio no momento da interrupção. 

Observação: 

 A frequência de saída durante a operação do programa é restrita pelos limites de frequência superior e inferior. Quando a 
frequência definida for inferior ao limite de frequência inferior, a operação começará a funcionar na frequência limite inferior 
em [F01.13]. 

  



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 368 

F14.16 - F14.30 : Seleção do Tempo de Execução do PLC 

Usado para definir tempos de execução de 15 velocidades de estágio, respectivamente. A unidade de tempo é determinada pelo 
set point do LED "00" em [F14.15]. 

 F14.16: Tempo de execução do 1º estágio do PLC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.16 

(0x0E10) 

CORRE 

Segmento PLC 1 
tempo de 

execução _ 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de execução para o 1º segmento do programa 
PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 F14.17: Tempo de execução do 2º estágio do PLC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.17 

(0x0E11) 

CORRE 

Segmento PLC 2 
tempo de 

execução _ 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de execução para o 2º segmento do programa 
PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 F14.18: Tempo de execução do 3º estágio do CLP 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.18 

(0x0E12) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 3 do 
PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de execução para o 3º segmento do programa 
PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 
 

 F14.19: Tempo de execução do 4º estágio do PLC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.19 

(0x0E13) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 4 do 
PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de execução para o 4º segmento do programa 
PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 F14.20: Tempo de execução do 5º estágio do PLC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.20 

(0x0E14) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 5 do 
PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de execução para o 5º segmento do programa 
PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 F14.21: Tempo de execução do 6º estágio do PLC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
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F14.21 

(0x0E15) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 6 do 
PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de execução para o 6º segmento do programa 
PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 F14.22: Tempo de execução do 7º estágio do PLC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.22 

(0x0E16) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 7 do 
PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de execução para o 7º segmento do programa 
PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 F14.23: Tempo de execução do 8º estágio do PLC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.23 

(0x0E17) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 8 do 
PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de execução para o 8º segmento do programa 
PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 F14.24: Tempo de execução do 9º estágio do PLC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.24 

(0x0E18) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 9 do 
PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de execução para o 9º segmento do programa 
PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 F14.25: Tempo de execução do 10º estágio do PLC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.25 

(0x0E19) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 10 do 
PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de execução para o 10º segmento do programa 
PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 F14.26: Tempo de execução do 11º estágio do PLC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.26 

(0x0E1A) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 11 do 
PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de execução para o 11º segmento do programa 
PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 F14.27: Tempo de execução do 12º estágio do PLC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
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F14.27 

(0x0E1B) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 12 do 
PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de execução para o 12º segmento do programa 
PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/h) ~  
6500,0(s/m/h)) 
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 F14.28: Tempo de execução do 13º estágio do PLC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.28 

(0x0E1C) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 13 do 
PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de execução para o 13º segmento do programa 
PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 F14.29: Tempo de execução do 14º estágio do PLC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.29 

(0x0E1D) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 14 do 
PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de execução para o 14º segmento do programa 
PLC. 

10,0 segundos 

(0,0(s/m/h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 F14.30: Tempo de execução do 15º estágio do PLC 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.30 

(0x0E1E) 

CORRE 

Tempo de 
execução do 

segmento 15 do 
PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de execução para o 15º segmento do programa 
PLC. 

10,0(s/m/h) 

(0,0(s/m/h) ~  
6500,0(s/m/h)) 

 

F14.31 ~ F14.45 : Direção do PLC e Seleção do Tempo de Aceleração/Desaceleração 

Usado para definir as direções de funcionamento e os tempos de aceleração e desaceleração de 15 velocidades de estágio, 
respectivamente, durante a operação do programa. 

 F14.31 : PLC 1º Estágio Direção E Aceleração E Tempo de Desaceleração _ _ _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.31 

(0x0E1F) 

CORRE 

Direção e Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 

do Segmento 1 do PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Utilizado para definir o sentido de marcha e o tempo de 
aceleração e desaceleração do 1º estágio. 

0000 

(0000 ~ 0031) 

 F14.32 : PLC 2º Estágio Direção E Aceleração E Tempo de Desaceleração _ _ _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.32 

(0x0E20) 

CORRE 

Direção e Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 

do Segmento 2 do PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Utilizado para definir o sentido de marcha e o tempo de 
aceleração e desaceleração do 2º estágio. 

0000 

(0000 ~ 0031) 
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 F14.33 : PLC 3º Estágio Direção E Aceleração E Tempo de Desaceleração _ _ _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.33 

(0x0E21) 

CORRE 

Direção e Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 

do Segmento 3 do PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Utilizado para definir o sentido de marcha e o tempo de 
aceleração e desaceleração do 3º estágio. 

0000 

(0000 ~ 0031) 

 F14.34 : PLC 4º Estágio Direcção E Aceleração E Tempo de Desaceleração _ _ _ _ _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.34 

(0x0E22) 

CORRE 

Direção e Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 

do Segmento 4 do PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Utilizado para definir o sentido de marcha e o tempo de 
aceleração e desaceleração do 4º estágio. 

0000 

(0000 ~ 0031) 

 F14.35 : PLC 5º Estágio Direção E Aceleração E Tempo de Desaceleração _ _ _ _ _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.35 

(0x0E23) 

CORRE 

Direção e Tempo de 
Aceleração/Desaceleração do 

Segmento 5 do PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Utilizado para definir o sentido de marcha e o tempo 
de aceleração e desaceleração do 5º estágio. 

0000 

(0000 ~ 0031) 

 F14.36 : PLC 6º Estágio Direcção E Aceleração E Tempo de Desaceleração _ _ _ _ _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.36 

(0x0E24) 

CORRE 

Direção e Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 

do Segmento 6 do PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Utilizado para definir o sentido de marcha e o tempo de 
aceleração e desaceleração do 6º estágio. 

0000 

(0000 ~ 0031) 

 F14.37 : PLC 7º Estágio Direção E Aceleração E Tempo de Desaceleração _ _ _ _ _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.37 

(0x0E25) 

CORRE 

Direção e Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 

do Segmento 7 do PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Utilizado para definir o sentido de marcha e o tempo de 
aceleração e desaceleração do 7º estágio. 

0000 

(0000 ~ 0031) 

 F14.38 : PLC 8º Estágio Direcção E Aceleração E Tempo de Desaceleração _ _ _ _ _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.38 

(0x0E26) 

CORRE 

Direção e Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 

do Segmento 8 do PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Utilizado para definir o sentido de marcha e o tempo de 
aceleração e desaceleração do 8º estágio. 

0000 

(0000 ~ 0031) 

  



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 373 

 F14.39 : PLC 9º Estágio Direcção E Aceleração E Tempo de Desaceleração _ _ _ _ _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.39 

(0x0E27) 

CORRE 

Direção e Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 

do Segmento 9 do PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Utilizado para definir o sentido de marcha e o tempo de 
aceleração e desaceleração do 9º estágio. 

0000 

(0000 ~ 0031) 

 F14.40 : PLC 10º Estágio Direcção E Aceleração E Tempo de Desaceleração _ _ _ _ _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.40 

(0x0E28) 

CORRE 

Direção e Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 
do Segmento 10 do PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Usado para definir a direção de funcionamento e o tempo 
de aceleração e desaceleração do 10º estágio. 

0000 

(0000 ~ 0031) 

 F14.41 : PLC 11º Estágio Direcção E Aceleração E Tempo de Desaceleração _ _ _ _ _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.41 

(0x0E29) 

CORRE 

Direção e Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 
do Segmento 11 do PLC 

V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC  

Usado para definir a direção de funcionamento e o tempo 
de aceleração e desaceleração do 11º estágio. 

0000 

(0000 ~ 0031) 

 

 F14.42 : PLC 12º Estágio Direcção E Aceleração E Tempo de Desaceleração _ _ _ _ _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.42 

(0x0E2A) 

CORRE 

Direção e Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 
do Segmento 12 do PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Utilizado para definir o sentido de marcha e o tempo de 
aceleração e desaceleração do 12º estágio. 

0000 

(0000 ~ 0031) 

 F14.43 : PLC 13º Estágio Direcção E Aceleração E Tempo de Desaceleração _ _ _ _ _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.43 

(0x0E2B) 

CORRE 

Direção e Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 
do Segmento 13 do PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Usado para definir a direção de funcionamento e o tempo 
de aceleração e desaceleração do 13º estágio. 

0000 

(0000 ~ 0031) 

 F14.44 : PLC 14º Estágio Direcção E Aceleração E Tempo de Desaceleração _ _ _ _ _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.44 

(0x0E2C) 

CORRE 

Direção e Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 
do Segmento 14 do PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Usado para definir a direção de funcionamento e o tempo 
de aceleração e desaceleração do 14º estágio. 

0000 

(0000 ~ 0031) 

 F14.45 : PLC 15º Estágio Direcção E Aceleração E Tempo de Desaceleração _ _ _ _ _ 
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Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F14.45 

(0x0E2D) 

CORRE 

Direção e Tempo de 
Aceleração/Desaceleração 
do Segmento 15 do PLC 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

Usado para definir a direção de funcionamento e o tempo 
de aceleração e desaceleração do 15º estágio. 

0000 

(0000 ~ 0031) 

LED " 0 " : direção de funcionamento deste estágio 

0: Para a frente 

1 : Reverter 

Nota: quando o sentido de marcha estiver em sentido inverso, deve-se configurar o LED F07.05 "00" como 0 e o LED F07.05 
"000" como 1. 

LED " 00 " : Tempo de aceleração/desaceleração desta etapa 

0: Tempo de aceleração/desaceleração 1 

1: Tempo de aceleração/desaceleração 2 

2: Tempo de aceleração/desaceleração 3 

3: Tempo de aceleração/desaceleração 4 

LED " 000 " : Reservado 

LED " 0000 " : Reservado 

 

11.17 Grupo F15 : Reservado 

11.18 Grupo F16: Controle de tensão _ 

 F16.01 : Configurações do modo de escorva 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.01 

(0x5001) 

CORRE 

Configuração do 
modo de 
enrolamento 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

0: Enrolando 1 : Desbobinando 

2: Seleção de terminal 

0 

(0 ~ 2) 

0: Enrolamento quando o modo de enrolamento é selecionado para controle de tensão, o sentido de tensão é fixo e é o sentido 
de giro do sistema, permanecendo o mesmo que o sentido de giro durante o controle de velocidade. 

1: Desenrolamento quando o modo de desenrolamento é selecionado para controle de tensão, o sentido de tensão é oposto ao 
sentido de funcionamento do sistema, permanecendo o mesmo que o sentido de funcionamento durante o controle de 
velocidade. 

2: Controle do terminal quando o terminal de entrada multifuncional está definido como "94: Alternar entre rebobinar e 
desenrolar", a comutação entre os modos de rebobinagem e desenrolamento também pode ser realizada. Consulte Terminal de 
entrada multifuncional para obter detalhes. 

Observação: A operação de comutação entre enrolamento e desenrolamento não pode ser iniciada até que a máquina 
pare , o diâmetro do rolo seja redefinido para zero e o valor inicial correto do diâmetro do rolo seja definido. 
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 F16.02 : Relação de transmissão mecânica 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.02 

(0x5002) 

CORRE 

Relação de 
transmissão 
mecânica 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina a relação de transmissão entre o motor e o rolo. 

1,00 

(0,01 ~ 300,00) 

Relação de transmissão mecânica: refere-se à relação de redução de velocidade da velocidade de saída do motor de 
acionamento para a velocidade do rolo de enrolamento ou velocidade do rolo de desenrolamento. 

Relação de transmissão mecânica = velocidade de saída do motor / velocidade de enrolamento ou desenrolamento do 
carretel 

A relação de transmissão mecânica é muito importante no controle de tensão. Portanto, a relação de transmissão mecânica deve 
ser ajustada corretamente. 

 

F16.03 ~ F16.09 : Configuração de tensão 

 F16.03: Seleção Dada a Tensão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.03 

(0x5003) 

PARE 

Seleção dada 
tensão 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Usado para definir o canal de tensão fornecido . 

0000 

(0000 ~ 0266) 

LED " 0 " : Tensão dada canal A 

0: Tensão dada pelo teclado digital A tensão é ajustada e modificada pela configuração do número de tensão do parâmetro 
[F16.04]. 

1: Reservado 

2: Ajuste AI1 A tensão é ajustada e modificada pela entrada analógica (AI1). 

3: Ajuste AI2 A tensão é ajustada e modificada pela entrada analógica (AI2). 

4: Reservado 

5: Ajuste PUL A tensão é ajustada e modificada pelo sinal de pulso de entrada do terminal (PUL). 

6: Configuração de comunicação RS485 (0x300B) A tensão é controlada pelo sinal recebido nas portas de comunicação 
RS485 (A+) e (B-). 

LED " 00 " : Tensão dada canal B 

0: Tensão dada pelo teclado A tensão digital é definida e modificada pela configuração do número de tensão do 

parâmetro [F16.04]. 

1: Reservado 

2: Ajuste AI1 A tensão é ajustada e modificada pela entrada analógica (AI1). 

3: Ajuste AI2 A tensão é ajustada e modificada pela entrada analógica (AI2). 

4: Reservado 

5: Ajuste PUL A tensão é ajustada e modificada pelo sinal de pulso de entrada do terminal (PUL). 

6: Configuração de comunicação RS485 (0x300B) A tensão é controlada pelo sinal recebido nas portas de comunicação 
RS485 (A+) e (B-). 

O canal de ajuste de tensão pode ser alternado ajustando o terminal de entrada multifuncional "92: Comutação do canal de 
ajuste de tensão" durante o tempo de inatividade. É definido pelo canal de ajuste de tensão no LED LED "0" ser padrão quando o 
terminal é inválido. É definido pelo canal de ajuste de tensão no LED LED "00" quando o terminal é válido. 

LED " 000 " : Dígitos do ponto decimal do ajuste de tensão 
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0: 0,1 unidade Todos os valores de ajuste de tensão (todos os canais) têm uma casa decimal. É recomendado para uso por 
modelos de baixa potência com maior precisão.   

1: 1 unidade  Não há casa decimal nos valores de ajuste de tensão (todos os canais). 

2: 10 unidade O ponto de ajuste de tensão (todos os canais) é o valor real do canal vezes 10. É recomendado para uso em 
modelos de alta potência. 

 

 F16.04: Teclado de Tensão Digital Dado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.04 

(0x5004) 

PARE 

Teclado de tensão 
digital fornecido 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Ajuste e modifique a tensão com teclado digital . 

0,0N 

(0,0N ~ tensão 
máxima. Não há ponto 
decimal para potência 

do motor acima de 
37kW) 

Quando a seleção de configuração de tensão [F16.03] é definida como "0: Configuração do número do teclado ", este parâmetro 
é usado para definir e modificar a tensão de configuração do número do teclado . 

 

 F16.05 : Tensão máxima 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.05 

(0x5005) 

PARE 

Tensão máxima _ 
SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite máximo de tensão para todos os canais. 

1000N 

(0,0N ~ 6000,0N. Não 
há ponto decimal para 

potência do motor 
acima de 37kW) 

Este parâmetro é a tensão máxima que o inversor de frequência permite ajustar. Quando a configuração de tensão selecionada 

para [F16.03] for 1~5, este valor máximo corresponde ao valor máximo de entrada analógica ou à frequência máxima de entrada 
de pulso. Quando a função PID de tensão está habilitada, este valor deve ser ajustado para a faixa do sensor de tensão para que 
a configuração seja igual à faixa de feedback. 

 

 F16.06: Coeficiente de Conicidade de Tensão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.06 

(0x5006) 

PARE 

Coeficiente de 
tensão _ _ 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o coeficiente de conicidade de tensão. 

0,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

Este parâmetro é válido no modo de enrolamento e é usado para controlar a ondulação e a formação do material de 
enrolamento. Durante o processo de bobinagem, às vezes é necessário que a tensão diminua de acordo com o aumento do 
diâmetro do rolo, de modo a garantir uma boa ondulação e formação do material. 

 

À medida que o coeficiente de conicidade de tensão aumenta, a tensão de conformação externa durante o processo de 
bobinagem diminuirá cada vez mais rapidamente à medida que o diâmetro do rolo aumenta. Pelo contrário, à medida que o 



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 377 

coeficiente de conicidade de tensão diminui, a tensão de conformação externa durante o processo de enrolamento diminuirá 
muito lentamente à medida que o diâmetro do rolo aumenta. Quando o ajuste fino da conicidade de tensão for necessário, a 
correção pode ser feita ajustando a correção de compensação da conicidade [ F16.07] . 

 
 

 F16.07: C orreção de compensação de afunilamento 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.07 

(0x5007) 

PARE 

Correção de 
compensação de 
afunilamento 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o coeficiente de correção de compensação de 
conicidade. 

0mm 

(0mm ~ 10000mm) 

Parâmetro auxiliar para controle de conicidade de tensão. Uma vez que o cone de tensão esteja ajustado corretamente, 
aumentar o valor deste parâmetro pode retardar a tendência de diminuição da tensão de saída à medida que o diâmetro do rolo 
aumenta. Ao contrário, diminuir este valor pode permitir que a tensão de saída diminua mais rapidamente à medida que o 
diâmetro do rolo aumenta. 

 

 
Diagrama de correção de compensação de afunilamento 

 F16.08 ~ F16.09 : Tensão de velocidade zero 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.08 

(0x5008) 

CORRE 

Limite de 
velocidade zero _ 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite de velocidade zero. 

1,00Hz 

(0,00Hz ~ 50,00Hz) 

F16.09 

(0x5009) 

CORRE 

Ganho de tensão 
de velocidade zero 
_ 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor de ganho de tensão no modo de velocidade zero. 

100,0% 

(0,0% ~ 500,0%) 

Limite de velocidade zero: Quando a frequência de operação estiver abaixo deste setpoint, o inversor de frequência o identifica 

como estado de trabalho de velocidade zero. 

tensão de velocidade zero: o ganho de tensão do inversor de frequência sob condições de trabalho de velocidade zero que é 

usado principalmente para manter certa tensão na velocidade zero do inversor de frequência . Este valor é baseado na tensão 
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definida, e 100% corresponde ao ponto de ajuste da tensão. 

 

F16.12 ~ F16.16 : Compensação de Fricção 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.12 

(0x500C) 

CORRE 

Coeficiente de 
compensação de 
atrito estático 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o coeficiente de compensação de atrito estático. 

0,0% 

(0,0% ~ 50,0%) 

F16.13 

(0x500D) 

CORRE 

Tempo de atraso 
de compensação 
de atrito estático 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de atraso da compensação de atrito estático. 

2,0 segundos 

( 0,0s ~ 60,0s) 

F16.14 

(0x500E) 

CORRE 

Frequência de 
corte de 
compensação de 
atrito estático 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência de corte de compensação de atrito estático. 

2,00Hz 

(0,00 Hz - frequência 
máxima) 

F16.15 

(0x500F) 

CORRE 

Coeficiente inicial 
de compensação 
de atrito deslizante 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o coeficiente inicial da compensação de atrito deslizante. 

0,0% 

(0,0% ~ 50,0%) 

F16.16 

(0x5010) 

CORRE 

Coeficiente final de 
compensação de 
atrito deslizante 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o coeficiente final da compensação de atrito deslizante. 

0,0% 

(0,0% ~ 50,0%) 

A compensação de atrito estático e a compensação de atrito deslizante são usadas para compensar a perda de atrito durante a 
inicialização e operação do sistema. Definir valores de compensação de atrito apropriados permitirá que todo o sistema obtenha 
um bom desempenho dinâmico. 

compensação de atrito estático: Este coeficiente corresponde a 100% do torque nominal do motor. 

Tempo de atraso de compensação de atrito estático: Fornece [ F16.12 ] compensação do coeficiente de compensação de 
atrito estático dentro desse tempo de atraso após a inicialização do sistema. 

Frequência de corte de compensação de atrito estático: Se a frequência atual for menor que a frequência de corte de 
compensação de atrito estático após a conclusão do atraso [F16.13], o sistema continuará a fornecer compensação de atrito 
estático (até que a frequência se torne igual a essa frequência de corte de compensação de atrito estático); se a frequência de 
corrente for maior ou igual à frequência de corte de compensação de atrito estático, a compensação do coeficiente de atrito 
estático diminuirá para 0 linearmente. 

Coeficiente inicial de compensação do atrito de deslizamento: Este coeficiente corresponde a 100% do torque nominal do 
motor e corresponde à compensação em 0Hz. 

Coeficiente final de compensação de atrito deslizante: Este coeficiente corresponde a 100% do torque nominal do motor e 
corresponde à compensação na frequência máxima [F01.10]. 

A linearidade da compensação de atrito deslizante entre 0 e a frequência máxima pode ser ajustada através dos dois parâmetros 
mencionados acima. 
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F16.30 ~ F16.32 : Detecção de Interrupção de Material 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.30 

(0x501E) 

CORRE 

Seleção de 
Detecção de 
Interrupção de 
Material 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

LED " 0 " : Fonte de entrada do sinal de detecção 

0: Detecção de interrupção de material inválida    

1: Configuração do potenciômetro do teclado 

2: AI1 3: AI2 4: Reservado 5: PUL 

LED " 00 " : Manuseio de interrupção de material 

0: Um alarme, continua a operação 1: Parada por falha 

0000 

(0000 ~ 0015) 

F16.31 

(0x501F) 

CORRE 

Limite de Detecção 
de Interrupção de 
Material 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite de detecção de interrupção do material. 

100,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

F16.32 

(0x5020) 

CORRE 

Atraso de detecção 
de interrupção de 
material 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o atraso de detecção de interrupção do material. 

2,0 segundos 

( 0,1s ~ 60,0s) 

Os três parâmetros mencionados acima são definidos para fornecer detecção de interrupção de material no modo de tensão. 
Efeitos práticos podem ser obtidos ajustando [F16.31 - F16.32]. 

Seleção e manuseio de detecção de interrupção de material: 

LED " 0 " : fonte de entrada do sinal de detecção: 

0: Detecção de interrupção de material Inválido Desligue a função de detecção de interrupção de material. 

1: Configuração do potenciômetro do teclado (o teclado de linha única de saída é opcional) 

2: Ajuste de AI1 O sinal de detecção é definido pela entrada analógica do terminal (AI1). 

3: Ajuste de AI2 O sinal de detecção é ajustado pela entrada analógica do terminal (AI2). 

4: Reservado 

5: Configuração de PUL O sinal de detecção é definido pelo sinal de pulso de entrada do terminal (PUL). 

LED " 00 " : Método de manuseio de interrupção de material: 

0: Um alarme, continua a operação 

1: Parada de falha 

O conversor de frequência informa a falha E. FrA ou aciona o aviso A. FrA quando é detectada interrupção do material. 

Limite de julgamento de detecção de interrupção de material: A interrupção de material é detectada quando a função de 

detecção de interrupção de material é válida e quando a entrada de sinal de feedback externo do [F16.30] LED LED "0" : a fonte 

de entrada do sinal de detecção excede o limite de julgamento de detecção de interrupção de material. Este valor corresponde 
100% à entrada máxima da fonte de entrada do sinal de detecção. 

Atraso de julgamento de detecção de interrupção de material: A interrupção de material é determinada quando a função de 
detecção de interrupção de material é válida e quando o sinal de feedback externo inserido de [F16.30] LED LED "0" : a fonte de 
entrada do sinal de detecção excede a interrupção de material [F16.31] limite de julgamento de detecção e o tempo de duração 
excede o atraso de julgamento de detecção de interrupção de material. 

F16.36 ~ F16.38 : Pré-condução 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.36 

(0x5024) 

PARE 

Seleção de função 
de pré-condução 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

0: P re-drive inválido  1: Seleção anual 

2: Seleção automática 

0 

(0 ~ 2) 
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F16.37 

(0x5025) 

PARE 

Ganho de 
frequência pré-
drive 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Define o ganho de frequência pré-drive. 

105,0% 

(0,0% ~ 200,0%) 

F16.38 

(0x5026) 

PARE 

Ganho de torque 
pré-drive 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Define o ganho de torque pré-drive . 

105,0% 

(0,0% ~ 200,0%) 

Ao trocar a bobina durante a operação, você deve girar o carretel de enrolamento com antecedência. Para evitar impacto 
excessivo, a velocidade linear do enrolamento deve ser a mesma que a velocidade linear do material durante a operação. O 

inversor de frequência permitirá que as velocidades lineares correspondam calculando automaticamente a frequência de saída 

com base nas velocidades lineares detectadas e no diâmetro do rolo. Esta é a função de pré-condução. A função de pré-
acionamento só é válida durante a bobinagem e só é válida quando o diâmetro do rolo é calculado usando a velocidade linear. 

Seleção da função de pré-condução: 

0: Pré-drive é inválido Não é permitido realizar pré-drive pelo conversor de frequência quando o pré-drive é inválido. 

1: Seleção manual o sistema entra em pré-drive quando o terminal multifuncional "95: Pre-drive Selection" é válido; o sistema 
sai do pré-drive quando o terminal é inválido. Este terminal não possui a função de operação. 

2: Seleção automática Por padrão, o sistema entra no modo de pré-condução automaticamente a cada inicialização. O 

conversor de frequência determina automaticamente a saída do pré-drive através de torque e frequência. 

Ganho de frequência pré-drive: um erro do sistema pode levar a um desvio na correspondência entre a frequência pré-drive 
calculada e a velocidade linear. Ajustar este parâmetro corretamente pode obter uma correspondência de velocidade linear 
precisa durante a depuração. 

Ganho de torque pré-drive: este parâmetro é utilizado para compensar a falta de torque fornecida pelo inversor de frequência 

durante o pré-drive. Quando o pré-drive termina, o ganho de torque é reduzido linearmente para 100,0%. 

 

F16.42 ~ F16.43 : Parar e travar 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.42 

(0x502A) 

CORRE 

Frequência de 
parada e retenção 
de frenagem 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

a frequência de julgamento de parada e frenagem . 

2,00Hz 

(0,01 Hz - frequência 
máxima) 

F16.43 

(0x502B) 

CORRE 

Tempo de parada 
e frenagem 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo de parada e retenção de frenagem . 

0,0 segundo 

( 0,0s ~ 600,0s) 

Defina o terminal de saída como "33: sinal de parada de frenagem" sob controle de tensão. Quando o inversor de frequência para 

e desacelera até a frequência de frenagem de parada [F16.42] , o terminal de saída correspondente emite um sinal válido e emite 

um sinal inválido após o tempo de frenagem de parada contínua [F16.43] . 
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F16.44 ~ F16.55 : Configuração do Parâmetro do Diâmetro do Rolo 

 F16.44: Seleção do método de cálculo do diâmetro do rolo 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.44 

(0x502C) 

PARE 

Seleção do 
método de cálculo 
do diâmetro do 
rolo 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

0: Diâmetro inicial do rolo, não calculado 

1: Calculado com velocidade linear 

2: Calculado com espessura 

3: Reservado 

4: Definir com AI1 

5: Definir com AI2 

6: Reservado 

7: Definir com PUL 

8: Configuração de comunicação RS485 (0x300C) 

0 

(0 ~ 8) 

Este parâmetro é usado para selecionar o método de cálculo do diâmetro do rolo ou o método de entrada do diâmetro do rolo. O 
cálculo do diâmetro do rolo durante o processo de bobinagem afetará diretamente o controle de tensão do inversor de 
frequência . Um método de entrada de diâmetro de rolo razoável pode ajudar a controlar melhor a tensão. 

0: Diâmetro inicial do rolo, não calculado A frequência no inversor não calcula o diâmetro do rolo, que é definido como o 
diâmetro inicial do rolo por padrão. 

1: Calcular via velocidade linear O inversor de frequência calcula o diâmetro do rolo com base na velocidade linear e na 

frequência de saída do inversor de frequência . Consulte [F16.56] para obter detalhes sobre a seleção da fonte de velocidade 

linear. 

2: Calcular via acúmulo de espessura Quando se escolhe este método para calcular o diâmetro do rolo, deve-se definir a 
espessura do material. O inversor de frequência calcula o diâmetro do rolo com base no acúmulo do sinal de contagem de voltas 
da bobina, com o enrolamento como incremento e o desenrolamento como decremento. Consulte a seção de parâmetros 
relacionados em [F16.68 - F16.70] calcule o diâmetro do rolo por espessura acumulada para funções relevantes. 

3: Reservado 

4: Ajuste AI1 O diâmetro do rolo é obtido pela entrada analógica do terminal de controle ( AI1 ). 

5: Ajuste AI2 O diâmetro do rolo é obtido pela entrada analógica do terminal de controle (AI2) . 

6: Reservado 

7: Configuração PUL O diâmetro do rolo é obtido pela entrada da porta PUL. 

8: Configuração da comunicação RS485 (0x300C) O diâmetro do rolo é obtido pela configuração da comunicação RS485 . 

Nota: quando o valor do diâmetro do rolo é ajustado pelo analógico, existe uma relação linear entre o valor máximo de 
sua entrada analógica e o diâmetro máximo do rolo [F16.45]. Quando o diâmetro inicial do rolo é definido pelo PUL, há 
uma relação linear entre o valor máximo de sua frequência PUL e o diâmetro máximo do rolo [F16.45]. 

 F16.45 : Diâmetro Máximo do Rolo 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.45 

(0x502D) 

PARE 

Diâmetro máximo 
do rolo 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite máximo do diâmetro do rolo. 

500 milímetros 

(1 mm - diâmetro 
máximo do rolo) 

Diâmetro máximo do rolo: o diâmetro máximo do rolo permitido pelo inversor de frequência durante o enrolamento. Todos os 

métodos e resultados de ajuste do diâmetro do rolo serão restringidos pelo diâmetro máximo do rolo. A configuração deve ser 
feita após um cálculo preciso ou medição do valor real do diâmetro máximo do rolo. 

 
  



Visão geral da tabela de parâmetros 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 382 

 F16.46: Diâmetro do eixo do rolo 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.46 

(0x502E) 

PARE 

Diâmetro do eixo 
do rolo 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o valor do diâmetro do eixo do rolo. 

100 milímetros 

(1 mm ~ diâmetro 
máximo do rolo) 

Diâmetro do eixo do rolo : Refere -se ao diâmetro da bobina quando está vazia. Este valor é usado tanto como o diâmetro 
inicial do rolo padrão para o enrolamento quanto como o limite inferior do valor calculado do diâmetro do rolo. É muito importante 
definir o diâmetro da bobina com precisão. 

 

 F16.47 : Eleição inicial da fonte do diâmetro do rolo 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.47 

(0x502F) 

PARE 

Seleção inicial da 
fonte do diâmetro 
do rolo 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

0: Seleção de terminal F16.48 ~ F16.50 1: Reservado 

2: AI1 3: AI2 4: Reservado 5: PUL 

0 

(0 ~ 5) 

Este parâmetro é usado para selecionar o método de ajuste para o diâmetro inicial do rolo. 

0: Seleção do terminal Selecione o valor inicial do diâmetro do rolo trocando os terminais; ver parâmetro 

[F16.48 - F16.50] para detalhes. 

1: Reservado 

2: AI1 O diâmetro inicial do rolo é ajustado e modificado pela entrada analógica do terminal (AI1). 

3: AI2 O diâmetro inicial do rolo é ajustado e modificado pela entrada analógica do terminal (AI2). 

4: Reservado 

5: PUL O diâmetro inicial do rolo é definido e modificado pelo sinal de pulso de entrada do terminal (PUL). 

Nota: Quando o diâmetro inicial do rolo é definido pelo analógico, há uma relação linear entre o valor máximo de sua 
entrada analógica e o diâmetro máximo do rolo [F16.45] . Quando o diâmetro inicial do rolo é definido pelo PUL, há uma 
relação linear entre o valor máximo de sua frequência PUL e o diâmetro máximo do rolo [F16.45]. 

 

 F16.48 ~ F16.50 : Diâmetro inicial do rolo 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.48 

(0x5030) 

CORRE 

Diâmetro inicial do 
rolo 1 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o diâmetro inicial do rolo 1. 

100 milímetros 

(1 mm ~ diâmetro 
máximo do rolo) 

F16.49 

(0x5031) 

CORRE 

Diâmetro inicial do 
rolo 2 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o diâmetro inicial do rolo 2. 

100 milímetros 

(1 mm ~ diâmetro 
máximo do rolo) 

F16,50 

(0x5032) 

CORRE 

Diâmetro inicial do 
rolo 3 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o diâmetro inicial do rolo 3. 

100 milímetros 

(1 mm ~ diâmetro 
máximo do rolo) 

Quando a seleção da fonte do diâmetro inicial do rolo [F16.47] é definida como "0 (seleção do terminal)", você pode definir 
qualquer terminal multifuncional como "89/90: terminal de ajuste do diâmetro inicial do rolo", consulte o parâmetro [F5.0x seleção 
de função do terminal de entrada digital] para detalhes. Defina o diâmetro inicial do rolo alternando os terminais, consulte a 
tabela abaixo para a relação correspondente entre o status do terminal e o diâmetro inicial do rolo; 
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Terminal de seleção de 
diâmetro de rolo inicial 1 

Terminal de seleção de 
diâmetro de rolo inicial 2 

Diâmetro inicial do rolo 

DESLIGADO DESLIGADO 
Diâmetro do carretel 

[F16.46]. 

SOBRE DESLIGADO Diâmetro inicial do rolo 1. 

DESLIGADO SOBRE Diâmetro inicial do rolo 2. 

SOBRE SOBRE Diâmetro inicial do rolo 3. 

Observação: quando todos os terminais multifuncionais estão no estado OFF, o diâmetro inicial do rolo é o ponto de 
ajuste do diâmetro da bobina [F16.46]. 

 F16.51: Diâmetro do rolo R eset S eleição 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.51 

(0x5033) 

CORRE 

Seleção de 
redefinição do 
diâmetro do rolo 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

0: Reinicialização manual do diâmetro do rolo 

1: Reinicialização automática do diâmetro do rolo 

0 

(0 ~ 1) 

0: Reset manual do diâmetro do rolo Quando o reset manual é selecionado, você deve definir qualquer um dos terminais 
multifuncionais como "88: terminal de reset do diâmetro do rolo". Quando o terminal de reset do diâmetro do rolo é válido, o valor 

do diâmetro do rolo do inversor de frequência retorna ao valor inicial. O reset manual do diâmetro do rolo só é válido durante a 

parada . 

1: Reinicialização automática do diâmetro do rolo Quando a reinicialização automática do diâmetro do rolo é selecionada, o 

inversor de frequência restaura o diâmetro do rolo para o valor inicial automaticamente após a parada . 

 

 F16.54 ~ F16.55 : Limite de alteração do enrolamento 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.54 

(0x5036) 

CORRE 

Limite da taxa de 
alteração do 
diâmetro do rolo 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite da taxa de alteração do diâmetro do rolo. 

10,00 mm/s 

(0,00 mm/s ~  
200,00 mm/s) 

F16.55 

(0x5037) 

CORRE 

Limite de alteração 
do diâmetro do 
rolo 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite da direção de mudança do diâmetro do rolo. 

0 

(0 ~ 1) 

Restrição da taxa de alteração do diâmetro do rolo: Definir este parâmetro como 0 significa que não há restrição nas 
alterações do diâmetro do rolo. Quando definido como diferente de 0, este parâmetro restringirá a quantidade de alteração do 
diâmetro do rolo durante a unidade de tempo para evitar a mudança repentina do diâmetro do rolo quando o cálculo do diâmetro 
do rolo se tornar anormal. Observe: o tempo de resposta do torque pode ser afetado se este valor for ajustado muito pequeno. 
Este valor deve ser definido após um cálculo preciso. 

Restrições para a direção de mudança do diâmetro do rolo: 

0: Sem limite  
1: O decremento é proibido durante o enrolamento; incremento é proibido durante o desenrolamento 
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F16.56 ~ F16.63 : Cálculo do diâmetro do rolo com velocidade linear 

 F16.56 : Fonte de entrada de velocidade linear 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.56 

(0x5038) 

CORRE 

Fonte de entrada 
de velocidade 
linear _ 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

0: Seleção de terminal F16.60/F16.61 

1: Teclado digital 

2: Reservado 

3: AI1 

4: AI2 

5: Reservado 

6: PUL 

7: Configuração de comunicação RS485 (0x300D) 

0 

(0 ~ 7) 

Este parâmetro é válido somente quando a seleção do método de cálculo do diâmetro do rolo [F16.44] estiver definida como 
"1: calcular via velocidade linear". 

0: Seleção do terminal F16.60/F16.61 Selecione o valor da velocidade linear de tração alternando os terminais; veja o 
parâmetro [F16.60 - F16.61] para detalhes. 

1: Configuração do número do teclado A velocidade linear é definida e modificada por [F16.58] . 

2: Reservado 

3: AI1 A velocidade linear é ajustada e modificada pela entrada analógica do terminal (AI1). 

4: AI2 A velocidade linear é ajustada e modificada pela entrada analógica do terminal (AI2). 

5: Reservado 

6: PUL A velocidade linear é definida e modificada pelo sinal de pulso de entrada do terminal (PUL). 

7: Configuração de comunicação RS485 (0x300D)   A velocidade linear é definida e modificada pela comunicação RS485 . 

Nota: A velocidade linear de tração deve ser obtida com precisão quando o método de cálculo da velocidade linear for 
utilizado durante o enrolamento. Um método comumente usado é obter a velocidade linear de tração alimentando a 

frequência de saída do inversor de frequência que aciona o motor de tração no inversor de frequência do enrolamento 

através do terminal de saída analógica. Quando a velocidade linear é ajustada pelo analógico, existe uma relação linear 
entre o valor máximo de sua entrada analógica e a velocidade linear máxima [F16.57]. Quando a velocidade linear é 
definida por PUL, existe uma relação linear entre o valor máximo de sua frequência PUL e a velocidade linear máxima 
[F16.57]. 

 F16.57 : Velocidade Linear Máxima _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.57 

(0x5039) 

CORRE 

V elocidade linear 
máxima _ 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o limite máximo de velocidade linear para todos os 
canais. 

1000,0 m/min 

(0,0 m/min ~  
6500,0 m/min) 

Velocidade linear máxima: Todos os canais da fonte de entrada de velocidade linear são restringidos por esta velocidade linear 
máxima. A velocidade linear máxima determina a velocidade linear atual. Este parâmetro deve ser definido após um cálculo 
preciso ou medição da velocidade linear máxima real. 

 F16.58: Configuração Numérica da Velocidade Linear 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 
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F16.58 

(0x503A) 

CORRE 

Configuração 
digital do teclado 
de velocidade 
linear 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina e modifique a velocidade linear fornecido com o 
teclado . 

20,0 

(0,0 ~ velocidade 
linear máxima) 

Configuração Numérica da Velocidade Linear : Defina o valor da velocidade linear dada quando a fonte de entrada de 
velocidade linear [F16.56] for "1: Teclado configuração do número". 

 

 F16.59 : Cálculo do diâmetro do rolo Velocidade linear mínima _ _ 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.59 

(0x503B) 

CORRE 

Cálculo do 

diâmetro do rolo 

veloci dade m í

nima _ _ 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

velocidade linear mínima ao calcular o diâmetro do rolo com 
velocidade linear . 

2,0 

(0,0 ~ velocidade 
linear máxima) 

Defina a velocidade linear mínima para iniciar o cálculo do diâmetro do rolo. Quando a velocidade linear detectada pelo inversor 

de frequência for menor que este valor, o inversor de frequência interromperá o cálculo do diâmetro do rolo e manterá o valor 

atual do diâmetro do rolo. Definir este valor corretamente pode efetivamente evitar grandes desvios no cálculo do diâmetro do 
rolo quando a velocidade linear é baixa. Este parâmetro só é útil quando o diâmetro do rolo é calculado usando a velocidade 
linear. 

 

 F16.60 ~ F16.61 : Velocidade Linear Dada 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.60 

(0x503C) 

CORRE 

Velocidade linear 
dado 1 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o ponto de ajuste 1 da velocidade linear . 

20,0 

(0,0 ~ velocidade 
linear máxima) 

F16.61 

(0x503D) 

CORRE 

Velocidade linear 
dado 2 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o ponto de ajuste 2 da velocidade linear . 

20,0 

(0,0 ~ velocidade 
linear máxima) 

Quando a seleção da fonte de entrada de velocidade linear [F16.56] é definida como " 0: seleção de terminal F16.60/F16.61", 
você pode definir qualquer terminal multifuncional como "91: terminal de seleção de velocidade linear " e definir a tração 
velocidade linear por terminais de comutação. Consulte a tabela abaixo para a relação correspondente entre o status do terminal 
e a velocidade linear: 

Terminal de seleção de velocidade linear Ponto de ajuste de velocidade linear 

DESLIGADO Ponto de ajuste de velocidade linear 1. 

SOBRE Ponto de ajuste de velocidade linear 2. 

 

 F16.63: Cálculo do diâmetro do rolo Frequência de F mínima 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.63 

(0x503F) 

CORRE 

Frequência 
mínima para 
cálculo do 
diâmetro do rolo 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina a frequência mínima ao calcular o diâmetro do rolo com 
velocidade linear. 

1,00Hz 

(0,00Hz ~ 10,00Hz) 

Quando o valor da frequência de enrolamento e desenrolamento é menor ou igual à frequência mínima do cálculo do diâmetro do 
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rolo, o sistema não realiza o cálculo do diâmetro do rolo e o valor atual do diâmetro do rolo é mantido inalterado. Este parâmetro 
só é útil quando o diâmetro do rolo é calculado usando a velocidade linear. 

 

F16.68 ~ F16.70 : Cálculo do diâmetro do rolo com espessura 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.68 

(0x5044) 

CORRE 

Número de pulsos 
por volta do rolo 
de enrolamento 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o número de pulsos recebidos para cada volta que o 
rolo de enrolamento gira ao calcular o diâmetro do rolo com a 
espessura. 

1 

(1 ~ 65000) 

F16.69 

(0x5045) 

CORRE 

Número de voltas 
por camada 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o número de voltas necessárias para enrolar uma 
camada no rolo. 

1 

(1 ~ 10.000) 

F16.70 

(0x5046) 

CORRE 

Espessura do 
material definida 
com números 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina a espessura do material. 

0,01 mm 

(0,01 mm ~ 100,00 
mm) 

Quando a seleção do método de cálculo do diâmetro do rolo [F16.44] é definida como "2: calcular via acúmulo de espessura", o 
parâmetro [F16.68 - F16.70] é válido. Ao usar este método para realizar o cálculo do diâmetro do rolo, você deve definir 
corretamente o método de entrada de pulso [F08.00/F08.01] e o valor da divisão de frequência de contagem. A operação de 
redefinição do diâmetro do rolo correspondente deve ser realizada após a troca da bobina. 

Número de pulsos por volta: Número de pulsos gerados quando o rolo de enrolamento gira uma volta durante a operação de 
enrolamento. Observe que este número de pulsos é aquele antes da divisão de frequência por [F08.01] . ou seja, quando o 
método de entrada de pulso [F08.00] é selecionado como "2: entrada de pulso PG", o número [F16.68] de pulsos por volta do 
rolo de enrolamento deve ser definido como o número real de pontos dos tempos do encoder a relação de transmissão 
mecânica. 

Número de voltas por camada: Número de voltas a serem enroladas para que o carretel de enrolamento enrole uma camada 

completa. 

Configuração do número de espessura do material: Este parâmetro é usado para definir a espessura do material. 

A fórmula de cálculo do diâmetro do rolo obtida é a seguinte: 

Diâmetro atual do rolo = diâmetro inicial do rolo ± 2 * Número total de pulsos *[ F16.70 ] / ([ F16.68 ]*[F16.69]) 

 

F16.75 ~ F16.82 : PID de tensão 

Em circunstâncias em que o sensor de tensão está instalado, a tensão constante do material pode ser mantida usando a função 
PID de tensão. 

 F16.75: PID de tensão ativado 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.75 

(0x504B) 

PARE 

Ativar PID de 
tensão 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

0: Não habilitado 1 : Habilitado 

0 

(0 ~ 1) 

PID de tensão ativado: 

0: Não habilitado A função PID de  tensão não funciona.  
1: A função PID de tensão ativada  funciona. 
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 F16.76: Fonte de Referência de Saída do PID de Tensão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.76 

(0x504C) 

PARE 

de referência de 

saída do PID de 
tensão 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

0: Dada a tensão como fonte de referência. 

1: Tensão máxima como fonte de referência. 

0 

(0 ~ 1) 

Fonte de referência de saída do PID de tensão: 

0: Definir tensão como fonte de referência 

1: Tensão máxima como fonte de referência 

 

 F16.77: Taxa de saída máxima do PID de tensão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.77 

(0x504D) 

CORRE 

Porcentagem 
máxima de saída 
do PID de tensão 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina a porcentagem de saída do PID de tensão. 

10,0% 

(0,0% ~ 50,0%) 

Relação de saída máxima do PID de tensão: o percentual de tensão que representa na fonte de referência [F16.76] quando a 
saída do PID ajustada por este parâmetro atinge o valor máximo (100%). 

 

 F16.78: Fonte de sinal de realimentação do PID de tensão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.78 

(0x504E) 

CORRE 

Fonte de sinal de 
realimentação do 
PID de tensão 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

0: feedback PID com teclado digital 

1: Reservado 

2: Voltagem de um feedback analógico AI1 

3: Corrente/tensão um feedback analógico AI2 

4: Reservado 

5: Feedback PUL de pulso terminal 

6: Feedback de comunicação RS485 (0x300E) 

2 

(0 ~ 6) 

Defina o canal de entrada para o sinal de feedback do controlador PID de tensão. 

0: Feedback do PID do número do teclado     Determine o ponto de ajuste de [F16.78] como o canal de feedback PID. 

1: Reservado 

2: Feedback analógico AI1        O canal de feedback PID é analógico AI1. 

3: Feedback analógico AI2        O canal de feedback PID é analógico AI2. 

4: Reservado 

5: Feedback PUL de pulso terminal      O canal de feedback PID é o pulso terminal PUL. 

Feedback de comunicação RS485        O canal de feedback do PID é comunicação RS485 e o endereço de comunicação é 
0x300E/0x200E. 
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 F16.79: Tensão P ID Teclado Conjunto de feedback com teclado digital 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.79 

(0x504F) 

CORRE 

Teclado PID de 
tensão F eedback 
Set com teclado 
digital 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

realimentação do teclado PID de tensão ajustada com o 
teclado digital . 

50,0% 

(0,0% ~ 100,0%) 

Configuração de feedback do número do teclado PID de tensão : quando a fonte do sinal de feedback do PID de tensão 
[F16.78] é definida como "0: Feedback do PID do número do teclado ", este parâmetro é usado para definir e modificar o 
feedback do PID do número do teclado . 

 

 F16.80: Ganho do sinal de realimentação do PID de tensão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.80 

(0x5050) 

CORRE 

Ganho de sinal de 
realimentação do 
PID de tensão 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho dos sinais de feedback PID para todos os 
canais. 

1,00 

(0,00 ~ 10,00) 

 

 F16.81 ~ F16.82: Parâmetros PI de tensão 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F16.81 

(0x5051) 

CORRE 

Ganho 
proporcional P 

SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o ganho proporcional do PID de tensão. 

0,500 

(0,000 ~ 8,000) 

F16.82 

(0x5052) 

CORRE 

Tempo integral T 
SVC  FVC  PMSVC  PMFVC 

Defina o tempo integral do PID de tensão. 

0,5s 

( 0,0s ~ 600,0s) 

Os parâmetros de ajuste do controlador PID. Os valores dos parâmetros devem ser ajustados de acordo com as características 
reais do sistema. 

Ganho proporcional: Determina a intensidade de regulação do regulador PID. Quanto maior o ganho, maior a intensidade de 
regulação. No entanto, uma intensidade excessivamente alta pode facilmente resultar em oscilação. 

Tempo integral: Determina a intensidade de regulação integral do regulador PID. Quanto menor o tempo integral, maior a 
intensidade de regulação. 
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11.19 Grupo F17 : Reservado 

11.20 Grupo F18 : Reservado 

11.21 Grupo F19: Grupo A programável pelo usuário 

11.22 Grupo F20: Grupo B programável pelo usuário 

11.23 Grupo F21: Extensão de aplicação da indústria A G rupo 

11.24 Grupo F22 : Reservado 

11.25 Grupo F23 : Reservado 

11.26 Grupo F24 : Reservado 

27/11 Grupo F25 : C alibração de entrada analógica e saída de saída ( AI , AO) 

Este grupo de códigos de função é usado para calibrar a entrada analógica (AI) e a saída analógica (AO) de modo a eliminar o 
desvio de zero e os efeitos de ganho trazidos pelos circuitos de hardware. 

Este grupo de parâmetros funcionais foi calibrado na fábrica, portanto, os valores dos parâmetros não mudam quando os 
parâmetros são restaurados para Default s. A calibração geralmente não é necessária no local de aplicação. 

 

Valor medido: o valor real medido por meio de um instrumento de medição, como um multímetro. 

Valor monitorado: o valor antes da calibração do inversor de frequência , que é visualizado via (C02.10, C02.11, C02.12). 

 

Durante a calibração, emita o valor real e o valor monitorado de cada porta de entrada ou saída no parâmetro correspondente e o 

inversor de frequência realizará a calibração automaticamente. Geralmente, três segmentos de valores diferentes são 

selecionados para calibração. 

O valor monitorado de entrada ou saída após a calibração é basicamente o mesmo que o valor real. 

Calibrando parâmetros relevantes: 

Porta Modelo 
Monitoramento 

antes da calibração 
Monitoramento após 

a calibração 
Calibrando os parâmetros 

definidos 

AI1 Tensão (F05.41=0) C02.10 C00.16 F25.00-F25.05 

AI1 Atual (F05.41=1) C02.10 C00.16 F25.06-F25.11 

AI2 Tensão (F05.42=0) C02.11 C00.17 F25.12-F25.17 

AI2 Corrente (F05.42=1) C02.11 C00.17 F25.18-F25.23 

AO Tensão (F06.00=0) C02.12 C00.20 F25.24-F25.29 

AO Atual (F06.00=1, 2) C02.12 C00.20 F25.30-F25.35 

Observação: quando diferentes tipos de sinal são selecionados, você deve girar manualmente a chave seletora. Consulte 
"Legenda e descrição da função do interruptor de comutação" para obter detalhes. 

 

F25.00 ~ F25.11 : Parâmetros de calibração AI1 _ 

O parâmetro F5.41 é usado para selecionar a entrada de tensão ou corrente. F5.41 definido como "0" indica entrada de tensão, 
enquanto "1" indica entrada de corrente. 
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 F25.00 - F25.05: Calibração de C de entrada de tensão AI1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F25,00 

(0x5900) 

CORRE 

Tensão medida AI1 
1 _ 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O primeiro estágio corrigiu a tensão. O valor medido é inserido 
no parâmetro. 

0,500V 

(0,000V ~ 3,000V) 

F25.01 

(0x5901) 

CORRE 

Tensão do monitor 
AI1 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à tensão corrigida do 
primeiro estágio. O valor de C02.10 é inserido. 

0,500V 

(0,000V ~ 3,000V) 

F25.02 

(0x5902) 

CORRE 

Tensão medida AI1 
2 _ 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O segundo estágio corrigiu a tensão. O valor medido é inserido 
no parâmetro. 

5.000V 

(0,000V ~ 7,000V) 

F25.03 

(0x5903) 

CORRE 

Tensão do monitor 
AI1 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à tensão corrigida do 
segundo estágio. O valor de C02.10 é inserido. 

5.000V 

(0,000V ~ 7,000V) 

F25.04 

(0x5904) 

CORRE 

Tensão medida AI1 
3 _ 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O terceiro estágio corrigiu a tensão. O valor medido é inserido 
no parâmetro. 

9.500V 

(0,000V ~ 11.000V) 

F25.05 

(0x5905) 

CORRE 

Tensão do monitor 
AI1 3 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à tensão corrigida do 
terceiro estágio. O valor de C02.10 é inserido. 

9.500V 

(0,000V ~ 11.000V) 

 

 F25.06 - F25.11: Calibração de C de entrada atual AI1 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 
Nome Descrição 

Predefinição 

(Variar) 

F25.06 

(0x5906) 

CORRE 

Corrente medida 
AI1 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

A primeira fase corrigiu a corrente. O valor medido é inserido 
no parâmetro. 

1.000mA 

(0,000mA ~ 6,000mA) 

F25.07 

(0x5907) 

CORRE 

AI1 Monitorar 
Corrente 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à corrente corrigida do 
primeiro estágio. O valor de C02.10 é inserido. 

1.000mA 

(0,000mA ~ 6,000mA) 

F25.08 

(0x5908) 

CORRE 

Corrente medida 
AI1 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O segundo estágio corrigiu a corrente. O valor medido é 
inserido no parâmetro. 

10.000mA 

(0,000mA ~ 
14,000mA) 

F25.09 

(0x5909) 

CORRE 

AI1 Monitorar 
Corrente 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à corrente corrigida do 
segundo estágio. O valor de C02.10 é inserido. 

10.000mA 

(0,000mA ~ 
14,000mA) 

F25.10 

(0x590A) 

CORRE 

Corrente medida 
AI1 3 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O terceiro estágio corrigiu a corrente. O valor medido é 
inserido no parâmetro. 

19.000mA 

(0,000mA ~ 
21,000mA) 

F25.11 

(0x590B) 

CORRE 

AI1 Monitorar 
Corrente 3 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à corrente corrigida do 
terceiro estágio. O valor de C02.10 é inserido. 

19.000mA 

(0,000mA ~ 
21,000mA) 

 

F25.12 ~ F25.23 : Parâmetros de calibração AI2 _ 

Selecione a entrada de tensão ou corrente ajustando o parâmetro F5.42. A configuração de F5.42 como "0" e "1" indica entrada 
de tensão e entrada de corrente, respectivamente. 

 F25.12 - F25.17: Calibração de C de entrada de tensão AI2 
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Código do 
parâmetro 

(Endereço)  
Nome Descrição 

Predefinição 

(Variar) 

F25.12 

(0x590C) 

CORRE 

Tensão medida AI2 
1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O primeiro estágio corrigiu a tensão. O valor medido é inserido 
no parâmetro. 

0,500V 

(0,000V ~ 3,000V) 

F25.13 

(0x590D) 

CORRE 

Tensão 1 do 
Monitor AI2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à tensão corrigida do 
primeiro estágio. O valor de C02.11 é inserido. 

0,500V 

(0,000V ~ 3,000V) 

F25.14 

(0x590E) 

CORRE 

Tensão medida AI2 
2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O segundo estágio corrigiu a tensão. O valor medido é inserido 
no parâmetro. 

5.000V 

(0,000V ~ 7,000V) 

F25.15 

(0x590F) 

CORRE 

Tensão 2 do 
Monitor AI2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à tensão corrigida do 
segundo estágio. O valor de C02.11 é inserido. 

5.000V 

(0,000V ~ 7,000V) 

F25.16 

(0x5910) 

CORRE 

Tensão medida AI2 
3 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O terceiro estágio corrigiu a tensão. O valor medido é inserido 
no parâmetro. 

9.500V 

(0,000V ~ 11.000V) 

F25.17 

(0x5911) 

CORRE 

Tensão 3 do 
Monitor AI2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à tensão corrigida do 
terceiro estágio. O valor de C02.11 é inserido. 

9.500V 

(0,000V ~ 11.000V) 

 F25.18 - F25.23: Calibração de CA de entrada atual AI2 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 
Nome Descrição 

Predefinição 

(Variar) 

F25.18 

(0x5912) 

CORRE 

Corrente medida 
AI2 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

A primeira fase corrigiu a corrente. O valor medido é inserido 
no parâmetro. 

1.000mA 

(0,000mA ~ 6,000mA) 

F25.19 

(0x5913) 

CORRE 

AI2 Monitorar 
Corrente 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à corrente corrigida do 
primeiro estágio. O valor de C02.11 é inserido. 

1.000mA 

(0,000mA ~ 6,000mA) 

F25.20 

(0x5914) 

CORRE 

Corrente medida 
AI2 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O segundo estágio corrigiu a corrente. O valor medido é 
inserido no parâmetro. 

10.000mA 

(0,000mA ~ 
14,000mA) 

F25.21 

(0x5915) 

CORRE 

AI2 Monitorar 
Corrente 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à corrente corrigida do 
segundo estágio. O valor de C02.11 é inserido. 

10.000mA 

(0,000mA ~ 
14,000mA) 

F25.22 

(0x5916) 

CORRE 

Corrente medida 
AI2 3 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O terceiro estágio corrigiu a corrente. O valor medido é 
inserido no parâmetro. 

19.000mA 

(0,000mA ~ 
21,000mA) 

F25.23 

(0x5917) 

CORRE 

AI2 Monitorar 
Corrente 3 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à corrente corrigida do 
terceiro estágio. O valor de C02.11 é inserido. 

19.000mA 

(0,000mA ~ 
21,000mA) 

F25.24 - F25.35 : Parâmetros de calibração AO C 

Selecione a saída de tensão ou corrente ajustando o parâmetro F6.00. Definir F6.00 como "0" e "1 ou 2" indica saída de tensão e 
saída de corrente, respectivamente. 

Nota: ao calibrar a saída AO, você deve definir F6.02 como "100.0%" e F06.03 como "0.0", caso contrário a relação linear de 
calibração pode ser afetada. 

 F25.24 - F25.29: Calibração de saída de voltagem AO 

Código do 
parâmetro 

(Endereço)  
Nome Descrição 

Predefinição 

(Variar) 



Serviço e manutenção 

Manual Técnico do Inversor VEICHI Electric AC310 392 

F25.24 

(0x5918) 

CORRE 

Tensão medida AO 
1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O primeiro estágio corrigiu a tensão. O valor medido é inserido 
no parâmetro. 

0,500V 

(0,000V ~ 3,000V) 

F25.25 

(0x5919) 

CORRE 

Tensão 1 do 
Monitor AO 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à tensão corrigida do 
primeiro estágio. O valor de C02.12 é inserido. 

0,500V 

(0,000V ~ 3,000V) 

F25.26 

(0x591A) 

CORRE 

Tensão medida AO 
2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O segundo estágio corrigiu a tensão. O valor medido é inserido 
no parâmetro. 

5.000V 

(0,000V ~ 7,000V) 

F25.27 

(0x591B) 

CORRE 

Tensão 2 do 
Monitor AO 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à tensão corrigida do 
segundo estágio. O valor de C02.12 é inserido. 

5.000V 

(0,000V ~ 7,000V) 

F25.28 

(0x591C) 

CORRE 

Tensão medida AO 
3 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O terceiro estágio corrigiu a tensão. O valor medido é inserido 
no parâmetro. 

9.500V 

(0,000V ~ 11.000V) 

F25.29 

(0x591D) 

CORRE 

Tensão 3 do 
Monitor AO 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à tensão corrigida do 
terceiro estágio. O valor de C02.12 é inserido. 

9.500V 

(0,000V ~ 11.000V) 

 F25.30 - F25.35: Calibração da saída atual AO 

Código do 
parâmetro 

(Endereço) 
  

Nome Descrição 
Predefinição 

(Variar) 

F25.30 

(0x591E) 

CORRE 

Corrente medida 
AO 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

A primeira fase corrigiu a corrente. O valor medido é inserido 
no parâmetro. 

1.000mA 

(0,000mA ~ 6,000mA) 

F25.31 

(0x591F) 

CORRE 

AO Monitor de 
Corrente 1 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à primeira corrente de 
correção é inserido com o valor C02.12. 

1.000mA 

(0,000mA ~ 6,000mA) 

F25.32 

(0x5920) 

CORRE 

Corrente medida 
AO 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O segundo estágio corrigiu a corrente. O valor medido é 
inserido no parâmetro. 

10.000mA 

(0,000mA ~ 
14,000mA) 

F25.33 

(0x5921) 

CORRE 

AO Monitorar 
Corrente 2 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à corrente corrigida do 
segundo estágio. O valor de C02.12 é inserido. 

10.000mA 

(0,000mA ~ 
14,000mA) 

F25.34 

(0x5922) 

CORRE 

Corrente medida 
AO 3 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O terceiro estágio corrigiu a corrente. O valor medido é 
inserido no parâmetro. 

19.000mA 

(0,000mA ~ 
21,000mA) 

F25.35 

(0x5923) 

CORRE 

AO Monitor de 
Corrente 3 

V/F  SVC  FVC  PMVF  PMSVC  PMFVC 

O valor do monitor correspondente à corrente corrigida do 
terceiro estágio. O valor de C02.12 é inserido. 

19.000mA 

(0,000mA ~ 
21,000mA) 

 
 
 

 


